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MEMCRIA DESCRIPTIVA

El presente Modelo de Utilidad se refiere a8 un
dispositivo destinsdo a sutomatizar el avance en direccién
vertical de la muels utilizads en unas méquina rectificado-
ra de superficies planass, del tipo gue comprende una mesa

de movimiento a2lternativo sobre la que se fijan las piezas

a rectificer. ¥l dispositivo gue se describird permité'ré-
. .
solver con toda facilidad y seguridad el problema de ha cer]
avanzar en sentido descendente 1la muela utilizada pars Ié'
rectificacidén, lo que normalmente efectda el opersrio mamuel-
mente mediante un dispositivo de tambor graduado asociadé-
8l cabezal porta-muelas, de suerte que dicho aveance se Vex,
rifique de maners totzlmente sutomdftice y a intervelos re~,
gulares de moco gque, segun sea el ajuste del dispositivo-.:y...

la naturaleza del trabajo, puede alcanzar precisiones del .

orden de las centésimes de milfimetro. e

El dispositivo objeto de este Modelo consiste en
un mecanismo ascciado al bastidor y la mesa de la mdquins
rectificadora, de suerte gue el desplazamiento alternativo
de ésta se traduce en el accionamiento paso a paso del me-
canismo y, con é1, el accionamiento del dispositivo del tam-
bor manuel empleado hasta 1la fecha.

En el caso de que, una vez instalado el dispositi-
vo para la sutomatizacidn de la mdquira, interese utilizar
ésta nuevamente con mando manual del sistema de avance ver-
tical de la muela, el dispositivo puede separarse de servi-
cio sin ninguna dificulted.

Para facilitar la explicacidn, se acompefia a la
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vresente memoris unos dibujos en los que se he representas-
do, a titilo ce ejemrlo ilustrativo y no limitativo, un
caso de realizacidn de un dispositivo autometizador del
avar.ce vertical de 1la muelsa en una mdquins rectificadora,
seguin los principios de las reivindicaciones.

En los dibujos:

s, -
La figura 1 muestra une médquina rectificadora"’

Py [
del tipo de superficies plenas, provists del dispositivo®eu
[

torastizador cue se describe,

Las figuras 2, 3 y 4 representen en vistas deiddri-
cas el cdispositivo de automatizacidn, con una proyecciéq'
frontal de la corona que ferma perte del sisteme actuagdgr,

y 1la figura 5 es un detaslle del mismo. <ot

Los elementos designados con ndmeros en los ddishu-

jos corresponden a2 las partes indicadas a continuacidn.? .,
* .
Lz mesa -l-, de movimiento alternativo, de 1a'mg:
quina recibe la incorporacidén del componente =-2-, formaco
por un tloque prismdético, que se montard ventajosamente en
una de las deslizaderas de la mesa y se sujetard mediante
el perno -3-, ce suerte gue le prolongscidn -4-, formante
de un saliente en forme de éngulo obtuso, queda situeda
en la parte inferior y lateral de la mesa. Dicha prolonge-
cidn -4- podré formar dos o uns zone inclinada, determinan-
do otros tentos movimientos del dispositiveo al desplazarse

1la mesa =1-,

La cabeza -5~ corresponde a un elemento mdévil

-9- alojedo en el interior del soporte -6-, el cual se

monta rediante el brazo -7- y con ayuda de dos tornillos
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-8-, a le perte superior del btastidor de 1ls» mdquina. Dicho
elemento -S- nresenta forrma de vdéstago de seccidn ventajo-
sarente cuadrenguler y se acopla al soporte ~1C-, susten-
tador a8 su vez del brezo ~1l- en disposicidn ajustable y
fijeble medisnte un vdstago roscado provisto de 1la cabeza

-12-. Los resortes -20- tiencen s elevar el soporte =1C-

en su retroceso. ¢

El extremo del brazo -1l=- lleva montado el de&q.:
-12-, que define en su extremo un saliente angular y se

sujeta mediante un tornillo transversal -1l4- inserto a .

través de un orificio -15- en forma de L.

El cispositivo -1€- de avarce vertical de la mue-

la, provisto de un sistema demultiplicador de gren precisién,
e L

3 - o~ . L4
accionable manualmente mediante la empufiadura -17-, recibé*

el acoplemiento en su periferia de la corons -18-, denteads"®

*
.. L]

y perteneciente a una superficie cdnica ideal, apoydndode-.’
en sus dientes el extremo del dedo -13-, en la forma que
se ve en las figuras 2 y 4,

Al producirse el desplazamiento alternativo de
la nesa -1-, se verifica, rediante el extremo angular -4-
asociedo a ella, el accionemiento de la cabeza -5- y por
consiguiente el desplazamiento alternetive del elemento -9-,
lo qgue deternina la elevacidn y descerso repetidos del bra-
zo -11-, con lo cual el extremo del dedo -13- va apoydndose
sucesivamente sobre los dientes de la corona -18- y produce
el desplezamiento angular de la misma. Ese movimiento de

la corona -18~, por ser ésta solidaris del dispositivo -16-,

se traduce en un desplazamiento vertical de la muela, en
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magnitud proporcionel # la del avance anzular de la corona
diente por diente, reguleble mediante el ajuste previo del
dispositivo segin sea la posicidn del brazo -11-.

La corons -18~- presenta una parte -19- de su lon-
gitud desprovista de dientes, en cuyo caso no actia el ex-

tremo del dedo =13- y la médquina puede funcionar manuslmen-

te, sun sin desmontar el dispositive de su posicidn.

El resorte -21- empuja el dedo -13- hacia su’nos
sicidn funcional, y constituye un medio que permite el rés

troceso de dicho elemento al pssar su extremo de un dienteg

eoc e o

a otro de la corone -18-, La forma angular cde la ebertura

-15- permite poner al dedo ~13- fuers de su oposicidn orpera-
LJ
ssB e
tive, no actusndo entonces el dispositivo.

o L]
* e
P

1 4crnillo -22- perrite reguler el avarce, aJus=

téndolo a uno, dos o tres dientes de 1la corons -~18- a c»da*

* *
. L

desplazamiento de 1ls mesa -1-. * s

Todo cuanto no afecte, altere, cambie o modifique
la esencia cel dispositivo descrito, serd variable a los

efectos del actusl Modelo.
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Modelo de Utilided:
1,- Dispositivo automatizador del avance verti-

cal de le muele en una mdguina rectificadora, caracterizado

esencielmente por comprender un componente acoplado a 1la

rarte inferior de le mesa, de mcvimiento alternativo, AE-ia

.
r3aquina, formasnte de un ssiiente inferior de forma ang&ibﬁ
obtusa en orden al zccionamiento de un drgano mévil pertéé
neciente a otra parte del dispositivo, fijada al bastider.’.
de la méquina, comprendiendo dicha parte redios de fijseidn
consicstentes en un brazzo provisto de orificios pars la.%pi

sercidn de pernos sujetadores al mencionado bastidor,

2.,- Dicpositivo automatizedor del avance vertis,,

- L
*
sa®?

cal de la ruels en una mdquina rectificadora, segun la Re;:
vindicacidén anterior, caracterizado porque el drgano mébkr.
accionado, dispuesto formando una leve inclinacidn con 1la
vertical y en disposicién deslizante en el interior del se-
gundo cuerpo, lleva montado en su extremo un soporte con una
atertura pssante y provista de medios de fijecidén rara un
brazo formante de un &ngulo pequefio con la horizontal, es-
tando solicitado el soporte de dicho brazo rediante dos re-
sortes laterales con tendencie & su elevacidn, y ajusténdo-
se su posicidn rediante un mecanismo de tornillo adosado.
3.- Dispositivo autometizador del avance verti-
cal de 1s nuela en una mdquina rectificadora, segin las rei-
vindiceci-nes anteriores, caracterizado porgue el brazo fun-

cional inferior lleva montado en su extremo un dedo actua-
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dor mdévil, empujg%o continurmente por un resorte helicoi-
dal situado en un extremo de aquél y en el interior de un
alojamiento practicado longitudinalmente en el brazo, apli-
cérdose el citado dedo contra los dientes de una corona
cénica acoplada a1 mecanismo manual de avance vertical de
la ruela, en orden 21 giro angulsr de 1la corona a cada mo-
vimiento descendente del brazzo actuador como consecuen§i§:

del rovimiento alternativo de la mesa de trabajo. ‘e

* L)
L]
-

4,- Dispositivo automatizador del avance vertj:<,

cal de la muela en una mdquina rectificadora, segun las ,

LB I

reivindicsciones anteriores, ceracterizado porque la core-

L AL AN
na dentada cdnica presenta una zone no dentada, destinadas

XY .‘r-
a permitir el accionamiento manusl del mecanismo de avance

o ©
verticasl de la muela sin necesidad de desmontar los compos’

nerites del dispositivo actuador. Teave

5.~ Dispositivo automatizador del avance vertibai
de 1la muela en una mdquina rectificadora, segun las reivin-
dicaciones anteriores, caracterizado porque el perno susten-
tador del dedo actuador en el extremo del brazo aplicado a
la corones dentada queda situado en el interior de una ranu-
ra en forma de L, permitiendo la retreccidn del dedo.

Sean cuales fueren las circunstancias que ccncu-
rran en la esencialidad del Modelo de Utilicdad, definido
en las anteriores reivindiceciones, cuyo objeto es:

6.~ "DISPCIITIVC AUTCMATIZADCR DEL AVANCE VERTICAL
DE LA MUELA EN UNA MAQUINA RECTIFICADCORA".



Consta la presente memoris de siete hojas folia-

dasg, mecenografiadas pur una sola cezra y de los dibujos

unidos a la misma.

Barcelona, 7 ENE, 1982
P.A. de D. José Antonio GONZALEZ Juste.

ALFONSO DURAN R

—————

P. 7.
) IR O I‘%!\ —
FE/chb. = e
Fde.: Luts A. Durdn Moya




2 HOJAS
HOJA Net

LEZ JUSTE

£

D. JOSE ANTONIO GONZ

o~d
o0
(=2
=z
~ )
> |
5 F
O 0 <
el 2 <
& .24 373
3 a3 3.4
a i
Z ¥
L. ™M
™

ESCALA VARIABLE

ACr owION | 74 avarivaon | /gony | w2

L) . \ t '
35170 iNozimon vaioIn w3 ='C 3513 1vanwak vawaan | 97/ # 04 E “uaseo| myuna v




D. JOSE ANTONIO GONZALEZ JUSTE

F1G. 2

™~

ESCALA VARIABLE




2 HOJAS
HOJA N22

W
P P

| VO FII TSI |

BARCELONA, 7 EMNE. 1982
P A

ALEONSO DURAN

P. P. . »
— sttt —

—Feforr-totA—Borrmoya

%
s =51
7
a4
6 / /5
F1G.2 / / ’
// 17/09429499907949977 N o )
! A 1.
/ u,g) Y T
/ 7 l / ’ gt
. N i
20 E N\ |
[/} 20 St _,
5 / A0 /;“\ AN 7
— L\ 7] ==L
/ \\ _ _ ~""—‘——1 13//1 “ ;un. '
n v E .
12 \/ /o
%a |
10
/ 15 77777 /;4 /TI
- 7




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



