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MEMORIA DESCRIPTIVA
El presente Modelo de Utilidad se refiere a un 

dispositivo destinado a automatizar el avance en dirección 
vertical de la muela utilizada en una máquina rectificado­
ra de superficies planas, del tipo que comprende una mesa 

5. de movimiento alternativo sobre la que se fijan las piezasw **
a rectificar. El dispositivo que se describirá permite*ré-* *
solver con toda facilidad y seguridad el problema de hacer!
avanzar en sentido descendente la muela utilizada para Ig*
rectificación, lo que normalmente efectúa el operario maaúel-

10. mente mediante un dispositivo de tambor graduado asociada*
al cabezal porta-muelas, de suerte que dicho avance se
rifique de manera totalmente automática y a intervalos re*̂ .
guiares de modo que, según sea el ajuste del dispositivp-.y.

..
la naturaleza del trabajo, puede alcanzar precisiones d e l .

* .
15. orden de las centésimas de milímetro.

El dispositivo objeto de este Modelo consiste en 
un mecanismo asociado al bastidor y la mesa de la máquina 
rectificadora, de suerte que el desplazamiento alternativo 
de ésta se traduce en el accionamiento paso a paso del me- 

20. canismo y, con él, el accionamiento del dispositivo del tam­
bor manual empleado hasta la fecha.

En el caso de que, una vez instalado el dispositi­
vo para la automatización de la máquina, interese utilizar 
ésta nuevamente con mando manual del sistema de avance ver- 

25. tical de la muela, el dispositivo puede separarse de servi­
cio sin ninguna dificultad.

Para facilitar la explicación, se acompaña a la
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presente memoria unos dibujos en los que se ha representa­
do, a título ce ejemplo ilustrativo y no limitativo, un 
caso de realización de un dispositivo automatizador del 
avance vertical de la muela en una máquina rectificadora, 
según los principios de las reivindicaciones.

En los dibujos:
, * ILa figura 1 muestra una maquina rectificadora"

del tipo de superficies planas, previste del dispositivo'eu 
tomatizaóor que se describe. ***

Las figuras 2, 3 y 4 representan en vistas d-rédri-
cas el dispositivo de automatización, con una proyecciág*
frontal de la corona que forma parte del sistema actuadle*
y la figura 5 es un detalle del mismo. .̂* .

..
Los elementos designados con números en los dd?bu-

jos corresponden a las partes indicadas a continuación.. ..
* * .

La mesa-1-, de movimiento alternativo, de la'má­
quina recibe la incorporación del componente -2-, formado 
por un bloque prismático, que se montará ventajosamente en 
una de las deslizaderas de la mesa y se sujetará mediante 
el perno -3-, de suerte cue la prolongación -4-, formante 
de un saliente en forma de ángulo obtuso, queda situada 
en la parte inferior y lateral de la mesa. Dicha prolonga­
ción -4- podrá formar dos o una zona inclinada, determinan­
do otros tantos movimientos del dispositivo al desplazarse 
la mesa -1-.

La cabeza -5- corresponde a un elemento móvil 
-9* alojado en el interior del soporte -6-, el cual se 
monta mediante el brazo -7- y con ayuda de dos tornillos
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-6-, a la parte superior del bastidor de la máquina. Dicho 
elemento -9- presenta forma de vastago de sección ventajo­
samente cuadrangular y se acopla al soporte -10-, susten­
tador a su vez del brazo -11- en disposición ajustable y 

5. fijable mediante un vastago roscado provisto de la cabeza 
-12-. Los resortes -20- tienden a elevar el soporte -10-
en su retroceso. I*. ** ***

El extremo del brazo -11- lleva montado el de&q J 
-13-, Que define en su extremo un saliente angular y se .

10. sujeta mediante un tornillo transversal -14- inserto a 
través de un orificio -15- en forma de L.

El dispositivo -16- de avance vertical de la mue­
la, provisto de un sistema demultiplicador de gran precisión,

1.*;
accionadle manualmente mediante la empuñadura -17-, recité**

15. el acoplamiento en su periferia de la corona -18-, dentada"
. .y perteneciente a una superficie cónica ideal, apoyándole*.* 

en sus dientes el extremo del dedo -13-, en la forma que 
se ve en las figuras 2 y 4.

Al producirse el desplazamiento alternativo de 
20. la mesa -1-, se verifica, mediante el extremo angular -4- 

asociado a ella, el accionamiento de la cabeza -5- y por 
consiguiente el desplazamiento alternativo del elemento -9-, 
lo que determina la elevación y descenso repetidos del bra­
zo -11-, con lo cual el extremo del dedo -13- va apoyándose 

25* sucesivamente sobre los dientes de la corona -13- y produce 
el desplazamiento angular de la misma. Ese movimiento de 
la corona -18-, por ser ésta solidaria del dispositivo -16-, 
se traduce en un desplazamiento vertical de la muela, en
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magnitud proporcional a la ¿el avance angular de la corona 
diente por diente, regulable mediante el ajuste previo del 
dispositivo según sea la posición del brazo -11-,

La corona -18- presenta una parte -19- de su lon- 
5. gitud desprovista de dientes, en cuyo caso no actúa el ex­

tremo del dedo -13- y la máquina puede funcionar manualmen­
te, aún sin desmontar el dispositivo de su posición. . I 

El resorte -21- empuja el dedo -13- hacia su'-Ro-J 
sición funcional, y constituye un medio que permite el 

1C. troceso de dicho elemento al pasar su extremo de un diente 
a otro de la corona -18-. La forma angular ce la aberturaw * +
-15- permite poner al dedo -13- fuera de su oposición opera+
tiva, no actuando entonces el dispositivo.

1. ;
El tornillo -22- permite regular el avance, ajiíŝ

* 115. tándolo a uno, dos o tres dientes de la corona -18- a caáá*
. *.desplazamiento de la mesa -1-. t*. .*

Todo cuanto no afecte, altere, cambie o modifique 
la esencia del dispositivo descrito, será variable a los 
efectos del actual Modelo.
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:: c T A.
Se reí vindica como objeto de este registro por 

Modelo de Utilidad:
1. - Dispositivo automatizador del avance verti- 

5. cal de le muela en una máquina rectificadora, caracterizado
esencialmente por comprender un componente acoplado a la
parte inferior de la mesa, de movimiento alternativo, áé-áa. *
máquina, formante de un saliente inferior de forma angul^
obtusa en orden al accionamiento de un órgano móvil perte-

10. neciente a otra parte del dispositivo, fijada al bastidor/.
de la máquina, comprendiendo dicha parte medios de fijación
consistentes en un brazo provisto de orificios para la in?
serción de pernos sujetadores al mencionado bastidor. . ...

.*2. - Dispositivo automatizador del avance verti?.. 
15. cal de la muela en una maquina rectificadora, según la rei-

vindicación anterior, caracterizado porque el órgano móvi/ 
accionado,dispuesto formando una leve inclinación con la 
vertical y en disposición deslizante en el interior del se­
gundo cuerpo, lleva montado en su extremo un soporte con una 

20. abertura pasante y provista de medios de fijación para un 
brazo formante de un ángulo pequeño con la horizontal, es­
tando solicitado el soporte de dicho brazo mediante dos re­
sortes laterales con tendencia a su elevación, y ajustándo­
se su posición mediante un mecanismo de tornillo adosado.

25* 3.- Dispositivo automatizador del avance verti­
cal de la Huela en una máquina rectificadora, según las rei­
vindicaciones anteriores, caracterizado porque el brazo fun­
cional inferior lleva montado en su extremo un dedo actúa-
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dor móvil, empujado continuamente por un resorte helicoi­
dal situado en un extremo de aquél y en el interior de un 
alojamiento practicado longitudinalmente en el brazo, apli­
cándose el citado dedo contra los dientes de una corona

3. cónica acoplada al mecanismo nanual de avance vertical de 
la muela, en orden al giro angular de la corona a cada mo­
vimiento descendente del brazo actuador como consecuencia** *w

del movimiento alternativo de la mesa de trabajo. *. J
4. - Dispositivo automatizador del avance vert^t.

1C. cal de la muela en une máquina rectificadora, según las
reivindicaciones anteriores, caracterizado porque la coro­
na dentada cónica presenta una zona no dentada, destinada

. . .*
a permitir el accionamiento manual del mecanismo de avance

** *;vertical de la muela sin necesidad de desmontar los compro*-*** ̂ *15. nentes del dispositivo actuador. **
. *.5. - Dispositivo automatizador del avance vert*i.&al 

de la muela en una máquina rectificadora, según las reivin­
dicaciones anteriores, caracterizado porque el perno susten­
tador del dedo actuador en el extremo del brazo aplicado a

2C. la corona dentada queda situado en el interior de una ranu­
ra en forma de L, permitiendo la retracción del dedo.

Sean cuales fueren las circunstancias que concu­
rran en la esencialidad del Modelo de Utilidad, definido 
en las anteriores reivindicaciones, cuyo objeto es:

25. 6.- "DISPOSITIVO AUTOMATIZADOR DEL AVANCE VERTICAL
DE LA MUELA EN UNA MAQUINA RECTIFICADORA"
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Consta la presente memoria de siete hojas folia­
das, mecanografiadas p^r uno sola cara y de los dibujos 
unidos a la misma.

Barcelona, 7 &ME. 1982
P.A. de D. Jos? Antonio GONZALEZ Juste.

ALFONSO DURÁN

1 '  r ,

Fdn.: Lu's A. Purón Moya
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