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MEMORIA DESCRIPTIVA
El presenta modelo de utilidad so refiore

3 un d is p o s it iv o  que perm ite  d e te c ta r  la  v e lo c id a d  parada o 

ro tu ra  do h i lo  en máquinas do f i l a t u r a  do m atorias  t e x t i l e s  

que a l  p rop io  tiem po rem ite  s e ñ a l a la  maniobra e l e c t r ó n i ­

ca do la  máquina, a l  en con tra rse  in teg ra d a  en un c i r c u i t o  

do a lim en tac ión  con s a lid a  do r o lé  para la  misma«

Esonciclmento e l  d isp o s itivo  detecta e l  des­

plazamiento del h i lo ,  no la  presencia dol mismo, es d ec ir* * * #

determina s i  e l  h ilo  so desplaza a una mínima veloci&ad
 ̂< a 4

determinada s i  so rompo o s i  so para«
*****

La ú t i l  dad de t a l  d isp o s itivo  os eviden­

te , dado que resue lve , do un modo automático, o l .p iv b lo — 

ma de la  v ig i la n c ia  constante que requiero en Ta *h^-*Latu— 

ra e l  control d e l estaco correcto do alim entación*&él h i ­

lo ra ra  o v ita r  f a l l o s ,  ta ra s  y averias  indeseab les pn e l  

proceso y un e l  producto acabado* con la  consiguiente  

economía do personal y disminución dol r ie sgo  por f a l l o  

humano, que repercuten indefectiblem ente en la  ca lidad  y 

coste do la  producción.

El p rin c ip io  d e l d is¿ ositivo  so encuentra 

basado en las  d ife ren c ia s  de luminosidad que se producen 

en un espacio do tiempo provocadas poy la s  rugosidades 

dol h ilo  t e x t i l  cuando éste so desplaza & una ve locidad  

determinada, o s i  se quiere en la  d is t in ta  capacidad que



10

-LO

20

o

presenta ^ara retener c ie r ta s  longitudes de onda, en est*? 

caso ondas de IR , un h ilo  en movimiento respecto de un 

h i lo  parado o inex isten te  por su ruptura.

Esencialmente e l  d isp o s it ivo  comprende una p ar­

te  mecánica y una parte e lec trón ica  coordinada con aque—  ̂

l i a .

La parte mecánica está  integrada por una guia  

h orizon ta l de sección en U, en cuyos extremos se en ­

cuentran d ispuestas sendas p iezas laminaros do cerámica,
* * . .

.

que presentan una escotadura en ángulo ab ie rto  hacia
 ̂ #

a r r ib a , con sus vó rtic es  a lineados Según un o jo teó rico

lon g itu d in a l o in te r io r  do la  gu ía , y que constituyen

lo s  puntos do apoyo para e l  n ilo  deslizan te  sometido a

con tro l. ^.'**
* . *

Picha guia presenta, en su zona c o n tro la s e n — 

das perfo rac iones en ambas paredes do su sección en J, 

enfrontadas perpendicularmente a su o jo  lo n g itu d in a l,  

donde a lo jan , respectivam ente, un fotediodo do rayo? IR  

emisor y un elemente receptor de los mismos con e je  óptico  

coincidente y perpendicu lar a l  t je  do deslizam iento del 

h ilo  determinado por los puntos do apoyo extremos de la  

gu ia .

Esto sisbema Óptico so encuentra integrado en 

la  parte e lec trón ica  del d isp o s ltv c , do modo que e l  

receptor, constitu ido  por un fototransm isor do rayos IR

/
./
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conecta con un conjunto de am plificador, f i l t r o  de paso 

a lt o ,  in tegrador, d isparador Smitt, etapa de potencia y 

un c ircu ito  ind icador con diodo LED, cuyo c ircu ito  in ­

dicador t ien e  un sistema do p rio rid ad  que determina e l  

encendido del diodo LED en e l  primero de v a r io s  detec­

to re s , in sta lados en una misma máquina, que acusa un 

f a l l o  en la  ve locidad  parada o rotura do h i lo .

El sistoma e lectrón ico  está alimentado por un

c ircu ito  con sa lid a  de ro le  para 3a maniobra automática
* * . .* * e

de la  máquina, pudiondo conectarse todos lo s  df.spo'díti—
w + *

vos detectores que se precisan  mediante una linea  de cua­

tro  conductores y disponiéndose un in te rru p to r de eupro-
* * w

sión  para cada uno, 3ip a fe c ta r  a los restan tes . ,

Todos lo s  componentes del d isp o s it ivo
**.*

c irc u ito s  impresos del sistema e lec trón ico , se e^qb^n—* w * *

tran  in sta lados en e l  in te r io r  de una ca ja  o cha5i&*, do—
. *.*

tada de tapas p rotectoras y do p ivotes de an c la je , o 

f i ja c ió n  en la  máquina t e x t i l  que con tro la .

En su funcionamiento, cuando so produce un des­

censo importante de la  ve loc idad , parada o rotura de l 

h ilo  en movimiento lon g itu d in a l por la  guia y d ir ig id o  

por la s  p iezas laminares extremas de apoyo, se produce 

un descenso o ausencia 0e la  frecuencia  con que se suce­

den la s  d ife ren c ia s  de luminosidad captadas por e l  f o t o -

t ra n s is to r  de TR que in tegra  e l  citado recep tor.
/

En este
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momento v i  f i l t r o  paso a lto  ato acusa señ a l a su sa lid a^  de­

bido a la  frecuencia tan ba ja  co& que e sta s  d ife ren c ia s  se

suceden y, por tan to , e l  in tegrados no tendrá d iferenciac ión  

que
n es/ in tegra r y dará señal n u la , so activa  entonces e l  d is ­

parador Smitt y rem ite, a trav é s  del c irc u ito  do potencia ; ¿ 

una señal que determina e l  encendido de l diodo LEE co rre s ­

pondiente a i  detector que acuna e l  f a l l o ,  localizándose  

a s i e l  mismo y activando un ro le  que incide  en la  maniobra

óo la  máquina para reparar e l  f a l lo  producido. ^
* * .* w * #

Con objeto do f a c i l i t a r  la  exp licac ión  so
* # ##

acompaña a la  presento memoria d escrip tiva  una lámina do 

d ibu jo s , or la  que se ha representado un caso do .Realiza­

ción que se c ita  a t ítu lo  do ejemplo.

Ln e l  d ibu jo :

La fig u ra  1 representa una porspoejb,Í,Tca de l 

d isp o s it ivo  mostrando todos sus componentes visib.Lgs.

Las f ig u ra s  2, 3, 4 y 5 corresponden 

a un despico del d isp o s it iv o , representando respectiva ­

mente:

La fig u ra  2: e l  componente mecánico do 

transporte  del h ilo  sometido a control y e l  conjunto

.-loctrdn ico coordinado a l  mismo.

La fig u ra  3s una perspectiva  do la  gui.a 

portadora de h i lo  sometida a contro l por e l  sistema 

óotico  do IR.

* * W #

* . *

/



5

lL

15

2o

2 5

6 -  ̂̂ 1 '.'í-á̂ '

¡SHíi-p&M

La fig u ra  4? una v is ta  de una de las

p iezas laminaras de apoya d e l h i lo ,  extremas a la c ita d a !  

g u ia .

La figu ra  5; una perspectiva  de la  ca­

ja  o chasis portadora do lo s  componentes d e l d isp o s it iv o .

En dichas f ig u ra s  contemplarnos la  guia
)

(1 ) conductora d e l h ilo  sometido a con tro l con la s  p ie ­

zas laminaros extremas (2 ) p rov istas  de la  escotadura

(3 ) en ángulo, en cuyo v ó rt ic e  se apoya aquól, d ir íg ió n —
* *  .****

dolo según un o jo  lo n g itu d in a l in te r io r  do dicha guía
 ̂a #s

(1 )* . . . .

Esta presenta on su zona cen tra l se&dos

alojam ientos (4 ) v (5 ) enfrentados, rospoctivaaen^s?

para e l  diodo emisor do rayos IR (4 ) y para e l  r^c^ptor

*****de los mismos ( 5 ) .  Este sistema óp tico , de cje*.í?*?fp*?i*da.— 

cular a l  do c ircu lac ión  de l h ilo  en la  gu la  (l)^,*.se en­

cuentra integrado on un c irc u ito  impreso (6 ) en sendas — 

laminas soporto (7 ) f i ja d a s  en ambos lados de la  guía y 

Se encuentra conectado a la  red a travos d e l in te rru p to r  

(8 ) in d iv id u a l para cada d isp o s it iv o .

E l diodo LED (9 ) conectado a l  c ircu ito  

impreso (6 ) constituyo e l  elemento lo c a liz a d o r , por 

su encendido, do cualqu ier f a l l o ,  por rotura  o parada, o 

descenso de la  ve locidad  producida en la c ircu lac ión  dol 

h ilo  en la  guia (1 ),  a l  r e c ib ir  la  Señal indicada en la

/
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transmisión ^  rayos 13. entre e l  emiátr (4) y e l  receptar

(5 ). 1

El conjunto se encuentra in sta lado  en la  ca­

ja  o chasis (10) p rov ista  de tapas p ro tecto ras (11)¿ por-^  

fo rac ion es  para e l  a ju ste , su jec ión , montaje de lo s  elemen­

to s  externos de l mismo y a to rn ila ld o  d e fin id o s  en genera l 

como ^12). Licha caja  (10) se encuentra p rov ista  de ancla  

je  ( 1 3 ) o f i ja c ió n  en la  maquina t e x t i l .

E l modelo, dentro de su esem cialidad puede Ser

llevado  a p ráctica  en o tras  formas de rea lizacióñ 'lque di-r
+ **

f ie ra n  en d e ta lle  de la  inoicada a t íb u lo  dL ejemplo en la

descripción , y a la s  cuales alcanzará igualmente la* pro —
* * .

tecc ión  que se recaba. Podrá pues, constru irá^ en cu a l­

qu ier forma v bamauo, con lo s  m ateriales más adoctydQS por 

quedar todo e l lo  comprendido en e l  e s p ír itu  de lá 're R v in — 

dicacionoc. *w wV *w*

/
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D e s c r ito  e l  o b je to  d e l p re s e n te  in v en to  s e  

d ec la ran  como no d ivu lga d a s  n i  p ra c t ic a d a s  en España la s  

s ig u ie n te s  r e iv in d ic a c io n e s *

1 .— Un d is p o s i t iv o  d e te c to r  de v e lo c id a d  pa­

rada o ro tu ra  de h i l o  en máquinas t e x t i l e s ?  c a ra c te r iz a d o

porque esen c ia lm en te  comprende un componente m ecán ico^.*dn
..

componente e le c t r ó n ic o  coord inado ccn e l  prim ero^ in t e — *

grados de forma compacta en un ch a s is  dotado de ta p a s "p ro —

te c to r a c  y  de p iv o t e s  de a n c la je  en la  máquina t e x t i l  cuya

f i l a t u r a  co n tro la ?  estando c o n s t itu id o  d icho componente

m ecánico por una gu ía  h o r iz o n ta l de se cc ión  en U en cuyios
. * * *
*...**extrem os se encuentran d ispu es tas  sendas p ie z a s  lam inares
*. *.* *. .

de cerám ica que presentan  una escotadura en ángulo a b ie r ­

to  h a c ia  a rr ib a?  con sus v ó r t ic e s  a lin ea d os  segdn un e je  

t e ó r ic o  lo n g itu d in a l e  in t e r i o r  de l a  gu ia  que con s titu yen  

lo s  puntos de apoyo para a l  h i l o  d e s l iz a n te  en la  gu ia  so­

m etido a co n tro l?  cuya guia p resen ta?  a s í mismo? en su zo ­

na c en tra l?  sendas p e r fo ra c io n e s  en ambas pared es  de su 

secc ión  en U? en fren ta d a s  pa^pendicu larm ente a su e je  lo n ­

g itu d in a l?  donde a le ja n ,  respectivam en te?  un fo to d io d o  emi­

so r  de rayos IR  y  ur fo t o t r a n s is t o r  r e c e p to r  de lo s  mismos? 

ambos con e je  ó p t ic o  c o in c id en ta  y  p e rp en d icu la r  a l  e j e  

de d e s liza m ien to  d e l h ilo ?  con stitu yen d o  d ich o  sistem a 

ó p t ic o  e l  necüio de co o rd in a c ión  e n tre  ambos componentes



m ecánico y  e lec trón ico^ , a l  e s ta r  in te g ra d o  en e s t e  é lt im o , 

m ed iante c i r c u i t o  im preso, a t r a v é s  de un con ju n to  de am­

p l i f i c a d o r ;  f i l t r e  de paso a l t o ;  in te g ra d o r , d isp a ra d o r  y  

etapa de potencia?  con ga c i r c u i t o  in d ic a d o r  con diodo,?

5 presen tando a su v e z  d icho d ic io  un sistem a de p r io r id a d

determ in an te  de su encendido en e l  prim ero de v a r io s  d e te c ­

t o r e s  in s ta la d o s  en una misma maquina; con stitu yen d o  e l ,
w 'w
* W , *

elem ento lo c a l iz a d o r  de f a l l o  po r  ba ja  v e lo c id a d  ro tu raw<*

o parada de h i lo  y  consecuente ausencia  o descenso de v a -  

10 r ia c io n e r  de rayos IR. e n tre  a l  em iso r y  r e c e p to r  de Loa

mismos* determ inando a s i  mismo d ich a  tra n sm is ión  l a  i&sSTal

w . *
activador? , de un c i r c u i t o  coa s a l id a  de r e l é  para la'cfp.-r

* **n iob ra  do la. máquina? desde e l  que se encuentra a lim en tá -

*. *.
do e l  con jun to e le c t r ó n ic o ^  y porque un con jun to  de piéteo—

I j  to r e a  p r e c is o s  en ama máquina ce  encuentran conectados 

m ediante una l in e a  de cu a tro  condu ctores a t r a v é s  de un 

in t e r r u p to r  de su pres ión  para cada uno independientem en­

t e  de lo e  res ta n tes *

2 .— Un d is p o s i t iv o  d e te c to r  de v e lo c id a d  parada 

2C o ro tu ra  de h i lo  en máauinar t e x t i l e s *

Seg*dm se d e s c r ib e  y  r e iv in d ic a  en la  p re sen te  me­

m oria d e s c r ip t iv a  rué consta  de 10 páginas fo l ia d a s  y  e s c r i ­

ta s  a máquina por una s o la  cara*

/
/
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