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montaje voladizo de la repetida platuforma,

R e
e L

Hoja 2

Egte Modelo de Utilidad tieme por fina

lidad proteger el privilegio de explotacién ex %
ciusiva tanto Industrial como comercial referi 3

do 2 un montacargas de obra perfeccionado.
Dicho privilegio gueda reivindicado & =

‘avor de la solicitante de conformidad con lo

establecido en el vigente Estatuto-Ley.sobre ‘-

Fropiednd Industrial tanto por lo que se ;efig

i :

e e

~r,

L
re 2 su plazo de vi _encla, territorio de apli-

doss e

cacidn y condiciones, como yor cuanto cencier-

et

%
el

ne a los derechos y obligaciones dimasantes de

su coneesidn administrativa. . ue
o *

As{ pués, sze trata de un montagnééas ca-

racterizado gor la previsidn construcg}yp segﬁn.ﬁ
la cual ha sido arbitrads une platafo;éﬁ.de ele
vecidn y una columna o tripode foéﬁada nor tres
mistiles unidos or varios travcsafios, & cuya -
columna gqueda accplada Jdicha plataforma en uno
de sus lzdos on Forma voladiza y guiada, soste-
aiéndola firmemente jara pernitir su movimiento
v uirdo thnto ~u 11 clevacidén como cn el dese

censo, con Lot l seouridad y firmeza en virtud

ne su propin constitueiodn on tripode y por el

Egta disposicidn constructiva queda ade-
nfg integrada con la previsidn de un brazo-ba-

lancin de sujecidén de la plataforma del montae

b AL T R C R Rt

cargas al cable de elevacidn, determinando un
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‘dispositivo asegurador de la suspensidn de la-

misme a la que retiene en el caso de cque tenge -

lugér lo rotura del cable, impidiendo gue g8 «

produzea su caida y provoquen accldentes. En -~
esta disposicién entran finalmente a formér -
parte unos juegos de Gopss y un selectqr m6v11~
gue componen un dispositivo de control.y selee—n

Clén de Fltura y parada’ cuya prlncipal qarac-

senps
teristica ¢s su extremmda sencillez construoti-.-
va y eficacia funciomal,

Para mayor claridad y'facilitan la, com=
. o
...
prensién de ecsta memoria, se acompafia l.a.,mis-—

mz a titulo complementario de una hoga de pla-

nos en la que ge ilustra uno de los pbsrblea -
casos de realizacién en la prdcticza del dbjeto
reivindicado, el cual deberd ser interpretado
en consecuencia como € jemplo, con el earacte%
de mera enuncincidn y sin limitacidén en cuanto.

a. la posibilidad de variacidn que sus detalles

de naturaleza sccesoria podrdn revestir en cadﬁ

caso de aplicacidn concreta,

Haciendo referencia a la numeracidn con i

que se identifican las partes y elementos coms-.

ponentes de dicho objeto, seguldamente serdn -
expuestas las caracter{sticas constructivas del
mismo en orden 2 los sigulentes disefios:

Figura l.- Vista lateral de un alzado de la e

tructura del montacarges reivzndicado.
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Figure 2.- Vista en planta del mismo ebjetb,
en la que aparece seccionade horizontalmente
la columna de elevacién por la linea A-A' de

la figura 1.

Figura 3.- Detalle del dispositivo de asegura~

miento de la sujecidén de la plataforme elevaw-

dora.

Figuras 4 y 5.~ Alzado y planta del cabazal ‘A'é

de lo columna de elevacidn.

Pigurag 6 y T.~ Alzado frontal y perfile del 86~

lector de parsada.

De acuerdo con los disefios acaﬁ%é;% de
explicar, el montacargas de obra cuyazggéteo-
cién se preconiza en esta memoria des;&i}tiva
estd basado fundamentalmente en la previsidn de .
una columnz de elevacidén -1- compuesta por uma
egtructura de perfiles angulares o preferenté—i
nente tubulares constituida por e jemplo por uﬁﬂ
tripode de tres mistiles -2- unidos por trave;i
safios -3- que deteruinan en planta forma geomé_
trica triangular (figuras 1 y 2). Esta columna
yuedard integrada cn cada caso de ejecucién -~ .
concreta v Je acuerdo con las necesidades de =
trabejo, por un ndmero variable de partes'modi
lares cnsaumblables entre si y por un cabezal ~
~16- (figuras 4 y 5) de sujecidén en posicién =
erguida, estando dste Wltimo dotado de oreje=-

tas -18~ de anclaje al suelo, asf{ como de pid



15

25

- largo de la columne.

~-17~ de acoplamlento de la base de la columma,

o dicho cabezal, con el fin de asegurar mu 2B B

tenimiento en posicién erguida en condiciones;—;

de plena seguridad y firmeza.
El montacargas reivindicedo comprende =

ademgs le previsidn de una plateforms de ele~

vacion =4- compuesta pcr un bastidor -S:Pb'un

“entramado tubular -7- para la superficie de -

npoyo, ilevando acopladas dos barandaé'T&tera—l,

les -6~ =s{ como una estructura en el puente = i

formada por un travesafio -9- y dos pe¥files la=

terales con seccién en forma de "U" -é.-'::vﬁ'xidoa

formando un blogque acoplado a la partg}ﬁﬂaseraf
de la plataforma. ;% . .

Estos dos perfiles ~8— realizan el aco- ;
nlamiento de la plataforma a le colummg -l- = é

abrazando a dos de sus mdstiles -2- (fi 2);:

obteniéndose de este modo el mantenimiento en
voladizo de dicha plataforma y en forma guiada,
facilitando el deslizamiento vertical tanto e

elevacidén como en descenso de esta Ultime a 1

Lo plataforma estd provista de unos juee
gos de ruedas -10- ue abrazan en posicidén enw:
frentada a los mdstiles -2- facilitando el deg=s
lizamiento de la misma en la columna de elevae

. F
cidn,

El cable de suspensién de la plataforma
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-12- eg accionado por un omsbrestante y motor
incorporados a la columna, gquedando relacioné;
do este ocable con la plataforma a través de -
un brago -l1l1- (figura 3). Este brazo va sujet
por un extremo con el cable ~12-, quedando agg
plado en la plataforma merced a una disposiciéni
deslizante o corredera por medio de uﬁsé-iacoaz :

empare jadores -13- al mismo tiempo que’&® en-

cuentra relacionado con unos topes balerein -

-14- narticulados centralmente a la pladteforma.

. Iste brazo deslizante -11- disPéfie en -
su ligazén corredera -13- de medios.eiﬁgéicos
que lo impulsan a desplazarse en sent§é53verti- :
cal obligando a que los topes -l4- aﬁhqében su"{
posicidn horizortal, los cuales determinan su F
parada y retencidén en dicha posicién horizon-
tal. '

El movimiento de descenso del brazo des; 3
lizente -11- no se produce en virtud del efec- .
to de atirantamiento ejercido por el cable de
elevacidn, a menos que se rompe éste, en cuyo
momento se producirfa instantdneamente lo ac-
¢idu de los medios eldsticos y el descenso de
dicho brazo -11- desplazendo a los topes -l4=

hasta situarlos en posicidn horizontel, entran

do su extremo posterior entre los travesafios =

~3= de la columna, de modo que cuando se inick
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mo hace tope con tales travesafios quedando re
tenida la plataicima o 2u alture sin posibili=

dad e que caige provocando L. accileunte. &

Con el fin de obtener la seleccién de 5%»

las diferentes alturas de parada de la plataw

forma, los travesafios -3~ estén provigios me=
...

L
diante abrazaderas -19- de gsendos tacos-tope

-20- (figuras 6 y 7) los cuales quedan situa-— é

esasp e

dos en diferentes posiciones, cada una .de las
*8 @

cuales deterrina las diferentes menciomadasel-

[ 44N ]

turas al encontrarse provista la platafgrme de. &
e ’

micnto simultdneo del funcicnamiento ng.motorf}
cstaendo este ruptor acoplado a una gu&é°:22- -
susceptible de quedar posicionada en cualqQuie~ !
ra de las estaciones determinadas por loé pun~:

tos =23~ que se corresponden con las respecti-

vas posiciones de los tacos =-20-. Merced a la
disposiciodn acabada de exponer basta situar el

ruptor -21l- en la posicidn =23~ corresponiiente.

para que al sublir o bajar la plataforme se pro—?

duzea la colisidn el ruptor con el taco-tope -

3 T IR R A IREL

~20- situado en la altura de parade selecciona-
da de antemano, produciéndose el detenimiento -
de 1la vlatnforma en esta estecidn.

Jnda la grsn crntidad de travesafios —Al
existentes en la columna, es posible estable-

cer distintes estaciones de parade en las altu~~ﬁ
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correspondientes a dichas alturas, facilitan-

ras de trabajo gue se necesite, bastando para

ello situar los tacogs -20- en los travesaiios

do su abrazadera -19- dicha operacién al per—
mitir corrér el taco por el travesafio hasta -
aquedar ajustado en la posicién deseada.

Una vez descritas las caracte?%a%icaS'
constructivas y funcionales del objetdgindus-
trial de este Modelo de Utilidad, corrazpli-
tud y claridad suficientes para su puééta en
prictica, se declara como no practicd@cv*en -
el mercado espafiol, haciéndose la sai&éééd -

. ) W00

ie zue los detzlles accidentales, tantusdel -
conjunto como de sus componentes, poébé? ser
mod¢ificados respecto de lo descrito y repre-
sentado 2 titulo de ejemplo, ¢n esta memoria
degcriptiva, dentro de la inalterada esencia-

lidad que queda resumida en las siguientes:
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- travesafios del costado en que se desliza la pl

REIVINDICACIORES

la,- "MONTACARGAS DE OBRA PERFEOCIONA_
DO", caracterizado por éstar constituido por -

una columna de elevacidén formada por ejemplo

de barandas a la que es solidaria en su farte

-

trasera una estructura o puente provistp, de -
dos perfiles verticales de seccién en "C qhé
zbrazan o respectivos mistiles de lz gdluma,
sobre los que se desplazan verticalmanjg;conﬁ

ayuda de unos juegos enfrentados de rdefhs 1

2

cas cuyos ejes van apoyados en la plaﬁ%fgrma,h
deteruinando dichos perfiles y estas nyedas la:
sujecidn deslizante de la plataforma en,la ei-
teda columna Ze elevacidn.

28 o= "_MONTACARGAS DE OBRA PERFECCIONé
DO", segun la reivindicacidn anterior, éaraé
rizado por la previsidn de unos topes posicio
dos a diferentes alturas en la columna de ele'

vacidn, quedando estos topes situados en vari

taforma elevadora, mientras que esta Ultima se.
encuentra provista de un ruptor eléctrico aco
plado = una gufa selectora incorporada tambié
en la plataforms en paralelismo con dichos f;
vesafios, pudiendo ser corrido el ruptor para:

ser colocado en diferentes posiciones, de modo



elevadora en la altura detecrminada por dicho

.cha iBh |

que en Tuncidén de la posicidn elegida, el rup=-
tor colisionard solamente contra el tope cuya
»03icidn transversal corresponda con la de -

equél, produciendo la parada de la plataforma

R AT P

=

TOpe.
2.~ Por ultimo, se reivindicg cemo - %
e
objeto sobre el que ha de recaer ls prsfec—
-d

k-3
cidn del presente Modelo de Utilidad qus por

“ Y
veinte afios se solicita para Espafia. .
p or
sam

3
r >

"MONTACARGAS DE OBRA PERFECCIONADO"

Todo conforme queda exprasado i la -
Ty

& r
L

presente remoria descriptiva gue consta de -
St

lez folios mecanografiados por waa BOIa cara

Co

4

una ioja de planos gue se acompafia,
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