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por " pERPECCIONAMIENTOS EN CURSORES PARA MAQUINAS RECTILI-
NEAS DE GENERO DE PUNTO", @ favor de DON MAX WULLIMAyN, do-

micilisdo en SELZACH (Suizs), y de nacionalidad suiza.
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MEMORIA DESCRIPTIVA )

e 2 | '
Lg presente invencion se refiere g un cursor, pars
méquina rectilinea de género de punto, en particular}pera

une tricotosa mgnusl del tipo que comprends dos fontﬁras,

comprendiendo el cursor medios regulables para hacer va-

riar el género de puntd obtenido y obtener, por ejemplo

i |
bandas planas itejidas a izquierda o a derecha, géner@s
de punto circulsr g izquierde o a derecha, y ailn otrés ti-
I
Dentro de las méquinas de género de punto coéoci-

das, es necesario prever un aumero relativamente eleﬁado
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de 6rganos de sccionamiento indivicdusles, tales como botones, :
o manecillas, para mendsr todos lecs movimientos de regula- v

cidén necesarios para modificar el género de punto y el ta-
mafio de las mallas. Dentro de las miquinas de géneroide pun-
to més modernas, cada cursor estd atn provisto de por lo me-
nos cuatro botones o manecilles de regulacibn, de su%rte que
en general deberédn ser efeciuadas ocho manipulacioneé dife-
rentes para pesar de una posicidn de regulacidn de 1% maquina
s otra, Como que estas maquinas de géneros de punto &anuales
son utilizadas por persongs poco enteradas sobre la éonstruc-
cién del gparato y sobre las artes textiles en generél, es
muy diffeil el explicer completamente a tales personas las
diferentes posibilldaaes de la maquina, y esto es quue
estss Ultimes no se femiliarizan nunca con las ,équiﬁas, Por
consigulente, se prefiere maquinas simples y baratas, que
tienen menos posibilidsdes de regulacidn. i

Bl 6bjeto de le invencién es el de simplificér el
mecanismo de regulacion y los medios de maniobra de ies mé -
quinas de géneros de punto g un grado tal que la ma&ipula~
cién Ge estas maquinas ge vuelvs més fdcil que el dezlas
méquinas més simples ya conocldas, y siendo el pr9010'de la
miquina reducido de una manera que permite a un gran pumero
de personas el comprarla, Esto ha venido & ser posiblg, de
gcuerdo con la invencidn, por sl empleo de un cursor del ti-
po gue comprends un par de drganos gue sirven psre le;antar

y bajar lss agujas, siendo estos drganos regulables para

obtener diferentes estilos de punto y diferentes tamafios de

malla, y este cursor se casrscterize por los medios de|mando
de los citados dOrgenos, centralizados en un solo puesto, para
: _ !

regular respectivamente el tamafio de les mallas y el estilo
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del punto. Un botdn de accionamiento dnico puede ser subdi-
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vidido en dos partes, copstituyendo este botdén los %edios

de mendo centralizados en un solo puesto, & partir éel cusl
dichos érganos pueden ser régulados parg un funcionémiento
diferente, concerniente gl tamafio de las maellas y ai eétilo.

|
del tejido de punto, : !

i

La descripcidn antes indicada de conformidad con
log dibujos anexos, dados a ti{tulo de ejemplo no limitati-
Vo, hara comprender como puede ser realizada la 1nvenc1on,
bien entendido que les psriiculeridades que resaltag tanto en
el dibujo como en el _texto son parte de le citadas i#vencién.

Lg figurg 1, es uns vista por encima de la éleca del
cursor y de uns parte de la fonturs. z

lLa figurs 2 es una vista ﬁor encimg de 1la piaca del
eursor, . !

La figura 3 es uns vista segin la lines III%III de
la figura 2., ‘ ;

las figuras 4 a 6 representen esqueméticame%te algu-
ngs posiciones caracter{sticas de los drganos de reéulacién
dentro de los casos siguientes: "tejido normal", "t%jido
circulsr a derecha" y "tejido Patent". ;

L1a maquina representada presenta un botdn d% regu-
lacidén sobre la cara superior de la placa de cursor§1, sien-
do subdividido este botdn en una parte superior 2a % en uns
parte inferior 2b. La psrte inferior 2b de este botén de
regulacidn sirve pesra regular la dimensidn de la maﬁla, que
ee indicade por las cifras comprendidas entre él 1 ﬁel 10
sobre una escala 3 de la plaeca del cursor 1. Al medio de la
parte superior 2a del botdn de regulacidn, se puede bespla-
zar un disco-programs 13 pare determinar el estilo del tejido
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de punto de la msners explicada més sbajo, siendo indicado

el estilo del tejido ds punto sobre una escela 4 degla pla-
|
|
Una corredera 5 estd montads sobre la cara ﬂnferior

ca dsl cursor 1.

de la placa 1, y puede ser desplazada dentro de su éropio
plano dentro de ung direccidn trensversal al eje 1o§gitudi-
nal del cursor, es decir, trensversalmente a la dir%ocién de
desplazamiehto del cursor. La corredera > es gulada bor me ~
dio de espigas 6 remachadas dentrobde la placa 1, L% corre-
dera presenia los pernos 7 y 8 y una abértura centrah 9

i
t

sensiblemente circular, que tiene un diente de mando 10, que

|
hace resalis & partir del borde de la abertura 9. Una excén-

I.
trica 11 es montade rotestivamente dentiro de la sbertura 9,
esta excéntrica es fijede sobre un irbol hueco que lgeva la
parte inferior 2b del botdn de regulacidn., Dos resortes 12

que tienden en permanencls s desplazér lea correders ? hacia

lo glto de la figura 2, mantienen asi el diente de m?ndo 10
en contacto con ls excéntrica,1l, Haciendo girar la %xcén-
trica 11, se pueds msndar lag corredera dentro de una%de las
diez posiciones distintas, estando determinsdas estag posi-
clones por ls posicidn angular de la excéntrica 11 y' de la
parte 2b Gel botdén de regulscidn, esta parte 2b estékprovis—

ta de un dispositivo de retenida & resorte 35 (figura 3) que

mantiene la excentrica 11 y la parte 2b del botdn de'regula—

c¢idn dentro de una de les diez posiciones angulares distintas.

&1 disco-programa 13 estd superpuesto a ls cgrrede—
rs 5, atravesando el eje de este disco-programs 13 el eje
hueco de la excéntrica 11, y llevando la parte 2a del botén

de regulacién. &1l disco-programa 1% presenta tres diéntes de

tope 14 regulsrmente espaciados sobre su periferis yzun dien~ .
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te de tope 15 sobre su cara. Todos estos dientes de tope 14
¥y 15 son curvados de manera parg hacerlos salir & la;parte
exterior del plano del disco 13, &l diéco-programa 13 puede
ocupar cinco posiéiones distintas, determinsdes por él en-~
gahche de ung espiga 25 fijada sobre un resorte lami#ar 24
deﬁtro de los agujeros 26 del disco 13, correspondie#do lag
posiciones de estos & las cinco posiciones de la esc%la 4
gue indica los diferentes estilos de tejido de punto;

Los brezos oscilantes simétricos 16, montado% rota-
tivamente sobre los pernos 7 de la correders,s,:se péeden
mover hacia el interior en direccidn el uno del otro%y en
la direccidn del disco-progrsma 13, Gada uno de los brazos

16 tiene la forma general de una U o d8 una escuadra.y pre-

. 1
senta un tope 17 (figura 2 y 3) curvado en direccidnidel dis-

co-programg 1% y destinsdo a cooperar con los dienteé 4 v
15. #n el estedc de reposo de la mdquina psrs género% de pun-
to, los brazos 16 son mantenidos en contacto con las%patas
de apoyo 19 de la corredera % por medio de los resor%es 18.

Dos brazos oscilantes suxiliares 20 son montados rotétivamen-

. te sobre los perncs 8 y son mentenidos en contacto cén una

varilla inferior 21 por medio de los resortes 18, es%ando
dlispuestos estos resortes entre los brazos 16 y 20, 4& vari-
lla 21 esta fijada & la cofrédera 5. Una varilla fij% superior
22, fijada a la placa de cursor 1, lleva un diente a@xili&r

25 que sirve para bajar las agujas. Las caras vistasisobre

la figura 2‘de las varillas>21 Y 22,'del diente auxi#iar 2>

y de los brazos oscilantes 16 y 20, se encuentran deﬂtro de
un mismo plano, haclendo las partes curvadss 27 de las agujas
28 de la maquina paré géneros de punto resalte sobre %e este

I
plano, Por consigulente, las agujas son accionadas por las su-

f:
3
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perficies laterales de los elsmentos 16 y 20 a 23 antes men-

cionados cughdo el cursor €8 desplazado & lo largo de la fon-
ture de la mdquina. Ademds, un diente sensmblemente Frian—
gular 29 qﬁe éirVe para la gufa de las agujas es mon%ado
précticamente dentro del mismo plano, este diente de| guia

2§ presenta las superficies laterales 30 simétricas § sbise~
ladas. El-diente de guia 29 esta montado sobre de un;brazo
libre del resorte laminar 24, de suerte que &1 se pu;de es-
capar transversalmente a la direccidn dentro de la caal el
curgor es desplagzado durante el funcionamiento de 1a|maquina.
Los dientes fijos 31 para levantsr 1as agujas estan figados

a la varillas inferior 21, y los dientes fiaos 32 parg abajar
las sgujas estdn fijos a la cbrredera 5. Estén provi%tos dos
dlentes simétricos 32, pero solo el dientes de la der%cha es-
td representado sobre lag figura 2. Todos los elementbs que

sirven para levantar y abajar lss agujas, a excepcidn de
i

los dientes 23 y 29, estan montados sobre de la corrgdera

5 desplazable verticalmente. Las laminss-resorte o 1%ngﬁetas

%% estédn fijadas e las extremidsdes exteriores de 10% dientes
fijos 32, estendo dirigidas las egujes hacia las car%s supe-

riores o 1nierior=s de estas lenglietas cuando ellas Fntran

en conuacto con las extremldsdes lzbras de las lenguetas.

e na encontrado que una arista rigida no sera capgz;de des-~

plszar una aguje de una perte o de la otra de un diebte cuah-
do esta ariste ataca la aguja exactamente en su centro. hien-
tras, una lemglieta eldstica tel como la 33 sé flexio?a lige-

ramente de uns parte o de la otra bajo la accidn de ?a pre-

1
sion de lss sgujas que se apoyan contra la lengilieta en el

momento del desplgzamiento del cursor a lo largo de la fontu-

ra, después que la aguja es dirigida hecia el uno u otro lado,

“
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pues el cursor no se puede stascar. El cursor estd montado
!
de forms deslizante por medio de rebordes_enganchadop dentro

de ranuras de la fontura 4. ‘i

La obrs de punto en si misma, eg decir el dehplaza—
miento‘y la cooperacidn de -las agujes las unas con l#s otras
vy con el nilo alimentando las agujses es bien conocid% y es
extraﬁo'a lg invencion. Por lo mismo, el funciunamiebto par-
ticular de una madquina de género de punto a doble fo?tura
es extrafio a la invencidn y no seré deserito, La pre%ente
invencidn trata solamente de la construccidn particubar del
cursor y de la forma como los movimientos de las agu?as son
mandados por este cursor, - ' %

Cuando el cursor es desplazado hacis lsg deftha, las
agujas atraviesan el cursor de derecha a izquierda, %omo se
indica por la fecia de la figurs 4. Supongamos prime?amente
que el disco-progrema 13 haya sido situado bajo la p%sicién
"N",.significando "Género de punto normal", como se!muestra
bajo las figuras 1 & 4. Los talones 27 de 1las agujaséson le~
vantados por el brazo oscilante 20 de la derecha & uh nivel
tal gque ellas entran en contacto con el brazo oscilaﬁte 16
de derecha por .debasjo de su pata inferior sensibleme#te hori-
zontal, Del hecho que las agujas no pueden. ser despl%zadas sin
remontar ung resistencia de friccidn minima dentro d% la
fontura, el brazo 16 de derecha es desplazsdo por 1% pre-
gién de las agujas hasta que su tope 17 choca contré el
diente exterior de derecha del disco-programa 13, siéndo‘el
el brazo 16 asi mentenido dentro de su posicidn de t$abajo
como Se muestra sobre la figura. Las agujas son toda% le-
vantadas al resbsler a lo largo del brgzo 16 de dereéha Yo

despuds de haber abandonado ls extremidad superior del brazo
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16, ellas chocan contras el diente auxiliar 23 bajo la accién
del cual son bajadas dentro de uns posicién, dentro'?e la "
cual, el hilo es introducido déntro de las agujas. Lbs agu-

jas son mantenidass dentro de esta posicién'hgsta queéel

brazo oscilante 16 de izquierda eantiran en contacto cbn ellas,
después que las agujes, que deslizan sobre este braz% 16 de
izqﬁierda, son abajadas dentro de una posiciéﬁ que d?pende

de la posicidn dentro de la cusl he sido regulada»lafcorre-
ders % portadors de los bragzos oscilantes,. Gomo la p?si-

cibdn de les agujas determinadas por el diegte fijo 23!ylden-

tro de ls cual el hilo es introducido dentro de las %gujas,

es independiente de ia poSicién de la corredera 5, p;ro qus

las agujes son absjedas mds o menos despues de la po%icién

de regulacidn verticael de la corredera 5 y de los brazos osci-
lgntes 16 montados sobre de ella, el tamafio de las m%llas
puede ser regulado entre limites predeterminados porila re- g
gnlacidn vertical de la corredera 5 de la.manera desecrita

més arviba. Cuando se Qontinﬁa desplazando el cursm; respec~

to a las agujas, estés ﬁltimas entran en contacto co? el

braéo oscilante 20 de izquierda que es levantado porilas agu-~

jas y es mendedo dentro de su posicibn insctiva most?ada en

la figura %, posicidn dentro de le cual él no despla?a mas

les agujes. Kl funcionamisnto es el inverso simétricpmente

cuando el cursor es devuelto hacia la izquierds, porhue los

. }
dos brazos oscilantes son lgualmente mentenidos dent?o ds
|

su posicidn de trabsjo por los dientes extensores 14;del
disco-programa 13. ;

Cuando se situa la parte 2a del boton de regPlacién
bajo le posicidn "RY, es decir "género de punto en r%dondo",

)
el disco-programs 13 es dispuesto dentro de la posicidn mos-
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trads en lg figure . Atravesando las agujas el cursbr den-

{
)

tro del sentido indicado por una flecha (figure 5) son ante
todo levantadas por el bragzo oscllante 20 de derecha;y, en-
tonces después del movimiento reiativo hgcia }a izquéerda,
las egujas asi levantades entren en contacto con el Prazo
oscilante 16 de la derecha. Por el hecho de gue, den?ro de
la posicidn mostrads en la figura 5, el disco 13 no %resen-
ta el diente 14 dentro de la trayectorfs del tope 17Edel
brazo 16 de derecha, este ﬁltimo puede venir'dentro @e su
posicidn sbsjsda insctivae mostrsda en la figura 5, ; |

Por consiguiente, las agujas no son levantad%s ¥y
pasan normalmente hasta el brazo oécilante 16 de iquierda
por debajo de los dientes guxiliares 23 y 29 sin tej%r, des-
pués que ellas son mandadas dentro de su posicidn de;reposo
inferior por el brazo oscilante 16 de izquierda. Cuahdo las
ultimas sgujas abandonan la‘extremidad iibre superio% del
brgzo oscllente 16 de derecha, este dltimo tiende a Fascu-
lar hacla lo alto bajo la sccidn del resorte 18 y s Pplicar-
se contra él tope 19, in este momento, es posible qu% a lo‘.
manos une sgujs ses levantads a un nivel indesesdo p?r el
brazo 16 en curso de basculacidén, Habitualmente, tal%é agu-
jas son nuevemente bajadas sl nivel deseado por'los %grggg
inferiores del dienie 29. ks posible que las agqjgg,jevané
tadas haste el nivel de las superficies biseladas BOidel
diente 29 no seen gbajadas por seste diegte, pero desiizan
trensversslmente por encime de él, répidamente hagié!abajo.

Cuando el cursor es de huevo desplagzado ﬁaci% la
igquierda, se desarrollan las mismes funciones que aéuellas

. ’ - |
descritas més arriba para la "posicidn normsl", es d?cir que

las egujss son leventadss dentro de la posicidn de oﬁra de

R

=
i
I
[
t
{
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punté por el brazo oscilante 16 de izquierda que es;manteni-
do por el diente 14 del disco-programa 13%. il empleér dos
cursores simultaneamente getivos dentro de una méqu@na pa-
ra género de punto que comprende dos fonturas, se obtiene
un tejido de punto tubulsr sin costurg,., is posible éejer
punto circular dentro del sentido horario o el anti%horafio
gl desplazar el disco-progrema 13 a partir de su po%icién
normal psre msnderlo sea deatro de lg posicidn most%ada en
la figura 5,_séa dentro de ls posicidn simétrics op%esta.
Se vé asi, que la graduacidn 4 (figura 1) presents %oé veces
lg letra "R",vque corresponde el tejido de punto ciﬂcular
dentro de un sentido o dentro del otro. ' E

le figura 6 muestra la poéioién de lgs partés del
cursor para la .Obre de punto del estilo llamado “Paéent".
Cuando el disco-progreme 15 es mandsdo dentro de la ?osicién
de le figura 6, uno de los disntes 14 se encuentrs bajo el
tope 1/ del brazo oscilante 16 de dereche.. El brazo @scilan-
té 16 de izquierda pueds descender bajo la accién‘deilas agu-
jas que llegan de la izquierda por el hecho de la auﬁencia
de un diente 14 capaz de retener el brazo 16, Entret;nto,
el tope 17 del brazo 16 de izqﬁierda reenéuentra el hiente
15 del disco-programg 13, de suerte que el brazo 16 ﬁe izquier-
da es blocado & un nivel intermedio (figurs 6). Las_%gujas
son entonces leventades por el brazo 16 de izquierdaéhasta
un nivel en el cual el nilo es introducido dentro de%las
agujas, pero lgs mgllass tenidasléobre de estas aguja% ho son
tejldses, Lentro de este cgso, se obtiene un géﬁero d; punto
del estilo llamsdo "Patent", Las agujés passn por de?ajo del
dienté 29 yvalcanzan el brazo oscilante 16 de derech% bajo

la accidn del cual ellas soh abajadas y reenviadas dentro

de su posicidn de reposo., Cuando todas las egujas absndonan
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el pbrazo oscilante 16 de izquierds, este dltimo bascula ha-
cié lo alto y chocs con el tope 19; en la cufsa de ﬁetorno
perecida seguida por el cursor, las agujas son levaﬁtadas
por el brazo oscilante 16 de derechs dentro de la p@sicién
normal, y se obtiene una obra de punto normal, como dentro
del caso de la figura 4. Guando uno de los dos curs%res es
regulado bajo la posicidn "Patent", mientras que el%otro
cursor gueda dentro de la posicidén "nermal", se obti%ne un
género de punto llamado "Halb-Patent", y si los dos ?ursores
son desplazados bajo la posicidn "Patent" el género %e punto
obtenido se llama "Voll-patent". | i

Otrg ventaje de la presehte invencidn reside%por
le presencia de une "Posicidn cero" (indicada por O bajo la
graduacidn 4), siend6 este posicidn utilizada de prekefencia
cusndo se teje punto con hilos de diferentes colores; Para
esta posiqién cero, el disco-programs 13 se encuentr; dén-
tro de uha ppsicién simetricamente opﬁesta a aquelléimostra-
da en la figuré 6; dentro de ests posicidn, ninguno ée los
brazog 16 es soportado por uno de los dientes 14 o 1% del
disco 13 y, por consiguiente, estos brazos 16 puedenibascu—
lar y tohar 1s posicién interior inactive mostrsda pér el
brazo 16 de cderecha en ls figura 5. La méquina.no teée punto
y los cursores pueden ser desplazedos a voluntad par% ser
enviados dentro de una posicidn de partida deseada. ;

Una csracter{stics importsnte de la invénciéﬁ resi-
de dentro del hecho de que los brazos oscilantes 16 don mon-

: !
tedos sobre la corredera 5 desplazable verticalmente que
, - i
sirve pars preseleccionar le magnitud de las mellas, !de suer-
1
te que estos brazos oscilantes son asimismo desplazados con

ls corredersg 5.
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Esta caracteristica simplifica considersblemente la
construccidn del cursor, pero exige por otrs parte, gue los
dientes 14 y 15 y los topes 17 sean dimensionados degtal ﬁa-
nera que ellos puedan cooperar correctamente ehtre ehlos
seg cugl fuere la posicidn de la corredere 5 y de 10% bra-
zos oscilantss 16, . i
El disco-programs 1% puede tener naturalment% cualquier
otre forma deseads y en luger de dientes 1y 15, seipuede
emplear espigas u oiros elementos sglientes. Por otr% parte
el disco puede ser completamente plsno y pueden ser %ravis-
tas cevidades o muesces a les lugares dondes los brazks ogci-
lantes nobdeben ser soportsdos por el discd. Dentro he

este caso, el disco 13 puede ser fsbricado en forma blana
por'sinmle estampado. E
| g invencidn permite una obra de punto répid% que
elimina toda unidn por chaveta o blocaje de laS'aguj%s ¥
todo defecto del género de punto obtenido, siendo esko
posible en razdén de los diferentes dientes guxiliares 23,
29 y 32,.eétos dientes impiden a las agujss de ser dFspleza-
das mas alld de las posiciones normsles por los cho%ues y
las sceleraciones repentinas. As{, los dientes auxilhares
. |
%1 y 32 guian las agujss y asegurah su paso correctoisobre
{

los brazos oscilsntes 16 y 20, Por otra, el borde suberior

del diente de guls 29 impide a las agujas de ser lle%adas
i
_ ) |
Debe entenderse que la descripcion que precsfe no
|
he sido dads mds que a titulo de ejemplo y que no limita le
. i
demands de invencidn que no se saldra de su dmbito al reem-

plezer los detalles de ejecucidn descritos por otrosfequi—

valentes. !

g — T
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Descrito el objeto de la invencidn se declara no

precticado ni divulgado en Espafia comprende las s1guientes
|
reivindicaciones: ;

1, Perfeccionamientos en cursores para mjquinas

rectil{neas de género de punto, en particulsr pars una mé-

quineg de género de punto msnual, del tipo que comprende un
‘ !
per de brazos oscilentes actuantes alternativamente para

: ,
leventar y bajsr las agujss, siendo esios bragos osdilan—

tes regulables para permitir el elegir diferentes estllos

de genero de punto y dlierentes dimensiones ds mallds, ca~

I
racterizados por los medios de mgndo para los citados brazos

j
oscilentes, centrslizados en un solo sitio, para regular

respectivamente la dimensidn de las mallas y el estillo del

género de punto,
| 2. Perfeccionsmientos segun la reivindicacﬁén 1,
en la que se ha previsto en el cursor un botdn de ma?do de
doe partes, siendo loé drboles concéntricos realizaéps para
estas dos ﬁartes, para permitir la regulaciénvde la himen—
sidn de les mallas y del estilo del tejido de puntoJ
3. Perféccionémientos segun las reivindica%iones

15y 2, en los que el cursor comprende medios de mandbs,dis-
tintos dispuestos en dos pertes, sziendo unc de estosgmedios

de mando destinados al mando conjunto de los citados, brazos

oscilantes para regular la dimehsiodn de las mallas yisiendo
|

el otro de estos medios de mando destinado al mando conjunto
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de los brazos oscilsntes para regular el estilo del tejido

it

Y -

de punto,

4, Perfeccionsmientos segin lgs reivindicaciones
1 a 3 en log que seé ba previsto un limitador montadoirotati—
vamente para limitar el desplazamiento de los citado% brazos
oscilantes, cuyo liﬁitador'comprende un disco que pr%senta
dientes de tope sobre su cerg, y los citados brazos bscilan-
tos presentan topes destinados a cooperer con los ci%ados

dientes de tope del limitador,

5 Perfeccionamientos'segﬁn lss reivindicaéiones
1 g 4, en log que los tres dientes de tope son espaciados
regulermente sobre la periferia del disco impidiendoiastos
dientes de tope el desplazamiento de los brazos osciiantes
cuando se encuentran dentro. de su posicidn activa, yiun dien-
te de tope previsto sobre la csra del disco permite &n des-
plazamiento limitado de un brazo oscilante que coopeéa con é1,

6. Perfeccionamientos segun les reivindica%iones
1 a 5, en log que son previstos dos brazos oscilanteé dis~
puestos simétricamente, céda uno de los cuales és blécado por
uno de los tres dientes de tope exteriores dispuesto$ gobre
la periferis del disco, cuando el disco se encuentrasdentro
de su posicidn que corresponde a la obra de punto normal sien-
do los brazos oscilantes montados de maners que permitan su
bagsculsmiento en direccidn de un limitedor comfn, i

7. Perfeccionamientos segin las reivindicaéiones
1 a 6, en.los que los brazos oscilantes estan montadqs 80w
bre de pernos en su -extremidad inferior y son mante&idos
normalmente dentro de una posicién de reposo dentro 4e lg
cual son inclingdos con sus extremidades superiores &espla—

zables en direccidn de un limitsdor comun dispuesto entre
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8., Perfeccionamientos segﬁn las reiwvindicaciones

ellos,
1 a 7, en los que estd previsto un érgano de mando-p%ra
regular la dimensidn de las mallas y un érgano de acciona-
miento para desplazar dicho dérgeno de mando, dispues%os el
6rgaho de accionamiénto y el 6rgano de mando dentro ?el
mismo plano y estando sl citédo drgano de mando cons%ituido
por ung pleca que presenta una abertura, donde se albia el
drgano de accionamiento que'cpopera con un diente pr%visto
sobre el borde de la mismas. | g

9. Perfeccionamientos segin les reivindica%iones
1 a8 8 en los que los bragzos oscilantes estén montado% gobre
de un soporte comin siendo este soporté desplazable ﬁentro
de una direccidn trensversal & la direccidn de despl%zamien-
to del cursor para reguler la dimensidn de las mallaé.

10,  Perfeccionamientos segin ias reivindic#cionesv

1 a 9, en los gque los dientes de tope del limitador y los

topes de los brazos oscilantes cooperantes con estos!dien-
tes de tope estin dispuestos de tal manera que ung iﬁterac—

!
cion entre estos dientes de tops y estos topes es siémpre_

esegurada sea cual fuere la posicidn dellérgano de méndo
desplazable y de los brazos oscilsntes montedos sobr% de é1.

11, Perfeccionamientos segin les feivindicécio-
nes 1 & 10 en los que estén previstos dientes exteriéres

‘ L.,
guxiliares pars abajar las esgujes, siendo previstas }éminas~

) s | .
resorte a las extremidsdes superiores de estos dientes auxi-

liares para dirigir correctamente las agujas que apojan con-

tra ellas hacle la parte superior o inferior de los éientes

auxiliares, l

12, Perfeccionamientos segin las reivindicaciones

L TR

O
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1 a 11, en los que esta previsto un diente auxiliar para

it
]

abajar les agujas sensiolemente en el centro del cursor y
mandarlas dentro de una posicién que permita introduéir el
hllo dentro de la aguga, giendo dispuesio otro diente de guis
debajo de este diente auxiliar pare limitar le accion de:
descenso de este diente suxiliar, 3

13, Perfeccionamientos segin las reivindi é ciones

1 a 12, en los que el diente de gufs presenta una pa yte des-

tinada a abajar lss agujas, y estd suspendido eléasti éamente
y es susceptible de escapar lateralmente dentro de una di-
reccibn trsnsversal s la direccidn dentro de 1le cual|1as
ggujas gtraviesan el Cursor, , !

|
. 14, Perfeccionamientos en cursores psrs maquin
1 N

¢

rectilineas de género de punto,

Segﬁn se describe y reivindica on la present% memo-

ria que consta de dieciseis hojas folisdas y escrita% a mé-

quina por una sola cara, acompafiadas de una lémina dé dibu-
jos. - ' :
|

Madrid, & 12 de Noviembre de 1960.

1AX WULLIMANN
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