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P °r "PERFECCIONAMIENTOS EN CURSORES PARA MAQUINAS RECTILI­
NEAS DE GENERO DE PUNTO", a favo r de DON MAX WULLIMÂ N, do- 
m ic ilia d o  en SELZACH (S u iz a ), y de n ac io n a lid ad  suiz¡a.

MEMORIA DESCRIPTIVA ,
¡

La p re sen te  invención  se r e f ie r e  a un cu rso r!p ara  
máquina r e c t i l í n e a  de gánero de punto , en p a r t ic u la r ¡p a ra
una t r ic o to s a  manual d e l t ip o  que comprende dos fo n tú ra s ,!
comprendiendo e l  cu rso r medios re g u la b le s  para h a c e r :v a -ir i a r  e l  género de punto obtenido y o b ten er, por ejemplo!bandas p lan as te j id a s  a izq u ie rd a  o a derecha, géneros 
de punto c i r c u la r  a izq u ie rd a  o a derecha, y aún o tro s  t i ­
pos, y para h acer v a r ia r  e l  tamaño de la s  m a lla s . ;

Dentro de la s  máquinas de genero de punto conoci­
das, es n e c e sa rio  p rever un número re la tiv am en te  elevado10
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áe órganos áe accionam iento in d iv id u a le s , t a le s  como} bo tones, 
o m an ec illa s , para mandar todos lo s  movimientos de re g u la ­
ción  n ec esa rio s  para m odificar e l  género de punto y é l  t a -!
maño de la s  m a lla s . Dentro de la s  máquinas de género} de pun­
to  más modernas, cada cu rso r e s tá  aún p ro v is to  de por lo  me­
nos cu a tro  botones o m anecillas de re g u la c ió n , de su e r te  que

ien g en e ra l deberán se r  efec tuadas ocho m anipulaciones d ife ­
re n te s  para p asa r de una p o sic ió n  de reg u lac ió n  de 1^ máquina 
a o tr a .  Como que e s ta s  máquinas de géneros de punto manuales 
son u t i l i z a d a s  por personas poco en te rad as sobre la  co n s tru c ­
c ió n  d e l ap ara to  y sobre la s  a r te s  t e x t i l e s  en g en e ra l, es 
muy d i f í c i l  e l  e x p lic a r  completamente a t a l e s  personas la s
d ife re n te s  p o s ib il id a d e s  de la  máquina, y e s to  es poque

i
e s ta s  ú ltim as no se fa m ilia r iz a n  nunca con la s  ,á q u in a s , Por 
co n s ig u ie n te , se p re f ie r e  máquinas sim ples y baratas,! que 
tien e n  menos p o s ib il id a d e s  de re g u la c ió n . }

E l ob je to  de la  invención  es e l  de s im p lif ic a r  e l  
mecanismo de reg u lac ió n  y lo s  medios de maniobra de l}as má­
quinas de géneros de punto a un grado t a l  que la  man'ipula-

ición  de e s ta s  máquinas se vuelva más f á c i l  que e l  de ¡las 
máquinas más sim ples ya conocidas, y siendo e l  precio¡ de la
máquina reducido  de una manera que perm ite a un gran número

¡de personas e l  com prarla. E sto  ha venido a se r  p o s ib le , de!
acuerdo con la  invención , por e l  empleo de un cu rso r ctel t i -

. ¡

po que comprende un p a r de órganos que s irv e n  para le v a n ta r  
y b a ja r  la s  agujas., siendo e s to s  órganos re g u la b le s  p a ra  
obtener d ife re n te s  e s t i lo s  de punto y d ife re n te s  tamaños de 
m alla , y e s te  c u rso r se c a ra c te r iz a  por lo s  medios de¡mando 
de lo s  c ita d o s  órganos, c e n tra liz a d o s  en un so lo  p u es to , para 
re g u la r  respec tivam en te  e l  tamaño de la s  m allas y e l  e s t i l o
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d el punto . Un botón de accionam iento único  puede se r  subd i­
v id ido  en dos p a r te s ,  constituyendo  e s te  botón lo s  pedios 
de mando c e n tra liz a d o s  en un so lo  p u es to , a p a r t i r  d e l cu a l 
dichos órganos pueden se r regu lados para un funcionam iento
d if e re n te , co n cern ien te  a l  tamaño de la s  m allas y a i  e s t i l o

!del t e j id o  de pu n to . !t!La d esc rip c ió n  an tes  ind icada de conformidad con 
los d ibujos anexos, dados a t í t u l o  de ejemplo no l i m i t a t i -

j

vo, hará comprender como puede se r re a liz a d a  la  invención , 
bien entendido que le s  p a r t ic u la r id a d e s  que re sa ltad , ta n to  en 
e l  d ibujo  como en e l_ te x to  son p a r te  de la  c ita d a  invención .

La f ig u ra  1, es una v is ta  por encima de la  p laca  del 
cu rso r y de una p a r te  de la  fo n tu ra . ¡

La f ig u ra  2 es una v is ta  por encima de la  p laca  del 
c u rso r . !

La f ig u ra  3 es una v is ta  según la  lín e a  111-tIII de 
la  f ig u ra  2 . ¡

Las f ig u ra s  4 a 6 rep resen tan  esquemáticamente a lg u -)
ñas p o sic io n es c a r a c te r í s t i c a s  de lo s  órganos de reg u lac ió n  
den tro  de lo s  casos s ig u ie n te s :  " te j id o  normal"y " te j id o  
c i r c u la r  a derecha" y " te j id o  P a te n t" .

i
La máquina rep resen tad a  p resen ta  un botón de regu ­

la c ió n  sobre la  cara su p e rio r de la  p laca  de c u rso ir jl , s ie n ­
do subd iv id ido  e s te  botón en una p a r te  su p e rio r 2a y¡ en una¡p a r te  in f e r io r  2b. La p a r te  in f e r io r  2b de e s te  botón de!reg u lac ió n  s irv e  para re g u la r  la  dimensión de la  m alla , que!
es  ind icada por la s  c i f r a s  comprendidas en tre  e l  1 yj e l  10 
sobre una esca la  3 de la  p laca  del cu rso r 1. Al medijo de laí
p a r te  su p e rio r 2a del botón de re g u la c ió n , se puede idespla-¡za r un disco-program a 13 para determ inar e l  e s t i l o  del t e j id o30'.
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de punto de la  manera exp licada más ab a jo , siendo ind icado  
e l  e s t i l o  d e l te j id o  da punto sobre una esca la  4 de ¡la p la ­
ca del cu rso r 1. !!

Una co rred era  5 e s tá  montada sobre la  cara ijn fe rio r
j

de la  p laca  1, y puede se r  desplazada den tro  de su p rop io  
p lano  dentro  de una d irecc ió n  t r a n s v e r s a l  a l  e je  lo n g itu d i­
n a l d e l c u rso r, es d e c ir , transv ersa lm en te  a la  d irec c ió n  de
desplazam iento del c u rso r . La corredera) 5 es guiada ¡por me-

idio de esp igas 6 remachadas dentro  de la  p laca  1. La¡ c o r re ­
dera p resen ta  lo s  pernos 7 y 8 y una ab e rtu ra  centrad- 9 
sensib lem ente c i r c u la r ,  que t ie n e  un d ien te  de mando. 10, quei
hace r e s a l t e  a p a r t i r  del borde de la  ab e rtu ra  9 . Una excen- 
t r i c a  11 es montada ro ta tiv am en te  dentro  de la  ab e rtu ra  9* 
e s ta  ex cén tric a  es f i ja d a  sobre un á rb o l hueco que l;leva la  
p a r te  in f e r io r  2b del botón de re g u la c ió n . Dos reso rjtes 12 
que tien d en  en permanencia a desp lazar la  co rred era  5 hac ia  
lo  a l to  de la  f ig u ra  2, m antienen a s í  e l  d ien te  de méndo 10 
en co n tac to  con la  e x c é n tr ic a ,11. Haciendo g i r a r  la  ¡excén­
t r i c a  11, se puede mandar la  co rredera  den tro  de una de la s
diez p o sic io n es d i s t i n t a s ,  estando determ inadas e s ta s  p o s i-!
ciones por la  p o sic ió n  angular de la  ex cén tric a  11 y:de la  
p a r te  2b del botón de reg u lac ió n , e s ta  p a r te  2b e s tá jp ro v is -  
ta  de un d isp o s it iv o  de re te n id a  a r e s o r te  35 (f ig u ré  3) que
m antiene la  ex cén tric a  11 y la  p a r te  2b d e l botón d e¡reg u la -

¡ción  dentro  de una de le s  d iez p o sic io n es angu lares d i s t in ta s .
t;l disco-program a 13 e s tá  superpuesto  a la  co rred e ­

ra 3, a travesando  e l  e je  de e s te  disco-program a 13 e l  e je  
hueco de la  e x c én tr ic a  11, y llevando  la  p a r te  2a dei botón 
de re g u la c ió n . E l disco-program a 13 p re sen ta  t r e s  d ien te s  de 
tope 14 regularm ente espaciados sobre su p e r i f e r ia  y un d ien -
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te  de tope 15 sobre su c a ra . Todos e s to s  d ien te s  de tope 14 
y 15 son curvados de manera para h ac e rlo s  s a l i r  a l a ,p a r te  
e x te r io r  del plano d e l d isco  13. n i  disco-program a 13 puede 
ocupar cinco p o sic io n es d i s t i n t a s ,  determ inadas por é l  en­
ganche de una espiga 25 f i ja d a  sobre un r e s o r te  lam inar 24 
den tro  de lo s ag u je ro s 26 d e l d isco  13, correspondiendo la s  
p o sic io n es  de e s to s  a la s  cinco p o sic io n es de la  e sca la  4 
que in d ica  lo s  d ife re n te s  e s t i lo s  de te j id o  de puntoí

Los brazos o sc ila n te s  s im é trico s  16, montados r o ta ­
tivam ente sobre lo s  pernos 7 de la  c o r re d e ra .5, se pueden 
mover hac ia  e l  i n t e r io r  en d irec c ió n  e l  uno del o tro jy  en 
la  d irecc ió n  del disco-program a 13. Cada uno de lo s  brazos
16 t ie n e  la  forma g en era l de una 0 o da una escuadra¡y  p re -

,  isen ta un tope 17 ( f ig u ra  2 y 3) curvado en d ire c c ió n :d e l d i s ­
co-programa 13 y destinado  a cooperar con lo s  d ien te s  14 y
15. hn e l  estado  de reposo de la  máquina para géneros de pun-ito , lo s  brazos 16 son mantenidos en co n tac to  con la s ¡p a ta s  
de apoyo 19 de la  co rred era  5 por medio de lo s  re so rb es 18.
Dos brazos o sc ila n te s  a u x il ia re s  20 son montados ro ta tivam en- 

. te  sobre lo s  pernos 8 y son mantenidos en co n tac to  cón una 
v a r i l l a  in f e r io r  21 por medio de lo s  r e s o r te s  18, escando

jd isp u esto s e s to s  r e s o r te s  e n tre  lo s  brazos 16 y 20. La v a r i ­
l l a  21 e s tá  f i ja d a  a la  co rred era  5 . una v a r i l l a  f ija j su p e rio r
22, f i j a d a  a la  p laca  de cu rso r 1, l le v a  un d ien te  aU x ilie r!23 que s irv e  para b a ja r  la s  ag u ja s . Las ca ra s  v is ta s  ¡sobre 
la  f ig u ra  2 de la s  v a r i l l a s  21 y 22, d e l d ien te  a u x il 'ia r  23 
y de lo s brazos o sc ila n te s  16 y 20, se encuentran  den tro  deiun mismo p lano , haciendo la s  p a r te s  curvadas 27 de la s  agujasi
28 de la  máquina para  géneros de punto r e s a l t e  sobre ¡de e s te  
p lan o . Por co n s ig u ie n te , la s  agu jas son accionadas por la s  su-
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p e r f ic ie s  l a t e r a l e s  de los elementos 16 y 20 a 23 an tes men­
cionados cuando e l  cu rso r es desplazado a lo  la rg o  d<3 la  fon-¡tu ra  de la  máquina. Además, un d ien te  sensib lem ente t r i a n -)
g u ia r 29 que s irv e  para la  guia de la s  agu jas es montado
prác ticam en te  den tro  del mismo p lano , e s te  d ien te  de¡ guía¡
29 p resen ta  la s  s u p e r f ic ie s  l a te r a le s  30 s im é tric a s  y a b is e -' - Sla das. E l d ien te  de guía 29 e s tá  montado sobre de un brazo

. !l ib r e  del r e s o r te  lam inar 24, de su e rte  que á l  se puede e s -¡
capar tran sv ersa lm en te  a la  d irec c ió n  den tro  de la  cual e l
cu rso r es desplazado durante e l  funcionam iento de la¡ máquina.!
Los d ien te s  f i j o s  31 para le v a n ta r  le s  agu jas e s tán  ¡Fijados 
a la  v a r i l l a  in f e r io r  21, y los d ien te s  f i j o s  32 parp ab a ja r 
la s  8gujas e s tán  f i jo s ' a la  co rredera  5. Están p ro v is to s  dos 
d ien te s  s im é trico s  32, pero  so lo  e l  d ien te  de la  derecha e s ­
tá  rep resen tad o  sobre la  f ig u ra  2 . Todos lo s elem entas que
s irv e n  para le v a n ta r  y ab a ja r la s  ag u jas , a excepción de!lo s  d ien te s  23 y 29, e s tán  montados sobre de la  co rredera¡5 desp lazab le  v e rtic a lm e n te . Las lám in a s-re so rte  o ljengüetas 
33 es tán  f i ja d a s  a, la s  extrem idades e x te r io re s  de lo s  d ien te s  
f i j o s  32, estando d ir ig id a s  la s  agujas hac ia  la s  ca ras supe­
r io r e s  o in f e r io r e s  de e s ta s  lengüetas cuando e l l a s  en tran  
en co n tac to  con la s  extrem idades l ib r e s  de la s  len g ü e ta s , 
ae ha encontrado que una a r i s t a  r íg id a  no se rá  capaz' de des­
p la z a r  una aguja de una p a r te  o de la  o tra  de un d ien te  cuan­
do e s ta  a r i s t a  a taca  la  aguja exactam ente en su centjro. Mien­
t r a s ,  una lengüeta e lá s t ic a  t a l  como la  33 se f le x io n a  l i g e ­
ramente de una p a r te  o de la  o tra  bajo  la  acción  de la  p re -  
s ión  de la s  agu jas que se spoyan con tra  la  lengüeta én e l  
momento del desplazam iento del cu rso r a lo  la rg o  de la  fo n tu - 
r a ,  después que la  aguja es d ir ig id a  hac ia  e l  uno u o tro  lad o ,
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pues e l  cu rso r no se puede a ta s c a r .  El cu rso r e s tá  montado 
de forma d e s liz a n te  por medio de rebordes enganchadora dentro  
de ranu ras de la  fo n tu ra  34. ¡

La obra de punto en s i  misma, es d ec ir  e l  desp laza-jmiento y la  cooperación d e -la s  agujas la s  unas con la s  o tra s  
y con e l  h i lo  alim entando la s  agujas es b ien  conocidjo y es 
ex traño  a la  invención . Por lo  mismo, e l  funcionam iento p a r ­
t i c u la r  de una máquina de género de punto a doble fo n tu ra
es ex traño  a la  invención  y no se rá  d e s c r i to .  La p resen te¡invención  t r a t a  solam ente de la  co n stru cc ió n  p a r t ic u la r  del 
cu rso r y de la  forma como lo s  movimientos de la s  agujas son 
mandados por e s te  cu rso r . i

Cuando e l  cu rso r es desplazado hac ia  la  derecha, la s  
agu jas a tra v ie s a n  e l  cu rso r de derecha a iz q u ie rd a , como se 
in d ica  por la  fecha de la  f ig u ra  4 . Supongamos primeramente 
que e l  disco-program a 13 haya sido  s itu ad o  bajo  la  pjosición 
"N", s ig n if ic an d o  "Género de punto norm al", como se!m uestra 
bajo la s  f ig u ra s  1 a 4 . Los ta lo n e s  27 de la s  agujas! son l e ­
vantados por e l  brazo o sc ila n te  20 de la  derecha a un n iv e l  
t a l  que e l la s  en tra n  en co n tac to  con e l  brazo o sc ila n te  16 
de derecha por debajo de su p a ta  in f e r io r  sensib lem ente h o r i -  
z o n ta l . Del hecho que la s  agu jas no pueden se r desplazadas s in
rem ontar una r e s i s te n c ia  de f r ic c ió n  mínima dentro  de la

ifo n tu ra , e l  brazo 16 de derecha es desplazado por la  p re -
¡sió n  de la s  agu jas h a s ta  que su tope 17 choca co n tra  e l
¡d ien te  e x te r io r  de derecha del disco-program a 13, siendo e lie l  b razo 16 a s í  mantenido dentro  de su p o s ic ió n  de tra b a jo

como se m uestra sobre la  f ig u ra .  Las agu jas son todas l e -
iventadas a l  r e s b a la r  a lo  la rgo  del brazo 16 de derecha y* 

después de haber abandonado la  extrem idad su p e rio r dál brazo
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2624J016, e l la s  chocan con tra  e l  d ien te  a u x i l ia r  23 bajo  la  acción
, . idel cua l son bajadas dentro  de una p o s ic ió n , den tro  ¡de la  

c u a l, e l  h i lo  es in tro d u c id o  dentro  de la s  ag u ja s . Las agu­
ja s  son m antenidas dentro  de e s ta  p o sic ió n  hasta, quei e l  
brazo o s c ila n te  16 de izq u ie rd a  en tran  en co n tac to  c¡on e l l a s ,  
después que la s  ag u ja s , que d es liza n  sobre e s te  brazjo 16 de 
iz q u ie rd a , son abajadas dentro  de una p o sic ió n  que depende 
de la  p o sic ió n  den tro  de la  cua l ha sido  regulada la; c o rre ­
dera 3 p o rtad o ra  de lo s  brazos o s c i la n te s .  Como la  p o s i­
ción de la s  agujas determinada por e l  d ien te  f i j o  23¡ y den-

!t ro  de la  cua l e l  h i lo  es in tro d u c id o  den tro  de la s  ¡agujas,
es independiente de la  p o sic ió n  de la  co rred era  5, péro  que

)la s  agujas son abajadas más o menos después de la  p o sic ió n  
de reg u lac ió n  v e r t i c a l  de la  co rredera  5 y de lo s  brazos osci 
le n te s  16 montados sobre de e l l a ,  e l  tamaño de la s  mjallas 
puede se r regulado en tre  lím ite s  predeterm inados porj la  r e ­
gu lac ión  v e r t i c a l  de la  co rred era  5 de la  manera d e s c r i tai
más a r r ib a .  Cuando se con tinúa desplazando e l  cursoi? re sp ec ­
to  a la s  ag u jas , e s ta s  ú ltim as en tran  en co n tac to  con e l

i
ibrazo o sc ila n te  20 üe izq u ie rd a  que es levan tado  porj la s  agu­

ja s  y es mandado dentro  de su p o sic ió n  in a c tiv a  mostrada en
ila  f ig u ra  4 , p o sic ió n  dentro  de la  cu a l é l  no desplaza mási

le s  ag u ja s . Rl funcionam iento es e l  in v erso  sim étricam ente
!

cuando e l  cu rso r es devuelto  hac ia  la  iz q u ie rd a , porjque lo s
¡dos brazos o sc ila n te s  son igualm ente m antenidos dentro  de
¡su p o sic ió n  de t ra b a jo  por lo s  d ien te s  ex ten so res 14¡ d e l 

disco-program a 13. }
Cuando se s i tú a  la  p a r te  2a del botón de regu lac ió n

¡bajo  la  p o sic ió n  "R", es d ec ir  "género de punto en redondo",
!e l  disco-program a 13 es d isp u esto  dentro  de la  p o sic ió n  mos-30.
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trad a  en la  f ig u ra  3. Atravesando la s  agu jas e l  cu rso r den­
t r o  del sen tid o  indicado por una fle ch a  (f ig u ra  5) sjon ante 
todo levan tadas por e l  brazo o sc ila n te  20 de derecha! y , en­
tonces después d e l movimiento r e la t iv o  h ac ia  la  iz q u ie rd a ,' )
la s  agujas a s í  lev an tad as en tran  en co n tac to  con e l  brazo
o sc ila n te  16 de la  derecha. Por e l  hecho de que, denitro de!la  p o sic ió n  mostrada en la  f ig u ra  5, e l  d isco  13 no p resen ­
ta  e l  d ien te  14 den tro  de la  t r a y e c to r ia  d e l tope 17; del 
brazo 16 de derecha, e s te  ú ltim o puede v en ir  den tro  jde su 
p o s ic ió n  abajada in a c tiv a  mostrada en la  f ig u ra  3 . ;

Por co n s ig u ie n te , la s  agu jas no son levan tadas y!pasan normalmente h a s ta  e l  brazo o s c ila n te  16 de izq u ie rd a¡por debajo de los d ien te s  a u x il ia re s  23 y 29 s in  te jia r , des­
pués que e l la s  son mandadas dentro  de su p o sic ió n  de¡ reposo!
in f e r io r  por e l  brazo o sc ila n te  16 de iz q u ie rd a . Cuando la s¡
ú ltim as agujas abandonan la  extrem idad l ib r e  su p e rio r del!
brazo o sc ila n te  16 de derecha, e s te  ú ltim o  tien d e  a bascu­
la r  hac ia  lo  a l to  bajo  la  acción  del r e s o r te  18 y a a p l ic a r ­
se con tra  e l  tope 19. En e s te  momento, es p o s ib le  quie a lo
manos una aguja sea levantada a un n iv e l  indeseado ppr e l}
brazo 16 en curso  de bascu lac ió n . H abitualm ente, t a l a s  agui­
ja s  son nuevamente bajadas a l  n iv e l  deseado por lo s  bordes¡ '
in f e r io re s  del d ien te  29. Es p o s ib le  que la s  agujas, ¡Le van-p
tad as h a s ta  e l  n iv e l  de la s  su p e r f ic ie s  b ise la d a s  30¡ delI]d ien te  29 no sean abajadas por e s te  d ie n te , pero d e s liz a n  
transv ersa lm en te  por encima de é l ,  rápidam ente h ac ia !a b a jo .

Cuando e l  cu rso r es de nuevo desplazado hac ia  la  
iz q u ie rd a , se d e s a rro lla n  la s  mismas funciones que aq u e lla s  
d e s c r i ta s  mas a r r ib a  para la  "p o sic ió n  norm al", es d ec ir  que
la s  agujas son levan tadas den tro  de la  p o s ic ió n  de obra de
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punto por e l  brazo o sc ila n te  16 de izq u ie rd a  que es m anteni­
do por e l  d ien te  14 del disco-program a 13. á l  emplear dos 
cu rso res  sim ultáneam ente a c tiv o s  dentro  de una máquina pa­
ra genero de punto que comprende dos fo n tu ra s , se ob tiene 
un te j id o  de punto tu b u la r s in  c o s tu ra . Es p o s ib le  t e j e ripunto c i r c u la r  den tro  del sen tid o  h o ra r io  o e l  a n t i-h o ra r io
a l  desp lazar e l  disco-program a 13 a p a r t i r  de su p o sic ió n

inormal para mandarlo sea dentro  de la  p o sic ió n  mostrada en 
la  f ig u ra  3, sea dentro  de la  p o sic ió n  s im é tric a  opuesta .
Se ve a s í ,  que la  graduación 4 (f ig u ra  1) p resen ta  dos veces

¡

la  l e t r a  "R", que corresponde a l  te j id o  de punto c ir jcu la r
¡dentro  de un se n tid o  o den tro  del o tro . * ¡¡La f ig u ra  6 muestra la  p o sic ió n  de la s  parte!s del!cu rso r para la  obra de punto del e s t i l o  llamado "Patjent". 

Cuando e l  disco-program a 13 es mandado den tro  de la  'posición
i

de la  f ig u ra  6, uno de los d ien te s  14 se encuentra bjajo e l  
tope 17 del brazo o sc ila n te  16 de derecha.. El brazo ¡oscilan­
te  16 de izq u ie rd a  puede descender bajo la  acción  de¡ la s  agu­
ja s  que lleg a n  de la  izqu ie rda  por e l  hecho de la  ausencia!
de un d ien te  14 capaz de re te n e r  e l  brazo 16. E n tre ta n to ,íe l  tope 17 del brazo 16 de izq u ie rd a  reencuen tra  e l  d ien te

!13 del disco-program a 13, de su e rte  que e l brazo 16 de izq u ie r  
da es blocado a un n iv e l  in term edio  (f ig u ra  6 ) . Las Agujas
son entonces lev an tad as por e l  brazo 16 de izqu ierda; h a s taiun n iv e l  en e l  cu a l e l  h i lo  es in tro d u c id o  den tro  d e !la s
ag u ja s , pero  la s  m allas ten id a s  sobre de e s ta s  agu jas no son

* ¡t e j i d a s .  Dentro de e s te  caso , se ob tiene un genero de punto
del e s t i l o  llamado "P a te n t" . Las agujas pasan por debajo del

id ien te  29 y alcanzan e l  brazo o sc ila n te  16 de derecha bajo 
la  acción  del cu a l e l l a s  son abajadas y reen v iad as dentro  
de su p o s ic ió n  de reposo . Cuando todas la s  agu jas abandonan

'1 2
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e l  brazo o sc ila n te  16 de iz q u ie rd a , e s te  ú ltim o  bascu la h a­
c ia  lo  a l to  y choca con e l  tope 19; en la  cursa de re to rn o  
parec id a  seguida por e l  cu rso r, la s  agujas son levan tadas 
por e l  brazo o s c ila n te  16 de derecha den tro  de la  pcisición
norm al, y se ob tiene una obra de punto norm al, como ¡dentro)d e l caso de la  f ig u ra  4 . Cuando uno de lo s  dos cu rso res  es 
regu lado  bajo la  p o sic ió n  " P a te n t" , m ien tras que e l  ¡otro
cu rso r queda den tro  de la  p o sic ió n  "norm al", se ob tiene un)
género de punto llamado "H alb -P a ten t" , y s i  lo s  dos cu rso res¡son desplazados b a jo  la  p o sic ió n  "P a ten t"  e l  género ¡de punto
obtenido se llama "V o ll-p a te n t" . I

, iOtra v en ta ja  de la  p re sen te  invención  re s id e ;p o r  
la  p resen c ia  de una "P osición  cero" (in d icad a  por 0 bajo  la  
graduación 4 ) , siendo e s ta  p o sic ió n  u t i l i z a d a  de p re fe re n c ia  
cuando se te je  punto con h i lo s  de d ife re n te s  colores'^ Para
e s ta  p o sic ió n  ce ro , e l  disco-program a 13 se encuentra den-

.!t r o  de una p o s ic ió n  sim étricam ente opuesta a aq u e lla ]m o stra ­
da en la  f ig u ra  6; dentro  de e s ta  p o s ic ió n , ninguno de los
brazos 16 es soportado por uno de lo s  d ien te s  14 o 1$ del

id isco  13 y , por co n s ig u ie n te , e s to s  brazos 16 pueden]bascu­
l a r  y tomar la  p o s ic ió n  in t e r io r  in a c tiv a  mostrada por e l)
brazo 16 de derecha en la  f ig u ra  5 . La maquina no te je  punto

i

y lo s  cu rso res pueden se r  desplazados a vo lun tad  paré se r 
enviados dentro  de una p o sic ió n  de p a r t id a  deseada. ;

Una c a r a c te r í s t i c a  im portante de la  invención  r e s i ­
de dentro  del hecho de que lo s  brazos o sc ila n te s  16 son mon-!
tados sobre la  co rred era  5 desp lazab le v e rtic a lm en te  ¡que 
s irv e  para p re se le c c io n a r  la  magnitud de la s  m allas, ¡de su e r­
te  que e s to s  brazos o sc ila n te s  son asimismo desplazados con 
la  co rredera  5 .30



5.

1 0 .

15.

20.

25.

30.

E sta c a r a c te r í s t i c a  s im p lif ic a  considerablem ente la
co n stru cc ió n  del cu rso r, pero exige por o tra  p a r te ,  ¡que lo s!
d ien te s  14 y 15 y lo s topes 17 sean dimensionados dei t a l  ma­
nera que e l lo s  puedan cooperar correctam ente en tre  e l lo s  
sea. cua l fuere  la  p o sic ió n  de la  co rredera  5 y de los b ra ­
zos o sc ila n te s  16. j

E l disco-program a 13 puede ten e r natu ralm ente cu a lq u ie r
o tra  forma deseada y en lu g ar de d ien te s  14 y 15, se¡ puedeiemplear esp igas u o tro s  elem entos s a l i e n te s .  Por otr¡a p a r te!e l  d isco  puede se r  completamente plano y pueden se r  p re v is ­
ta s  cavidades o muescas a lo s lu g ares donde lo s  braz¡os o s c i­
la n te s  no deben se r soportados por e l  d isc o . Dentro de 
e s te  caso , e l  d isco  13 puede se r  fab ricad o  en forma plana
por simple estampado. !̂

La invención perm ite una obra de punto rápidja que 
elim ina toda unión por chaveta o b loca je  de la s  agujas y 
todo defecto  del género de punto ob ten ido , siendo esjto 
p o s ib le  en razón de lo s  d ife re n te s  d ien te s  a u x il ia re s  2 3 ,
29 y 32 , e s to s  d ien te s  impiden a la s  agu jas de se r  desp laza-- ¡

das más a l l á  de la s  p o sic io n es norm ales por lo s  choques yI
la s  a c e le rac io n es  re p e n tin a s . A sí, lo s  d ie n te s  a u x il ia re s¡
31 y 32 guian la s  agujas y aseguran su paso correcto! sobre¡
lo s  brazos o sc ila n te s  16 y 20. Por o tra ,  e l  borde su p e rio r 
d e l d ien te  de guia 29 impide a la s  agujas de se r H oyadas
más le jo s  hac ia  abajo  por e l  d ien te  a u x i l ia r  2 3 . :¡

Debe en tenderse  que la  d esc rip c ió n  que precede no!
h8 sid o  dada más que a t í t u l o  da ejemplo y que no l im ita  la  
demanda de invención  que no se sa ld rá  de su ámbito a l  reem­
p la z a r  lo s  d e ta l le s  de ejecuc ión  d e s c r ito s  por otros! eq u i- 
v a len t e s . i

1
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N O T A

D escrito  e l  ob je to  áe la  invención se declama no 
p ra c tic a d o  n i  divulgado en España comprende la s  s ig u ie n te s

j

re iv in d ic a c io n e s : í
, i1. P erfeccionam ientos en cu rso res  para maquinas 

r e c t i l í n e a s  de género de punto, en p a r t ic u la r  para ulna má­
quina de genero de punto manual, del t ip o  que comprende unIp ar de brazos o sc ila n te s  ac tu an te s  a lte rn a tiv a m e n te  ¡para 
le v a n ta r  y b a ja r  la s  ag u jas , siendo e s to s  brazos oscjilan- 
te s  re g u la b le s  para p e rm itir  e l  e le g ir  d ife re n te s  e s jtilo s
de género de punto y d ife re n te s  dimensiones de m allajs, ca-¡ra c te r iz a d o s  por lo s  medios de mando para  lo s  citadojs brazosío s c i la n te s ,  c e n tra liz a d o s  en un so lo  s i t i o ,  para re g u la r  
respectivam ente la  dimensión de la s  m allas y e l  e s t i l o  del 
género de punto . ' . ¡

2 . Perfeccionam ien tos según la  re iv in d icac jió n  1,
, Ien la  que se ha p re v is to  en e l  cu rso r un boton de mando de 

dos p a r te s ,  siendo lo s  á rbo les co n cén trico s  re a liz a d o s  para 
e s ta s  dos p a r te s ,  para p e rm itir  la  reg u lac ió n  de la  dimen­
sión  de la s  m allas y del e s t i l o  del t e j id o  de punto.!¡

3. P erfeccionam ientos según la s  re iv in d ic a c io n e s
1 y 2, en lo s  que e l  cu rso r comprende medios de mandjos d is -!
t in to s  d isp u esto s en dos p a r te s ,  siendo uno de estos;m edios 
de mando destinados a l  mando conjunto  de lo s  c ita d o s¡b ra zo s  
o sc ila n te s  para re g u la r  la  dimensión de la s  m allas y¡ siendoie l  o tro  de e s to s  medios de mando destinado  a l  mando conjunto
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de lo s  brazos o sc ila n te s  para re g u la r  e l  e s t i l o  d e l te j id o  
de punto .

, 4 . P erfeccionam ientos según la s  re iv in d ic a c io n e s  
1 a 3 en lo s  que se ha p re v is to  un lim ita d o r m o n ta d o :ro ta ti­
vamente para l im i ta r  e l  desplazam iento de lo s c ita d o s  brazos 
o s c i la n te s , cuyo lim ita d o r comprende un d isco  que p resen ta  
d ien te s  de tope sobre su ca ra , y lo s  c ita d o s  brazos o sc ila n -

ite s  p resen tan  topes destinados a cooperar con lo s  c ita d o s  
d ien te s  de tope d e l l im ita d o r . ¡

3 . P erfeccionam ientos según la s  re iv in d ic a c io n e s  
1 a 4 , en lo s  que lo s  t r e s  d ien te s  de tope son espaciados
regularm ente sobre la  p e r i f e r ia  del d isco  im pidiendo e s to s!d ien te s  de tope e l  desplazam iento de lo s  brazos o sc ila n te s!cuando se encuentran  dentro  de su p o s ic ió n  a c t iv a , y!un d ien -!
te  de tope p re v is to  sobre la  cera del d isco  perm ite  un des-

¡p lazam iento lim itad o  de un brazo o s c ila n te  que coopera con é l .
6 . Perfeccionam ien tos según le s  re iv in d ic a c io n e s  

1 a 5; en lo s  que son p re v is to s  dos brazos o sc ila n te s  d is ­
puestos sim étricam en te , cada uno de lo s  cu a les  es blócado por!uno de lo s  t r e s  d ien te s  de tope e x te r io re s  d isp u esto s sobre 
la  p e r i f e r i a  del d isco , cuando e l  d isco  se en cu en tra ¡den tro
de su p o s ic ió n  que corresponde a la  obra de punto normal s ie n -

!do lo s  brazos o s c ila n te s  montados de manera que perm itan  su 
basculam iento en d irecc ió n  de un lim ita d o r  común. '

7 . P erfeccionam ien tos según la s  re iv in d ic a c io n e s
1 a 6, en lo s  que lo s  brazos o sc ila n te s  e s tán  montados so-!
bre de pernos en su extrem idad in f e r io r  y son mantenidosinormalmente dentro  de una p o sic ió n  de reposo den tro  d}e la' !
cua l son in c lin ad o s  con sus extrem idades su p e rio re s  d esp la ­
zad les en d irec c ió n  de un lim itad o r común d isp u esto  en tre
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e l lo s .  r:
8 . Perfeccionam ien tos según la s  re iv in d ic a c io n e s  r

¡1 a 7, en lo s que e s tá  p re v is to  un órgano de mando para }
re g u la r  la  dimensión de la s  m allas y un órgano de acciona- }
miento para d esp lazar dicho órgano de mando, d isp u esto s e l  
órgano de accionam iento y e l  órgano de mando den tro  idel 
mismo p lano y estando  e l  c ita d o  órgano de mando c o n s ti tu id o  
por una p laca  que p resen ta  una a b e r tu ra , donde se a lo ja  e l  
Órgano de accionam iento que coopera con un d ien te  p re v is to  
sobre e l  borde de la  misma. ¡

9 . Perfeccionam ien tos según la s  re iv in d ic a c io n e s
1 a 8 en lo s  qpe lo s  brazos o sc ila n te s  e s tán  montados sobre 
de un soporte  común siendo e s te  soporte  desp lazab le  den tro  -
de una d irecc ió n  t r a n s v e rs a l  a la  d irec c ió n  de desplazam ien- ¡ 
to  del cu rso r p ara  re g u la r  la  dimensión de la s  m alla s .

10. P erfeccionam ientos según la s  re iv in d ic a c io n e si1 a 9* en lo s que lo s  d ien te s  de tope d e l lim ita d o r  y lo s  i
topes de lo s  brazos o sc ila n te s  cooperantes con e s to s !d ie n -  '
te s  de tope e s tá n  d isp u esto s de t a l  manera que una ih te r a c -  ^!c ión  en tre  es to s  d ien te s  de tope y e s to s  topes es siempre
asegurada sea cu a l fu ere  la  p o s ic ió n  del órgano de mandoidesp lazab le  y de lo s  brazos o sc ila n te s  montados sobre de é l .  '¡

11. P erfeccionam ientos según le s  re iv in d ic a c io ­
nes 1 a 10 en lo s  que es tán  p re v is to s  d ien te s  e x te r io re s! - ; '
a u x i l ia r e s  para a b a ja r  la s  ag u jas , siendo  p re v is ta s  lám inas- 
r e s o r te  a la s  extrem idades su p e rio res  de e s to s  d ien te s  au x i­
l i a r e s  para d i r i g i r  correctam ente la s  agu jas que apoyan con- 
t r a  e l la s  hac ia  la  p a rte  su p e rio r o in f e r io r  de lo s  g e n te s  ^
a u x i l ia r e s .

12. P erfeccionam ien tos según la s  re iv in d ic a c io n e s  %



2624301 a 11, en lo s  que es tá  p re v is to  un d ien te  a u x i l ia r  para 
a b a ja r  la s  agu jas sensiblem ente en e l  cen tro  d e l curbor y 
m andarlas dentro  de una p o s ic ió n  que perm ita  in tro d u c ir  e l  
h i lo  dentro  de la  agu ja , siendo d isp u esto  o tro  d ien te  de guia 
debajo de e s te  d ien te  a u x i l ia r  para l im i ta r  la  acción de- 
descenso de e s te  d ien te  a u x i l i a r .  !

13. P erfeccionam ientos según la s  re iv in d ic a c io n e s
1 a 12, en lo s  que e l  d ien te  de guia p re sen ta  una p a r te  des­
tin ad a  a ab a ja r la s  ag u jas , y e s tá  suspendido e lásticam en te  
y es su sc e p tib le  de escapar la te ra lm e n te  dentro  de u¿a d i ­
recc ió n  t r a n s v e rs a l  a la  d irecc ió n  den tro  da la  cu a l} la s}agu jas a tra v ie sa n  e l  c u rso r. }

14. Perfeccionam ien tos en cu rso res para máquinasIir e c t i l ín e a s  de género de pun to . ;
Según se d escribe  y re iv in d ic a  en la  p re sen té  memo-

tr i a  que consta de d ie c is e is  h o jas fo lia d a s  y e s c r i ta s  a ma­
quina por una so la  c a ra , acompañadas de una lámina dé dibu­
jo s . ¡

iMadrid, a 12 de Noviembre de 1960.
MAX WULLIMANN
p . a .
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