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La p re se n te  in v en c ió n , se  r e f i e r e  a un d i s p o s i t i ­
vo program ador l i n e a l  de f ib r a s  ó p t ic a s ,  e l  cu a l ha  s id o  es 
p ec ia lm en te  concebido p a ra  su  a p l ic a c ió n  y u t i l i z a c ió n  en -  
l o s  s is te m a s  de s e ñ a l iz a c ió n  y /o  p u b lic id a d , todo e l lo  en -

5 . orden  a  o b te n e r l a  ilu m in ac ió n  de un módulo ilu m in ad o r por­
ta d o r  de uno o más m ensajes de a p a r ic ió n  su c e s iv a , en co lo ­
r e s ,  aparec ien do  dichos c o lo re s  en secu en c ias  programadas y 
s in c ro n iz a d a s .  ̂ +

A ctualm ente, lo s  s is tem as p u b l i c i t a r io s  e x is te n —
10. te s  a base de f ib ra s  ó p tic a s  s i n t é t i c a s ,  u t i l i z a n  micromoto*+re s  p ara  a r r a s t r a r  unos d isco s  co lo reado s, de t a l  forma que* . t ̂e ycada ano de t a l e s  d iscos , animado de un movimiento ro ta t iy o ,

* * *

c o lo re a  e l  f lu jo  lum inoso de una lám para.
La ob tención  de una p e r f e c ta  s in c ro n iz a c ió n  de —' **. + t *15. lo s  c o lo re s , en e l  caso de un módulo luminoso que comprehOe

r * *v a r ia s  lám paras y v a r io s  m otores, n e c e s i ta  una aparam entá^-
**e le c tro m ecán ic a  de re g u la c ió n  de la s  v e lo c id ad es  de lo a  mo­

to r e s ,  y en lo s  casos de u t i l i z a c ió n  de v a r ia s  lámparas^ y -  
de v a r io s  m otores p a ra  o b ten e r d if e re n te s  m ensajes s u c e s i— 

20. v os, es p re c is o  e s ta b le c e r  s is tem as de program ación d i s t i n ­
to s  p a ra  l a  s in c ro n iz a c ió n  de l o s  c o lo re s  y p a ra  l a s  secuen
c ía s  de paso de lo s  d i f e r e n te s  m ensajes.

Además, lo s  s is tem as  conocidos de ilu m in a c ió n  co­
lo re a d a  de f ib r a s  s i n t é t i c a s  de m ensaje sim ple, con o s in  -  

25. s in c ro n iz a c ió n  co lo reada , n e c e s ita n  un en friam ien to  e s tu d ia  
do d é l a s  te rm in ac ion es de la s  f ib r a s ,  con v id r io s  f i l t r a n ­
t e s ,  ra d ia d o re s , e t c . . .

Pues b ien , m edian te e l  d is p o s i t iv o  o b je to  de l a  -  
in v en c ió n  es s u s c e p t ib le  de u t i l i z a r  un so lo  m otor p a ra  un 

30. a p a ra to  com pleto que comprenda un número indeterm inado  de -



lám paras, p o r l a  adopción  de un movimiento l i n e a l  de lo s  co
lo r e s ,  ob ten ido  por medio de una le v a .

Por o t r a  p a r te ,  e l  d is p o s i t iv o  de l a  in v en c ió n  —
p erm ite  asimismo e l  no te n e r  más que una s o la  lám para encen

5 . d id a  a  l a  vez, duran te  un tiem po s u f ic ie n te  p a ra  l e e r  e l —
te x to  y p a sa r  a  l a s  lám paras s ig u ie n te s ,  h a s ta  l a  u ltim a , -
a n te s  de v o lv e r  a  l a  p rim era , y a s í  sucesivam ente .

E l encendido en secu en c ia  mencionado que perm ite  ,
a  cada lám para no s e r  encendida más que 5 segundos como má-*

10. ximo, p ara  s e r  apagada seguidam ente ta n ta s  veces 5 segundos
como lám paras ex istan , en e l  a p a ra to , p re s e n ta  dos v e n ta ja s -" *fu ndam en ta les: *"t * *

*a .  -  Cada encendido es damascado. breve p a ra  que e l
c a lo r  desprendido  por l a  lám para a taque a  l a  f ib r a ,  lo  que„

15. e v i t a  una aparam enta a n t i c a ló r i c a  demasiado e la b o ra d a .  ̂ *
* * *b .  -  Cada lám para t r a b a ja ,  a  lo  sumo, medio tiempo,

1aumentando con e l lo  de una forma p ro p o rc io n a l su  d u rab ili-^ - 
dad.

E l movimiento l i n e a l  d é l o s  co lo res  da e l  mismo -  
20. r e s u l ta d o  a  l a  v i s t a  que e l  d isco  r o ta t iv o ,  pero una s o la  -  

p ie z a  en movimiento y un so lo  motor e lim inan  la s  n ec e s id a ­
des de p o s ts in c ro n iz a c ió n .

Solam ente la s  re a l id a d e s  m ecánicas: i n e r c i a  y to r  
s ió n  de lo s  m a te r ia le s , l im ita n  e l  número de lám paras p o s i-  

25. b l e s .
La forma de l a  le v a  s e rá  adoptada, en  cada caso, 

a  l a  d u rac ió n  deseada d e l c o lo r  escog ido , fu n c ió n  de l a  ve­
lo c id a d  de ro ta c ió n  del m otor, y s e r v i r á  tam bién de p ro g ra ­
mador a  cada m icro con tac to  que mandan cada lám para.

Por c o n s ig u ie n te , e l  d is p o s i t iv o  o b je to  de l a  i n -30.



*

v en c ió n  puede s e r  u t i l i z a d o  de una forma id e a l  en s e ñ a l iz a ­
c ió n  donde numerosos m ensajes, siem pre lo s  mismos, deben — 
s e r  u t i l iz a d o s  sucesivam ente (por ejem plo, p aneles anuncia­
do res de l a s  s a l id a s  y l le g a d a s  p a ra  e s ta c io n e s  y ae ro p u er- 

5 . t o s ) ,  s iendo  igualm ente  u t i l i z a b l e  en cuaJ& ler t ip o  de pu­
b l ic id a d .

10.

15.

20.

25.

30.

4* *

¡Para complementar l a  d e sc r ip c ió n  que seguidam ente
se  va a  r e a l i z a r  y con o b je to  de ayudar a  una m ejor compren
s ió n  de l a s  c a r a c t e r í s t i c a s  de l a  in ven c ió n , se  acompaña a
l a  p re se n te  memoria d e s c r ip t iv a  de una h o ja  tín ica  de planop
en l a  oue se  ha  rep resen tad o  lo  s ig u ie n te :  ....^ *

F ig u ra  1 3 .-  M uestra una v i s t a  lo n g i tu d in a l  del 
program ador o b je to  de l a  in v en c ió n .

F ig u ra  2 3 .-  M uestra una v i s t a  en se c c ió n  tra n s v e r
*u,'*"*s a l  de l program ador re p re se n ta d o  en l a  f ig u ra  a n te r io r .

f * *Sobre la s  comentadas f ig u ra s ,  l a s  re f e re n c ia s  B3%-
m éricas corresponden  a  l a s  s ig u ie n te s  p a r te s  y elem entSs^"

1 .  -  M otor.
2 .  -  Lámparas.
3 .  -  M icrocon tactos de la s  lám paras (2 ).
4 .  -  Leva c o rre sp o n d ien te  a l  so p o rte  p o r ta c o lo re s .
5 .  -  Soporte p o r ta c o lo re s .
6 .  -  Leva co rre sp o n d ien te  a  lo s  m icro con tac to s (3 ) .
7 .  -  Bolas p a ra  e l  movimiento d e l so p o rte  p o rtaco ­

lo re s  (5) .
8 .  -  Módulo g e n e ra l .
9 .  -  O pticas t r a d ic io n a le s .

1 0 . -  Tubo de f i j a c i ó n  de la s  f ib ra s  ó p tic a s  (1 1 ).
1 1 . -  F ib ras  ó p t ic a s .
1 2 . -  B arra  tr a n s p a re n te .



1 3 . -  R eso rte .
14.  -  la m in i l la s  c o lo re a d a s .
15.  -  Leva do tada de dos s e r ie s  de s a l i e n te s  o a s ­

p e re z a s .
1 6 . -  Asperezas d e s tin a d a s  a  mover l a  b a r r a  ( 12) .
1 7 . -  Asperezas d e s tin a d a s  a  a c c io n a r lo s  con tac—

to s .
A l a  v i s t a  de l a s  mencionadas f ig u ra s , puede ob—

s e rv a rs e  como e l  d is p o s i t iv o  program ador o b je to  de l a  inven' 7',
c io n  perm ite  l a  u t i l i z a c ió n  de un so lo  m otor (1 ), compren-r
diendo e l con jun to  del program ador un número indeterminado".

se  p re v is to  que e l  motor (1) accione una doble le v a , sienRo

(3) m encionados.
E l so p o rte  p o r ta c o lo re s  (5) se  en cuen tra  dis^uess- 

to  e n tre  unas b o la s  (7) p a ra  e l  movimiento de l mismo, en — 
ta n to  que e l  conjun to  de elem entos comentados se  encuen tra  
ubicado en un módulo (8) llam ada de ilu m in ac ió n , en cuya — 
p a r te  f r o n ta l  in c o rp o ra  l a s  ó p tic a s  t r a d ic io n a le s  (9 ) y e l  
tu b o  (10) donde se  en cuen tran  l a s  f ib r a s  ó p tic a s  (1 1 ).

E l s is te m a  u t i l i z a  una b a r ra  tra n s p a re n te  (12) —
d e sp lazab le  lin e a lm e n te  en  v i r tu d  d e l r e s o r te  ( 13); cuya ba 
r r a  (12) s o p o r ta  ta n to s  grupos de la m in i l la s  (14) c o lo re a — 
das como lám paras (2) e s té n  p re se n te s  en e l  a p a ra to , e s ta n ­
do dichas lam i n i Las (14) d isp u e s ta s  perpend icu larm ente  a l  -  
s e n tid o  de v a iv én  de l a  b a r r a  (12).

Por o t r a  p a r te , se  ha p re v is to  una le v a  (15) do ta  
da de dos s e r i e s  o t ip o s  de s a l ie n te s  o a sp e re z a s , l a  prime

una le v a  (4) l a  co rre sp o n d ien te
y l a  o t r a  le v a  (6) l a  co rre sp o n d ien te  a  lo s  m icrocontact&9'*



";-::;T.i

--

*

r a  s e r i e  (16) d e s tin a d a  a  mover l a  b a r r a  ( 12) y l a  segunda 
s e r i e  (17) d e s tin a d a  a  a c c io n a r  ta n to s  co n tac to s  e lé c t r ic o s  
como lám paras ( 2) e x is te n , todo e l lo  movido p o r un único mo 
t o r  ( 1), y po r lo  ta n to  en  p e rfe c to  s in cron ism o .

5 . E l S o l ic i ta n te  se  re s e rv a  e l  derecho de ex tend er
e s t a  demanda a  lo s  p a íse s  e x tra n je ro s , re iv in d ic a n d o  l a  mis
ma p r io r id a d  de l a  p re se n te  s o l i c i t a d ,  a l  amparo de l Conve­
n io  In te rn a c io n a l  p ara  l a  p ro te c c ió n  de l a  P rop iedad  In d as-
t r i a ! .

N O T A
El Modelo de U ti l id a d  que se  s o l i c i t a  p o r  veinte? 

años p ara  España, de acuerdo con l a  v ig e n te  L e g is la c ió n , *de" 
b e rá  r e c a e r  so b re : "DISPOSITIVO PROGRAMADOR LINEAL DE F I ­
BRAS OPTICAS", según l a s  c a r a c t e r í s t i c a s  e se n c ia le s  de í a

1̂̂,.



6 .

R B I  V I N  D I  C A C I  O N E S
1 .  -  D isp o s itiv o  program ador l i n e a l  de f ib r a s  é p t i  

c a s , esencia lm en te  c a ra c te r iz a d o  porque d ispone de un micro 
m otor que ac c io n a  una doble le v a , l a  cual manda un so p o rte

5 . t r a n s p a re n te  de grupos de c o lo re s  ordenados en secu en c ias  
id é n t ic a s  f r e n te  a cada lám para u t i l i z a d a ,  y que manda s i ­
m ultáneam ente ta n to s  m ic ro co n tac to s  como lám paras e x is ta n .

2 .  -  D isp o s itiv o  program ador l i n e a l  de f ib r a s  o p ti  
c a s , según l a  re iv in d ic a c ió n  1, c a ra c te r iz a d o  porque dispo-***

10. ne de una b a r r a  tra n s p a re n te , de v id r io ,  de p lá s t ic o  o de*-* *
o t r a  m a te ria , que so p o rta  ta n to s  grupos de la m in i l la s  colo-J*

****read as  como lám paras e s tá n  p re se n te s  en e l  a p a ra to ; estan&Q'J 
d isp u e s ta s  e s ta s  la m in i l la s  co loreadas perpend icu larm ente*^
a l  se n tid o  de movimiento de va ivén  de d icha b a r ra , y ocupan*

, *  * *15. do un espacio  cuadrado cuya dim ensión de lado  es ig u a l  a'.l.aj
dim ensión d e l  diám etro de l a  c o n te ra  ú t i l  de la s  fibras^& p?
t i c a s  a i lu m in a r . .*. *** *.*

3 .  -  D isp o s itiv o  program ador l i n e a l  de f ib r a s  é p t i  
cas , según l a s  re iv in d ic a c io n e s  1 y 2, c a ra c te r iz a d o  porque

20. d ispone de una le v a  p ro v is ta  de dos t ip o s  de a sp e rezas  r e — 
p a r t id a s  en su  esp eso r; l a  p rim era  s e r i e  de a sp erezas  d e s t i  
nada a mover l a  b a rra  tra n s p a re n te , so p o rte  de c o lo re s , l a  
segunda d e s tin a d a  a a c c io n a r  ta n to s  co n tac to s  e lé c t r ic o s  co 
mo lám paras e x is ta n  en e l  a p a ra to , todo e l lo  movido por un 

25. so lo  m otor, p o r ta n to  en p e rfe c to  sincron ism o .
4 .  -  D isp o s itiv o  program ador l i n e a l  de f ib r a s  é p t i

ca s , según l a s  re iv in d ic a c io n e s  1, 2 y 3, c a ra c te r iz a d o  por 
que dispone de un motor único  que p erm ite  ac c io n a r l a s  se — 
cuencias co lo read as  y e l  encendido su -c e s iv o  de v a r ia s  lám - 

30. p a ra s , m anteniendo ana s o la  lám para a l a  vez en fu n c io n a- -



'  ' " '  ' " * * '  '  ' ' ^ '  ' '  ' .  '  '  ' '  ,

m ien to , lo  que t ie n e  dos e f e c to s :  cada lám para no t i e n e  —  
tiem po p a ra  p ro d u c ir  e fe c to s  n eg a tiv o s  debidos a  un exceso 
de c a lo r  so b re  l a  f ib r a ,  y cada lám para no es u t i l i z a d a  más 
que una f ra c c ió n  d e l tiempo t o t a l  de u t i l i z a c ió n  d e l ap a ra -

5 , to ,  p ro p o rc io n a l a l  número de lám paras.
5 .  -  D isp o s itiv o  program ador l i n e a l  de f ib r a s  ó p ti 

c a s , según l a s  re iv in d ic a c io n e s  1, 2, 3 y 4, c a ra c te r iz a d o  
porque d ispone de un so lo  m otor p a ra  cam biar lo s  c o lo re s  de 
un número indeterm inado  de haces de f i b r a s ,  lo  que constith***'

10. ye , en s i ,  ur^áiedio de s in c ro n iz a c ió n  de c o lo re s . *** *
6 .  -  "DISPOSITIVO PROGRAMADOR LINEAL DE FIBRAS OP-M

'  *  *

TICAS".
Según queda su s ta n c ia lm e n te  d e s c r i to  en l a  p re s a r  

t e  Memoria que consta  de s i e t e  h o ja s , e s c r i t a s  a máquina?"*^.
, * t w15. p o r una s o la  c a ra  y acompañada de d ib u jo s . ;

Madrid, 3 0 PfC. 198% . J -
D. ENRIQUE MOLINS SEGURA . .  *- 
P .P .

GARCtA CABRÊ ZO



M a d r i d ,  3QD1Ü. 1981
P. P
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