PATENTE DE INVERCIORN

por VEINTE AROS

a favor de la compafi{a mereautil espafiols ® HIJOS DE

EUSEBIO MARTI ", domiciliade em Barcelona, calle de
Alava, nfmero 51, por: )

*PERFECCIONAMIENTOS INTRODUCIDOS EN LAS MAQUINAS ELEVA-
DORAS DE BIDONES*. S
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MEMORIAZA DESCRIPTIVA

la presente patente de invenoién hace referencis
}sogﬁx\s claramente e indica ex su t{twlo- & unes per-
- feccionamientos introducidos en la construceién de las
m&qumal elevadoras de bidones’, y mes aoncrgtmonto, de
las méquines que normelmente se wtilizan para la carga
y descarge de los bidones, en los vagones o autocamio-

nes utilizados para su trsnsporte. Los tales per:reeeio-;
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namientoa estriban principalmente en dotar a la.a referidas
nﬁquinaa de un electromoter de accionamiento, que sustituys
con grandes ventajas a la fuerza muscular hasta el momento
utilizade. El emplazamiento y montaje del dicho electromom
tor scbre el chasis general de la méquina, asi como los 6r-
ganos de tranemisifn del movimiento, han sido calculados en
vistas a faciliter al méximo el manejo del conjunto; &pro=
vechando §n la meyorfa de los casos como elementos de sus-
tentacifn, érganos que ya deben integrerse en la niqu:lnu,
especialuente los travesafios de unidn entre las dos viguq;
tas paralelas que constituyen esencialmente el armazén d§
la mismm. 7

Por lo demﬂ,n pars una mes clars exposioi&n de lo que
constituye la emenclalidad y principales oaractaristimﬁy
ventajas de los perfecclonamientos vq,ue 8e trata de regis-
trar,v parsce conveniente pasar a referir-e; ya desde luego;
& los dibujos adjuntol; en los gue se ha representado un
ejemplo concreto de aplicacibn précticm de los mismos. En

1o sucesivo, la explicacibn se referirf, pues, a los tales

dibujos, bien entendido que los mismos no revisten en abso-

luto carscter limitativo, sino que, dentro de 1o que cona-
tituye au esencimlidad, los perfeccionamientes en cuestiln
admiten una verdaders multiplicidad de variaciones de tipo
cirounstencial, todas les cusles evidentemente deberfn cone=
siderarse comprendidas en el &nbito de proteccifn del row
gistro que se solicita.

En los dibujos dichos:

7 Is rigun 1l es m vista en perlpeotiv: del conjunto
de una nﬂqum equipada con los perfeccionamientos que me
trata de registrar. v I ) ’

Is figure 2 es una vista superior en plants de los mis-
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nos elementos de la ﬁ.gurs anterior.

las figures 3 y 4 son sendos detalles, en planta y
alzads, respectivemente, del pififn de arrestre de uns de
lag cadenas que determinan el desplazamiento del soporte
sobre el que se situan los bidones.

Ia figura 5 o8 un detalle en vists alzada, mostrando
ia fon_u de montaje del electromotor sobre la miquina.

Y, finslmente, la figura 6 es un detalle mostrando
uno de los topes inferiores que limitan las posibilidades
de desplagzamiento del moporte de los bidones.

Retfiriéndonos, pues, & los tales dibujoss

Ia niquina on cnuti-&n @e organigza en la forma parcial-
mente en of canae:l.da,"‘a base de dos viguetas principales pa-
ralelas y encaradas l-1!, convenientemente trabadas por me
dio de com;pcndiqntes‘travosaﬁoq; constituyende en conjun-
to el armaszén. Este armazén suents con un par de ruedas 2-2',
girstorias looas sobre un eje transversal 3, ti;,l'cdo s sendos
soportes laterales i~4', en U 0 similar, convenientemente so-
lidarizados a aquél. m conjunte podrd pues, ser fhoilmente
transportado, apoyfndolo sobre las dichas Tuedas, cual si se

"~ tratara de una carretilla de tipo normal.

- Iam dos viguetas 1-1' referidas aparecer&n dobladas en
1a forma convqnientc, de nane:_:a que por una extremided que-
den dispuestas para apoyarss sobre la piatitom del camifn
u otra en la que deba efectuarse 1z cargs o ‘descargs de los
bidones, hgllindoqa preferentemente provistas en esta extre-
nidsd @epcd_.iol de enganche sobre la dicha platafoma; ﬁe-
dios que, en el caso nas norﬁal; se hallarén oqnlt'itnidol
por simples dobleces ortogonales extremas 5—5' s dispuestas |
pare engarzarse, por ejemplo, en la rendije originade &l re-
batir le pared lateral correspondiente de la diche platafon;-
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ne. Por su extremidad opuesta m dichas viguetas prelenta-
rén mendos brazos simétrices 6-6'!, libremente articulados
segln ejes 7-7! alineados, y pre:forentenent‘e solidarizados
entre a{ por medio de un travesafio 8. Ia guis constituias
por las viguetas 1-1' se extenderin, pues, en todo caso,
desde la plataforma ‘&e .q._no se trate al auelo, cualquiers
que ses la altura de aguélls, e través del plano incline=
do de énguloc varisble constituido por los brazos 6-6'

~ Ias viguetas 1-1' pruentaran uoci&n en T i.nvertida.
I{, o prqfargntemente en e, conformando en todo caso una su-
ﬁerticie continus gque servird de gufa y pista de circula~
cifn para las modpg 9 sobre las que 86 apoya el aqp_orto mné-
vil de los bidones. Estas gufas se prolongan s través de los
brazos 6-6' que & este efecto adoptarin un perfil transver-
sal en L u otro oualesguiera adecuado. '

m. -oporbe névil para los bidones a elevar se balle
oonstituido por dos cortas viguetas simétrioas 10-10,
secoiln transversal en I invertida o similar, conveniento- ’_
mente curvadas oonatitw&'endo una cana o encaje para el bidén
que se trate de mover. Estas dos viguetas se hallan trabadas
entre si por medio de travesafios 1I~12~13. El segundo de es-
tos travesafios constituye el eje de giro de las ruedss,g, a
través de las cuales el conjunto se apoys sobre las gaiat
constituldas por las viguetas 1-1! y los brazos 6-6t.
primero de log travesafiom dichcs, o mejor dicho, sus extre-
nidades que atravesarin las viguetas 10-10!, hallindose fa~
oultativamente provistas de sendas ruedas o rodillos de de.;-
1izamiento, determinard un 1{mite & las posibilidades de bas-
culecidn del conjunto del soporte mobre ruedas 9, al hacer
tope con las paredes superior e :Ln::erior de las viguetas 1-1'.
Pﬁmhonte, el tercero de los travesafios dichos -el sefialado
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con la referencia 13- constituye el eje de articulaciln de
los bnzoy li~14', articulados a las extremidades de las vi-
gaetas 10-10! y solidarizados entre sl mediante un travess—
fio 15. Estos ‘dos brazos apoyéndome en el suelo por su extre-
nided libre, constituyen un plano inclinado,’ destinado & fa-
cilitar la colocaciln del bid&nlde que se trate en la cuna
constitulda por las viguetas 10-101. ‘ |
E1 soporte constituide por las viguetas 10-10' poark, ;

paei," moverse a lo largo de las viguetas l-l? j lu.o prolon-
gaciones articuladas 6-6' entre dos posiciones 1{xnite, de o
las cua‘lel‘,'ﬁvlu saperior vendrd determinada por lss extremides .
des del eje~travesafio 11 al hacer tope con las dobleces ort'o;-
gonales extremas 5-5' de las viguetas 11! dichas. Ia posicidn
limite inferior, la tieteminj.n sendos top;a 16 rq-p;ctimon-
te solidarizados a 108 brazos 6-6', cuyos topes actuan dhkrece

tgncnto gobre las ruedss 9; inpidiendo que prosiga el movimien-
El nom:l.lno qhs dgtemim el noviniento‘ del soporte pa- )
Ta los bidones comprende , "gn primer lugar, dos cadenas igu-
les y paralelas 17-17! ouyas extremidsdes se solidariszen al
travesafio 12 de aq,uil: . Estas cadenss sngranan en sendos p:l.ﬂé-
nes dentados 18-18', iguales entre s{, que giran con un eje |
transversal 19 que n.l propio tiempo conltﬁmye uno de los tn-a
vesatios de unién entre las viguetas 1-17. El eje 19 recibe _m
movimiento de un eje 20 paralelo el mismo, & través de un ‘Pil;
tema de engranajes 21&2, reductor de la velocidad de giro. El-
te segundo eje 20 se halla. & su vez, movido por un tercer eje

23, con el aue enlaza media.nte un Juego de piﬁonu 2!..«-25, !
ductor de la velocidad. Este tercer oje preferentemente compor- &
tard poleas 26-26' que gufen a las cadenas 17-17' deterninans
do sa perfecto enca.:o en los pifiones 18-18'. !edo- estos ojes
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a.tra.v:l.enﬁn y se relacionan con sendas placwnopa‘rte 27271,
respectivamente solidarigades & las viguetas l-1'. E1 acoiom
namiento de este mecanismo de arrastre -que determinanf el
ascenso del bidén o frenard sm deacenso, segén los casos- po-
dré ser eventualmente mammal, en la forma clésica, efectuin-
dose a travée de wna o dos manivelss, acopledas en forme fh
eilnente desmontable & las extremidades libres del eje 23 .

- De scuerdo con Io-'perrecciéna_nientOl que se preconizan
o8 Q;&ncm que el movimiento del eje 23 me provoque nodmé
te un electromotor 28, montedo ‘sobre el propio chasis de la
nﬁqpm. Es asiniemo esencial que ut"e electrgnotor se monte
precimozit§ con su eje 29 paralelo al eje 23; o n@a ezi un;-
tido tranwern.l con Tespscto al conjunto de la mkquina. EL
slectramotor en cusstiln, se montarf apoyado sobre el eje 3
de las ruedas 2-2!, quedando fijado en powiciln por medio de
unas bridas 30~30; que Se golidarizan & 1los travesafios 31-32
de la n‘quim. EL elcctromotor 28 ‘quedarf, pues, equilibrado
sobre las ruedad 2-2' de nanere que wu peso no signifioar
un entorpecimiento aprecigble en las operacionss de puesta
en posicién ds la mfquina, ni en las de transporte de la mis-

‘BRe

2

la transmisiln del movimiento del eje motor se efoctua
a través de wna polea 33 solidarizada directamente al nimo,"
ouyu polea enlm mediante una correspondiente correa trape-
zoldal 34 con: ula segunda poles 35, de BRYOT di‘netro, que
gire solidaria con un eje transversal 36. Este eje gira 80—
bre dos co::lnctet 37371, fijados a gendos aoportel 38-38' i
en T o sinilar, rcspectimente soliderizados a las vigue- :
tas 1-1'. Sobre el dicho eje 36, se halle asimiamo molida-
rizada 'c;;:a“_polu 39, de ﬁi‘gctrs inferior a la 35. onys po-

iea 8e relaciona mediante una correspondiente correa trape-
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zoidal w. de mayor difmetro que la 39, directamente soli-
darizada al eje 23, el cual -segfn visto- se relaciona con.
el eje 19 que comporta los pifiones de arrastre 18-1&'}- s
través de un sistema derengrai;ajea, reductor de la velooi-

‘dsd de giro. En resumen, pues, el electromotor comunicark

su movimiento al eje 23 a través de un doble sistems de trans- :

misibn reductor de la velocidad de girc. Las poleas integrane
tem de eate mistema preferentemente se construirfn a base de

una aleaciln de aluminio u otro material ligero, de forma que
presenten un peso minimo,' a fin de no difucultar las operacio-

‘nes de entrade en posiciSn de la méquina. Finslmente, el sis-

tema podr& completarse con dispositivos terisadoret 4Ll y con
cua.ntos accesorios se considere conmientc, pudiendo inolu-
1] disponem, en algunon oaso:, mnecaniemos de oambio de mar
chas. S ) |

Ni que decir tiene que los sistemas de transmisibn del
novimiento y reducciln de la velocidad de giro gque han gqueds~
do demoritos, no 10 han sido mas que a t{tulo 1lustrativo, ca~
biendo introducir en los mismos la mas amplis gam de m—
ciones, y cabiendo incluso sustituirlos por otros aictenint di
transmisiln conooidos.

El circuito elfctrico de alimentacifn del electromotor
comprenderd un enchufe 42, a travis _do_i oual se realisard 1a
conexién a. la red de distribuciln de que ss trate, y wn inte«
rruptor-conmtador 43, preferentemente de tres posiciones co-
rrespondientes al paro y a los dos sentidos de marche, ':elpedu

tivanente; ;paitc de los aparatos de protecci&n gue se congie-

dersn convenient on.

N Finalnente, el eonjunto se conpleta con un mecanismo de
freno u,, que podri, desde :Luego, pertenecer & cualguier lil-

tema adecuado. Este mecanismo actus directamente sobre el eje
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nntor, pudiendo ser comandado a distancie por medio de un
cable de mando L5 cuya exiremidad se solidariza & la paslan-
oa de gobierno 46 de aquél, y cuya otra extremidad se rela-
clona con un mecanismo de naniobrs.k7; de tipe cualesgquiers.
Preferentemente, li_palancg 46 dicha, me hallarf sometids a
is aceifn de un muelle L& que la impulsarf constantemente a
adoptar 1a posiciln de desfrenado, de cuya posicién podré
ser desplazada por la tensiln del cable 45 para proceder al
frenado. Este sistema de fremo resultaré muy préctico para
suavizer la maniobra cade ver gue el soporte de los bidenes
se halls préximo a aloanzar las posiciones extremss de su
recorrido. ‘ S o '
Resta ya Gnicamente hacer constar que, como se compren-
de y es 1$gico, en la aplicacifin préctica de los perrecoio;
nanientos gque han quedado denqritOj;_cabn“1ntrodncir todas
aquellas yariacioaen ¥ modificaciones de detalle que no afeo~

ten a lo que constituye la esencialidad de los mismos, cabien-

do en particular efectusr un mfximo de variaciones en todos

los 8rganos de la méquina & los que no afecten los tales per-

feccionanientos.

X o0 T &

SE RETVINDICAt
"1 = Perfecoionamientos introducidos en las n‘quinac

elovadgran de bidoneq,‘de acuerdo con los cuales 8e proves
el conjunto de la mfquina, de un electromotor de accionamien-
to;uﬁno_ao monta con eje parulélg 2l soje de giro de los piw
fiones de arrastre éae on definitiva determinan el novinientq}
de ascensifn del soporte de los bidones @ frensn el nnviniong
to de demcenso del nisno;'gn s caso; diaponiéndouc un siste-

ms de tranmmisidn del movimiento reductor de la velocidad de

giro, que enlaze el eje del diche electromotor con un eje in-
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tenmedio a cuyas extremidades eventualmente pueden aco-
plarnc unas manivelas para accionamiento manual de la m£~
quina, el movimiento de cuyo eje ge transmite al eje de

pifiones diche, a través de un sistema adecuado reductor

de la velocided de giro.

2 ~ Perfeccionamientos introducidos en las n‘qainas
elevedoras de bidones, de acuerdo con loa cualen; el elec-
tromotor referido en la Reivindicaciln anterior se monta
apoyado sobre el eje de‘gira_del par de ruedas que sopor-
ta el conjunte de la méquina, guedando equilibrado sobre
este e:e; rantenido en poaiciSn POTY unos oorraapondientol
tirantes solidarios de dow travesafios del chasis de la mé-
'&gina, cuyas extremidedes se fijan a los soportes 1atora;
les égo cpnportan los cojinetes de giro del expresado eje
de ruedas. . 7 -

3 - Pbrfeccionan4onteav1ﬁtroducido¢»en las méquinas
elevadoras de bidones, de acwerdo con 10s cuales los movi-
nientos del eje del electromotor referido en las dos rei-
vindicaciones anteriores, se tranamiten al eje intemmedio
referido en la Reivindicacién 1%, a través de un doble

sistems de poleag y correa trapezoidal reductor de la vew

locidad de giro, cuyo sistema comprende un eje intermedio

que gira sobre doe cojinetes fijados a sendos soportes
polidarios de las dos viguetél.principalos de la miquina,
halléndose solidarizadas a este eje dos poleas de dietin;
to difmetro, la mayor de las cuales se relaciona con une
polea fijade directsmente al eje motor, mientras que la de
tamafio inferior lo hace con una poles solidaria del eje
intermedio antes referido, halléndose todas estas poleas
construfdas = base ds una aleacién ligera,

L - Perfeccionamientos introducidos en les méquinas
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elevadoras de bidonem, de mcuerdo con 10s cuales, se dis-
pone un sistema de freno que actés dirsctamente sobre el

eje del electromotor y que puede ser gobernado a distanw
‘ cie, mediente un ceble de treccidn, cuyo dispositivo ter-
5 wuinal de mando se sitla en uno de los laterales de la mf

quina,en lag proximidades de la extremidad superior de la

5 - Perfeccionamientos introducidos en las méquinas

elsvadoras de bidones.

" Consta la presente Memoria Desw
criptiva de diez hojas mecanografiae
das, escritas por una sola carsa, nuw-
meradas del 1 al 10 y con sus lineas
numeradas, a su vegz, de cinco en cin-
co y de dibujos, anexos.

Barcelona,~) é} Octubre 1960,

0&.

" LEONCIO DEL RIO CUYAS
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