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Este Modelo de Utilidad tiene por fina-
lidad proteger el privilegio de explotacién -
exclusiva tanto industrial com¢ comercial refe
rido a un andaniaje mecdnico.

Dicho privilegio queda reivindicado a -
faver de la solicitante de conformidad con lo

establecido en el vigente Estatuto-Ley”Ebbre -

Propiedad Industrial tanto por lo que+.se refie
re a su plazo de vigencia, territorio €e apli-

L d ..
cacidén y cordiciones, como por cuanto "ddncier-

ne a los derechos y obligaciones dimrmafites de

.
e 4

su concesidn adrinistrativa. .
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o

e
o
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s
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©

Ll objeto industrial cuya pro

t').. ﬁ'
L]
.

3
* ot
W

preconiza tiene por finalidad y rrecen le -~

‘JOU

ventaja sobre lo conocido hasta el Zemento pre

o

sente, de evitar las incomodidades FU4* sufre -
el operario en las operaciones de elevar y des
cender la plataforma con ayuda de polipastog -
y la de cambiar el posicionamiento de los pun=
tos de sustentacidn del andamio cuando se gi-

tus éste en distintos estacionamientos s lo -

largo de la obra.

Con el presente nuevo tipo de andariaje
se da solucidn a los expuestos inconvenientes
al ;crmitir una comoda elevacién de la o las
vlatalformas Jde trabajo mara situarlas a dis-
tintas alturas, asi como al facilitar el des-

plazamiento lateral cuando se caxzbia de posi-
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cién el andemio, por lo que éste es especial-
mente dtil en trabajos de recubrimiento de pa
bellones industriasles y fachadas de edificios.

A tal fin, han sido previstas dos torre- =

tas reticulares provistas de sendas cremalleras:

de sustentacién en posicién enfrentada, las ca
les posibilitan el desplazamiento vertical de -

una o varias rlataformas dispuestss enu-e'. las -

*

citadas torretas, .

.
- ’ "1'.. .
A lo lergo ce estas ultimas se deslizan

LA
dos grupos tractoreg de funcionamien'to *sincro-

nizado o independiente, en cuyos e jes *Zotrices

g
ee

ven montados sendos pifiones que permiten obte-

» *a»
a e

ner su movimiento vertical a2 lo largd-2e toda -
W®%sse

Y L ]

9 ga

la longsitud ce lasg teorretas.

Estos grupos son guiados en cgéé:torreta
por medio de un sistema Jde rodillos que impi-
den cuakuier clase de desplazamientés que no -
sea él vertical, dando cde esta forma gran esta-
bilidad a las pletaformas de trabajo.

La previsidén de los menciomados srupos -
independientes facilitan le operacidn de nive-
lar la plataforma, see cualquiera el grado de
inclinacién del terreno, para lo cual ha sido
arbitrado un equipo de maniobra eldctrica que
permite también el accionamiento independien-

te de cada uno de los grupos de elevacién,

Este sistema de grupos de movimiento in-
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cependiente permite el rdpido montaje y des=-
montaje de las plataformas que de esie modo -
guedcn simplemente aj;oyadas en ellos.

Para mayor claridaud y fzcilitar la c§
rrensién de esta memoria, se scompefia le zis

mz a titulo complementario de seis hgjag de =

planos en las que se ilustra uno de 195 posi-

bles cagos de reali:cacidn crn la prac%gﬁé del
*9a
cbjeto reivindieado, 2l cual deberd s=ér inter- -
. "t-
~lo en consecuencic como eje: rlo, con el ca
." .
.
racter de mera enunciacidn y sin *13.‘h01on exn

. ..‘

unnto o la posivilidnd de variacidn ‘que sus -

.
[¥]

pre

»
i X

detalles e naturaleza accesoria podrin reves-—
s ON :
- »

tir en cadz caso e aulicacidn conedmet:,

¥ %sa

Py -
Haciendo referencia a la nus€rcidin con .

,_,;n'

que se identifican los jortes eléggttos COm=
ponentes de dicho objeto, seguidamente serdn -
expuestas las caracteristices ccrstructivas de
.icmo en orden 2 los siguientes disefioss
Figura 1,- Vista fronial de un alzado del obje
to reivindicado, en 12 que eparece rerpreseatada
una pletaforma montada gsobre dos srupos metri-
ceg livpuestics sobre las torretas del andamio,
Figura 2.,- Vista lateral del mzismo objeto.
Figura 3.- Vista frontel de un andacio provise
10 de varias plataformas,
iloura 4.~ Vista frontal de un andamio con una

Plataforma motriz y otra fija, las cuales pue=
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den ser enlazadas entre si{ por una correa -
ra su elevacidn conjunta por desplazamiento - -

de la plataforma nmévil.

Figura 5,~ Alzado del detalle de enclavamien-
to de cada extremo de una plataforma a las to#

rretas, : "

Ficura 6.- Planta del mismo detalle, «s-.
Figura 7.- Vista lateral del citado dé&alle -

>R
E

de la figura 5,

e
ceee®s .
Ficura §.~ Alzado de une zbrazadera Je,la co-
%y » =
v 9,° h

rrea de enlace de las plztaformes fijgs.
Figura 9.~ Planta seccionada de la fiigf abra-‘é

zadera, . on
. &

Fisura 10.- Vista correspondiente aaﬁﬁ:alzado

0 o
del grupo nmotor, en la que aparece el disposi-

AL X ¥y

tivo de freno de seguridad sitvado en su par-

te inferior,

Fizura 1ll.- Flanta del mismo grupo motor, en
la que pueden ser observados el aotor, reduc-
tor y sistema de guiado. .

Figura 12.- Detalle del pifidn motriz y reodillo
oponente gue se desplazan scbre lasg crecalle-

ras.

El adamiaje mecdnico cuya proteccibén - -

seé preconiza en la presente memoria descriptie

va, estd constituldo por urs estructura rigi-

da compuesta por perfiles metdlicos arriostra-

dos entre s{, la cual a su vez se halla inte=-
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grads por una base -l- formada por un conjune

to plano de perfiles reforzados por armaduras
reticulares, cuya base es sugsceptible de ser

trasledada lateralmente, y dos torretas -2- =

situadas en sus extremos (figuras 1 y 2).

Estas torretas -2« que en el $2s0 de -

realizacidn ilustrado en los planos srexos -
* .

‘ ALY
presentan seccidn transversal trianguiar en -
»29>
- ‘
su armado ce itubo (fisura 6), se encuentran -
-
R LY Y

provistas interiormente de sendas cwzgzglleras

*
bt *

. %, ‘E

-3~ dispuestas en sentido vertical y gnfrenta-:
‘e L -1:.

das de modo que éstas sirvan de nmedio3 de sus=
, Teve s 7
tentacidn de unos grupos motrices -4- (fizuras

1 y 4) sobre los que queda tendida [Prizonial-

"8 on

mente lg plataforma de trabajo.

El acoplamiento de dichos g££;35 motri-
ces a las torretas es obtenido merced a la pre
visidn de sendos pifiones -5- que engranen con
las cremalleras verticales -3- y merced a2 unos.
rodillos gufa -6- deslizantes sobre el armado
tubular vertical de las torretas (figuras iO,
11 y 12).

Los pifiones -5~ reciben nmovimiento de -
rotacién del conjunto -7- motor-reductor con -
freno, eancontrdndose montados en el eje -8« de
salida del migsmo, atacando directamente en las

creralleras -3-, De esta forma, el movimiento

de giro del drbol de salida del grupo es cone



15

20

25

vertido en un movimiento vertical de elevae:

cién y descenso a lo largo de cada torreta =
—'2--

Los rodillos gufa -6~ de cada grupo =

motriz -4- van montados por parejas abrazan
do a su correspondiente torreta, consiguiéne

dose de esta forma la estabilizacidm-ddl &ru

o,

po durante su desplezamiento vertidsl, a la

L ]
vez que su ypropia forma constructivd;impide

: - 2 . . s
el desplarzaniento lateral del mispoesyemantie
*

Y L 4
ne la distazncia de rodsdura de los. bifiones -

=5= sobre las cremzlleras verticalédge

En las figuras 3 y 4 se ilugtyésla po-

sibilidad de accplaniento enire hﬁgﬁ%orretas

%o

-2~ de una plataforma motriz y urse, g, varias
plataformas fijas -9— en funcidn de.la altu-
ra Jel mandamio y designadas ss{ en razén a -
su instalacién fija con enclavamiento a las
torretas, sero pudiendo ser posicionadas a.-_:
la altura éeseada con ayuda de medios adecug
dos. Ta elevacidén conjunta de todas las pla-
taformas fijas -9- se logra mediante la pla=-
taforma motriz -4a- (figura 1) fi jéndcse és-
ta mediante uncs abrazaderas -10- (figura 4)
por sus exiremos a una correa O cable verti- -
cal -18- dispuesto entre unas poleas superior%
-12- ¢ inferior -13-, & cuya correa van 8ma=-

rrades todas las plataformas -9- mediante sie-
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milares abrazaderas. De este modo, cuando =

se desplaza la plataforma motriz -4a- es ohg'

tenido el desplazamiento en arrastre de di-

chas plataformas =G,
Después de quedar estacionadas laé'éV

plataformas fijas -9- a la altura dgéegda,

o0

aze0
se realiza su enclavamiento 2 las tgrretas

- *
mediante unas grapas -ll- preferent¥rénte -
ove -

de forma de "U", las cuales quedan dispues-

- »
' ’.".Q'.
tas natravesando unas placas o perfiles angu
s @
g ®

FYy
lares pertenecientes a los extremds de las

L 'Y

mencionndas plataformas, quedando iAtroduci
’J‘.C‘O

das asimismo ensre los bulcnes de la crema-
s ®9

llera -3~ intercalada entre las ci'f=das sla-

Freoa

- .
cas, siendo cerrados los extremos "8&* estas -

h:

grapas por un pasador de seguridda'iala- (fi—;
guras 5, 6 y 7). o

' Tras haber realizado la fijaciédn de -
las plataformas -8- se procede a soltar del
cable -18~ la plataforma motriz -4a- desaflo
Jando la abragzadera -1C- a fin de que pueda
tener ésta ultime libre desplazamiento ver-
tical independientemente de las plataformas
fijas -9- (figuras 8 y 9).

Por otra parte, las torretas -2 del - -

andamio van montadas sobre los extremos de

la base -1- provista de ruedas orientadbles -

~l4=- que se deslizan sobre carriles =15- 8 =
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fin de permitir el desplazamiento lateral

del andamio., La estabilidad del conjunto -

queda asegurada por unas alargaderas regula

bles ~-19- previstas en los extremos de la
base (figura 2), las cuales surentan el ap

yo de ésta sobre el suelo con la cengjguien
) o0 ‘
te disminucidn de riesgo de vuelcog®<.
e a®

La distancia entre torretas queda ese-

LA 2 J

L 4
gurada por varios arriostramientos -16- si-

L.
. Tates

tuados en diferentes alturas del spdamio, -
[ ) :

e 9,

siendo cada arriostramionto un conjunto des

e ’

montable formado por un miembro tubuler ho-
he® 1 4}015

rizontal a modo de escalerilla regquada; -

. 2
constituyendo el conjunto de las (3%’ torre=-
[ J

. %
tas con la base y tales arriostrarisntos -

L ]
A AT T

una estructura rigida estable. La distancis

entre la parte superior de las torretas est
mantenida por un cabezal -17- zarmado_ por uh
entramado reticular.

En las figuras 10, 11 y 12 apzrgce re;

presentadc el grupo motriz constituido por

un bastidor armado compuesto por perfiles -
laminados, provisto de dos placas de amarre

-20= incorporadas, scbre las gue se acoplan

el conjunto motor-reductor -7- en la parte -
superior y el freno de seguridad -21- en su
parte inferior.

El bastidor se halla provisto de unos



10

15

20

conjunvos de guiado ~-22- (figura 11) forma
dos por cuatro juegos de rodillos céncavos"
-23= que ruedan a lo largo de la torreta, -
En dicho dibujo se pueden observar 1o§?§g§
zo8 de apoyo -24- de que consta la pl&tdbr—

ma de trabajo. L

Ele. [ J

‘aq

Por dltimo, en el detalle dg;%a;figu—‘

a4 9

ra 12 de planos anexos se muestra ggipiﬂén

k]
tractor -5~ montado en el eje -8~ del grupo

“arees
motor-reductor -7-, ¢gon su rodillgbagonente
e o,°
-6= que impide el desplazamiento radial del’
®Oo

”
pifién en su engrane con la cremallera.

ot L LT

Una vez descritas las caracteristicas
LR
. LIPS
constructivas y funcionales del objeto indus-
L]

trial de este Modelo de Utilidad, con ampli- -

- T

tud y claridad suficientes para su puesta en};

practica, se declara como no practicado en =
el mercado espafiol, haciéndose la salvedad
de que los detalles accidentales, tanto del
conjunto como de sus componentes, podrdn ser -
nodificados respecto de lo descrito y repre-f
sentado a t{tulo de ejemplo, en esta memoria ;
descfiptiva, dentro de la inaltereada esencig‘;

l1idad que queda resumida en las siguientesg
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RETI VINDICA CIONES

12 ,- "ANDAMIAJE MECANICO" caracteriza-
do por la previsidén de dos torretas reticula-
res dotadas de sendas cremalleras verticales

‘diispeistas a lo largo de las mismas, las cua

Aeq_édgéén situadas en posicidn enfrentada a

-anﬁqg.égéibilitar el desplazamiento vertical
de correspondientes grupos tractores de movi
miento sincronizado o independiente, de los
que queda suspendida una plataforma motriz;
estando constituidos estos ETupos por un mo-
tor-reductor y freno de seguridad, en cuyos
ejes motrices van montados sendos pifiones que
atacan directamente sobre las citadas cremalle
rag, siendo guiados los repetidos grupos de
traccién por medio de unos rodillos estabili
zadores,

2% ,~"ANDAMIAJE MECANICO", segin la rei-
vindicacién anterior, caracterizado porque las
citadas torretas van apoyadas en una base de
perfiles reforzados por armaduras reticulares,
estando esta base provista de ruedas orienta-
bles que se deslizan sobre carriles para per-
mitir el desplazamiento lateral del andamiaje;
quedando asegurada la estabilidad del conjunto
merced a unas alargaderas regulables situadas

en los extremos de la base.

38,~ MANDAMIAJE MECANICO", segin las —-
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reivindicaciones anteriores, caracterizado -

porque la distancia entre torretas es asegura -

da por un entramado reticular gue une la Par-

te alta de éstas y por varios arriostramien%
tos situndos a diferentes alturas, siendo caw

da arriostramiento un conjunto desmontaple -

le® o
compuesto por un armazdén tubular horji%ontal;
constituyendo el conjunto de las dos(é@rretas

t
con la base y tales arriostramientos upa es-

"a‘® e

tructura rigida estable. Sae

'
e

9

[ ]
48 ,~ "ANDAMTAJE LECANICO", semin las -

»

220

reivindicaciones anteriocres, caracgg;}gado -

por la previsidén de una o varias rlataformas
®s.u-

fijas enclavadas entre ambas torre*f.e;:gi'a dife- ‘

rentes alturas con unas graras de ferma de "U";i

pudiéndose realizar la elevacidn conjunta de -

estas plataformas mediante la citada platafore -

ma motriz, para lo cual se fija ésta con unas

abrazaderas & uns correa o cable vertical que
en cada torreta queda dispuesto entre dos po-
leas -superior e inferior- a cuyo cable van —

apmarradas todas las plataformas con similares

abrazaderas; realizdndose el enclavermiento de

éstas a las torretas mediante unas grapas, -
una vez situsdas a la altura desesda, tras dé
1o cual se procede a soltar la pLatafﬁrma O
triz del cable, |

58,~ Por ultimo, se reivindica como =
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objevo sobre el jue ha de recaer la protece

t
‘e
-

cidn del presente ioielo de Utilidad que por
veinte afios se solicita jara Zgpafia,
por

5 "ANDAITAJE L CANICO"

Todo conforme queda expresacdo en 1la =

presente memoria descriptiva que consta de -
g trece folios mecanogrzfiados por una silacca-
re y seis hojas de planos que se acompelaf.
ea®

10 12drid, /(30 de Diciembfle de 1981...

P. A.,
: ~ PEDRO
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