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cis, 47
por:
"Dispositivo de mando sutomdtico para prensas de frie-

4
cion®,

Memoria descriptirva.

El presente invento se refiere a un dispositi-
vo de mando automdtice para una prensa de fricecidn,
Se conocen prensas de este género provistas

de drganos operadores constitufdos por una masa batien-
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te o martillo impulsada por medio de discos giratorios
que actlen sobrs un volants, un cafro para sl avance del
mzterial que ha de estamparse, y un sistema de expulsidn
del producto terminado.

Segun el presente invento, el mando autonstico
de los 6rganos de la prensa, a saber, masa batiente, ca-
rro y sisgtema de expulsidn de la pieza estampada (parte
novil de la estampa inferior), se basa en regular la po-
sicidn de dichos rganos mediszate un grupo de elementos
gengibles, coﬁo microinterruptores. Fero las veniajas
que el presente invento se propone conseguir no son solo
las genéricas derivadas del empleo de esos elementos sen—
gibles, siné también otras apreciables, como sspacial -
mente la posibilidad de regular las condiciones del ci-
clo sin modificar ls disposicidn de los drganos mecdni-
cos de la prensa.

Spta pogibilidad d4e regular el ciclo, como se
explicard mis adslante, reguiers desde luegzo otros me-—
dios, previstos conforme al invento, ademae de los ele ~
mentos sengibles ya citadog, con log cuales se combinan.

En 1a prenss provista del dispositivo segun el
ianvento sé he previsto el mando de los citados drganos
de la misma, sezin un ciclo prefijsdo, a base de combina-
ciones de sefiales proporcionadas por los elementos sensi-
bles inztalados en puntos fijos. Las sefiales procedentes
de dichos elementos sensibles, se envian a un sistema de
geleccidn,a la salida del cual se obtienen sefiales electri
cas dependientes de la combinacidn de las suministradas;br
los =2lementos sensibles, Adeﬁés, para podsr variar la du-
racidn de las distintas partes del ciclo, dichas seflales

’ . o . .
electricas de szalida pueden accionar drzanos electromagné
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tices directamente o por mediacion de retardadores o

- temporizadores con constantes de tiempo regulables.

En particular, el sisteme de seleccidn puede
estar constituido por una matriz selectora compuesia
de diodos, como se dird mis adelants,

De acuerdo con lo expuesto, y como se aprecia-
rd mejoxr por la descripeidn siguiente, este invento ofre
ce la ventzja de poder regular las condiciones del ci-
clo, sin modificar las disposiciones de los 6fganos me=-
cénicos, pero interviniendo de modo bastante simple so-
bre Srganos eldctricos. Agimismo es posible cambiar de
ciclo variando sen-cillamente las posiciones de los dio-
dos en la matriz de seleceidn; ademids, aln tratindose
de un ciclo mds bien complejo, bagsta un ndmero reducido
de los elementos sensibles antes citados.

En particular, segln el presente invento, el
mando de dichos drganos, a saber, masa batiente, sistema
de expulsidn de la pieza estampada y carro, se realiza
de un modo particulsrmente venigjoso, madiante un solo
generador de fuerza motriz. |

B8e ha previsto concretamente un generador oleo-
dindmico, a fin de simplificar la forms de acoplaomien-
to entre los mencionadogs drgancs de maniobra (masa ba-
tiente, ete.) y los de impulsidn respectivos, consti-
tufdos por cilindros oleodindmicos gobernados por medio
de electrovdlvulas.

El precitado dispositivo de mando, que compren-
de los elementos sensibles y el sistema de seleccidn,
as{ como los temporizadores, actda precisamenfe sobre

las electrovdlvulas, y por consiguisnte, a través de
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los cilindros oleodindmicos, sobre los drgenos referi~
dos de laz prenga.

Para ilustrar mejor las carzcteristicas del
dispositive de mando zutomstico pers prensa seglhn el
presente invento, se describe a continuscidn un ejemplo
de realizacidn de una prensa provisia del mismo, con
referencia a loe plancs adjuntos, sen los cuales indi-
can :

I2 figura 1, uns elevacidn de la prensa.

Ia figura 2, la misma prensa, en elevacidn la-
teral.

Ia fizura 3, un esquema relstivo al dispositivo
de mando automftico de los drganos de la prensa.

La figuré 4, une grafica de un ociclo completo
de funclonamiento de la prensa, ¥

La figura 5, en esquema, un ejemplo de realiza-
cién practica del dispositivo representado en la figura 3.

Zn las mencionadss figuras 1 y 2 se expone una
prensa de friccién’qué comprends una base 1, dos colum-
nas -2- y -3-, solidarias dz lzs base, y un montante -4~
sustentzdo por las columnas.

Un travesaio -5- gsostiene el elemento activo
-19~-, o sea la estampa superior (masa batiente o marti-
1lio), dispuesto para comprimir sl material gue se tré-
baja. El travesaiio pusde deslizarse por lag columnss
~2- y -3~, ¥ sube 0 baja por medio de los tirantes ~6-
y -7-, acoplados, por mediacidn dél collar -8~, al gru-
po que forman el husillo de maniobrg -9- y el volante
-10-,

B1 volante es impulsado, para subir y bajar la
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maga batieate, por medio de dos discos -15~ y -16-, ca-

1ados sobre un arbol -17-; este Ultimo, sostenido por el

nontante —-4-, ge mueve accionado por un zotor -18~., Se-
Z6n que entre en contacto con uno u otro de los citados
disccs, el volante =10- gira en un sentido o en el opuesg
to, y hace subir o bajar el grupo que comprende, ademas
del volante ~10-, el husillo de mzniobra -9- y el tra-
vesafio ~5~ con el elemento -19-, Para pasar de un sen-
tido de rotacidn del volante al otro, el arbol -17- se
despleza axialmente por medio de émbolos hidrdulicos
-20- y =-21-, impulsados respectivamente por las electro-
vélvulas ~25- y =-26=; las bobinas de estas electrovdl-
vulas se designan por -E,- y 4E3~ en ol ssquema eléctri-
co de la figura 3.

La prenca comprende ademds un grupo. de alimen-
tacidn del material que se ha de trabajar, el cual cong-
ta de un carro -ll- y una tolva -~12~, &1 sistema de ex~
traccion del producto terminédo prasenta doa barrasg =13~
capaces de levantar la parteﬁévil de la estampa inferior
~14-.

Log mencionados drganocs de alimentacidn del ma-
terial y de extraceidn del producto terminado se accio-
nan por medio de los émbolos hidrdulices —-22- y -24-,’
gobernados por laz electrovilvulas -2T7- y =29-, cuyas
bobinas se designan por -E;-, ~E,~ en &l esquens elée-
trico de la figura 3.

Los Srganos de maniobra descritos se impulsan
nediante aceite comprimido procedente del gfupo de homhba
~30-, ¥ que se lleva a los diversos cilindros, a través
de las electrovalvulas respectivas, mediante tuberias

adecuadas,
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La posicidn de los drganos de la prensa se re-
gula por los microinterruptores *Il— Yy —Mz-, impulsados
por el grupo mévil que comprende ls masa batiente; el
microinterruptor —h3 s impulsado por la estampa ~14-,
¥ el microintarruptor -14 impulaado por el carro -1l-;
hay ademds una dinamo taquimédtrica ~Dl- acoplada al vo-
lante =-10-.

Los microinterruptores son Srganocs del +ipo
abierto—cerrado, ¥y mantienen su estédo respecto a la
posicidn de los drganos de la prensa de la sigulentse ma-
nera. For su parte, la dinamo -D;-~ proporcions una ten-
sidn de signo dado o del opuesto, segln el sentido de
rotacidn, dependiendo por tanto de la qublda 0 el deg-
cengo del volante. Ia dinamo -Dl- impulsa un relavador
polarizado -Rl—, que se excita en un sentido durante la
Bubida y en el contrario durante el descenso.

Por consiguviente, los contactos de tal releva-
dor —Rq- suninistraran una informacidn andloga a la de
los microinterruptores. Tambidn se dispone un segundo
relevador polarizado =-R,—, acoplado al relevador _Rl"’
del cual se tratard mds adelante.

Las sgeifinles procedentes de los contactos de

-

&

17 ~ﬁ2—, ~M3~, ~M4~,—Rl-; —R2~ se utilizan de manera
que su combinacidn active en %odo momento 1los tempori-
zadores —Tl-, ~To=s ~T3~, -T4~, 0 ioe mandos directos
de los relevadores‘—ﬁa-, AR4~, ?RS-, ~R6-, que a su vesm
actden sobre las bobinas de las electrovdlvulas -By-)
~E,=y ~BEy= ¥ =By~ sesin el esquema de lu figura 3.

Precisamente de los coatactos de los drganos

sengibles —Mi—, —Mz-, —M3 -;'-H4~, —Rl-y-ﬁz-se derivan
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geflales eléctricas cuya tensién depende del estado de
los propios drgenos. Introduciendo estas tensiones en
un sistema de seleccidn sefialado con ol simbolo -5~ en
1z figura 3, pueden obtenerse en circuitos adecuados se-
flales eléctricas de salida dependientes de la combina-
cidén de los estados de los distintos elementos ~Ry=, -Ry~s
~Hymy Mo, —H3-, -M4-. Tzl sistema de seleccidn se |
puede realizer con métodos electromecdnicos, magnéticos,
electronicos u otros; como ejemplo no limitativo, tal
pelector puede asumir la forma de una matriz de szelec—
¢idn formada pbr diodos, como en las calculadoras elec-
trénicas, o la de un sistema de combinacidn de contactos
de relevador, como en los selectores telefbnicons.

Las sefiales oléctricas de salida del sistema
vienen asi a activar los relevadores de trabajo -Ry- a
-RG-, directamente 0 por medio de los temporizadores,
gue introducen tiempos de rstardo regulablss. IEsto es
necessrio, porque las posiciones de losg microinterrupto-
res resPécto a2 los Srgenos méviles de la miquina son fi-
jas y vienen definidas en el momento de instalar la md-
quina, y es préciso adaptar las condiciones de funcio-
namiento de ésta @ la varimcidn de caracteristicas del
material mediante los cambios de la constente de tiempo
de retardo de los temporizadores, De esta mansra, aun-
que del selector -5~ salgas le sefial eléctrica corres-
pondiente en el momento en que se hacen funcionar los
elementos de regulscidn, tal sefial puede activar o no
direétamente el relevador de trabajo respectivoj ello
depende en realidad de due en el ciclo se haya previsto

la posibilidad de tener que variar el momento de intsr-
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venir o no para tal seifiel saliente; sl el mando debe ser

instantédneo, la sefal que sale se zplica directasmente al

relevador de menilobra, y si <l mando debe retrasarss,
dicha sefial se introducs en un temgorizador gue suminis-
trard a su vez al relevador de maniobra una sefial retar-
dada en un tienpo regulabie respecto al de salida del
selector ~Sl-.

En el presente ejemplo, como se ve en la misma

figura 3, el relevador -33- se maniobra por via directa,

0 ses 9in ningdn temporizador intermedio; el relevador

~

~R,~ esté scoplado a la salida del sistema de seleccidn
"Sl*' a través de los dos temporizadores —Tl~ ¥y -T2~ 0
directamente; el relevador —R3~ sstéd acoplado al siste-
ma de seleccidn -5~ a través del temporizador -T,- ¥
por via directa, y finalmente, el relevador ~Rg— Se¢ ha-
1la conectado al sistema de seleccidn -S;~ solo a través

del temporizador -T3-.

En particular, el temporizador —Tl sirve para

‘regular la duracidn del frenado del volante durante el

descenso, y regula por tanto la enerzia que se descargs
al primer golpe de estampacidn,

Bl temporizador -T,- iiene la misidn de rsgular

2
la altura alcanzads por el volante cuzndo éste vuelvs a
subir después del primer golpe, y por ello regula la enexr
gia que ‘se descarga en el segundo golpe.

El tenporizador -T3- rezula el lapso coumprendi-
do entre 1la elevacidn de la mase batients y la elevacidn
de 1la parte mdévil de la estampa inferior-lés

Por ﬁltimo, el temporizador fT4~ regula la al-
tura alcanzada pdr la mesa butiente después del segundo

golpe,
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igura 4 adjunta, que expone sl ciclo de

En la £
la mdquing, ge pueden indicar todas las grificas relati-
vad & los contactos con un solo signo, representativo,

dibujéndose en linea llena los contactos normalmente ce-—

" rrados de los microinterruptores o el estade de reposo

de los relevadores. impulsados desde ~D;~; en esa figura
4, la letra -T- indica el‘eje de los tiempos,

En la figura 4, los estados de los microinte-~
rruptores -Uj=, ~My-, ~My=, -M,~, éegﬁn lz representa-
¢ibn establecida, se designan por -M'-, -M2'-; Myt~
—E4'-; el estado del relevador -Rl-, gue repite la poéi-
cidn de la dinamo, se desigha por la misma letra -Ry=y ¥
el estado del relevador —sz, por la letra -Rz-.

Zn la misma figura 4 se han reprzsentado las
posidiones de 1oslérganos operadores de la prensa. Con-

cretamente, la grafica -a- indica las posiciones del vo~

‘lente =10~ en funcidén dal tiempo, y las grificas ~b,c-,

las posiciones respectivas de la perte mdévil de la estam-
pe —-14- y del carro -ll-. En la griafica ~b-, los trazos
altos y bajos indican respeciivamente lag posioidnes alta
y baja de le estampa, y en la g;éfica -c-, log trazos al-
tos correspondsn al retroceso del carro, mientras que

los bajos corresponden a su avance.

El estado de los referidos drganos de regulacidn
permite precisar con certeza la posicidn de los drgunos
de la prensa y el puato del ciclo en que ge encuentran
en cada momento; baste examinar la figura 4, que presen-
ta el estado de todos los elsmentos reguladores en cual-
quier momento del ciclo, en relacidn con la posicidn de

los Srganos de la méquina indicados en esquema por las
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tres primeras curvas de eﬂa-gigura.

Adem@s, en la misma figura 4 se han sefialado
los gréficos relativos al estado de excitacidn e inac-~
tivacidn de las electrovdlvulas ~Ey=, ~By=, ~E,~ y -5
Que gobiernan respectivamente el disco param el descenso
del volante, el disco de subida, la parte mévil de la es-
tampa inferior y el carro; en dichas graficas, los tra-
z0s sombreados corresponden a los tiempos de actividad
de dichos 8rganos, - ‘

Como puede apreciarge, las variaclones de po-
sicidn de tales Srganos se producen en coincidencia con
las de cualquiera de los elementos reguladores, y pueden
ser instantdéneas, como en el caso de los mandos subordi-
nados a =i - (por ejemplo, la posicidn del disco de des-
censo al comienzo del ciclo), que, Segun sa ve, empiezan
en puntos fijos y hacen necesario que la maniobra corres-
pondiente a tal estado sea inmediata, o retardadas en .
tiempo variable, como en el caso en que se seflalan loé
tiempos —tlf, ~t2f, ~t5- ~t47.

Seguidarente se describe un ejemplos de realiza-
cidn practica del dispositivo pars mando automdtico de
1la prenéa.

Con referencia al esquema de blocues de la fi-
gura 3, se relgcionan a continuacidn los componentes del
esquena construbtivo de la figura 5, en la cual se desa-
rrollan los bloques de la fizura 3. |

 Ias letras =My, -M,-, M-, -M,~ indican los
custro microinterruptores, y -D;-, la dinamo taquimétri-
ca provistz de autoexcitacidng ~le designa un relevador

polarizado cen Jdos contectos de conmutador ~ry37 Ty ,-
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y dos pogiciones de reposo del inducido. Estos contac-
toé se hallan acoplados al micleo mdvil del relevador
medignte una unidn sefialada en linea de trazos, Un se-
gundo relevador polarizado ~Ry=, con dog contactos de
conmutacidn ~r, =, ~ry,~ y dos posiciones de reposo del
ndcleo, ge representa de igual modo gue el precedente,

Con -8.- (i variable de 1 a 61) se indican sesenta y un

1
diodos de material semiconductor, representados con el
simbolo usual, con flecha que indica el sentido de con-
duceidn; -Re,~ (n variable de 1 a 11), designa once re-
pistencias dhmicas; y ~R3=y ~Ry~y -Rg~, ~Rg~ indican los
relavadores de salida, para el mando respectivo del ca-
rro ~1ll-, ds la subida del volante —-10-, del descenso

de éate, ¥ de la maniobra de la estampa =-14~.

Cade utno de ewmtos cuztbtro relevadores posee un
contacto en cierre pzra el mando de la bobiaz de la
electrovélvula correspondiente., Las bobinas de las eleg
trovdlvulas se designan por =B~y =By, ~E3=, ~E,~. En
el esquema dsl sistema de seleccidn se indican dos gru-
pos de 1ineas ortogonales, entre las cuaies estdn monta-
dos los diodos; fn la representacidén de log conductores
eléctricos se entisnde que en los puntos de interseceidn
de %ales conductores no hay contacto eléetrico, pues las
Unicas conexiones eldctricas entre los conductores hori-
zontales designados por log simbolos ~Cy-a =0y, ¥ los
verticales estdn representadas por los diodos ~Si~.

Pinalmente, lag lztras -Tl~, —T2-, —TB—, —T4~
indican los cuatro temporizaderes con tiempo de retardo
resulable, los cuales pueden ger de cualquiér tipo dis-

ponible facilmente =n el mercsdo; con I se Gesigna el
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intermuntor de psrtida del ciclo,

La letrs ~C- indica un condensador en deriva-
cidn con el relevador —Rz~;

En el esquemz, los drgsnoes méviles ge han re-
presentado en posicidn srbitraria; pero se entiende que
cuando los microinterruptores —Hl...M4* estdn en repo-
so (es decir, no zctivados), log conductores designa-
dos por —02—, —C4~, —Cé-, -38— ge hallan conectados a
nasa.

Con tensidn producida por la dinamo =Dy~ al
girvaer en el sentido de rotacion éel volante ~10- hacia
arriba, el relevador —Rl- se activa de tal modo gque su
contacto -rq;- conecta a masa el conductor =Cg=» ¥ su

segundo contacto -r, - acciona el relevedor —R2— con lo

12
ue el contacto ~roq~ de sste Ultimo conecta & masa el

2

condue toxr ~012~.

Log contactos del relevador —32- se mueven al-

~ternativemente a2 lag dos posiciones de estzdo posibles

cede dos veces que cambie el sentido de execitacidn del
relevador "Rl-’ de acuerdo con lz ﬁensién de la dinamo
-Dy~. In particuler, tal cambio de posicidén de los con-
tactos del relevzdor —sz se produce cada vez que se
cierra el contectd =Ty~ del relevacdor —Rl—'destinado
a maniobrat el rel evador -RQ—; naturalmente, como los
contactos del relevador -Ry- cambian de posicidn cada
vez que la tensidn de la dinamo cambia de signo, es evi-
dente que cada dos veces que esto ocurra se cierra el
contacto =Ty o=

Pero o cada cembio de posicidn de log contactos

del relevador —R2~, su segundo contacto “Tpo~ Cambia el

‘
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signo de la tensidn destinade a cargar el condensedor
~0=3 por tanto, & cada clierre del coniacto de nando=rq,-
cambia el signo de ls tensidn que se eplica a l: bobina
del relevador ~fs=y de modo gue z cada cierre del con-
tacto de mando -r;,= cambla la posicidn del relevador
-R2~.

Como aclaracidn de lo expuesto puede observar-
se que, cuando esti cerrado sl contacto -ry,= del rele-
vador -R;~ ¥ 1o estd asimismo el contzcto mévil'~r22—
del relsvador “Rz' sobre uno cualgquiera de los dos con=-
tactos fijos respectivos, conectados uno al negativo
(—V3~) y el otro al positivo(*vl)gypor consiguiente pa-
sa la corriente, en uno u otro sentido, a través de la
bobina del relavador —sz, dicha corriente no vasta por
81 misma para retirar dicho contacto ~r,,~ de la posi-
cidn de cierre en que se encuentre a la otra posicidn
de cierre.

E1l ohjeto del can&ensador ~C~- es precisamente
proporcionar ung corriente supletoria, y por tanto la
energia neeesaria para que el contacto ~Tpo" efectie eos
conmutacidn.,

Ademfg, cuando el contacto -r,,~ inicia el cau-
bio, es decir, se separa del contacto fijo conectado a
un pole, y cesa en 21 acto el paso ds corriente 2 tra-
vés de la bobina del relevedor -R,~ entre tierra y el po-

1o a que estuviese conectado dicho contacto mévil, el

condensado r -C~ asegura cierto paso de corriente a tra-
vés de lz citads bobina, al menos de la necesaria para
que termine de pasar el contacto fijo ~Loo” @ la posi-

cidn de cierre sobre el otro contacto fijo.
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For lo demds, debe tenerse en cuenta que, como
es natural, el condensador -C~ se carga solamente cuan-
do, con el contzcto ~Typ™ cerrado sobre uno w otro con-
tacto fijo, se abre el contacto =Ty s

En resumen, cuando el confacto -ry,- estd abiey
to, el condensador -C- se carga, por hallarse una de
sus armsduras conectada directamente a un polo (positi-
vo o negativoe) a través del contacto “Too~ cerrado. Cuapn
do se clerrs =Ty DPasa corriente, en uno u otro sen-
tido, 2 l= bobina del relevador ~R2~, entre tierra y di-
cho polo, ademas de la corriente de descarga del conden-
sador ~-C-~, ¥ por ello, comec queda dicho, se invierte el
contacto -r,,~, cerrindose sobre el otro polo; cuando
se abre de nuevo =1 contacto =Ty0™ vuelve a cargarse
el condensador conectédo al gsezundo polo, y al cerfarse
otra vézfel contacto ~Iryp=y S€ invierte de nuevo el con-
tacto =ryo=i ¥ asl sucesivamente,

Zn particular, es posible conectar el contacto
~ri,~ del relevador ~R,_ de ?al mod o qué se clerre cada
vez que el volante se pare durante un descenso e invier-
ta el sentido de rotacidn y vuelva a subir. Bn tal caso,.
desde luego:, log contactos del relevador -R2~ cambian
de posicidn en correspondsncia con cada detencidn de la
mgsa batiente en su posicidn inferior, por lo aue, en
el intervaleo comprendido entre los dos golpes del ciclo
ilustrado (figura 4), los Contactos del relevsdor ~R2~
se mantendrdn en una posicidn, y fuera de tal intervalo,
en la.otra, por consiguiente, durante el intervalo entre
1os dos golpes (figura 4) se pondrd a masa el conductor

~012~, mientras que en el otro caso, el contacto “Tpq”
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conectard a mesa el conductor =Cyq- (figura 5).

fstablecida asi la correspondéncia entre los
drzanos externos de la maguina y las seiiales eléctricas
en el interior del sistema de mando, se explica a conti-
nuacidn-el modo de utilizar esas seilales pars activar
las bobinag de las electrovilvulas.

Ante todo, se exﬁlicaré cdémo funciona el siste-
ma de seleccidn por matriz de diodos, examinando el caso
de iniciacidn del ciclo eon los drganos de mando en las
posiciones descritas. Al comenzar el cielo (a la izquier-
da, primera linea vertical del esquema de la figura 4),
estarén conectados a masa los conductores -02—, -C4~,
"06*’ —08~, —09— y ~6124. 51 se clerra ahora el inte~
reuptor ~I-, a través de todas las resistencias ~Rel-

-Reqq- comenzard a circular corriente, cue ssguird los

‘sigulentes caminos; partisndo del vpolo positivo +V2, en

1z vartical contiguma a li resistenciza -Re1~, la corrien~
te llega a los diodos -sl;, ~Sg=y =817y =S377s ~S37-s
pero no puede atravesgzrlos, yz que los conductores a los
gque se dirijen estos diodos no estan conectados a masi.

| | Por tento, laz corrieante tiene que pasar a tra—
vés del diodo -S47- y la bobina del relevador ~Ry~, exci-
téandolo y provocando el cierre del contacto de este rele-
vador, que pome 2 masa la bobina de la vélvula corres-
pondiente -El—, aetivindola, por egtar su terminar opues-
to conectado al polo positivo-+V,-.

Exsminemos ahora el caso de la segundz vertical,

frente a la resistencia -Rez—. Lg natural que en eshe
caso la corriente puede llegar a masa a través del diodo

—S§8' v la bobina del relevador ~R3-, o a través del dio=-
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do -S,g™, conectado al conductor -Cg~ que estd puesto

o masa 2 través del microinterruptor —M3~;-pero es evi-
dente gue la calda de tensidn en sl diodo ~S, g~ @s mucho
més baje gque la necesaria para provecar la excitacidn

del relevador -Ry=, que, en consecuencia, no podria ex-
citarse por efecto de la corriente gque atraviesa la re-
gsistencia -R,~. Ferc como el relevador ~R3- 09td ya ex-
citado por obra de la corriesnits que pas:z a través de la
resistencia -Re;—, segin queda dicho, hay que evitar

que esta corriente llegue a masa & través del diodo -5,g™
antes que por la bobina del relevador -R3-. Con este fin
se disponen en el circuito los diodos -S47~ Yy —348—. En
efecto, la corriente gue llega desde la resistencia -Rei
puede atravesar el diodo -547—; pero no el diodo —348—,
para llegar a misa a través del diodo -8,g=y 1o vual la
obliga a llegar o masa a través de lz bobina del relava-
dor -Ry-, excitindolo.

Bl examen de todas las verticales permite apre-
ciar ahora que la corriente que atraviesa la resistencis
-Req~ llega a uasa a través del diodo -5,9: sin poder
excitar el relevador ~R5—; la de la resistencia -Re4~ lo
hace a través del diodo ~S4— o dsl ~320~, etc. Ias ver-
ticales en gque la corriente puede llegar a masa a través
del relevador son la que parte de la rasistencia —Res-,
por 1o gue 2l relavador 'RG' se excita, y su contacto ac-
tiva la vobina de la electrovdlvula ~E,~, de modo que
la parte mévil de la estamps inferior -1l4~ se mantiene
levantada, y la vertical que parte de ls resistencia
~Re;y~s que permite asi excitar la bobina de la electro-

valvula -3~ a través del contacto del relevador -Rsm.
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Se advierte que =n la vertical que parte de la resis -
tencia ~Rejn~, la corriente debs pasar a través del tem~
porizador —T4~ que retarda ol instante de dar libre paso
a la corrisnte haciz mesa a través de la bobina del rs-
levador ~R5~. Se ve, pues, que el cierre del interrup-
tor ~I~ provoca la maniobra de las electrovdlvulas -E;-,
destinadas &l mando del CATIO § —E4-, que impulsa la par-
te mévil de la estampa inferior, y ~E;~ destinada a ac-
tivar el disco que gobierna el descenso del volante. Des—
pués de sctivar las elsctrovdlvulas, avdnza el carro,
sube la parte mévil de la estampa, y, pasado el lapso de
retardo del teﬁporizador —T4—, comienza a descender el
volante. |

Apenas puesto en movimiento el volante, la ten-
sidn engendrada por la dinamo ~D;= provoca la retirada
de loz contactos del relevador ~Rl—, con lo que el con-
ductor "Clo' ge conecta & masa, mientras que 2l conductor
—09~ sigue desconectado; ssto provoca naturalmente la
inactivacidn del relevador ~Rg-, porque la corriente que
llega de ~Reg~ va shora & mesa a través del diodo ~S34~.

In consecuencla, cae la parte mdvil de lz estam-~
pa (como se ve en ol ciclo de la figura 4), y el material
en tratamiento, transportado en el earro, puede introdu-
cirge en la estampa. Zntretanto, por la accidn de la
electrovalvula -E3~ que gobierna el descenso, 8l volante
baja Hesta activar el microinterruptor -M,-; asf se co-
necta el conductor -Cl— a mesa, y cae el rélevador —R3-
(a causa del diodo —Sz~), asl como el relevador —R5- (a
causa del diodo 856)‘ n efecto, la accidn dz la dfnamo

-D;~ sobre ol relevador -R;~ habia provocado la conexidn
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a masa del diodo -S3;~, pero el relevador -R3- podia
continuar excitado por la corriente circulante por la
vertical contigus o la resistencia ~Rsz—; ¥y =2 hs conec-
tado tenbidn ¢ mosa el diodo - 36 , pero el relew.dor
~R5— continusba excitado por la corriente circulante
por la resistencia ~Rell~. Botas son lag verticales que
quedan conectades a mase apenas se acciona el microin-
terruptor —Ml-. Dxeminando shors los otras verticales,
despuds de le meniobra de ~Mi—, ge nota gue la verticel
que parte de ls resistencila —Re4~ no tiene diodos conce-
tados a mese, por lc gue puede emcitarse la boblna del
relevador —R4~ pagado el tiempo de retardo introducido
por el temporizador "Tl“* vy por consiguiente, se hoce
funcionar la electrovélivule -E2~ que sctlis sobre el dis-
co de subida del volante; asil, este disco puede apoyar-
se en =1 volente y frenarlo.

Ll yelevador ~R4- gueda luego excitudo hasta
gue el volznte, continushdo su descenso, mueve el micro-
interruptor -M,~ ¥ conects & maga el diodo -Sll-, con

M-
lo gue hace caer el relevador —R4-, inactiva la electro-

vélwla -E,~, y eepera en consecuencie el disco de freno

¢el volante. Iete, al proseguir su carrera, llega a gi-
tuar la mesa betlente sobre el materizl contra el que se
detiene con un chogue, lo cusl produce un rebecie que re-
percute en una nueva inversidn de la tensidn engendrude
por la dinamo ~Dlm, ¥ per ello en un nuevo cambio de po-
sicidn de los contectos Gel relevedor -Rqy~. In esta ma-
niobra, el cierre del segundo contacto -ry.- del mismo
relevedor ~ﬂl— hace retirarge luego les contactos del
relevadox'—RZ—, con lo que se desconecta de masa el con~
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ductor -012~ v se conecte z ella el conductor ~011~.
£1llo provoca unz nueve configursacidn de tensiones en el

sistems de la metriz, y excita de nuevo el relevedor

E~N

R~ & través de la regietencis ~Re5— v del temporiza~

-m2~, de modo oque vuelve a zproximzrse al velante

Tu
(o]
H

¢l disco de subida, psra eleverlo otra vez.

Prosiguiendo asi el andlisis del circuito, se
aprecia que s cade cambio de configuracidn de los Srga-
nos de mando conectados a los conductores -Cq= & ~Ci2~
corresgponde une variacidn del estado de excifacién de
log releveadores —R3- 8 R6~ Yy, en consecuencia, de las
slectrovilvulas "ﬁl- a ~E4~ dependisntes de ellos., In
sintesis, el circuito se ha realizado de manera que per-
mite la ejecucidn sutomdticae del ciclo ilustrado en la
figura 4, el cual se repite automdticamente hasta que ze
ghre ¢l interruptor -I-.

N ¢ T A
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Se reivinﬁicavcomo chjeto de esta petente:

1) Dispositivo de mande sutomético para pren-
sas de friceidn, el cusl comprende elementos sensibles
para gobernar la posicidn de los drganos méviles de 1é
prensa, tales como ila.masa batiente o yartillo, la per-
te mdvil de la estampa inferior y el carro de alimenta-
cidn, cue determinsn lz emisidn de sefiales eléetricas en
fupcidn de las diversas pogiciones asumides durante el
ciclo e funcionamiento de la prensa, sirviendo eshas
gefiales, en virtud de elementog interpuestos, pera pro-

vocar 1los movimientos de dichos drgsnos;: caracterizado
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porque los citados elensntos sensibles se disponen en

puntos i jos de la pfansa, 7 las sefiales eléctricas ori~
ginadas por ellos se introducen en un gistema de selec-
cidn, a la salida del cuazl se obiienen seifiales eléctri-
cas dependientes de 1z combinacidn de dichas sefiales in-
troducidas, y que se utilizan para el mendo, directo
y/0 por medlo de temporizadores, de Srgenos electromag-
néticos que actuan sobre los drgenos mdviles de la prensa,
2) Dispositivo segin la reivindicacidn 1, ca-
racterizado porque dicho sistema de seleccidn zstd cons-
titufdo por uns matriz de diodos de meterlal semicon-
ductor, dispuestos entre dos grupos ortogonales de 1i~
neas conductoras, uno de ellos apropiado para recibir
las sefiales, que ealen luego del otro grupo y sge utili-
zan para el mando de los citazdos Orgenos électromagné~
ticos que actfian sobre los drganos mdviles de la prensa.
3) Dispositivo sezun la reivindicacidn 1, ca~
racterizado porque dichos elementos sensibles estdn cons-

tituidos por dos microinterruptores, accionsdos median-

te el grupo mdévil gque comprende la masa batiente; otros

dos miorointerruptores-accionados respectivamente por
la parte'mévil de la estampé inferior y por el carro de
alimentacidn del meterial que se trabaja, y dos releva-
dores polarizados accionados por una dinamo taguimétri-
ca acoplada al grupo que comprende la masa batiente ¥
que proporeciona una tensidn de cierto signo o del opues—
to, segin el sentido de movimiento de la propia nmasa

batiente.
4) Dispositivo segin la reivindicacidn 3, ca-

racterizsdo porgue cada microinterruptor esta provisto

de con*ﬂctoa destinados a conectar & masa alternstiva—
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mente dos lineas conductoras del grupo gue recibe las
seﬁales_de entrada.

5) Dispositivo segln la reivindicacidn 3, ca-
racterizado porgus lg dinamo suministra corrients direc-
tamente a uno de los relevadores polarizados, a fin de
invertir el sentido de excitacidn del mismo cada vez que
la masa batiente invierte ol sentido de su movimiento;
dicho relevador estd provisto de un contacto para el man-

do de log relevadores polarizados, & fin de provocar el

EJ.

cierre de un circuito.que comprende la bobina del segun-—
do relevador a cada dos inversiones del sentido de mo~-
viniento de la masa batientej; y cada uno de los releva-
dores polarizados tiens un contacto de conmutador que
conecta & mase alternativamente dos lineas conductoras
del grupo que recibe las seflales de entrada.

6) Dispositivo segin 1z reivindicacidn 5, ca-
rachterizado porgus 1o bobina del ssgundo relevador pola-
rizado estd conectada por un extremo al contacto fijo
sobre el cual viene a cerrarse el contacto mévil de man-
do, conectado a masa, del primer relevador polarizado, ¥y
por 2l otro extrémo, a un contacto mévil propio de con-
mutador, eatando estos contactos fijos conectados res—
pectivamente al polo positivo y al polo negativq, y dis-
poniéndose un condenéador entre la masa y el sezundo ex-
tremo de la bhobina del segundo relevador polarizado.

7) Dispositivo segin la reivindicacidn 2, ca~
racterizado porque las lineas conductoras del grupo de
donde salen las sefiales de mando estén coneciadas cada
une a través de una resistencia, y todas ellas a través

de un interruptor comin, al polo positivo.
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8) Dispositivo seglin la reivindicaciéh 1, ca-
racterizado porque los 6rganos méviles de la prensa son
acclonados mediante cilindros hidriulicos que reciben
scelte a presidn de una misma fuente de alimentacidn
oleodinamica, y son acclonados por medio de eleetrovdl-
vulas accionadas a su vez con ayuda de los relsvadores,
gue reciben las séﬁales procedentes del sistema de se-
leccifn, directamente o por medio de temporizadores.

9) Digpositivo segln la reivindicacidn 8, ca-
racterizado porgue el relevador que acciona laé eléctro—
vilvulas de mando del carro recibe las sefiazles de salida
de dicho sistema por via directa; el relevador que ac -
ciona la electrovalvula de mando de la subida de la masa
batiente recibe les sefinles de salida por mediacidn de
dos temporizadores y por via directa; el relevador que
acciona la electrovalvula de mando del descenso de la ma-
sa batiente recibe las seflales de salida por medio de un
temporizador y por via directa, y el relevador que accio-
ne la electrovélvula de mando de la parte mévil de la
estamoa inferior recibe dichas sefiales de salida sola -
ments por mediacidn de un temporizador o retardador.

10) Dispositivo de mando auwtomdtico para pren—
sas de friceidh.

Zsta memoria consta de veintidds pdginas escri-
tas por unas sola cara.

BARCELONA, 24 OCT. 1960
/
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