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La presente memorie se refiere, como su enun-
ciado indics, a un apsrato, que sutométicemente pro-
duce el corte y retirodoe autométics de uns bande de
vidrio que sale de uns estiradors vertical, estando
constituida por une serie de dispositivos debidamen~
te enlazados pars de uns forma continua ir efectusn=-
do les sucesivas operaciones necesariass pare el fin
a que ha sido destinado.

Consiste, en esencia dicho aspareto, en:

-~ un dispositivo de agsrre montado en [orma ver=
tical, y desplazable leteralmente sobre un chesis ho-
rizontal, estando este dispositivo acoplado a otro
que sirve pars el cierre y spertura del mismo de for=
ma automdtica, hsbiéndose previsto que este disposi~
tivo tengas esimismo, un movimiento verticel existien-
do un dispositivo pars el movimiento de traslacién
latersl de todo el conjunto.

- un dispositivo de sujecidn eldstica dispuesto
sobre las garras del dispositivo de sgerre.

- un dispositivo de frenado sutomdtico, combina-
do con el que sirve pors el movimiento de traslacidn
horizontal del conjuntos.

- una mesa basculante montade a ls salida del
chasis que lleva el dispositivo de agarre, combinada
con otro de mando o accionsmiento eutomdtico, suscep=—
tible de mentener a la citads mesa en posicidn casi
vertical, y de poder llevar & la misme hasts uns po-
sicidn sensiblemente horizontsl,

- un transportedor de correas, dotado de un dis-

positivo de accionsmiento y susceptible de cooperar
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con la mess basculante, de {orms que cusndo ésta lle~
ga & su posicidn sensiblemente horizontel, las citadas
correas tomsh de elle el trozo de vidrio cortedo, y lo
levan hacia un puesto de trstamiento ulteriors

- un sistema de conexiones y accionamiento eléc-
trico y/o neumdtico, y/o hidrdulico, o mixto, suscep=-
tible de asegurar el sutomatismo interdependiente del
funcionemiento de los dispositivos de traslacién y
apertura y cierre del sistems de agarre.

A continuacidn se hard una detalleds descripcidn
de!l asparato aludido, con referencie & los plenos que
se acompafian, en los que se represents, & simple +7tu-
lo de ejemplo no limitetivo, una forme preferente de
real izecidn susceptible de todas aquellas veriaciones
de detalle, que no alteren substsncialmente las’carac-
teristicas esencieles del mismo.

En dichos dibujos se ilustras

Le fig. 1. es una viste lateral del dispositivo
de agarre,'asf como del extremo superior de uns esti-
rodora vertical, de una parte de uns elemento, por
ejemplo sutomdtico, y de ls herrsmiente de corte con
les cusles coopera el citado dispositivo de agerres

La fige 2 es una viste de frente del dispositivo
de agarre y del extremo superior de la estiradore ver-
tical representados en lo fige 1, no habiéndose repre-
sentade la elemento ni ls herramients de corte pars mo-
yor claridad. ‘

Le fige 3 es una vista loteral, parciel, del dis-
positivo de agarre de la fig. 1, y del dispositivo de

accionomiento por el cual se despleza el dispositivo
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de egarre de sunposicidn por encima de la estiradora
vartical hacie el dispositivo de basculacidn y vice-
versas

La fige 4 es uns vista leteral, o mayor escala,
de la pinza del dispositivo de agerre, asi como del
dispositivo que‘accfone una de las mordszas de la pin=-
za mencionada.

La fige 5 es una vista lateral, & mayor escsla,
de un dispositivo de frenado que coopera con el dis-
positivo de acciconamiento del dispositivo de agarre
segin la fig. 3;

La fig. 6 es una viste latersl del dispositivo
de basculoacidn y del dispositivo de transporte, que
cooperan con el dispositivo de agarre representsdo en
las figs. 1 a 3.

Las figs. 7 y 11, respectivamente, son los esque=~
mes del sccionamiento electroneumatico del dispositi-
vo que acciona una de las mordazas de la pinza de aga-
rre, y del accicnasmiento electroneumdtico del disposi-
tivo de frenado que coopers con el dispositivo de ac~
cionamiento del dispositive de agarre representado en
la fig. 3

Las figs. 8, 9, 10, 12 y 13, respectivamente,
sen los esquemss de las conexiones eléctricas de los
motores del dispositivo de accionamiento del chasis
del dispositivo de agarre; del dispositive de corte;
del dispositivo de accionsmiento que despleze la pin-
za de sgsrre en sentido ascendente y descendente en
el chasis citado; del dispositivo de basculacién y del

dispositivo transportador.
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La fig. 14 es un corte transversal, o mayor es-
cola, de los mordazas de la pinza y de la ldmins de
vidrio sijetes entre las mordazas citadase

El dispositivo de agarre ests constituldo esen-
cialmente por uno pinze ~1- (figs. 1, 2, 4) en la que
ven montadas las mordazas 2 y 3; una de ellss, lo 2=,
de forme fije, y lo otra ls =3-, de mancre articulo=-
da, sobre un eje =4- cuyos extremos son soliderios de
oorrederas -5 y 6-, respectivemenk, por ejemplo, en
forma de monguitos susceptibles de ddeslizarse sobre
tirantes verticales -7 y 8-, respectivemente, de un
chasis =9~ desplazable a su vez, por medio de carros
de ruedas -10-, en el sentido de lss flechas =x=,=y=,
sobre carriles horizgntales fijos =11 y 12-, respec=
tivamente; el eje ~4= que lleva la pinze -1, 2, 3=,
estd suspendido por medio de cables o cadenas -13=-,
-14=, 8 las poless ~15=16=, montadas sobre un arbol
~17- de un reductor de velocided =18+, accionado por
un motor eléctrico ~19-, prefercntemente de velocidad
variable, regulsble segin la velocided de estirado de
ls tira de vidrio, por ejemplo un motor asincrénico
trifédsico de anillos, susceptibtle de sdaptarse autcmd-
ticamente & las diferentes velocidedes de estirado por
deslizemiento del rotor, estondo el reductor de velo-
cided ~18~ y el motor =19- montados sobre una plata-
forma ~20- que forma parte del chasis o bastidor =9-.

Lo mordaze ©3~ de la pinze =1=, articulades en el
eje =4-, tiene tembién una srticulscidn en =21~ (fige
4) con el extremo del véstago =22~ del pistén ~23-,

éste Gltimo siendo susceptible de deslizarse por el inw



20

25

3C

-6 -

terior de un cilindro =24= solidario de le mordeze
fije =2~ de la pinzas, y unido por los conductos =25~
-26~ 5 una electrovalvule =27- de cinco pasos, unida
8 su vez s un conducto =28= pars Tluido & presidn,
por ejemplo para aire comprimido.

Los superficies interiores de sujecidn de las
mordazas -2 y 3= de le pinza -1- estan ventajosamen-
te provistas de amortiguadores susceptibles de absor-
ber los choques del cierre de lo pinze y evitar asf
le rotura del vidrio, estando constituldo cada uno de
estos amortiguedores, por ejemplo, por un tubo de ace-
ro =29 y 30=, respecfivémen+e, fijos s las mordazas
respectivas y cubiertos por tubos de csucho -31, 32-,
respectivamente, que pueden tener un diametro interior
ligeramente superior sl didmetro exterior de los tubos
de acero -29, 30-, o {in de oprisionar en el espacio
asi{ creado entre los tubos =30 y 32-, =29 y 31-, un
volumen de aire susceptible de ser comprimido y eyu-
dar as{ su efecto amortiguador al de los tubos de cou-
cho =31 y 32~. £n este caso, los tubos de caucho -31-
32-, estan respectivamente fijos a tubos de ascero co=-
rrespondientes =29 y 30-, a lo largo de la generstriz
opuesta a las que entrsn en contacto con la ldmina
~62=- a agarrar (ver fig. 14).

El dispositivo de agarre = 1 & 32- descrito ante=
riormente es desplazable en.el sentido de las flechas
~X~ & =-y= por medio de un accionamiento constituldo,
por ejemplo, por una biels =33~ articulads, por uns
parte, al bastidor =7=, =8=, -9=,-20-, en -34~, y por

otra parte a uns manivels ~35- en un punto variable
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a voluntad =36, 37, 38-; ests biels -35- estd mon=~
tada o su vez sobre el &rbol -39~ de un reductor de
velocided ~40=, accionado por un motor eléctrico -41-
el cual, y el reductor de velocidad -40-, est'an mon-
tedos sobre un asiento =42- fijo a los carriles -11-
~12=«, por mecio de viguetas =43- y 44,

Sobre el arbol =39=- del reductor de velocidad
~40~ va montado ademds un freno de cueslquier tipo
apropiado, por ejemplo de tambor =45~ (foge 5), cu-
yes zspatas =46, 47= con gusrniciones -48-, articule=
das cn un punto fijo -49= y mantenidas en posicidn
de solturs por un resorte —50- pueden fijorse contra
le superficie periférics interior del tembor -45-
mediente la syuda de uns leva -51- montads sobre un &r-
bol =52« sccionado por medio de una manivels «53-, con
la ayuda de un pistdn -54= desplazseble en un cilindro
ffjo ~55=, unido, por los conductos =56, 57=, a uns
electrovdlvula -58= de cinco pasos, scoplads, por otra
parte, a un conducto =59= de suministro de un flufdo
o presidn, por ejemplo aire comprimidos

Cuando el dispositivo de sgarre =1 & 32-, ocups
su posicidn de partida o de reposo (ver figs 3), en
la que estd s pocos centfmetros del punto muerto iz=-
quierdo de su carrera en el sentido de la flechs -x=,
esta posicidn de punto muerto izquierdo indicado por
la linea de trazos -a~, le pinza =1 & 3= abierts, se
encuentrs por ensime de ls estiradors verticel -66-
(fige 1) en la troyectoris del corte ~61= de lo tire
de vidrio -62- que asciende de la estiradors -60- pa-

sando entre el dispositivo de corte -63= ( que puede
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ser del tipo que constituye el objeto de la Patente
Belga n? 497,927 del mismo solicitante) y el rodillo
de quebrado ~44=~ pudiendo combinsrse el dispositivo

de corte =63- con un elemento sutomdtieo de qcuerdo

con la Patents belga n2 562,702, del mismo soliciton=

te); este elemento se represents parcial y esquemdti-
camente en le fig. 1, por dos topes superpuestos ~65,
66, suscetibles de pivotar en los soportes =67=,-68-
fijos de modo regulable en el eje -69~ del elemento,
a8 su vez axilmeﬁ*e despleazsble y susceptible de inmovili-
zarse en cuslquier posicidn deseada correspondiente
a lo longitud de los trozos s separar por quebrado de
le tire de vidrio -62=,

El dispositive de basculacidn (fige 6) estéd cons-
titufdo esencialmente por uns mesa -70=- formsds por
uno serie de viguetss paralelass ~%1~ fijas por uno de
sus extremos, s una distancia lateral conveniente uns
de otra, o un travesafio horizontal 72~ provisto de
places =73~ articuledes & dos pivotes horizontales =74~
solidarios de un soporte fijo =75-, de modo que lo me=
sg -70-73= pueda bascular alrededor de los pivotes =74~
en ¢l plano vertical del movimiento del bestidor - 1
& 32- segin las flechas ~x=, =y=. La mess =70~ ests
provists de uns cartele -7 6m que forma soporte suscep-
tible de recibir el trozo =77= de tirs de vidrio, cuan=-
do este trozo se deposite en el mismo por la pinze =1
4 3- cn el momento de la sberturo de éstoe

Ls mess =70- estd unida, por unas biels -78~, @
una menivela =79= acoplads al arbol -60- de un reduc=

tor de velocided =81-, eccionado por un motor eléctri-
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El dispositivo transportador (fig. 6), ests
esencialmente constituldo por un bastidor =83- en
forme de mess, cuys parte superior estd contitul-
da por las ramss superiores de una serie de correas
sin fin paralelss -84-, que posan sobre series de
poleas -85, 86=-, respecfivamen+e; -87, 88= fijes
con una separacidn lateral conveniente entre ellas,
en drboles -89~ 90= respectivemente ~91=, =92= mon=
tedos en el bastidor =83=; el 4rbol -89~ lleve ademds
ung polea =93~ sccionada por medio de unas transmi-
sidn de corres o de cadens =94-, por una poleas =95=
de un reductor de velocidad -96—, accionado & su vez
por un motor eléctrico =97~ .

Ls disposiktidn de los ramss superiores de las
correas -84- es tal que, que,cuando la mesa bascu~
lehte -70~ llege o la posicidn horizontal, sus vi-
guetes =71~ se encuentran entre las ramas superio-
res de las corress -84, y ligeramente por encime
de la superficie de lo mese -70~, sobre la cusl des~-
consa la 18mina corteds =77-, de tal modo que é&ste
sc retira de la mess -70- hacia un punto de trsbajo
ulterior, por las corress transportadorss =84=-, en
cuanto &stes son puestes en movimiento por el motor
-97 =

El dispositivo transportador =83 & 97w, descri-
to enteriormente, puede estar combinasdo sdemds con
un dispositivo de raysdo asutomdtico, por ejemplo se-
gin las patentes belgas Nos. 458.032, 458,267 y

453.290 del mismo solicitante, principalmente pars
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¢l reyado de liness de corte poraslelas al sentido
del movimiento de las ramas superiores de las co=
rreas, =84m=.

Los dispositivos de agarre, de bssculacién y
trensportador, descritos anteriormente, estén com-
binados con un sistema de accionamiento y de cone-
xiones eléctricas (figse 7 8 13) que aseguran el fun-
cionamiento sutomdtico del aparafoisln ser precissa
la intervencibn de personal, salvo cusndo se nécesi-
te cembiar lo dimensidn de los trozos s separsr de
la tira de vidrio; este sistems de accionamiento y de
conexiones comprende por ejemplo

- un botén de marchs ~10l= ({ig. 7) situedo en
uns posicidn regulable sobre la trayectoria del bor-
de =61= de la tirs de vidrio =62=, & fin de accionar
la valvulas electromagnétice =27- de cinco pssos, de
la pinze -1=, en el sentido de cierre de ésts, y de
poner en mércha as? el sgerre del borde =61= de lo
tira de vidrio =62~ que sele de la caja de estirado,
cuando cste borde se¢ encuentrs a una altures spropis~
da de su trayectoris oscendente;

- un contactor =400~ (fige. 10) en el que estd
situado un botén de marche —40l- en una posicidn re-
gulable sobre ls treyectoris de ls pinza ~1- (o del
borde 61—~ de ls tire de vidrio -62~) y es eccionado
por la pinza =1=, arrastrade hacia srribe bor el bor-
de =61=, a fin de poner en marcha el motor =19~y dar
comienzo asf a uns treccién hacis arriba sobre el bor-
de -61~-, traccidén que se adepts & |lo velocidad del mo=

vimiento sscendente de ls tira de vidrio;
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- un contector -200=- {figs 8) en el que el bo=-
tén de marchs -20l- situado sobre el tope inferior
-65- del elemento -69=, y el botdn de pareds -202-,
situado en la trayectoria del bastidor =9~ (o en ls
travectoris de ls msnivela -35-) son accionados su-
cesivemente de forms que provoquen un establecimien-
to de circuito, de corta duracidn, del motor =41-= que
provoca un desplozamiento del bsstidor =9=, portador
de la pinza -1-, desde la posicidn de reposo hacia le
posicién =a= (fige 3), lo que corresponds s un peque=
fio desplazamiento lateral, de corta durscién, de! bor-
de ~61=, del lodo de lo herromienta de corte -63- vy,
por tsnto, s un pequefio plegado de la tira de vidrio
=62~ hacia la herramienta;

~ un contactor -300- (fige 9), en el que el bo-
tén de marchs -301= estd situado sobre el tope supe-
rior -6é= del elemento =69= y es sccionado por el bor=
de 61- de lg tirs de vidrio de forme que dé lugar a
la puests en circuito del motor =98= del dispositivo
de corte -63=, y dé comienzo asfl el trozedo de lag 11~
nea de corte sobre ls tirs de vidrio ligeramente do=
blada hecie le herramients de corte;

- un segundo botdn de marchs =203= (fig. 8) dis~
puesto en el circuito de accionamiento del contaector

-20C- y situado en una posicidn regulsble en la tre-

‘vectoria de le pinzae =1= (o del borde 61 de ls tirs

de vidrio) de forma que sea scclonado por la pinzs
-1-, arrastrade hacie arribs por el borde -61=, vy que
provoque asf, por el acionamiento del contector -200-,

unoe nueva puesta en marcha del motor =11~ y, por tan-
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to, la de le rotacién de lo menivels -35- en el sen-
tido de la flecha -z~ (figs 3) y, por consiguiente,
el despleazamiento del bastidor =9-~, portador de la
pinza, & partir de su posicidn ~a= (punto muerto de
izquierda), vy en el sentido de la flecha =v=-, y por
tanto a une treslacidn lateral del borde =61~ en el
sentido de la Tlechs -v= y al quebredo de la lémina
de vidrio =62= en el momento en que la |fhea de cor-
te llega ligersmente por encime del nivel del rodillo
de quebrsdo =64-, asf como & le continuscidn del mo-
vimiento de treslacidn latersl en el mismo sentido.

- un contactor =500~ (fige. 10) en el que el bo-
16n de mercha ~50l~, situado en une posicibn fija en
le trayectoris de la menivela =35~, el botdn de de-~
tencidn -502= situado scbre la pinze -1- y acciona=
do por un tope =99= (fig. 1), son accionsdos respec=
tivamente por la monivels -35- y por la vigueta =71=
de la mesa basculante =70~ (fig. 6) dando luger ssf
o uno aceleracidn brusca y de corta duracidn, en el
momento del quebrado, (o poco antes de ese momento),
del accionamiento del movimiento sscendente del trozo
quebrado, de forma que se impida es{ el contscto de
su borde inferior {de quebrado) con (el borde superior)
del nuevo canto de la tirs de vidrio que sigue salien-
do del cajén de estiroado;

- un segundo botdn de detencibén =204= (fig. 8)
dispuesto en el circuito de accionamiento del contac-
tor =200~ es gobernadoe por el tope =99~ dispuesto so-
bre la pinza -1- y sccionado por la viguets =71~ de la

mesa basculante ~70~ (fige 6), & fin de dar lugar asf
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al cese del arrastre del

trozo en el

sentido del

movimiento de treslacidén loters!l segin la flezhs -v=;

~-,un botdn de marche
per el tope =99= (figs. 1)
do por lo vigueta -71- de
(fige 6),

-60l= (Figs 11) accionado
que, B SU vez, es scciong=

lo messe basculante =70~

de forme que se accione simultaneamente
con el botdn de detencidn ~204- (fig. 8), y dé lu=
gor asf, por el accionamiento de la vélvula electro-
magndtica -58~ de cinco pasos, del freno -45- (fi-
gura 5), o un frenado y & un cese progresivo del mo-
vimiento de traslacidn lateral del trozo, en el sen=
tido de la flecha -=v=, lo que resulta en una deten~
cidn del trozo en un punto determinado, gracias o lo
detencién del bastidor =9~ con el trozo =77= por en-
cima del dispositivo de basculacion =70~76«;

- un botén de marchs -103- ffigo 7) accionado
& su vez accionado por lo vfgue+a

por el tope =99,

~71= de la mess basculante =70=, de forme que dé lu-
gor e la suelte del trozo y s su depdsito en una po=
sicidén besculente, por medio de la aperturs de la pin=
za =1= vy la colocacidn del trozo de l8mina de vidrio
~77« sobre leg carteles -76~ de la mess basculente =70-
(fige 6), realizédndode este depdsito de forms que el
borde superior del trozo -77- quede acopledo enttre

| os mordazes abiertas -2, 3= de ls pinze ~1=, en el
momento en que el borde inferior del trozo =77= to-
co o lg cortele =76=, y que ls pinze -1=, continuando
su ascensidn, desacople a continuacidn el trozo -77-
que repess sobre la carfeles -')6-;

- un contactor =700= (fig. 12) en el que el bo-
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t6n de marcha =7Cl- estd situado en ung posicidn

fije sobre ls mesa de basculecidn =70-, de forma que,
sea accionsdo por el epoyo del trozo =77~ sobre éste
mesa, y dé& lugar a-sf a la basculacidn del trozo que-
brado, !levendo o este Gltimo & une posicidn sensi-
blemente horizontal;

- un botdn de merchs -80l= (figs 11), situado
en posicidn fija en la trsyectoria de ls mesa bsscu-
loante =70-, de forms que dé luger, bajo le accidn de
esta Gltima, al desplazamiento de la valvula electro-
nagnétice =58= en sentido inverso al precedente, vy,
por tanto, & lo solture de los medios de {rensdo que
sseguran cl cese progresivo del movimiento de troslao=
cidn leteral del trozo en el sentido de lo flechs -y=;

- un tercerbbotdédn de morcha ~205- (fige 8) dis~
puesto en 2l circuito de accionsmiento del contector
-200= y situado en una posicidén fijs en la trayecto-
ris de ls mess de basculacidn ~70-, de forme que dé
luger, bajo ls accidn de ests ltims, o la traslecién
de retorno del dispositivo de agarre hacis su posi-
cion de partide; o ses el retorno del bastidor ~9=,
con la pinze -1- vacfa y abierts, hacis la posicidn
de partids del bastidor -9- 5 pocos centimetros del
punto muerto izquierdo de su carrera en el sentido
de la fleche =x= (fige 3);

- un botén de detencidn =402« (fig. 10) dispues=-
to en el circuito de accionamiento del contsctor =400~
y situado en una posicidn reguleble en la trayectoris
del bsstidor ~9= (fig. 3) pesrs sccionarse por el bas-

tidor =9-, &l principio del movimiento de retorno de
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cste Gltimo (f{lechs -x=), y & originer esi la deten-
cidn del movimiento ascendente del dispositivo de

agarre;

10

- un inversor de marchs -403- (Tig. 10) dispues~
to en el circuito del motor -19- y asccionado por un
contactor -40= en el que el botdn de morchs -405-,
igual que un segundo botén de marchs -407- del con-
tactor -400-, estén situados en posiciones regulables

en ls trayectorie del bastidor -9~ (fig. 3), para scr
accionados sucesivemente por el bastidor =9« dutante
el movimiento de retorno de este Glitimo (flecha =x~),

y provocar asf primero la colocacién del inversor ci-

tado -404+ en posicidn de morchs en sentido inverso
del motor =19~ y, & continuacidn, el accionamiento del

botdn de marche -407- y, por tento, el descenso del
dispositive de sgerre (abierto después de la soltura

del trozo) hacia su:.posicidn de partids;
- un tercer botdn de detencidn ~206~ (fig. 8)

dispuesto en el circuito de sccionamiento del contac=

tor =200~ y situado en una posicidn regulsble en ls

20
trayectoria del bastidor =9= (fig. 3) para ser ac-
cionado por este Gltimo al fin de su carrera de re-

torno y provocar asf ls detencidn del movimiento de
traslacién del dispositivo de sgarre en su posicidn

25
- un segundo botén de detencidn -406~ (fig. 10) ,

de portida;
circuito de accionamiento del contactor =400~

en el

y un boton de detencidn ~408= en el circuito de ac-
cionamiento del contsctor -404-, situados ambos en

posiciones regulables en la trayectoria de la pinzs

3¢
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-1~ o de ls léminag =62~ (fig. 1), & fin de ser ac-
cionadossucesivemente por estas Gltimes y originer
asf la detencién del movimiento descendente del dis-
positivo de agarre cuando éste llege a la oltura (re-
gulable) en la cual se¢ debe hacer el agarre del nue-
vo canto y el retorno del inversor de merchs =403=
o su posicidn de partids;

- un botén de marchs =90l= (fig. 13) dispuesto
en ¢l circuito de sccionamiento de un contector -900-
y un botdn de detencidn -502- (figs 12) dispuesto en
el circuito de accionamiento del contactor -700—, si—
tuados ambos en posicicnes regulables en la trayecto=~
ris del movimiento de basculacidn de la mess -70- (fi-
gura 6), & fin de ser sccionsdos sucesivamente por &s-
te Oltima cuando llege o une posicidn sensiblemente
horizontel y originar asf le puests en marche del dis-
positivo transportedor y le detencidn del movimiento
de basculacién del dispositivo de besculacidn cusndo
8ste Gl+imo llegs & una posicidn sensiblemente ho=
rizontasl, produciéndose eldepdsito del trozo quebra-
do sobre el dispositivo transportador y la retirade
del trozo quebrado, acompafiado eventuslmente del ro-
vado sutomdtico de un cierto ndmero de Ifneas de core
te sobre el trozo, principalmente peralelas ol senti-
do de su movimiento de retireds, por ecjemplo segln
uns o varias de las Patentes belgas Nos. 458.032,
458,267 y 458.290 del mismo solicitante;

- un segundo botdn de marchs -703- (fig. 12) y
un tercer botdén de detencidn ~704~ (fige 12) dispues=-

tos en el circuito de sccionamiento del contector 700
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asi como un botdn de detencidn ~202- dispucsto en el

circuito de accionsmiento del contactor =900, situe~
dos los tres en posiciones fljes sn el recorrido de
lo I8mino que se encuantra sobre lo mess del dispo-
sitivo tronsportador (fige 8), pars ser asccionados
por s |3mina clitada y originar as! ls basculeciédn

en sentido de retorno del dispositivo de bosculgc!6n,
lo detencidn facultetive del dispositivo trensportas—
dor y la detencién de ls basculacién de retorno del
dispositivo de basculacidn cuondo este Gltimo lle~

gs o la posicion de partidee

Ls forma, moteriales y dimensiones podrin ser
variables y en geners! cuanto sea accesorio y secun=
dario, slempre qus no élfcro, comble, o modifique la
essncialided del objeto que se dascribe.

Los t8rminos en qus queds redactade ests memo-
ris son clertos y fiel reflejo del objeto descrito,
debléndose tomer con coracter emplio y nunca en formes
limitativae.

NGO T A
Se reivindicen como propios y nuevos paras que

sean objeto de una Patente de Invencién en Espafia,
por veinte ofios, reivindicandose ls prioridad de le
Patente depositada en Belgice el 23 de Morzo de 1960,
bajo el ne 46;.536, los puntos sigulentess ’

1.= Aporato para el corte y retireds automdtica
de une bande continus de vidrio que ssle de uns es-
tirodore vertical, ceracterizade por comprender prin-

clpalmente:

- un dispositivo de agarre montado de forma ver
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ticalmente dcsplazablo.en un bastidor desplazable
horizontalmente; un dispositive combinado con el dis=
positivo de agsrre y que sirve pere su cierre y su
eperture gutomdticos; un dispositivo montado en el
bastidor y que sirve pare sl desplezamlento vertical
del dispositive de agorre en ql bestidor; y un dispo=-
sitivo pare al desplezemisnte horizontel del bastlidor
con sl dispositivo de agerre y con sl sccionamiento
de &ste; »

~ un dispositivo de sujecidn eléstice combinado
con el dispositive de agarre;

~ un dispositivo de frenade sutomético combimsede
con el disposlitive para el desplazemiento horizentsl
del bestidor portedor del dispositive de asgarre;

- una mess basculsnte montads por delente del
dispositive de sgerre y comblnada con un dispositive
de accionamisnto outométice susceptible de mantener
le mesa besculents en une posicidn ligeramente Incli-
nade con relecidn ¢ lo voriicol; pare recibir el tro-
ze de lamina de vidrie quebrado y de |lever la mess
con el trozo clitede, por besculecién, e uns posiclén
sensiblemente horizontal;

- un transportadeor de cerrea dotade de un dispo=
sitivo de sccionamiente y susceptible de cooperer con
le mesa basculente de forme quo; cuande 8sta |lege con
el troze de lémine de vidrio quebrede s una posicién
mds o menos horizontel, el citado troze ss alzede por
las correas trensportsdorss de le mess besculente y
es retirsdo hacie un puesto de tretemiente o de meni-

pulacidn ulterior;
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- - un slsteme de conexiones y de sccionsmientes
eléctrices y/e neumdtices y/e hidrallices, e mixtes,
susceptibles de ssegursr el sutematisme Interdepen-
diente del funcionamiento de los dispositives ente-
riormente citados.

2,= Apotete para el corte y retirede sutemiétice
de une bends continus de vidrie que sele de uns es=
tirsdore verticel, segin la reivindicecion 1, cersc~
terizado porque el disposl}ivc de sgerrs comprende
esencielmente una pinze cuyss merdszes eetan montedes
une de maners fija y le otre de forme srticulade en

un eje cuyes extremos son solidsries de cerrederss

~ susceptibles de deslizerse sobre tirsntes de un bas-

tidor desplazeble & su vez en un sentido de veivén se=
bre un cerrll de gufa horizontal, estando el eje ci-
tede suspendide por medie de cables o de cedenas de
peleas de un reducter de velocidad eccionade per un
moter, por ejemplo un motor eléctirice prefereh*emen-
te de velocided varisble, reguleble de acuerds con
le velocided de estirade de la tirs de vidrie, por
ejemple un moter trifasice de anilles, susceptible
de adaptarse sutomdticamente s las diferentes velo=
cldades de estirade por deslizemiente del roter, es-
tende montedos el reducter de velocidedes y el moter
en une plateforma que forma parte del bastider.

3.= Aparsto pers el certe y retirads autométice
de uns bande centinue de vidrie que sele de una es=
tiredora verticel, segun ls reivindicacién 1 § 2, ce~
recterizade porque la mordeze articulade de la pinze

del dispositivo de sgerre estd unide al extremo de un
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véstego de pistén susceptible de resboler en el in-
terior de un cilindre solidario de la mordeze fijs
de le pinza y ligado por conductes s una electrovél-
vule de cince pasos unide por otre parte s un con=
ducte de elimentacién de fluide & presidn, per ejemple
asire comprimlde.

4.= Aperato pars el corte y retirsde automatice
de uns banda continue de vidrie que sale de uns es-
tiredore vertical, segin las reivindiceciones 1 & 3,
cerecterizede porque les ceras interiores de sujecién
de les mordezas de ls pinze del dispositive de sgarre
estén dotadas de emortigusdores susceptibles de sbser-
ber los cheques durante el clerre de la pinze y evi=-
tor esf la roture del vidrie.

5= Aparato pera el coerte y retirade avtemétice
de ung bands continue de vidrie que sele de uns es-
tiredore verticel, segln le reivindicscién 4, cersc-
terizado porque los amortiguedores cembinados con las
mordazes de la pinzs estdn constituldes cedas une por
un tubo de acere fijo & le mordsze respectiva y re=
cublerte por un tube de cauche que puede tener un
digmetro interlor ligersmente superior ol digmetre
exterior del tubo de ecere s fin de eprisioner en el
espacio asf creade entre les dos tubes, un volumen de
eire susceptible de comprimirse y de syuder asf su efec~
te amortiguador sl de los tubes de ceuche, estende fi~-
jo cads une de estos Gltimos al tubo de scero corres-
pondiente, 8 lo largo de le genersatriz opuests o la
que entre en contecte cen le lamine de vidrie s ceger.

6.~ Apareto para el corte y retirsde sutomdtice
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de una bande continue d
tiradoras vertical, segln cuslqulers de les relvin-
dicacliones 1 8 5, carscterizado porque el disposi=~
tivo de agarre es desplazeble en sentido de valvédn

por medic de ungccionamiento constitufdo, por ejem=
plo, por una biels articulade, de una parte, el bas-
tidor que sostiene le pfnzo Yy, por otre parte, & una
manivela por un punto veriable s velunted; ests bie-
le se holle montada & su vez en el &rbol de un reduc-
tor de vdloclidad, eccionado por un moter edecuado; és-

te y el reductor de velocided se hallen montedos en

el carril de gufs del bastidor,

7.= Aparato para el corte y retirade sutomatice
de une bande continua de vidrie que sale de une estire~
dore vertical, segln cuolqufero de les reivindicacio-
nes snteriores, carscterizedo porque el reductor de
velocidad esta combinado con frene de tipo spropleds,
por ejemple de tembor, cuyss zepotes erticulades en
un punto fijJo y mantenides en posiciédn de sujecidn por
un muelle, pueden spretarse contrs el tembor con eyuds
de une leve montads en un érbel acclonade por uns meni=
vels con la syuds de un pistdn despleazeble en un ci-
lindro fije, unido por conductes s une electrovalvule
de cinco peses unlds, por otrs perte, a un conducte
de un flutdo sometido & presién, por e]eﬁple eire come
primice.

8+= Apstato para el corte y retirads sutométices
de une bande continue de vidrie que sole de ung esti-
redore vertical, segfn cuelquiera de las reivindice~

ciones enteriores, ceracterizado porque le posicién
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del dispositivo de agarr;#con-;e§b¢é+o al punte muer-
+o de su cerrers horizontsl en un sentido, se re-
gule de modo que el dispositivo de egarre se desplo~
ce ligeremente hocie le herrsmients de corte entes
de su desplazamlenfe en direccidn opueste, |lameda
de quebrado. |

9.~ Aparsto pers el corte y retirede sutomdtice
de uns bands continue de vidrio que sale de une esti~
redors vertical, segln cuslquiera de lgs reivindice-
ciones 1 8 8, cerscterizedo por comprender un dispo-
sitivo de basculacién constituido por uns mess for-
mads por une serie de viguetes porelelas, fljas por
uno de sus extremos, s una distencis leteral conve-
niente una de otrs, e un trovessfio horizontel pro-
visto de certelss articuleades s pivetes horizontales
solidarlos de un soporte fijo, de tal modo que la
mess pueds besculer alrededor de los plvotes en el
plano verticel de movimiente del bestidor porte-pin-
zas; diche mess esta proviste de un teldn que forme
sostén, susceptible de recibir el pedezo de tire de
vidrio, cfondo este pedeze se deposita en aquel por
la pinze del dispositive de agsrre, en el momente
de lo aberturs de &ste; y diche mesa esté unide o
un dispositivo de sccionemiente, por ejemplo de bie~
la y manivels, y reducter de velocided, sccionado
por un motor edecuede.

10.= Aperoto pors el corte y retirada asutomdtice
de uno bande continus de vidrio que ssle de une esti-
redor§ vertical, segin cuslquiera de les relvindice-

ciones 1 8 9, cerecterizado por comprender un dispo—
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sitivo transportador constitufdo esencialmente por
un bastidor en forms de mess cuys parte superior ese
ta formads por las remss superiores de uns serie de
correas sin fin, psralelas, que pasen sobre series
de poless fijas & uns separocién conveniente unas
de otras, en arboles sccionados por un motor sdecus~
do, con interposicién de un reductor de velocidad,
slendo iol‘la disposiclidn de los rames superiores de
las corress, que cuando ls mesa basculante |lege s
la posicién horizontel, estas viguetas se colocen
entre dichas romas superiores, de tal modo que lo
Idmins quebrads que descanss sobre ls mesa basculen~
te se retirs de éste pdr diches remss, hecis un pues=
to de trebsjo ulteriors

11§= Aparato para el corte y retirade sutomdtice
de una bande contlnus de vldflo que ssle de una esti=
radora verticel, segn la relvindicaclén 10, carscte~
rizado porque el dispositivo transportador estd combi~
nado con un dispositivo de raysdo sutomdtico, especial=
mente pars el rayade de liness de corte poralelss al
sentido de movimiento de las romes superiores de las
correos del dispositivo transportadors

12.~ Aparato pars el corte yretirada automdtice
de uns banda continus de vidrio que ssle de una estl=
redora verticel, segin cualquiers de las relvindico=
ciones 1 a3 11, cerscteerizado por comprender un sis-
tems de scclonsmliento y de conexidn eléctricos que
une los dispositivos de agerre, de besculecién y trens
portador, entre sf, prdcticemente tal como se hs re-

presentado en los esquemas de las figse 7 8 13,
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13.~ APARATO PARA EL CORTE Y RETIRADA AUTOMATICA
DE UNA BANDA CONTINUA DE VIDRIO QUE SALE DE UNA ESTI=
RADORA VERTICAL,

Todo ello tal y como se describe en la memoris
que antecede, se ilustrs como ejemplo de ejecucién
en los plenos unidos o ella y se reivindice en su Now
to.

Esta memoris conste de velnticuatro hojas folla~
dos y escrites o mdquine por uno sols cors, y plonos

que la acompafian, _
Madrid, 7 de Noviembre de .960
UNION DES VERRERIES MECANIQUES BELGES,

Soci&+é Anon
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