
PATENTE de INVENCION

que por v e in te  años se  s o l i c i t a ,  como p ro p ia  y nueva 

a  fa v o r  d e l señ or

D. A N G E L  G A R O E S  C A S T R O

de n a c io n a lid a d  e sp añ o la  y r e s id e n te  

en CAP ARROSO (N avarra)

c a l l e  S ex ta  numero doce, que ha de r e c a e r  so b re

S .1 S T E H A  de V O L T E O

A U T 0' M A T I C O  p a r s  A R A D O S



La presente invención, se re fie re  a un s i s  

tema de volteo autom ático,para arados, y particularmen­

te de r e ja s  y formon, de acuerdo con l a  descripción  deta 

l ia d a  que del mismo se realAza , debiendo in terp retarse  

5. siempre á ste  concepto, en su mas amplio yentido y nunoa

en e l lim ita t iv o . El f in  p rin c ip al del re ferido  s i s t e ­

ma, cpnsiste  en l a  ap licación  funcional que permite vol­

tear s in  ningún esfuerzo para eK t r a c to r is ta , y s in  l l e ­

var palanca alguna, a l  aradp re v e rsib le .

10. Para mejor comprensión de este  ob jeto , se

acompaña, una hoja de p lan os, en l a  que a t ítu lo  de ejem 

p ío , se representan todas y cada una de la s  parjfes que 

lo  forman entre s i  y re lación  qpe guardan entre e l l a s .

Se aprecian en l a  misma, en l a  primera p ieza , como va 

15. acoplada a l  tercer punto del trac to r  y e s tá  formada l a

misma,por una sección  de l la n ta , un trozo cuadrado y una 

h orqu illa  para enganohar e l  tensor del tercer punto y 

hacer accionar a la  p ieza -2- mediante un bulón que 

actúa de corredera y muñequilla.

20. En l a  p ieza segunda, se aprecia e l  brazo

de mando formado por una barra de l la n ta , dotada de una



petaca en l a  extremidad, y con un buldn que engarza 

en l a  p ieza -1 - .

En l a  p ieza te rcera , se d e ta lla  cono o tra  

petzaca, que mediante un tensor de rosca íderecha o 

izqu ierda) va a l  brazo de mando o p ieza -2 - , haciendo 

dasde luego funcionar a l a  misma, para actuar sobre 

e l  p e s t i l lo  de la s  aldabas u o re je ra s .

En l a  p ieza cuarta , que con siste  en un 

muelle acoplado en e l  in te r io r  de un tubo m etálico, 

dotado de un tensor para hacer funcionar a l a  piezaáS-

En l a  p ieza quinta, e s tá  prevista, para 

determinar l a  impulsión capaz de re a liz a r  e l  volteo 

y cuya p ieza  e s tá  con stitu id a por un caequillo  provis 

de un to rn illo  prisionero  que l a  pone o mantiene f i j a  

en e l  e je  cen tral y mediante un diente que engancha 

a  un p e s t i l lo ,  que a l  impulso de la  misma desengati­

l l a  y procede a l  vo lteo , corportando alrededor de la  

misma , dos arandelas soldadas con un tubo y por su 

parte in te r io r  e l  p e s t i l lo  que engarza en e l  caequi­

l lo  y que re a liz a  e l  volteo anteriormente referido  , 

yendo l a  misma acoplada a la  p ieza  -4 - , mediante un 

to rn illo  g ira to r io  que lo  hace por una h orqu illa  y 

corredera, yendo acoplado a l  tensor de la  p ieza -4- 

a l  brazp de mando, mediante una zona anular con v a r i­

l l a  a l  extremo del aludido brazo de mando.

La forma, dimensiones, m ateria les,serán  

variab les y en gen eral, cuanto sea  accesorio  y secun­

d ario , considerándose in clu ida en la  presente Patehte, 

toda invención, que no cambie, modifique o a lte r e , 

l a  e sen cialld ad  de l a  mismaf

D escrita  suficientem ente l a  n aturaleza
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de dicha invención, se declaran propia y nueva en 

España, por lo s extremos s igu ien te s : ^

N)TA de

REIVINDICACIONES.

PRIMERA:

Por un RISTEAÍA DE VOLTEO AUTOMATICO PARA 

ARADOS, caracterizada esencialmente por comprender 

una p ieza  de e sp ec ia l configuraoiát que se acopla 

a l  te rcer  punto del tra c to r , y que e s tá  formado por 

una seccián  de l la n ta , un cuadrado y una h o rq u illa , 

para enganchar e l  tensor del te rcer  punto y accio­

nar a l  brazo de mando, mediante un buldn que actáa  

de corredera y muñequilla.

SEGUNDA:

Por un sistem a de VOLTEO AUTOMATICO PARA 

ARADOS, por comprender un brazo de mando, co n stitu í 

do por una barra de l la n ta  dotada de una petaca en 

su extremidad y un bulán que engarza con l a  p ieza 

de acoplamiento a l  te rcer punto del tra c to r .

TERCERA:

Por un SISTEMA DE VOLTEO AUTOMATICO PARA 

ARADOS, por comprender una petaca que por medio de 

un tensor de rosca en ambas d ireccion es, se une a l  

brazo de mando e l  que haoe funcionar a l a  misma y 

a l  p e s t i l lo  de la s  o re je ra s .

CUARTA:

Por un SISTEMA DE VOLTEO AUTOMATICO PARA 

ARADOS, por comprender un muelle alojado en e l in­

te r io r  de un tubo m etálico, dotado de un tensor 

para funcionamiento de la  p ieza  de impuíso para 

vo lteo .

QUINTA:
Por
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un SISTEMA DE VOLTEO AUTOMATICO PARA ARADOS, por 

comprender un elemento de impulsión para e l  vo lteo , 

constitu ido por un caequ illo  con to rn illo s p r is io  -  

ñeros, que la  s i tú a  y matiene f i j a  en e l e je  cen­

tr a l  y comportando un diente que engancha a un pes­

t i l l o  y que a l  impulso de l a  misma d e se n g atilla  y 

r e a l iz a  e l  volteo, llevando alrededor del e je  central 

de l a  misma, dos arandelas soldadas con un tubo y 

por su in te r io r  e l  p e s t i l lo  de engarce con e l  cas -  

q u illo , que acciona e l  volteo antes re fe rid o , yendo 

á s ta  p ieza  acoplada a l  muelle alo jado  en e l  tubo , 

mediante un to rn illo  g ira to r io  cuyo efecto lo  r e a l i ­

za por una h orqu illa  y corredera, estando montado e l  

tensor del muelle tubo a l brazo de mando, mediante 

una p ieza  anular con v a r i l la  a l  extremo del mencio­

nado brazo.

SEXTA :

Por un SISTEMA DE VOLTEO AUTOMATICO PARA

ARADOS.

Tal y como queda d escrito  en l a  memoria 

precedente y para lo s  f in e s , que en e l l a ,  se dejan 

e sp ec ific ad o s, l a  cual consta de cuatro hojas meca- 

n ografiadas.por una so la  cara y de una p o rta d a ,a si 

dotada de una hoja de planos, en forma reglamenta- 

r ia .p a r a  la  mejor comprensión d e l invento.

Madrid, a veintiocho de octubre de mil 

novecientos sesenta."

P.A.
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