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Se conocen diversos tipos de aparatos para e) 

corte de vidrio en táminas u hojas sobre mesa/ equi­

pados de sistemes de corte manua!es o sentí-automáti­

cos.

$ Estos aparatos iievan, generatmente, una herra­

mienta de corte susceptibie de despiezarse sobre ia 

mese según guías dispuestas paraieiamente a tos bor­

des de este, por io genera! en direcciones perpendi- 

cut ares entre e!tas.

)0 En et caso de accionamiento monua! de te herra­

mienta, et obrero tiene que coger esta, generaimen­

te, para bajaría sobre te iámina o ptancho o para ie- 

vantanrta. A continuación debe seguiria durante to­

do e! recorrido de! trazo de corte.

1 $ Estas operaciones presentan grandes dificuita-

des debido o tas grandes dimensiones de tas ¡aminas 

de vidrio fabricadas ectuaimente.

Efectivamente, ei obrero tiene que subirse a ia 

mesa y circutar sobre et vidrio si ¡a támina es de 

20 dimensiones retativamente grandes. Esta operación es 

tente y dificii y et obrero nunca ttega a seguir a 

ta herramienta en toda ta tongitud o te anchura de 

ta támina. Tiene que interrumpir et trazo de corte 

de distancia en distancia para voiverta a coger tras 

25 haber cambiado de posición ó i mismo. Esto iteva apa­

rejado e! riesgo de obtener trazos de corte dision- 

tinuos o quebrados que dan tugar a ta rotura de ta 

iámina; ei trabajo se retarda y se aumenta ia fati­

ga de i obrero.

Ei objeto principe) de este invento consiste en30



e! empteo de un mango de accionamiento y, ventajosa­

mente, de un mecanismo que sírva para N e v a r  ia herra­

mienta a ta posición de trabajo, asi como para reti­

rarte de dicha posición, tos cuates están combinados 

5 con et conjunto formado por ta herramienta y et carro 

porta-herramienta, mediante un dispositivo de unión 

suscepttbte de despiezarse angutarmente, con et man­

go y et meconismo citados, en torno a ta herramienta, 

con preferencia ai rededor de todo et contorno de es­

to ta, siguiendo por to menos un piano transversa! con 

reieción o ta dirección de acercamiento y de atejo- 

miento de te herramienta retativamente a ta támine de 

vidrio.

Et objeto de este invento consiste además en que 

)5 et mango de accionamiento puede estar unido a! dispo­

sitivo que sirve para poner ta herramienta en posi­

ción de trabajo, o fuere de este posición, por un aco­

piamiento ventajosamente eiástico tai como, por ejem- 

pto, un resorte o mué!te.

20 Et objeto de este invento ofreee ta gran venta­

ja de permitir at obrero accionar iguatmente bien te 

herramienta en et sentido horizonte! como en e! ver- 

tico!, a partir de cuatquier punto de! contorno de ia 

mesa.

25 La ventaja particutar det acopiamiento etástico,

por ejempio por medio de muette, de! mango at dispo­

sitivo que sirve para cotocer ta herramienta en po­

sición de trabajo o pare separarte de dicha posición, 

consiste en que un acopiamiento ta! posee una r!gi- 

30 dez suficiente para asegurar, desde e) comienzo de ta



operación, un arrastre 8ngutar inmediato de) siste­

ma desp!azeb!e angutarmente en torno a ia herramien­

ta, y <a posibitidad de un despiezamiento vertica! 

focit de! mango, en todas tas posiciones de este ut- 

5 timo*

Los dibujos adjuntos representan esquemática­

mente, y a tituto de ejempto, aigunas formas de rea- 

tizeción de! aparato de corte objeto de este inven­

to; en dichos dibujos,

)0 La fig. 1 es una vista en perspectiva de una me­

sa de tipo conocido combinada con un dtspositivo de 

accionamiento de ta herramienta reatizado de acuerdo 

con este invento.

Las figs. 2 á 5 son detattes de! ejempto de rea- 

)5 tización representado en !a fig* o saber:

La fig* 2 es una vista en atzado de! carro porta* 

herramienta con su dispositivo de accionamiento*

La f'g* 3 es une vista en piante de! objeto re­

presentado en te fig* 2.

20 Le fig. 4 es una vista de frente de! carro por­

ta-herramienta con su dtspositivo de accionamiento? 

descansando sobre !a guía desptezabte sobre ta mesa 

de corte.

La fig. 5 es una vista de frente, semejante a 

25 ta de ta fig. 4, mostrando una variante dereatización 

det dispositivo de accionamiento.

Las figs. ó, 7 y 8, son otras tres variantes de 

reatización det invento.

La mesa 1 iieve, en su borde anterior, una gra- 

30 duactón 2. Sobre esta mesa va montado una gufa o ca-



rro en forma de regta 3, susceptibte de despiezar­

se sobre ta mesa 1, de uno a! otro de tos bordes 

taterates B de ta misma. La guíe 3 tteva una gradua­

ción 4 y es recorrido en sentido tcngitudina! por un 

5 carro porta-herramienta 5. La conducción y ta fija­

ción de ta guía sobre ta mesa y de! carro porta-he­

rramienta sobre ta guía, en tos tugares deseados de 

tas graduaciones respectivas, de acuerdo con tas di­

mensiones a cortar, se aseguran, por ejempto, por ¡as 

)0 ruedes de guíe y !os torniitos de presión respecti­

vos 19, 20, 21, 22, 23, 24, 25, 26 (ver figs. 1 y 4).

Lo herramienta de corte ó esta montada en et ca­

rro porta-herramienta 5 de forma desptazeb!e en un 

sentido de atezamiento y de acercamiento con reiación 

o ta tamine de vidrio, y angutarrnente en torno a! 

eje torugitudína! de su vastago, Neván d o s e  a cabo su 

desptazomiento angutar mediante ta ayuda de un mango 

7, sotidario de un manguitocitíndrico 27 encajado a 

rozamiento suave sobre et vastago de te herramienta 

20 6 y susceptibte de arrastrar a este en sentido engu-

tar por et acoptamiento de caja y espiga 28-29 que 

no impide sin embargo e! desptazamiento exi! de ta he­

rramienta por et interior de! manguito 27 y en e! ca­

rro porta-herramienta 5, sobre et cuat puede descan- 

25 ser tibremente e! manguito citado. De esta forma, e! 

mango 7 permite ta orientación de ta herramienta ó 

en !a dirección de! trazo de corte a rea!izar, pudien- 

do fijarse en ta dirección etegida e! conjunto 6, 7, 

27, 28, 29 por medios conocidos en sí, totes como, por 

ejempto, topes con resortes 30, 31, o por rueda den-30



leda, et*c.

Un mué! te 42 (fig. 8) o un peso !ó (figs. 1 á 

7) aseguran te presión de te herramienta sobre ta !ámi- 

na de vidrio.

5 Oe acuerdo con e! ejeempto de reatización de! in­

vento, representado en tas figs. 1 á 5, e! carro por­

ta-herramienta 5 está unido a un mango 8 por ejempto 

mediante un acopiamiento ftexibte, tai como un rrtue- 

tte he ti coi da! 9, que permite mandar tos movimientos 

tC -det porta-herramienta sin necesidad de tener et man­

go 8 en ta dirección det movimiento de trastación de 

ta herramienta. Et muette de acoptamiento 9 permite 

especietmente despiezar ei mango 8 angutermente tan­

to en dirección verticai como en dirección horizon- 

t5 tat u obticua durante et funcionamiento.

Et acoptamiento ftexibte 9 está fijo, por uno 

parte, et extremo det mango 8, y por tacotra, e un 

pivote tO susceptibte de pivotar en un soporte 11 

montado en una ptancha giratoria 12. Esta está cons- 

20 titufda por une ptaca habierta en et centro, encaja­

da a frotamiento suave sobre et manguito 27 y des­

cansando sobre et carro-porta-herramienta 5, sobre 

et que puede girar tibremente en torno at manguito 

27.

25 La ptaca giratoria 12 tiene a io targo de su

circunferencia, una abertura t3, formando un arco 

de círcuto de 909, y se mantiene sobre e! carro 5 

por medio det tornitto 14 que sirve at mismo tiempo 

de tope para tos extremos de ta abertura 13.

Et pivote tO es sotidario de una teva !5 sobre2 0
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!e querepose e! peso 1 ó, sotidario a su vez de! vas­

tago 6 de !a herramienta. E) perfit de ta teva ¡5 es 

ta! que, cuando et peso tó reposa sobre e! extremo 

de radio mayor de ! a teva, ta herramienta 6 se hot te 

5 en posición de fuera de servicio.

Cuando, a partir de esta posición, se hace gi­

rar ta teva t5 por medio det mango 8, ésta permite 

et descenso dei peso tó y de la herramienta 6, de for­

ma que esta òttima pueda tomar contacto con et vi­

to drio y que e! peso, at no reposar ya sobre ta teva,

descanse por compteto sobre ta herramienta, ejercien­

do así sobre esta òttima una presión que se reguta 

variando et peso tó por adición o retirado de peque­

ñas erandetas metáticas que componen, por to menos, 

t5 una parte det peso.

Topes t7 y t8, fijos respectivamente at sopor­

te tt y at pivote tO detienen o éste cuando te teve 

t5 se eteva de nuevo por medio de una rotación de! 

mango 8.

20 Puede suceder que, tras un cambio de orienta­

ción de ta herramienta de corte en et sentido indica­

do por ta ftecha X de ta fig. 5, to rotación det pe­

so tó arrastre ta teve t5 y provoque así ta caída in­

tempestiva y brusca de ta herramienta sobre et vidrio. 

25 Para evitar este inconveniente, resutta venta­

joso disponer tos topes t7 y )8 como se represente 

en te fig. 5 , es decir, de forma ta! que cuando !a 

teva t5 está en posición tevanteda, su extremo de ra­

dio mayor sobrepasa ta vertice!, de forma que ta teve 

30 se mantiene así automáticamente en esta posición te-



ventada por !e presión de! peso tó.

Estando situada ta tamina de vidrio sobre ta me­

sa, y ocupando ta herramienta de corte su posición 

atzada, et aparato se utitiza de ta forma siguiente:

5 Para cortar ta támina a to targo, es decir, para

trazar ta o tas tfneas de corte paratetamente at bor­

de A (fig* 1) de ta mesa, et obrero tteva, por me­

dio det mango 8, ta guía 3 con et carro porta-herra­

mienta 5 at borde B de ta mesa, cosa fáci!, cuatquie- 

tO re que sea su posición, dado que et mango 8 esta uni­

do at carro porta-herramienta 5 por ta pteca girato­

ria )2 susceptibte de girar en torno a ta herramienta, 

estando acoptado a ta pteca giratoria citada por me­

die de ta articutación ftexibte 9. Después hace girar 

!5 ta herramienta ó facitmente en ta dirección de cor­

te tongitudine!, por medio det mango 7, fija e! carro 

porta-herramienta 5 sobre ta guía 3 con ta ayuda de 

tos tornittos de presión 25, 26, frente a ta gradua­

ción de ta guia 3 correspondiente a ta dimensión a 

20 cortar.

Siempre mediante et mango 8, empuja a continua­

ción ta gufa 3 con et carro porta-herramienta hacia 

et borde de ta tamina opuesto et borde B, gira et man­

go un cuarto de vuetta para hacer descender ta herra- 

25 mienta sobre et vidrio y traza ta tfmea de corte N e ­

vando et conjunto, gufa y carro, con ta ayuda det mango 

8, hacie et borde B, cosa que puede hacer cuatquiera 

que sea su posición, compatibte con ta sume de tos an- 

gutos correspondiente, por una parte, at eje ebarca- 

dp por ta abertura t3 de ta pteca giratoria !2 y, por30
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otro porte, at desptazamiento tetero) de ta herramien­

ta admitido por ei muetie de acopiamiento 9, así co­

mo con te posición det mango 7.

A continuación vuetve o tevantar ta herramien- 

5 to haciendo girar et mango 8 en sentido inverso y fi­

je et carro 5 eventuatmente frente a otra graduación 

de ta guía 3, si ta tamina he de cortarse en varias 

bandas tongítudinetes.

Para cortar ta támtne en sentido transversa! 

tO peratetamente at borde B, et obrero tteva et porta- 

herramienta 5 at extremo de ta guíe 3, en e! borde 

A de ¡a mesa y gira ta herramienta por medio det man­

go?, en to dirección transversa!.

Después cotoco ta guía 3 frente a ta graduación 

)5 de ta escata 2 correspondiente a ta dimensión a cor­

tar y ta fija sobre ta mesa 1 en dicha posición me­

diante tos t o m i t t o s  de presión 21, 22. A continua­

ción empujo et porta-herramienta 5 hasta et borde 

opuesto de to támina, hace descender ta herramienta ó 

20 sobre et vidrio con un cuarto de vuetta det mango 8, 

hacia et borde A. La operación puede votverse a em­

pezar enseguida en otra graduación.

Las figs. ó y 7 representan otros dos ejemptos 

de reatización det invento, en tos cuates et mango 

25 8, et ecoptemiento suave 9 que te une at pivote tO

de ta teva t5, asi como estos uttimos y su soporte, 

son susceptibtes de girar sin timite en torno a ta 

herramienta 6.

De acuerdo con et modo de reatización represen­

tado en ta fig. 6, una arendeta de retención 32, so-30
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ticario de! eje 6, mantiene contra ta cara inferior 

de! peso tó una manguito 33 susceptibie de girar ti- 

bremente en torno a! eje 6, pero impide e) des)iza- 

miento axit sobre este úttimo por ¡a arandeia de re- 

5 tención 32 y por e! disco inferior 16a , que tteva

e! peso )6, y se convierte en oxitmente sotidario de 

éste úttimo.

Fijos a! manguito 33 están tos soportes 34 y 

35 que aguantan et pivote tO de ta teva t5, unido a!

!0 mango 8 por te articuteción ftexfbte 9.

La ptaca giratoria !2 descrita anteriormente se 

suprime y, en este caso, e! manguito 27 tiene ta for­

me de un disco 27et cuya cara superior 36 se protonga 

por debajo de ta teva t5.

t5 Si, partiendo de ta posición representada en ia

fig. 6, se hoce girar e! mango 8, ta teva !5 empuja­

da sobre ta superficie 36 provoca ta etevación de ta 

herramienta 6 debido a! empuje ejercido por et man­

guito 33 sobre et disco inferior )6j8 det peso !6, so- 

20 tidario de te herramienta 6.

De acuerdo don ta fig. 7, et soporte 37 que aguan­

ta a! pivote tO y, por to tanto, at conjunto consti­

tuido por ta teva t5, ta articutación 9 y et mango 8, 

se hatta fijo directamente a! disco inferior 38 que 

25 ttéva et peso tó. En este caso, es necesario que e!

disco inferior 38 pueda girar tibremente, con et con­

junto 3, 9, tO, )5, 37, tó, en torno at eje verticat 

6 de ta herramienta sin arrastrar angutarmente a este 

úttimo puesto que ta herramienta debe permanecer en 

30 ta dirección de corte etegida. Por esta razón, e! dis-
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co inferior 38, que puede por !o demás formar un so­

to btoque con et pso, !ó, o ser distinto de este át- 

timo, como se representa, si et peso está formado por 

arandetas apitadas que permiten hacer variar ¡a pre- 

5 sión ejercida sobre te herramienta ó, está constitui­

do por una corona horizonte! centrada sobre et eje 6 

y retenida axi[mente sobre 'este por medio de un co­

jinete 39.

Et soporte 37, que aguanta a! pivote )0, está 

¡0 f'jo a ta cara inferior de te corona 38. La teva t5,

sotidaria det pivote tO, está situada, como en et ca­

so de ta fig. 6, por encima de ta cara superior 36 

det disco 27.

La cara superior de ta corona 38 sobrepasa tige- 

)5 ramente et rodamiento 39 de forma que et peso !6, o

tas arandetas que t o componen, apoyadas sobre ta coro­

na 38, no puedan entrar en contacto con ta parte cen­

tra! fija det cojinete 39.

Además, con et fin de que et peso o tas arandetas 

20 tó queden bien centradas y que no rocen contra e! eje 

6, tteven sobre su cara inferior resot tos o espigas 

40 que penetran en cavidades 41 practicadas en su ce­

ra superior y en ta de ta corone 38.

En tos dos modos de reatización de acuerdo con 

25 ¡as figs. 6 y 7, como en tos de tas figs. 2 a 5, se 

prevén topes t7 y )8 para detener at ptvote !0 cuan­

do ta herramienta 6 está en ta posición tevantada.

Lo presión de ta herramienta sobre et vidrio, 

en tugar de asegurarse de ta forma descrita anterior- 

30 mente, se puede asegurar de acuerdo con et invento



por un muette tensado entre !a parte superior de! 

eje ó y e! carro 5 o e! manguito 27.

La f¡g. 8 muestra una forma de ejecución adap­

tada a !os ejemp!os de reatización de! invento según 

5 i es figs. 2 á 5.

De acuerdo con )a fig. 8, un mue!!e de traccton 

42, dispuesto en torno a! eje 6, está fijo, por una 

parte, a! manguito 27 y, por )a otra parte, a una 

arandeta 43 fije; convenientemente por medio de un 

)0 perno, a !a parte superior de) eje ó. En este ejempto 

de realización, e! manguito 27 está retenido axi[men­

te sobre e! carro 5, por ejempto por et hecho de estar 

dotado de un pie en forma de brida 44 retenida por un 

anitto 45 dRtuado en un atojamiento adecuado 46 prac- 

15 ticado en ta cara superior de! carro porta-herramien­

ta 5.

Las graduaciones tates como 2 y 4, en tugar de 

estar previstas sobre uno de tos bordes de ta mesa 

1 y de! carro-guía 3, pueden naturatmente disponerse 

20 en ambos bordes opuestos respectivos de ta mesa y de! 

carro-guía, de formo que permitan at obrero ftjor tas 

posiciones respectivas det carro-guío sobre ta mesa 

y det cerro-porte-herramienta sobre ct carro-guío co­

tocándose a vo!untad, en uno de los cuatro bordes de 

25 ta mese y ejecutando et corte en et sentido deseado, 

gracias a! hecho de que puede despiezar et mango ti- 

bremente en torno por compteto a ta herramienta.

Este invento no se t imita o ios e¡j;emptos de reo- 

itzactón de su objeto descritos anteriormente y re­

presentados en tos dibujos adjuntos, sino que su ob-30
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jeto se presta a numerosos variaciones de reatiza- 

ción que están todas dentro de tos !imites óet in­

ventos

N O T A
Se reivindican como propios y nuevos pora que 

sean objeto de una Patente de tnvención en España, 

por veinte años, reivindicándose te prioridad de ta 

Patente depositada en Bótgica bajo et nS 463.694 con 

fecha 13 de Noviembre de t.959, tos puntos siguien­

tes :

1.- Aparato para et corte de vidrio en táminas, 

que comprende una herramienta de corte montada sobre 

un carro desptazabte sobre un canrit, desptozobte a 

su vez sobre una mesa de corte, a to targo de pisstas 

de guíe paratetas a tos bordes de ta mesa, estando )a 

herramienta montada sobre etcarro de forma desptazabie 

en un sentido de acercamiento, de etejamiento, y de 

orientación angutar de su punta de corte, con reta- 

ción a ta támina de vidrio que descansa sobre ta me­

sa, estando combinado e! cerro porta-herramienta con 

un dispositivo u órgano de accionamiento a distancia, 

por ejempto un mango por medio det cuat et carro ci­

tado puede ser despiezado a distancia en tas direc­

ciones deseadas sobre ta mesa de corte, tanto para 

Nevarte, sin corte, a un punto desdado de ta super­

ficie de ta mesa, con respecto o ta támina de vidrio, 

como para trazar tfneas de corte desde y hasta uno 

o varios puntos determinados deseados sobre ta támi- 

no de vidrio; dicho aparato se caracteriza porque e! 

mango de accionamiento está combinado con e! conjun-30



to formado por ia herramienta y e! carro que ts ¡te- 

va, por medto de un dispositivo de unión susceptibie 

de despiezarse anguiármente, con e! mango, en torno 

a ta herramienta de corte según, por ¡o menos, un p¡a- 

5 no transversa! con re)ación a ia dirección de acerca­

miento y de aiejamiento de ia herramienta con respec­

to a ia iámina de vidrio#

2. - Aparato pora e! corte de vidrio en ¡aminas, 

según ¡a reivindicación 1, caracterizado porque et

tO citados dispositivo de unión es susceptibte de despie­

zarse con ei mango de accionamiento ai rededor de todo 

et contorno de ia herramienta de corte, según un ángu- 

to de 3602 o i i imitado.

3. - Aparato para ei corte de vidrio en ¡aminas,

15 según ¡as reivindicaciones 1 y 2, caracterizado por­

que e! dispositivo citado de unión está combinado con 

e¡ mango de accionamiento por medio de un mecanismo 

de situación de ¡a herramienta en posición de corte

y fuere de esta posición, de forma ta¡ que ¡a herre- 

20 mienta se pueda situar en una u otra de dichas posi­

ciones, cueiquiera que sea ia posición ocupada por 

ei dispositivo de unión y ei mango en torno a ia he- 

rram i ente.

4. - Aparato para e¡ corte de vidrio en ¡aminas,

25 según ¡a reivindicación 3, caracterizado porque e!

dispositivo mencionado de unión, así como e¡ mango de 

accionamiento y ei mecanismo de situación de ¡a he­

rramienta en posición de trabajo o en posición inac­

tiva, están combinados, con reiación a) conjunto cons- 

30 titufdo por ¡a herramienta de corte y e! carro porta-
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herramienta, de forma que puedan desptazarse ademas 

en direcciones correspondientes a tes de situación 

de ta herramienta en posición de trabajo y en posi­

ción inactiva.

5.— Aparato para e! corte de vidrio en tomines, 

según una u otra de tas reivindicaciones 1 a 3, ca­

racterizado porque et citado dispositivo de unión es­

tá constituido por una ptaca giratoria que descansa 

sobre et carro porta-herramienta de forma rotativa 

en torno a! eje o vastago de ta herramienta, por ejem- 

pto en torno a! manguito de regutación de !a posición 

angutar de ta herramienta en et sentido det corte, 

N e v a n d o  esta ptaca giratoria un pivote con teva que 

sirve para desptazar ta herramienta en e! sentido de 

descenso o etevación de ta misma, y estando dicho 

pivote tigado ot mango de accionamiento por un aco­

piamiento ftexibte tat como, por ejempto, un mué!te.

ó.- Aparato para et corte de vidrio en táminas, 

según ta reivindicación 5, caracterizado porque ta 

ptaca giratoria es retenida sobre et carro porta-he­

rramienta por un etemento de retención fijo ai carro- 

porta-herramienta y que se extiende a travás de una 

abertura arqueada practicada en ta ptaca giratoria y 

que abarca un ánguto apropiado deseado.

7.- Aparato para et corte de vidrio en táminas, 

según ta reivindicación 4, caracterizado porque e! 

mencionado dispositivo de unión está montado sobre 

et vastago o eje de ta herramienta de forma que pue­

da girar en torno a este uttimo, a! tiempo que es so- 

tidario det mismo en sentido axit; este dispositivo
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de unión soporta un pivotejcon teva de descenso y ete- 

vacion de ta herramienta, estando unido dicho pivote 

a! mango de accionamiento por medio de un acopiamien­

to ftexíbte, por ejempto, un mué!te, mientras que !a 

5 teva citada es susceptibte de apoyarse sobre et cerro 

porta-herramienta, o sobre un'órgeno que repose so­

bre et carro citado, y de provocar de esto forma ia 

etevación y et descenso de te herramienta en función 

de! sentido de rotación impuesto at mango de acciona- 

tO miento.

8.- Aparato para et corte de vidrio en tomines, 

según te reivindicación 7, caracterizado porque et 

dispositivo de unión citado esté constituido por un 

manguito montado sobre et vastago de te herramienta, 

15 entre un resotto de detención previsto sobre dicho 

vastago y te cora inferior de un etemento sotiderio 

dei vastago en sentido axi!, y que puede soportar et 

o tos pesos que presionan a ta herramienta en posi­

ción de trabajo.

20 9.- Aparato para et corte de vidrio en téminas,

según ta reivindicación 7, caracterizado porque et 

dispositivo de unión mencionado esta constituido por 

un disco montado de forme giratoria sobre et vastago 

citado en et sentido axi! det mismo; et disco citado 

25 forma parte de, o sirve para soportar et peso que ím- 

putsa hacia abajo a ta herramienta y esta retenido 

sobre et vastago de forma que puede girar tibremente 

sobre et mismo.

10.- Aparato para et corte de vidrio en téminas, 

30 según ta reivindicación 9, caracterizado porque et



peso está ccnsfitu!do por piezas centradas t as unas 

con retación a tas otras y con rotación at disco que 

tas soporte y que constituye et dispositivo de unión 

citado, de forma que et conjunto pueda girar tibre- 

5 mente sobre et vastago de te herramienta.

11. - Aparato para e! corte de vidrio en taminas, 

segúnu una u otra de tas reivindicaciones 1 á 3, 5

y ó, caracterizado porque et vastago de ta herramien­

ta es soticitado hacia et vidrio por un muetie, de 

tO tracción por ejempto, uno de cuyos extremos está uni­

do a un disco que es sotidario de) vastago citado y 

coopera a su vez con ta teve, mientras que ei otro ex­

tremo de! muette mencionado está unido at carro porta- 

herramienta o a un órgano apropiado montado sobre e!

15 carro c i tedo.

12. - Aparato para et corte de vidrio en tóminas, 

según una u otra de tas reivindicaciones 3, 5 y 7, 

caracterizado porque tos órganos de detención que sir­

ven para timitar et desptazamtento angutar de! pivo-

20 te de ¡a teve por et mango de accionamiento están di 

puestos de forma que at fin de te carrera de separa­

ción de la herramienta con retación a ta ¡amina de 

vidrio, ta teva ocupa una posición más a t !a de su po­

sición de fin de cerrera, en e! mismo sentitdo, y ese- 

25 gura así un auto-btoqueo de ta herramienta en ta posie4- 

ción separado de ta támina de vidrio.

13. - Aparato paro e! corte de vidrio en [aminas, 

según te reivindicación 3, caracterizado porque et man­

go de accionamiento está acopiado a¡ mecanismo que sir­

ve para tievor a ta herramienta a ta posición de tra-30
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bajo y e t a  posición inactiva, por medio de una ar- 

Hcuta c i ó n  de tipo cardan.

14.- APARATO PARA EL CORTE DE ViDRiO EN LAMÍ ÑAS.

Todo conforme se describe en ta memoria que an­

tecede, se iiustra corno ejempio de ejecución en ios 

pianos unidos o ei!a y se reivindica en su Note.

Esta memoria consta de dieciocho hojas fot i ados 

y escritas a máquina por una sota cara y pianos que 

i a acompañan.

Madrid, 21 de Octubre de i.960

UNtON OES VERRERiES MECAhiGUES EELGES,S.A.

' ; V.CNTOVA
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