
MEMORIA DERCRIBTIVA 

para so lic ita r

B A T HH T R RE I & T RE C I  qR  

enESBAÑA 

por HEHN TE años

por : '* APARATO PARA CORTAR AUTQM&TICAMEMTE SILLARES 

' nr CARTERIA "
a nombra de : Miguel TCUS CCKE„ da nacionalidad es^

paRola^

can domicilio en : lalma da Mallorca, Baleares, ca lla
Trafalgar^Sg a. (COll dan Rebassa}

El objeto da l a  presenta so lic itad  da patenta da 

invención, se refiera  a  car aparato para cortar acromá­

ticamente s i l la r e s  da cantería,, que modifica esencial­

mente todo lo  conocido basta  hoy a este respecto y po­

s ib i l i t a  l a  consecución de meoaniEmos dotados, sobre

ana sim ilares^ de l a s  siguientes ventajan:

a ) Trabaja acromáticamente en todos lo s sentidos
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Coïta en. cadena y an forma da molinete., 

Petada empezar y terminar l a  regata ain  parar

la  máquina^

d) 3- Corta el sillar por detrás  ̂

e Se sujeta por debaja de la  bancada ̂

f ) .r  B3L braza de la  cadena es cárnica y regulable.^

g )  4- la s  retedas llevan  lo a  bordea hacia afuera pa­

ra  impartir mayor base y dotar de s i t io  a  loa 

cuatro nudillos inferioras^ 

llev a  cambio con poaihlidad da cctatra re la­

ciones da velocidad^

Bd l a  adjunta colección da ba jas da planos^ se  ha 

representado, para facilidad, da la  descripción y sin  ca­

rácter lim itativa alguno, una forma de realización prác­

t ic a  in dustrial da la  invención da que se tratag

la  figura 1 representa un alzado la te ra l de la  má­
quina+¡

la  figura 8. e s  una v ista  frontalg 

l a  figura 3 representa una v ista  en planta.? 

la s  f ig u ra s  4 y 5 representan viaetas frontal y l a ­

teral^ respectivamente,, de l a  herramienta da molinete^ 

la s  figuras & y 7 representan, respectivamente,vis­

tas en alzado y planta del dispositiva de cadena, y 

Be figura a representa la  aplicación del puente
transporte, base..

Coma puede apreciarse, l a  máquina está  montada sa­

me una robusta bancada, apoyada directamente sobre e l 

meló ÍH , mediante cuatro ruedas^ con la s  pestaHaa ha- 

3ia e l exterior para asegurar mejor apoyo, ligad as, dos

-  8. -



4a

46*

50

53

6o

66

a  dos, poi e je s  (3) perpendicularmenta a  lo a  qua van 

dos. barcas (4) anidas, por sos axtremos, por castro so­

portas (6 ) , montados sobra loa a ja s  por medio da roda­

mientos^ soportando a  la  banoada (6 i qus se f i j a ,  por 

medio da to m il lo s ,  sobra; las, barras (4 ) , formando el 

con Jante, de p iezas (3 ) , (3) ,  (4 ) , (5) y (6) un carro 

desplazable sobre , l a  bancada (1) y lateralmente respec­

to a l a  máquina^

Sobra l a  bancada (6) va on carrillo  (7 ), qua puede 

desplazarse perpendicolarmente a la  bancada (1 ), accio­

nado. por e l husillo (8) movido a mano mediante l a  mani­

vela 09) y sujeto lateralmente por medio da oorrederas 

planas; (10 ) regulables an lo s dos sentidos,, yendo menta­

das sobre dicho carrillo  (7 ), en sentido longitudinal, 

dos columnas (11)! que forman una bancada vertical (13);..

SE e sta  bancada se dispone, sosceptible de desliza­

miento v e r t ic a l, un ca rr illo  (13) cuyo movimiento está 

determinado por la  combinación, con dos cremalleras (16) 

f i ja s  a la s  columnas (11), de dos ruedas dentadas (16) 
acuñadas en H a extremos del e le  (17 ) que gira dentro 

de dos, soportes f i jo s  sobre dicho c a rr illo  y que lleva 

un mecanismo de rueda y to m illo  s in  fin  (18 (19 ) , es­

tando e l desplazamiento guiado por correderas^ planas 

(3o) a ju stab le s, en loa dos sentidos, a la  bancada ver­

t ic a l (ia )^
S t  el extremo del brazo (14), y so lidaria  a l mismo, 

va una pletina redonda (81) y un brazo tubular (83) 

provisto de: dos pletinas la te ra le s : (83 ) y (84) y una , 

frontal (25) acoplado perpendicularmente a l brazo (14)
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por medio de lar pletina de mayor diámetro (25} que ,  adô  

aada a  l a  (21) pon medio de to m illo  a que atiaviesah un 

adem ento (25) y un aro cortado (27), forman un ajuste 

sólido y permiten colocar e l brazo (22} en cuatro d ife­

rentes posiciones^perpendiculares a l  brazo (1A), haoia 

abajo , hacia arriba, a derecha o a izquierda*}
th soporte tabular (28}, con p letin a , ajustado: a l 

in terior del brazo (22.), un suplemento (291, un ara cor-- 

tado (3o), un aro , un sector y una pata (31) portabrazo 

(32) de la  cadena; atravesadas y filad a s  esas cuatro 

piezas por to m il lo s , forman una sola pieza que permite 

e l giro Interior del tubo (221 a in terior y exterior 

dé la  pletina (25}, soporte dé movimiento firme.^

Sobra la  pletina (28) van un aletón soldado y f i ­

lado a i  mismo con to m il lo s , un sector dentado (33)^ un 

piñón dentado (3A) engranado a dicho sector unido a la  

rueda sin fin  (351 por medios de: un eje (36 ) acoplado a 

l a  rueda sin fin  (35) por medio de un eje: (38} acoplado 

a  l a  rueda sin fin  (35) y un to m illo  sin fín  que s o l i­

dario del eje y maneta manivela (38) accionando a mana,,, 

con l a  máquina trabajando o parada, hace cambiar dos 

posiciones hacia arriba o hacia aba jo e l  brazo oónico 

(32) y cadena cortante.*;

E ste  mecanismo tiene an gran utilidad- para empe­

zar la  regata por la  parte de arriba cuando la  oantera 

e s  subterránea y por la  parte de abajo para llegar la. 

regata a l  mismo nivel de l a  base de la  bancada (1 }.j

E l funcionamiento de la  máquina consiste en un mo­

tor (39 ) que por medio de su  polea (4o) transmite le^

4  -
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foarza a la  polea (41) y e je  intermadiS (42} f i j o  a d i­

cho eje  va on. to m illo  a in fin  (43) acoplado a  la  imada 

a infin  (44) dal cambio de velocidades en ponto maerto^ 

la. polea (45) del ele aox iliar (421 transmite l a  

foarzs a la  polea muerta (46) y viva por medio de on

embrague espécial en an in terior (47), se  pone en mo- 

vimianto a l eje principal (45) mont ado con cojinetes 

de rod illos cdnicos (491 por a l  in terior del brazo 

princ ip a l (141 y a Instable por madio de l a s  tuer cas

(5o l, a l  otro extremo de dicho e je  coa platina (KL)

que pío doce movimiento a l  exterior^

Al in terior del brazo tabular (22i ,  on pisón cóni­

co, de uno por uno (521 filad o  a l  e je  (48), engrana a l 

piñón (55), produce movimiento a l  e je  (54) y a l a  ple­

tina (55) también a l exterior, el e je  (54) g ira  a l  in­

terio r del tobo (28) también con cajaa de rod illos có­

nicos; (56 i y taerean a jo stab les (47) sacando lo s  to m i­

llo s  qae sujetan la s  p iezas (29-3o y 31) sale  todo a l  

canjonto de piezas eje (56) pletina; (55) c a ja s  da rod il 

l ío s  y tobo soporte (28)^

KL tr ip le  pisón ( 58) da s ie te  pantas y siete  pla­

nos dobles fijad o  can to rn illo s a l a  platina (55) hace 

correr la  cadena cortante (59) en forma de sie rra  sin­
f in , pasando por e l tr ip le  piñón (6o) de cinco pantas, 

cinco planos dobles, montado e l extremo del brazo cóni­

co (32) con ana caja  de ro d illo s  (61) f ija d a  por medio 

de dos moñones (621 reso ltan tes dal rebaje da la s  dos

p lacas la te ra le s  (63 ) para alojamiento de la  caja de 

rod illo s (61) dichas p lacas (65) van montadas y son

-  5  -
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desmontables, por lo s  to m illo s  (641 con l a  cabeza hun­

dida por una placa y roscada a l a  otra^

El brazo cónico ( 32.) da l a  cadena cortante está  

formado por tren  cuerpos,, e l  cuerpo centrál (651 de la  

parta cónica del brazo se hunda entre la a  bridan anchas 

(66) y sirve de apoyo y guia la te ra l a dichas bridas y 

por la  parte superior de basa? de l a s  bridas cortantes 

estrechas, la s  dos cuerpos laterales, mas bajos (68 )sir-  

ven de base s  la s. bridamanc has y se f i  ja  y tensa a la  

pata soporte (31) por medio des lo s  torn illos (69), la  
conocidad del brazo (32 ) le  da gran robustez por tener 

mejor apoyo a la  parte anoha y mmor resisten cia  a  l a  

partea estrec ha^ la  cadena de bridas especiales de cada 

tres una estrecha y dos anchas unidas y articuladas so­

bre pasadores, remachados, la s  anchas montadas la te ra l­

mente, forman una ranura central donde, se hunde e l sa­

liente central (65) sirviendo de apoyo y guia sobre el 

brazo cónico (32j^ Piezas de vidia (7o) enoaladas sobre 

las bridas a corta distancia y ligeramente mas a trá s  

del centro del pasador de articulación y salientes ha­

cia afuera en la s  bridas anchas y una por oada lado en 
las bridas estrechas-( 7 1 Se caracteriza por estar l a  

¡vidia encajada den tro de l a  brida, por estar montada 

a corta distan cia de la  artio  dación  en altura y l a -  

bit ud^
El brazo tubular (72-) que va montado can su p le t i­

na (73) a la  pletina (24) forma un soporte sólido para 

el brazo cónico (74) porta cadenas cortante, que unido 

por e l e je  (75) y pletina (76) a la  pletina (51) tratas-
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mita movimiento a l  trip le  piñón de: siete  puntas y sie te  

planos doblas (77) haciendo funcionar l a  cadena cortante 

(59) montada sobre? dicho piñón y brazo cónico dispuesto 

en la  misma forma que el brazo cónico (3&)^ .

Bate brazo cortante (74) tiene su finalidad en cor­
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tar el s i l l a r  por la: parte traserar del s i l l a r  por a r r i­

ba,por debajo, por la  derecha o izquierda y en e l senti­

do en que se desplaza-la máquina y e l mecanismo de poner 

lo  en cualquier posición hasta dar la  vuelta entera,con­

s is te  en una rueda dentada (78) montada sobre: soporte 

giratorio y f ija d a  a l  portabrazo (79) y brazo (74), un 

piñón dentado (80), Migraña a  la  rueda (78) un a je  con 

dos soportes une e l piñón (80). con la  rueda dentada sin­

fín  (81) a cuya rueda va acoplado un to m illo  sin  fin  

(8&-) solidario del eje maneta manivela (83) accionando 

a mane dicha manivela con la  máquina trabajando y sin  

trabajar, pane e l braza (741 en l a  posición deseada haa^ 

ta dar l a  vuelta entera^

El brazo cortante (32j perpendicular a la  bancada 
(1 ), tiene la  misión de cortar a l frente adentrándose 

mu l a  parte a cortar^ Por medio del husillo (a) soy des­

plaza sobre e l carro base:todo e l conjunte d a l a  máquina 

puesta a la  profundidad necesaria, puede cortar hacia 

arriba y hacia abajo, a la  derecha o a la  izquierda y 

íorizontalmenter por arriba y por abajo y términos medios 

lacia l a  derecha o izquierda^

Tara profundizar se pone e l brazo (74) hacia abaje 

y recorta verticalmente a l  suelo paralelo y mas profun­

do que la  bancada (1) se dan cortes a  la  medida deseada

-  7
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ae forma un escaláu , luego se quita o l brazo (32) por- 

tabrazo (31) y piBLón (58), s e  desmonta el brazo (74 )

y su soporte tubular oon to lo  su  conjunto l a  mecanis­

mos y ae monta uniendo l a s  platinan (75) con la  (28) 

con ayuda de- un suplemento y l a  (76 ) con la  (55), queda 

e l soporte tubular (72.) en sentido vertical y e l  brazo 

(74) con la  cadena horizontal, antogjoea corta e l s i l la r

por debajo, horizontalmente, y en algunas ocasiones lo a  
brazos (32.) y (74) pueden cortar simultáneamente^

la  herramienta en forma de molinete (84) de ocho 

puntas, armada de widiaa, puede tener hasta dos puntas, 

l a  ventaja principal es. que girando en e l  sentido de l a  

flecha tiene la a  puntas inclinadas hacia a trá s , auyoa 

bordes delanteros forman e sp ira s  y expulsan del corte 

e l material cortado, especialmente en el corte horizon-

ta l^

Dicha herramienta v is ta  de plano y de canto (84) 

puede montarse por su pletina oentral (85), con l a s  ple­

tin as (51) y (55) y hacer l a s  mismas funciones que lo s  

brazos de cadena (32) y (74) pero oan l a  regata algo 

mas- cortan

la  herramienta (86) con vástago y R etin a y de pía- 

no igual a la  (85) montada can su pletina a la s  p le t i­

nas. (55) y (51) haoe la s  mismas funciones que el sopor tt 

tubular (72.) y el brazo cortante (74) también con rega­
ta  mas cortad

E3L funcionamiento automático se produce por medio 

de l a  rueda s inf ín (44) engranada can el to m illo  sin-, 

f in  montado sobre el e je  intermediario (42) que f i j a  as.

-  8 -
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AH e je  lo  haca g ira r , e  dicho e ¿a a l  hrazo ( 8 ! ì qua 

monta un tren da ruedas dentadas oscilahla la  te i alman­

ta  y hacia a r i iba engrana diatlntamarta a cuatro rue­

das dentadas; (88) f i j a s  a l e ia  (89) como sa pueda ver 

en grabado a l  g irar el e je  (89) haca girar loa don p i­

ñones en ángulo (9C)„ produciendo el movimiento a l tor­

n illo  b isin fín  (19) y entonces produce el desplazamien­

to  del ca rr illo  vertical (13) cpn todo su  con junto,al 

desplazarse por medio de una palanca e l piñón en ángu­

lo (9C) del e je  vertical producá el punto muerto,^

Por el otro extremo del e je  (89) lo s  dos piñonea 

en ángulo (91) hacen girar e l e je  v ertica l (92) qua me­

diante una ranura y cuña corredera a l  piñón vertical y 

un soporte que le  permita g ira r , hace que puede despla ­

zarse hacia arriba y abajo y el e je  (92 ) sen motriz en 

cualquier posición que se halle el c a r r il lo  vertical 

(13 ).! En la  parte inferior del eje vertical (92 imsnta 

un brazo con un tren de ruedas dentadas- (93), que en­

granan a l  e je (94) que constituye un punto muerto y 

cambio de derecha a  izquierda^

A la  parte in ferior del e le  (94), un to m illo  b i- 

ainfin  (9S )angrana con la  rueda b isin fin  (96 ) , dicha 

rueda guiada por dos bandas especiales corre la te ra l­

mente a lo  largo del eje (3) de la s  ruadas del carro 

base, que mediante una ranura a l eje (3) y una chaveta 

corrediza a la  rueda biainíin (96) hace que la s  ruedas 

(2) sean matrices, en cualquiera posición que se encuen 

tra  a l c a rr illo  (13), una de las. bandas empujan la  rue­

da bisin fin  (96) a lo  largo del e je  (3 ), tiene un diapo-

9 -
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a it iv  o que 3i sa quiere desengrana 3a su. tom illo) bi- 

ain fin  (95) quedando la  máquina l ib ia  por s i  quieta 

desplazarse empujando en. vacio .4

Dos piñones. dentados f i jo s  a dos editamos de lo s 

a ja s  de la s  ruedas y dos au x iliaras engranados a lo s  

miamos (97) y dos piñones con puntas acoplados sobra 

loa dos auxiliares y una cadena que lo s  une, haca que 

la s  cuatro ruedas (&) sean motrices y lo s dos piñones 

au x ilia re s hacen que la  máquina se s  mas baja paro fa c i­

l i t a r  la  llegada del corta hasta abajo ̂
Bh l a  parta:superior del e jes (94) monta un pifión 

en ángulo (98) que engrana con otro que: va f i jo  a l e je  

del v oíante con maneta (99 ) con dicho volante puede 

aondúcirse l a  máquina a mano, lateralmente sobre l a  ban ­

cada (11 y e l carrillo  sobre la  bancada vertical,^

Asi pueden hacer todos lo s movimientos de la  máqui ­

na a mano y automáticamente^

Hi. puente (lCCj que consiste en dos  ̂barras planas 

paralelas-con lo s extremos doblados-hacia abajo dos 

ruedas una a cada extremo, mas a l centro otra barra p la ­

na soldada sobre la s  otras dos.forman un puente r e s is ­

tente, por debajo de. dicho puan te  dos barras articu la­

das por un extremo y por el otro extremo enganchan por 

debajo de la  pestaña de l a  bancada (1) y apretando a  

dos torn illos que pasan cerca de: l a  bancada con tuerca 

con manivela-;, entonces se  levanta dicha bancada, que. 
colocada un puente a cada parte de l a  máquina permite 

desplazar todo el conjunto con facilidad^ .

Ht la s  barras (4) del carro principal d a la  máqui-

-  10
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na van man tados cuatro rodillos ( I d )  montados sobre 

cuatro maílones f i  jados a dichas barias (4 ) , cuyos ro­

d illo s a l moverse lamáquina ruedan por debajo del a le­

ro de la  parte superior que tiene la  bancada base (1) 

construida de ese sistema para dicho f in ,  lo cual hace 

que la  máquina no puede sa l ir  da lar bancada base^

Descrita suficientemente la  invención, aáí como 

l a  manera de rea lizarla  prácticamente, debe hacerse 

constar que l a  misma es susceptible da cualesquiera 

modificaciones de detalle que no alteren su. fundamento*,

B a r  A

los puntos de invención propia y nueva que se; pre­

sentan para que sean objeto de esta Patente de Inven­

ción, en Bspatta, por veinte años, son lo s siguientes:

12^- Aparato para oortar automáticamente s i l la r e s  

de cantería, caracterizado por que consta de una bancad¡t 

base, apoyada sobre el suelo, dotada de carriles sobre 

lo s que ruedan ruedas de pestaHa pertenecientes a un 

bastidor base, susceptible de traslac ió n ,. en el que se 

monta, deslizab le , un c a r r il lo , de movimiento acciona- 

ble por husillo  y manivela, del que parten dos columnas, 

verticales, armadas, en su parte.superior por un montan­

te , constituyendo una bancada vertical que sirve de 
guía para el desplazamiento de un carrillo  de movimien­

to  vertical portador de un brazo en cuyo extreme se 

in sta la  e l mecanismo de accionamiento de- oadanaa porta- 

herramienta cortante, montado sobre brazos cónicos; ca­

paces de tomar angularidades ortogonales en los cuatro 

sentidos^ ^
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a a *-  Aparato para cortar automáticamente s i l la re s  

de cantería, según reivindicación primera,, caracteriza­

do porque el desplazamiento de la s  partea móvilea se 

realiza automática y sincrónicamente por medio de traes 

misiones de l a  fuerza de un motor único que, por medio 

de poleas acanaladas acciona a un e je  que, a  su vea ., 

acciona a otros dos, uno paralelo, por medio de poleas 

y otro ortogonal, por medio de rueda y to m illo  sin  

f in ,  siendo e ste  eje e l que, mediante una ca ja  de cam­

bio de velocidad y transmisiones: cónicas, determina e l  

desplazamiento del carro horizontal y e l  del vertical 

que corre sobra cremalleras dispuestas en l a s  columnas, 

en tanto que e l otro eje manda el movimiento de l a s  

cadenas y herramien tas cortantes^

3 a.,- Aparato, para cortar automáticamente s i l la r e s  

de cantería, según reivindicación primera, caracteriza­

do porque e l brazo del carrillo  de traslación vertical 

lleva un grupo cónico que. manda a dos e je s  perpendicu­

la r e s  en cuyos extremos van t r ip le s  pifiones de sie te  

puntas que hacen correr a la  cadena cortante sobre un 

brazo cónico formado por t r e s  cuerpos da lo s que el 

oentral forma un rebaja para constituir guias del mo­

vimiento da la  cadena que es de bridas.articuladas por­

tadoras de dientes cortantes de acero duro, puliendo , 

en vez da l a s  cadenas, i r  herramientas en forma da mo­

linete

4 a..- APARATO PARA CORTAR AUTCMATICAMm,TE SILLAREg, 

JE  C AÜTERIA.,

Tal y como se ha descrito en l a  Memoria que antece-



da,, representada en lo s  dibujo a qoe s e  acompañan y p ara  

los- finan especificados^

. Conata l a  presenta Eamoria. descrip tiva^  de trece  

do ¿a 3 e s c r i t a a  a  máquinas, por ana so la  de aus caras y 

dê  cuatro h o jas da. dibujos+¡

Nadrid, / J  octubre de 196o
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