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VEMORIA DE(RMIVE.
para solicitar
BETBETK DE IKLYEECIQR

en ESPARK
por mmm afios.

por : ™ APARATC PARA" CCRTAR AUTOMKTICMM!!E SIIIARES

- B CANTERIK ™
a nombre de. : - D Migu.el TCUS. COLL, de nacionalidad est
pafiols,;

con domicilic en : Palma da. Mallorca Baleaz:ea, calle
_ Trafalgar,n% . (0011 den Rehaasa)

w(eQ el =l e=Qmlel =GmQeQn0e0= =0 =0 =0 =0 =dmlndml = =0 =Q=0=~0

Bl objeto de la presente solicifud de patente de
invencifn, seo refiere a w aparato para cortar automé-
ticamente sillares de cmtezia; que modifics esencial~
nente todo lao conocido hasta hoy a edte. rgspecto y po=-
sibilita la consecucién de mecemismos dotados, sobre
aus. aimilares, de las: siguien.tea wenta jas:

&)« Trabajas automgticamente en todos los aen‘t:idos
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‘b),~ Corta en cadema y en forma de molinsete,
a)i~ Pusde empezar y terminar la regata ain parar
la maquins _
d)y- Coxta €l sillar por detrés,
e l..‘.'g- Se sujeta por debajo de la bancada,
£)i~ Bl braso de la cadena es ofnico y regulable.
8)s~ Ias ruedas llevan los. bordes hacia afuera pa-
ra impartir mayor base y dotar de sitio a los
cuatro nudillos mierio:neag _
hl,- Ideva 'c_amhioa con. peaiblidad de cuatro rela-
ciones de weloaidad '
B lz adjute coleccién de hojas de-plamos, se he
representado, para facilidad de la descripciém y sin ca-
racter limitativo algmo, una forma de realizacién préc-
tice imdustrial de la invengién de que se traté@'g
Is figura 1 representa w alzado lateral de la mé-
quina;
Ia fligura 2 es ma vista frontaly
Ie figura 3 represents ung vista en plantay;
lag figuras 4 y 5 representen viatas frontal y la=-
teral; reapectivamente, de la herramienta de molinete;g
Iaa: figuras & ¥ 7 representan, respectivaumente,vis-
tas. en alzado Y plente del dispositive de cadena, y
Ia figura 8 representa la aplicacidén del puente
trangporte: hase.
Como pusde apreciarse, la miquina ests wontada so-
bre ma robusts bamcads, apoyada directemente sobre el
puelo. (1), mediante cuatro ruedas, con las pestafias ha-
pia el exterior para asegurar mejor apoyo, ligadas, do}n‘a

-8 -
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a dos, por ejes (3} pgrpenﬂicul&rmemfa 'af; los. que van
dos. barras (4]} w_iidaa, por sus extremos, por cuatro so-
portes ( El,umm;ﬁado& gobre los ejea por medic de roda=-
mientos, soportando & la bemoada (6} que: se fija, por
medio de tornillos, sebre:las. ba;iaa:.- (4), formendo el
conjunto de: plezas. (2], (3), (4], (5‘15_;1 éél m carro
desplazable aub_re;c:la- vanoads: (1) xfla:ﬁer&lmen.ﬁe- respec
to & la mfquina,

Sobre: la- bancads eéx va wx carrillo (7), que: pueds
desplazarse:. perpendicularmente & Ia bancads (1 ), aceio-
Lnado! por el husillo (TB.L mwid.o; a-uano mediente  1a mani~
voela (9) y sujefo lateralmente: por medie d.a correderas
planas: (10) regulables en los. doa sentidos, yendo monta-
das. sobre.dicho carrille (7}, en sentido lamgitudinal,
dos. columas (11) que formen una - bexroads vertioal (1&);'.;
B esta bencada se dispone, susceptible. de deslize~

miento: vertical, us oarrillo (13) cuyo movimiento estéd
determinado: por la comb;:lngeiéﬁ, con. dos. cremalleras. (15)
f1jas a las. columas: (111:,. de: dos: rusdas. dentadss. (16)
Wacuﬂadaa: en 1ds extremos del ele: (17) que gira dentro
d.e:ad.os‘.sn.pomfe&ﬁies-ﬁ: sobre: dicho carrillo y que lleva
wr mecanisco. de rueda y tomillo sin: f£in (18 (19}, es-
tando el desplazamiento guiado por og:czed.éraséplms;'
Hﬁf&n»). ajustables, en loa dos. sentidos, a la bancada ver=
tical (18), | .
Bx el extremo del brazo (14), y solidaria al misuo,
va e pletina redends (81} y un: braze tubular (22)
kpro.via-ﬁuz de-dos. pletinas. laterales: (23) y (24) y wa
frontal (25) acoplado p_azpend.-iculax:mentwai brazo. (14}
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pox medioc de:la pletina de-umayor didmetre (2F) que, adg
sada & la’ (21) por medio de tornilloa. que atraviessh wm
suplemento: (26) y un aro cortado (2%}, forman wn ajuste
861ido y pexmiten colocar el braze (22} en cuatro dife-
rentes: posiciones: perpendiculeres. al braze (.14;), haole
abajo, hacia arriba, a-derecha 0 & izquiexda.

Un.soporte. tubulax (88), con pletina, ajustado al
interior del brazo (22), wm suplemento (29), wm aro cord
‘t':qdoﬁ‘ {30), m aro, wm sector ¥y wa pata (31) portabraze
(32) de:la cadena, stravesadas y fijadas ‘esas ouatzo
plezas por tornillos, formsn wa sola pieza que permite
el giro interior del tubo (22) e interlor y exteriox
de. la pletina (R5}, soporte. de. movimiento ﬂizma@

Sobre:la- pletina: (28) van w aletén acldado y £i-
Jado al mismo. eom ﬁomil‘loa.-,, . sac.’adx; dentado (33),m
pifibn dentado (34) engranado a-dicho sectax uni.&q & ia
rueds sinfin (35) por medio de'un eje: (36) acoplade a
la rueda sinfin (35) por medio de.um eje. (36.) acoplado
a-la rueds sinfin €35I— ¥ m: tornillo ainfin que soli-

dario del eje y memete manivela: (38) accimando & mane, |

oon. 1z mégquing: trabajendo o pa:ada:, hace: cambiar dos.
posiciones. hacia arriba o hacia abajo el brazo aénice
(32) y cadena cortantey |

Eate mecemismo tilene an gran atilided para empe~-
zar la regata por ls parte de arriba cumdo la csnters
es aubterrdnea y por la parte. de abaje para llegar la
regats al miswmo nivel de la base de lax bancada (1)

El funcionamiento de la wiquina consiste en un: mp-
tor (39) que por medio de gu polea (40) transmite 1a,

¥
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fusrza a la- polesm (41) y ele intermedie-(42) fijo & di-
cho eje va unx tomillo sinfin (43) acoplado & la rueda
sinfin (44) del cambio de veloéidade:a en punto muerto,
Ia poles (45) del eje auwriliar (42) transmite la

fusras a la polea musrta (46) y v‘iva'“po-r nmedio de wm
embrague especial en su interior (47), se pone en mo-
viriento el eje principal (48) montade con cojinetes
ds rodillos. cénicos (49) por el interior del brazo
princ ipal (14} ¥ ajustable por medic de las tusrosa
(S0), al otro extremo de dicho eje uma pletina (51)
que prodace moviniento al exteriory

Al interior dsl brazo tubular (22), mn piﬁﬁn. aéni~
ca, de wo por me (6} fijado al e:ie (48), engrans al
pifiln (53), produce movimiento al eje (54) ¥ a la ple~
tina (55) tambidn al a;;beribr, el eje (654) gira al in-
terior dsl tuba (28) también con cajaa de rodillos b=
aicos (561 Y ﬁuaiqaa: ajustables (47) sacando los tormi-
1los. que sujetan les plezas (29-%0 y 31) sale todo el
conjunto de piezas aje (ﬁal pletina- (65) cajas de rodid
1los y tubo soporte (28] )

Bl triple pifién ( .58l de siete puntas y siete pla=-
nos dobles £ijado can tornillos a la pletina (55) hace
gorrer la cadena cortente (59) em forma de alerra sine-
fin, pasando por el triple pifidn (60) de cince puntas,
cinco planos: doblea, wmontade el extremo del brazo cémi-
co (32) con una cajs do rodilloa (61) £ijada por media
de dos mufiones (.sa.l-lre:sultan_f&& ael reha je de las dos
placas: laterales (63) para alojamiento de la caja de
rodillos (61) dichas. placas (63) ven montadas y son y

—5-
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Has bridas s corts distancia y ligeraumente uas atrés
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dasmontables. por los: tomillos ( 64]) con .'La cabeza hm-

dida por ma placa y roscada a la atray

‘Bl brazo cénice { 32J de la cadens cortante esté
formade por tres cuerpos, el cuerpe cenfrdl (65) de la
parte cfnica del brazo se hunde entre: las hridaa snchas
6661 y sirve de apoye y guia lateral & dichas bridas y
por la parte superior de bage: de- las: bridaa: cortentes:
gatrechas, 1ds dos: cuerpos latersles. mas bajos (.6;&)311-
ven: de base: & las. bridassenc has y a8 fija y ‘Eexisa- ala
pata soporte. (31) por medioe de: los tornillos. (68}, la
conocidad del brazo (32) le da gram robustez por tener
mejor apoye & la parte anchs y menor resistencias a-la
parte: estrec ha, Ia cadepa de bridas especiales. de: cada
tres: ma estrecha y dos anchas midsa y articuladas so-
bre passdores. remachados, las anchas montades lateral-
mente:forman uns renure central donde: s hunde: el sa-
liente central (65) sirviendo de apoyo y guia sobre: el
braze cénice (32), Piezas de:vidia (70} encajadas. sobre

del centro del pasador de articulacién y saliemntes. ha-
cia afuera en las bridas anchas: ¥ tma por cada lgdo en

las bridas estrechsa.(71)y Se caracteriza por estar la

dia encajada den trd de.la brida, por estar wontada
corta distan cia de:la aztia ulscidn en altura y law-

titad,; v
Bl brazo tubular (72} que ve montado con su plefi~-

pa (73} a la pletina (24) forma m soporte sélido para

el brazo cénico (74) porta cadenas cortemnts, que unido

por el eje (75} y pletina (76) a la pletina (B51) tregs-

- 8 -
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|plenos. dobles (77) haciendo funcionar la cadens cortante

mite movimiento sl triple pifién de: siete puntes.y siete

(69) montada sobre:rdicho pifidn y brazo aénico dispussto
en lz misma formas gue el vraze cfnico (32 ¢
Bate: brazo qortante (74) ‘bianes su finalidad en. cor-
tar el sillaz por la parte. trasera del sillar poxr axxi-
ba,por debalo, por le derecha ¢ lzguierda y en el aenti-
do en que se.desplaza-le midgquina y el mecanismo de poner
1o en cualquier posicién hasta dar la vuelta enters,con-
siste en ma rueda dentada (78) montade sobre: goporte
giratorio y £ijada-al pertabrazo (79) y braze (74), m
plfise dentado (8Q), engrana-a la rueda (78) m oje con
dos.. soportes: wne ol pifién (8C) con la rueda dentada: gine
fin (61) & cuya rueda va acoplade wm tornillo sim fin
(82) solidario del eje:maneta manivela (83) accionamdo
= meno dicha menivela con la méquina trabajende y sin
trabajar, pone el braso (74) en la posicilén deseads hase
ta-dar lajvuelta'entqrqg-_ |
- EX brazo cortante (32) perpendicular a la bancada
(1), tiene la-misién de cortax al fremnte: adentréndose
e la: parte a cortar, Por medio del husillo (8) ge:deg-
plaza-sobre. el carro base: tfodo el conjunto de: la méquina
uegta a la-profindided necesaria, pusde cortarx hacia
Exziba Y hacia abajo, a-la derecha o & la izquierda y
horizontalmente: por arriba y por abajo y términos medios
hacia la derecha o izquierday A

Para profmdizar se pone el brazo (74) hacia abajo
N recorta mrﬁidalmemﬁef al snelo paralelo ¥ uwas. profun-
do gue:la bancada (1) se dan cortes & la nedida dasegda

¥

-~ 7 -
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fe. forma w. escalén, luego se quiﬁa e*l brazo (32) pox=
tabrazo (31) y pitién (58], sesdesmonta el brazo (74 )
¥ su soporte: tubuler oo tode su conjunto. de:mecanis-
mos y se wonta uniendo las pletinas. (7%) con la (28)
con gyuda: de. wa. suplemento y la {76 } con lz (65),queda
ol soporte tubwlar (72) an sentido vertical y el brazo
¢74) oon la osdens horizmtal, emtogjces cortas el sillar
por debajo, hori.zontalmenfa, Y en algmas. ocasiones los
bragog (32) y (74] pueden oortar simultameamentegy

Is herramients en forms de molinste (84) de ocho
pmtas. armada de widias, pusde tenex haat‘é doa puntes,
la ventajae principal es. que: girende en el gentido de la
flecha tiene las pwtas Inclinadas haoia atrés, auyos:
bordes. d.e’lantazqg £9rmsm: espiras. y expulsan del corte
el waterial cortado, egpecislmente en el corte horizan-
tal o

Diche herramienta vista de plamo y de canto (84}
puede'mpnﬁarae:- por su pletine central (851, con las. ple-

A

tinag (51) y (55) y hacer las mismas funcicnes qus. log
brazoa. ds cadena (32) y (74) pero con la regata algoe
mas. cortay ; o

Ie herramienta (86) con véatage y pletina y de plad
ne igual a la (85) montads con sw pletina a lag plafi-
nas. (66) y (51) haoe lszs wismas funciones. qﬁe el soportq
tubular ( 'Z&) ¥y el brazo cortente ('141 también con rega-
ta mas corl:a.g ;

El fucianswiento gutomftico se produce. por medio
de lz rueds sinfin (44] engremada con el tormilloe sin-,
£in wontede sohre el eje imtermedisrio (42) que £ija s
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‘das. dentadas (88) f£ijas al eje (89) como se puede verx
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su eje lo hace girar, & dicho eje el braza (87) que
monta w: fren. de ruedas dentadss oscilable lateralmen-

te y haoia arriba engrana distintamente a cuatro rue=

en grabade al girar el eje (89 ) hace girar los dog pi-
fiones en éngulo (9C), produciendo el movimiento &l tor-
nillo bisinfin (’191 y entonces produce el desplazamien-
to del carrillo vertical (13) opn todo su conjunto,al
desplazarse por media ‘de‘ ma palsnoa el pifidm en. dngu~
lo (9C) del eje vertical produce el punto muerto

Por el otro extreme del eje (82) los dos pifimes
en 4ngola (91) hacen girar el e-;[_e' vertical (92) que me=-
diante wa remura y oufis: corredars al pifion vertical y
m  soporte que le permite: girar, hace gue pueda despla;
zarse hacia arriba y abaje y el eje (92) asa uotriz em
cualquier posiciém que se halle el carrilloc verticsl
(13) 4 Bo. la parte: inferior del eje vertical (92 luemta
w brazo con wn. tren de ruedas dentadas (93 ), que en~
gremen al eje (94) que comstituye m ﬁlméo‘- muerto y
cambic de dereche & lzquierday _ 7

A la parte inferior del eje (94}, wm tornillo bi-
ainfin (96.)engrana con la rusda biginfm (-.96'1, dicha
ruedas guiada por doa bandas especiales. corre latersl-
mente a lo largo del eje (3) de las ruedas del carro
base, que medisnte wma:ranura al eje: (3) y ms chaveta
corrediza & Ia rueda bisinfin (96) haoce que las ruedas.
(2) sesm matrices, em cualquiera posicién qus se encuen

tre el carrille (13), wma de las bandas empujen la roe-

dg bisinfin (96) & lo large del eje.(3), tiene wm dispot

n,



245

abo

256

260

265

’2617%1%

8itiv o que si se quiere dasengrana de sn tomillos bi-
ainfin (95) quedando la migquina libre: por si guiere
degplazarge smpujando en vacio.

Dos pifiones dentados f£ijos a dos. extremos de los
ejem de las ruedas y dos suxilisrea engransdos a los
mismos (97) y dos pifines con puntas acoplades sobre
los doa'a.‘u.xiliaz_:es. y wa cadena gue los une, hace qus
las cuatro ruedes (2] sean mofricea y los doa pifiones
auxiliares hacen que la mfquins sea uas bajs pars faci-
litar la- llegada del corte haata abajog; N

En la parte:guperior dal ejer(94) monts umn. piﬁén
en éngulo (98) gue engrana con otro gue:va:-f£ijo al eje

del v olante con. manete: (99.) con dicho volante puade

conducirge:la mdquina & wano ,» lateralumente: sobre: la bemj
cada (1] y el carrillo sobre:la hancada:verticals
Asi pueaen. hacer -bodos; los movimientos de la méquis

na a meno y automdticamentey

Un. puente (10C) que consiste en dos: hanaa planas
paraleles. con los extremos doblados-hacia abajo dos
ruedas wna & cada extremo, mas sl centro otra barra plas
na soldade sobre-las otras. dos. forman wm puente resig-
tente, por debgjo de: dicho puen te: dog barras articula-
das. por wm extremo y por el otro extremo enganchan por
debajo de-la pestafia de: la banoada (1) y apretando &
dos. tornillos gue pasan cerca de:la ‘bancada con tuezoa
con manivela;, entonces. se: levanta dicha bancada, que.
colocada tn pusnte: a-cada parte de la méguina:. permite
desplazar todo el conjunto can facilidadg )

En las barraa. (4) del carwo principal de la méqui~-

- 10 -
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na ven mon tados cuatro rodillos (1Cl) montados sebre
cuatrzo mufiones £ijados.a dichas barrag. (4), cuyos ro=-
dillos al moverse. la méquina ruedan pozz"debajo- del ale~|
ro de la:perte supsrior que tiene la bancada base. (1)
construida de ese sistems para dicho fin,6 lo cuaJ. hace
que. la miquina no puede salir de la bancada hase.

Degcrita -sufi.cientamente: la invencidn, ed{ como
la menera de realizarla précticamente, debe- hacerse.
constar gue la wisma es. susceptible de cualesquiera
modificaciones de detalle: que no alterem su Mdamento;,gﬁ

EomTy

Ios pmtos de invenoidn propia y nueva qus se: pre-
gentan pars gue sean objeto de esta Patente. de: Inven=
ciém, en Espafia, por veinte afios, son los aiguie;ntgs:

12, Aparato para-cortar antoudticamente sillares
de canteria, caracferizado por que consta de ma hanead#
base, apoyada sobre-el suelo, dotads de carriles. sobre:-
los que ruedsn ruedas de pestafia pertenecientes a m
bastidor base, susceptible de traslacién,.en el gus ae:
wonta, deslizable, w carrillo, de movimiento acciona-
ble por husillo y manivela, dsl que parten dos columeas
verticales, armadas.en su parte/superior por un montan-
te, constituyendo wa bancada vertical que sirve de
gufa para el desplazamiento de wn carrillo de movimien-
to vertical portador de.um brazo en cuyo extremo se
instala el mecanlismo de acclonamiento de: cadenas porta-
herramienta cortemte, montado sobre:brazos oénicos: ca-
paces. de tomar sngularidades. oxtogonales:. en loa cuatbzo

senfldosy y '

- N
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ae r- Aparato para cortar autométicamente aillares
de- czm*he:cia-, segin reivindicacién primera, caraateriza-
do porque el desplazamiento de las partes méviles. se
realiza eutomitica Y sincronicamente. por medie de: treng
unisiones. de: la fusrzs de m. motor nico que, poOx medio
de’ poleas acanaladas accima a-un eje que, & su vez ,
acciong a otros des, uno paralela, por medio de poleas
y otre ortogonal, por medio de rusda y tornille sin
fin, giendo este eje el que, mediante msa caje de cam-
bio de velocidad y transmisiones: cénicas, determina ek
dosplazamiento del esrro horizontal y el del vertieal
que corre sobre cremalleras dispuesfas. en las. colwmag,
en. tantoe que el otro eje. ma.nda' el wovimiento de las:
cadenas. y herramien tas cortantes,

3¢.~ Aparato para cortar autométioamente gillarea
de canteria, segin reivindicacién priuera, caracteriza-
do porgue el braza del carrillo de traslaciém wertical
lleva m grupo cénico gue manda a dos o jes. perpendicu-
lares. en cuyos extremos.van triples. pifiones de siete.
puntas gue hacen correr s la cadena cortente gobre .
brazo eénico formado por tres. QUOXPOs. de log gue el
central forms un rebaje para constituir gulas del mo=-
vimiento de la cadena. que es. de bridas. articuladas por-
tadoras: de dientes cortemtes de: acero duro, pudiendo,
on Vez. de. las: cadenag, ir herramientaa. en forma de mo~-
linete:'.},

42,~ APARATO PARA CCRTAR AUTCMATICANEETE bILI.ABEs
o8 C AN'I’L‘RIA y
Tal y como se ha descrito en la Memoria que antece~

&,



de, representada em los dibujos que se: acompafian y para
log- finew espieniﬁcadbs;g

Consta la presente Nemorim descriptiva, de trece
hojas escrites a miquinas, por ma sola de sus caras Y
de: cuatro hojas de. d.ihujos'..,

¥adrid, /5 actubre de 1960
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