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La presente invencidq sé refiere a un dispositivo
alimentador de hilo en mdquinas tricotosas circulares,
que se caracteriza porque el ojete gufa-hilos es movible
segdn una 1fnea recta o aprdximadamente recta que forma
un 4dngulo esencialmente agudo con el plano gémeral y la
direccidn de una via de deslizamiento que conduce el
hilo a las agujas de tejer y que se halla situada por
encima de la fontura de agujas del disco y por delante
de la fontura de agujas del cilindro, y por estar dis-
puestos medios que permiten que dicho ojete gufa-hilos
pueda ser llevado sobte la citada 1{nea, a eleccidn, a
tres posiciones con respecto a la mencionada via de des-
lizamiento y quedar retenido en cada una de ellas, De
estas tres posiciones es la intermedia la inicial o de

partida, es decir, la posicidn en la que el ojete gufa-

" hilos suministra el hilo a las agujas durante el proceso’

de tejer y también la posicién en la que se halla el
ojete gufa-hilos cuando el hilo estd cortado vy no es
conducido a las agujas, De dichas tres posiciones es la
posicidn inferior aguella en la que el hilo es cogido.pof

las agujas, y la posicidén superior es aquella en la que

‘el hilo es llevado desde el lugar de alcance de las agljas

al alcance de un dispositivo cortador y de sujecidn,
El ojete gufa-hilos tiene pués tres posibilidades
de ajuste por deslizamiento sobre una recta (o una curva),
siendo la posicidn inicial o de partida aquella en la
que el hilo se halla al nivel del plano de la vfa de desw

lizamiento, o ligeramente por encima o también por debajo
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del mismo. En esta posicién inicial o de partida se
halla el ojete gufa~hilos cuando el hilo pasa hacia
las agujas de tejer para la elaboracidn de las mallas
y también cuando el -hilo estd cortado y su extremo se
halla sujeto por el dispositivo de aprisionamiento. A
las otras dos pbsiciones es llevado el ojete dnicamente
cuando el entretejido del hilo debe quedar terminado
(no alimentacidn del hilo) y cuando el hilo debe quedar
cortado y aprisionado (movimiento hacia arriba), as{
como también cuando el hilo cortado y aprisionado debe |
guedar conducido de. nievo a las agujas para su cogida
por dstas (mwovimiento hacia abajo). Estos dos movimien-
tos se realizan muy rdpidamente desde la posicidn ini-
cial o de partida hacia arriba o hacia abajo e inmedié-
tamente despuds de nuevo a la posicidn inicial o de
partida. De ello se deriva una importante ventajé del
modo de conducir el hilo segﬁn la invencidn j que con-
siste en que el drgano portador del ojete gufa-hilos
puede realizarse con un peso muy reducido y que se
precisan solamente fuerzas pequeflas para dar el corto
impulso que provoque el movimiento hacia arriba o hacia
abajo y de retorno a la posicidn inicial o de partida,
Por tanto, los dispositivos que provocan el movimiento
del ojete gufa-hilos tienen que ejercer solamente fuer-
zas pequefias, Debido a ello 1os drgancs mecdnicos de
transmisidn quédan sometidos a reducido desgaste y existe
ademds la posibilidad de efectuar el‘movimiento del ojete

hidrdulica, neumftica, electrohidrdulica o slectromagné-
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ticamente. La seguridad de la alimentacidn del hilo
(movimiento del ojete hacia abajo) y del cortado y apri=

sionamiento del hilo (movimiento del ojete hacia arriba)

-queda acrecentada por la forma particular de la via de

deslizamiento del hilo que constituye también objeto de
la in&encidn ¥y que se describird detalladamente mds ade-
lante con relacidn a los dibujos. ,

El conjunto de drganos asociados al ojete gufa-
hilos mdvil segdn la invencidn puede consfruirse, como
consecuencia de las pequeflas fuerzas que se requieren
para el movimiento dél ojete, en tamafio muy pequefio, de
modo que en cada puesto de trabajo pueden disponerse va-
rios de tales conjuntos, lo que permite que la instalacién
pueda utilizarse como aparato alimentador de hilos mdlti-
ples para la elaboracidn de dibuj&s entfetejidos.

Con el dispositivo segdn la invencidn es también
posible la elaboracidn de un orillo de dos hilos 1+l en
un género Interlock. El proceso de elaboracién de un tal
orillo con el dispositivo segdn la invencidn se caracte-
riza porque despuds de terminado el trabajo Interlock,
durante el cual el hilo es conducido a las agujas median-
te el gufa-hilos estaciohario, el ojete gufa-hilos mdvil,
que durante el trabajo Interlock se halla en posicidn
inicial o0 de partida con el hilo cortado y el extremo
de &ste aprisionado, recibe un corto desplazamiento a
la posicidn inferior y de retorno a la posicién inicial
(de modo que con ello el hilo queda cogido por las agujas

del disco y entretejido como segundo hilo), quedando ajus-

-4 -
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tadas simulténeamente las iengﬁetas del cerrojo del
disco a 1+l y después de terminada la elaboracién l+l
otra vez a Interlock, y moviémdose también simulténea-
mente el ojete gufa~hilos mévil a su posicidn superior
(con lo que su hilo queda introducido algo en el sopor-
te del drgano portador del ojete gufa-hilos y, por

tanto, aprisionado de modo gque la parte del hilo que se
halla entre el ojete gufa-hilos y el puesto de trabajo
quedé sometida a tensidn por las agujas que contindan

el movimiento con el disco v el cilindro de agﬁjas y

es llevada desde su wecorride en la sﬁperficie inferior
de la pieza configurada por encima de su prominencia so-
bre la superficie anterior de la pieza configurada al
alcance de la cuchilla cortadora y del dispositivo de
sujecidn o aprisionamiento) e¢ inmediatamente después de
retorno a su posicidn inicial, enAla que permanece quieto
hasta el préximo ciclo de trabajo con el extremo del hilo
cortado y aprisioﬁado.

El cambio de posicidn de las lenglietas del cerrojo
del disco, cuando el movimiento del ojéte gufa~hilos se
gobierna electromagnéticamente, se efectda ventajosa=-
mente también electromagnéticamente; lo propio cabe decir
con respecto a tricotosas ecirculares con ruedas de dibujo
mediante platinas gobernadas electromagnéticamente en la
rueda de dibujo para el accionamiento del &Srgano sube-
agujas ‘en el cerrojo del cilindro.

Si se conduce a las agujas de tejer un hilo a través

del ojete estacionario dispuesto en la pieza configurada
XS

-5 -




10

15

25

261507
que lleva la via de deslizamiento del hilo y si en cada
puesto de trabajo estdn dispuestos varios ojetes gufa-
hilos mdviles,'pueden permutarse los hilos a entretejer
segln el dibujo,

Puede también ﬁrabajarse sin el hilo alimentado con~
t{nuamente a las agujas de tejer por el citado gufa-hilos
estacionario, de modo que todos los hilos pueden ser per-
mutados segin el dibujo a elaborar.

En los dibujos adjuntos se ilustran, a tftulo de
ejemplo no limitativo, algunas formas de realizacidn de
la invencidn, mostra;do:

La Fig. 1 una vista en perspectiva del ojete gufa-
hilos mévil, accionado por electroimén, con la pieza
configurada y el dispositive cortddor y aprisionador del
hiloy . ' »

la Fige 2 una vista frontal del conjunto del ojete
gufa~hilos;

la Fig. 3 una vista lateral torrespondiente;

la Fige 4 un corte segdn la lfnea IV-IV de la
Fig. 2;

la Fig. 5 un corte .de una'segunda forma de realizao-
cidn del dispositivo segdn la invencidn, con accionamien-
to electromagnético de los ojetes gufa~hiles méviles;

la Figs 5a una vista en perspectiva correspondiente;

la Fig., 6 la disposicidn del conjunto de ojetes gufa-
hilos en la tricotosa circular; '

las Figs. 7a a 7i las diversas posiciones de trabajo

del ojete gufa=-hilos, *
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El ojete gufa-hilos mévil 1 es desplazzble en el

ejemplo de realizacidn ilustrado en el dibujo en forma
rectilfnea, A este fin se halla dispuesto er el extremo
de un vdstago gufa-hilos 2, alojado en la caja 3 de
manera axialmente deslizable. Para evitar cualquier
giro del véstago gufa-hilos estd fijado en el mismo un
brazo L susceptible de efectﬁar un movimiento de vaivén
en una abertura longitudinal 5 practicada en una parte 6
de la caja. La caja 3 estd cqnstituida por un cilindro 7
v los dos discos extremos 8 y 9 en los cuales queda guia-

do el vdstago gufa~hilos 2, Sobre este vdstago se hallan

“dispuestos en el interior de la caja 3 dos casquillos 10

v 11 contra los cuales se apoyan sendos muelles helicoi-
dales 12 y 13 que por su otro extremo Se apoyan contra

la cara interna de la pared frontal de los discos extre-

‘mos 8 y 9 y cuyas tensiones estdn adaptadas de modo que

el védstago gufa-hilos 2 queda sostenido en una posicién
intermedia que correspohde a la posicidn inicial o de
partida (= posicidn intermedia) del ojete 1, que se des-
cribird en detalle més adelante., Entre los dos discos
extremos 8§ v 9 estd dispuesto sobre el vdstago gufa-hilos
2 un ndcleo magnético lhk que en la posicidn inicial se
halla situado en posicidn neutral con'respecto & los carre-
tes de un electroimdn 15 de doble carrera, el cual despla-
za el ndcleo 1l con el vdstago gufa-hilos 2 hacia arriba
cuando se halla conectado el carrete superior, contrdrres-
tando la fuerza del muelle 12, y cuando se halla conectado

el carrete inferior lo degplaza hacia abajo contra la

L 'i"h‘ 3
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.La parte 6 de la caja se halla fijada en ésta por

fuerza del muelle 13,

medio de un tornillo 16 que pasa a través de una abertura
longitudingl de dicha parte y que por tanto permite‘que
la parte 6 pueda desplazarse axialmente con respecto a
la caja 3. Bl extremo inferior de la parte 6 lleva un
casquillo 9a que constituye el tercer cojinete de desli=-
zamiento del vdstago gufa~hilos 2, cuyo extremo inferior
se halla ajustado axialmente o puede ser ajustado median=-
te deslizamiento axial de la pérte 6'de modo que en posi-
cidn levantada de dicho véstago gufa-hilos por efecto

del bobinado superibr del electroimén, el ojete 1 quede
situado en la proximidéd inmediata del extremo de dicho
¢ojinete de deslizamiento 9a o algo por el interior del

mismo., Esta posicidn del ojete 1 con respecto al casquillo-

- gufa 9a tiene una importancia particular segdn se expli=

card m4s adelante.

La caja 3 se halla asentada con el buje de su disco
extremo inferidér 9 en el soporte 17, en el cual se halla
también fijada la parte 6, El soporte 17 estd dotado de
una superfiecie inclinada 17’ en el lado opﬁesto al de la
parte de caja 6. Sobre esta superficie inclinada estd
fijada la pieza configurada lé por medio del tornillo 19
gue permite ajustarla en sentido longitudinal, La pieza 18
estd dotada en su canto inferior, en el lado 18a dirigido
contra el sentido de rotacidn del cidindro, de una curva
dirigida hacié arriba y terminada en punta, Esta curva

es de canto vivo y tiene la finalidad conocida de prote-

-8~
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ger las lenglietas de laStaéhjas del cilindro contra el
cierre. En ei otro extremo 18b estd{ taladrado, de manera
en si conocida, el ojete gufa-hilos estacionario 20 que
principiando en la superficie delantera se extiende obli-
cuamente hacia atrés y abajo y termina en 20a, donde el
hilo que sale hacia abajo puede ser cogido por las agujas
del disco, El extremo derecho léb v el extremo izquierdo
18a de la pieza configurada léltienen la forma conocida
en tricotosas circulares con dos coronas de agujas (agujas
del disco vy agujas del cilindro). La pieza configurada 18
est{ dispuesta en lashorizontal de tal modo con respecto
al vdstago gufa-hiios gsencialmente vertical 2, que este
vdstago se halla situadb aproximadamente en el centro

de la pieza configurada. Entre el ojete gufa-hilos 20 y
la porcidn de la piesza configuradé en la que el ojete
gufa=hilos 1 es movible hacia arriba y hacia abajo, tiene
dicha pieza configurada la forma peculiar segdn la inven-

¢cién y lleva colocados los dispositivos para cortar y

aprisionar el hilo,

La superficie inferior 18c de la pieza configurada
se halla situada en un éngulo obtuso con respecto al
sentido de desplazamiento del ojete gufa-hilos 1, Dicha
superficié empieza en la zona del ojete gufa—hilos ly
termina en el extremo derecho 18b, La superficie 18d de
la pieza configurada que se extiendé en 4ngulo agudo con
respecto al sentido de desplazamiento del ojete 1 enlaza

por debajo de la posicidn de partida del bjete gqia—hilos

1 con la superficie inferior mencionada 1l8c¢ mediante una

RY
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porcién curva (Fig. 2). Ehtre el véstago gufa-hilos 2 y
el ojete gufa-hilos estacionario 20 se halla dispuesta
en la superficie delantera 18e una cuchilla 21 que con
su filo 2la sobresale en la parte derecha de la super-
ficie inferior 18c hacia abajo, y entre esta cuchilla

v el vdstago gufa-hilos 2 se halla dispuesto un muelle
aprisionador de hilo 22, que con su extremo inferior 22a
se separa ligeramente de la superficie de la pieza confi-
gurada sobre la que se halla aplicado, a fin de que en
este lugar el hilo pueda penetrar entre el muelle 22 y
la pieza configuradag El muelle aprisionador 22 estd
fijado por medio dé un tornillo 23 sobre la pieza coufi-
gurada 18 de manera que puede ajustarse eh sentido longi-
tudinal., Por detrds del extremo inferior 22a del muelle

aprisionador 22 se halla dispuesté en la superficie infe-

" rior 18c de la pieza configurada una pequefia prominencia

18f (Figs, 1 a 4), algo menos ancha que el muelle 22 y

que hacia atrés sé confunde en el centro de la superfi-
cie inferior 18c con &sta (Fig. 4). En la pieza configu-
rada 18 estd fijado por medio de un tornillo 24 ﬁn perno
25 sobre el que se halla dispuesto un soporte 26 que sos-
tiene todo el dispositivb gufa-hilos, Dicho soporte 26
est{ destinado a quedar fijado sobre el plato estacionario

del disco, Merced a la conexidn articulada del soporte 26

‘con el perno 25 puede girarse todo el dispositivo gufa-

hilos hacia arriba apartdndolo de las agujas (Fig. 6).
El dispositivo gufa~hilos trabaja como sigue:

A travds del ojete gufa-hilos 20 se conduce el hilo

- 10 -
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27, con el que de manera normal se alimentan las dos
fonturas de agujas. Este hilo, no intercambiable, es
normalmente el hilo de fondo. El ojete gufa-hilos 1
se halla en posicidn inicial o de partida (Fig. 2). El
segundo hilo 28 conducido a dicho ojete pasa desde de=
lante a través de éste, continda lateralmente por encima
de la primera parts de la porcidn curva 18g entre las ,
superficies 18e y 1l8c de la pieza configurada y por de-
trds de la prominencia 18f al lado del hile 27 hacia las
égujas, Cuando deba ser interrumpida la alimentacidn
del hilo 28, el carrete superior del electroimdn 15 de
doble carrera recibe ﬁn impulso eléctrico, con 1o que
61 vdstago gufa-hilos 2 es desplazado hacia arriba hasta
que el ojete 1 se halle en el extremo inferior del casqui-
llo-gufa 9a o algo dentro de este'éxtremo, es decir, en
la posicién lg (Fig. 2). Merced a que el hilo 28 es intro-
ducido en el casquillo, resulta el mismo ligera aprisio-
nado y el hilo se coloca, segdn se ilustra en la Fig, 2
con 1fnea de trazos, oblfcuamente hacia arriba por detrds
de la prominencia 18f, En la Fig., L se ilustra este reco-
rrido del hilo también en e linea de trazds, visto de
lado, Como el hilo 28 continua siendo entretejido en el
género, recibe.el mismo por la continuacidn del giro de
la corona de agujas el estiraje habitual y se desliza
en el sentido de la flecha en la Fig. 4 por encima de la
prominencia 18f hacia delante, resbala desde la arista
anterior de la prominencia 18f sobre la superficie 1l8e

de la pieza configurada hacia arriba (Fig. 2) y se apli-

RY
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ca contra el filo 2la de la cuchilla 21 pasando. por

debajo del muelle 22, El extremo anterior doblado 22a
de este muelle impide que el hilo pueda deslizarse
demasiado hacia delante a lo largo del filo de la cu~
chilla., Por el ulterior estiraje del hilo cueda éste
aplicado contra el filo 2la de la cuchilla de modo que
resulta cortado, Durante este proceso el ojete gufa-
hilos 1 ha retrocedido desde su posicidn subida la ilus-
trada en la Fig. & a la posicidn inicial o de partida
ilustrada en la Fig. 2, puesto que el electroimén ha
recibido tan solo un corto impulso eléctrico, E§te movi-
miento de retroceso se haceal unisono con el proceso de
cortado y aprisionamiento del hilo, de modo que &ste se
halla después de su corte con su extremo cortado en la
posicidn ilustrada en la Fig. 2 con linea de trazos.

Si el hilo debe ser alimentado de nuevo, el ojete
gufa=hilos 1 es desplazado a su posicidn inferior lb
(Fig., 2) como consecuencia de que el carrete inferior

del electroimdn 15 de doble carrera recibe un corto

 impulso. Con ello se lleva el trozo de hilo que se halla

entre el muelle de aprisionamiento 22 y el ojete 1 al
alcance de las agujas (horizontales) del disco que
forman con é1 la primera malla, extrayendo con ello el
extremo cortado del muelle de aprisionamiento 22, Tan
pronto como el hilo haya sido cogido por una aguja del
disco, el ojete gufa-hilos 1 retrocede a su posicién
inicial o de partida, El hilo se desplaza de nuevo por

detrds de la prominencia 18f sobre el recorrido normal

R

e
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en la superficie inferior 1l8c¢c y el proceso de tisaje con
dos hilos continda su marcha normal,

En las Figs. 5 y 5a estd ilustrada una caja gufa-~
hilos que ocupa un espacio particularmente reducido.
El vdstago gufa-hilos 2 que, como en la forma de reali-
zacidn descrita, estd apoyado hacia arriba y hacia abajo
por medio de muelles helicoidales 12 y 13 y que por medio
de un electroimdn 15 de deble carrera puede ser llevado
desde la posicidn media correspondiente a la posicidn
inicial o de partida, a la posicidn alta la y a la posi-
cién baja 1b (Pig. 2), queda guiado en su parte inferior
por un cuerpo extremo 30 de forma cdnica mediante un
casquillo 31 que en el cuerpo 30 se halla aiojado de ma-
nera axialmente deslizable y que puede ser fijado medianté

un tornillo 32, Bl vdstago gufa-hilos 2 queda asegurado

_contra rotacidn por medio de un pasador 104 que encaja

en una ranura longitudinal 1lka del ndcleo magnético lk.
Por debajo del ojete 1 se ensancha el vdstago gufa-hilos 2
cénicamente hasta su extremo libre. Con. ello se logra un
aprisionamiento absolutamente seguro del hilo cuando el
ojete gufa~hilos se halla en la posicidn alta,

El electroimdn de doble carreré tiene un didmetro
minimo, de modo que el espacio requerido por este conjunto
es muy reducido, siendo esta realizacidn particularmente
apropiada para el montaje de varios de tales dispositivos
en un mismo puesto de trabajo. BEn lugar de la seccidn
transversal circular de la caja del electroimdn pueden
también utilizarse cajas y electroimanes de seccidn trans-

>

- ;3,; .
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versal rectangular muy estrecha, o andloga, para mejor
aprovechamiento de espacio.
Segdn queda ilustrado en las Figs. 5a v 6, la caja 3

est{ fijada de manera longitudinalmente desplazable en

" un soporte 33 por medio de un tornillo 33a, estando apo=

yado dicho soporte giratoriamente en un brazo 34 y siendo
el mismo susceptible de quedar fijado en la posicidn de=-
seada por medio de un tornillo 3ha.'Dicho brazo 3L puede
ajustarse en sentido vertical en ei perno 25 del soporte
26, atornillado al plato estacionario del disco, mediante
aflojamiento del tormillo 25a (Fig. 6). E1l brazo 34 estf
unido por su extremo inferior, mediante el tornillo 118,
con la pieza configurada 18, cuya realizacidn ha sido
descrita detalladamente con relacidn a las Figs. 1 a L.

El cable eléctrico 51 (Figs, 5a, 6) conecta mediante la

A clavija 52 el electroimdn 15 com el conductor eléctrico

dispuesto sobre el disco 50 (Fig. 6).

La Fig, 6 ilustra la dispasicidn del dispositivo
alimentador de hilo segdn la forma de realizacidén des-
crita con respecto a las Figs. 5 y 5a en una mdquina
tricotosa circular, con dos coronas de agﬁjas, ilustrada
en seccidn segdn un plano que pasa por el eje vertical
central de la mdquina. El cilindre 53 de agujas, que gira
alrededor del eje vertical central de la mdquina, lleva
en ranuras-gufa verticales practicadas en su superficie
exterior las agujas 54 del cilindro que reciben su movi-
miento de subida y bajada de las curvas del cerrojo 55

que actdan sobre los talqnes 5La de las agujas del cilin~

-~ 1L -
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dro., Las curvas del oerrdjé 55 estén asociadas a la
cubierta 56 estacionaria del cerrojo del cilindro., La
manera de actuar de estas curvas de cerrojo s conocida
y no precisa explicacidn alguna. Con las agujas 54 del
cilindro cooperan las agujas del disco 57 que en plano
horizontal constituyen la segunda corona de¢ agujas.

Estas agujas del disco se hallan dispuestas radialmente
desplazables con respecto al. centro de la méquina en
ranuras radiales practicadas en la superficie del disco
58. Este disco gira conjuntamente con el cilindro 53‘de '
agujas alrededor del®eje vertical central de la mdquina.
Las agujas del disco 57 recibén su movimierto de va;vén
en sentido radial por las curvas del cerrojo 59 que
actdan sobre los talones 57a de dichas agujas. Las curvas
del cerrojo 59 estén asociadas ai plato 50 estacionario
del cerrojo del disco, La realizacidn de las curvas dei
cerrojo 59 y las cadencias de trabajo que imprimen a las
agujas 57 del disco son conocidas y no requieren explica-
cidn especial alguna, También es sabido que las curvas
del cerrojo 55 para las agujas 54 del ecilindro y las
curvas del cerrojo 59 para las agujas 57 del disco pueden
disponerse ajustables de modo que mediante desplazamiento
de ciertas partes de las curvas de estos cerrojos pueda
lograrse que las agujas 54 deél cilindro o las agujas 57
del disco no sean llevadas a la posicién de trabajo.

Igualmente es conocida la disposicidn de ruedas de dibujo

que actden bre las agujas 54 del cilindro y coloquen

en posicidn de trabajo solamente determinadas agujas 54

- 15 =
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del cilindro. EL ajuste &e las curvas del cerrojo 59 de
modo que tan solo una agﬁja tras otra quede colocada en
posicidn de trabajo se efdctda mediante dos electroima-
nes 60 y 61 representados esquemfticamente en la Fig, 6.
El ajuste de los cerrojos por medio de Srganos mecdnicos
es conocido, La forma de realizacidn segin la Fig. 6 se
diferencia de la conocidad porque el desplazamiento de
los cerrojos se efectda mediante los electroimanes 60 y
61. E1 accionamiento de las agujas 54 del cilindro de
modo que por ejemplo solamente una aguja tras otra quede
colocada en posicidn'de trabajo, se efectda de manera’

en s conocida mediante ruedas de dibujo. Sobre el plato
estacionario 50 del cerrojo del disco estd fijado el
soporte 26 que por medio del perno 25, segin queda des-
crito mds arriba, sostiene el brazo 34 del soporte 33

en el que se halla dispuesta la caja 3 del dispositivo
gufa-hilos. Todo el dispositivo alimentador de hilo 3,
33, 34, 18 puede girarse alrededor del eje del perno 25
en el sentido de la flecha X; de modo que las cabezas de
las agujas 54 del cilindro y de las agujas 57 del disco
queden libres, a fin de poder efectuar reparaciones o
para intercambiar agujas averiadas. El ojete gufa-hilos 1
del dispositivo alimentador de hilo coloca el hilo en la
cabeza de la aguja 57 del disco cuando se halla avanzada.
El ojete gufa-hilos estacionario 20 dispuesto en la piesza
configurada 18 coloca el hilo en el 4ngulo formado por
las agujas avanzadas 57 del disco y por las agujas 54 des-

plazadas hacia arriba del cilindro,
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En cada puesto de tfabajo de la tricotosa circular
estd dispuesto un dispositive ﬁermutador de hilos 3, 33,
18, 34, 26; igualmente se halla dispuesto en cada puesto
de trabajo un juego de electroimanes 60, 61 para el accio-
namiento de los cerrojos del disco y una rueda de dibujo
para el accionamientb segdn dibujo de las agujas 54 del
cilindro. La rueda de dibujo no estd ilustrada en la
Fig, 6. Deéde el dispositive permutador de hilos conduce
el cable 51 al conductor eléctrico dispuesto sobre el
plato estacionario 50 del cerrojo del disco, La conduccidn
de la corriente eléczrica a los‘electroimanes'l5 del dis-
positivo alimentador de hilos y a los electroimanes 60,
61 del dispositivo cambiador del cerrojo dei disco se
efecta mediante microinterruptores de construccidén cono-

cida que se seflalan en la Fig, 6 .econ 62, 63 y 64 ¥y que

_ estdn gobiernados por levas o curvas 62a, 63a y 6La, res-

pectivamente, Estas curvas o levas se hallan dispuestas
sobre el plato giratorio de las agujas 57 del disco en
el llamado buesto de cambio, es decir, alli donde sobre
las coronas de agujas se¢ halla un espacio en el que se.
realizam todas las modificaciones de las posiciones de
las curvas del cerrojo como también los desplazamientos
del ojete gufa-hilos 1 por el vdstago gufa-hilos 2 del
dispositivo permutador de hilos,

Para la mejor comprensidn del funcionamiento del
dispositivo permutador de hilos se ilustran las distintas
fases de trabajo de este dispoéitivo en las Figs., 7a a 7i.

En estas figuras estd supuesto que el ojete estacionario

>
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20 de la pieza configurada 18 no conduzeca hilo alguno,

ya que dnica y exclusivamente interesa la explicacidn
del recorrido del hilo 28 guiado por el ojete gufa-hilos
mévil 1, |

La Fig, 7a ilustra el vdstago gufa-hilos 2 en su
posicidn inicial o de partida con respecto a la pieza
configurada 18 y las agujas del cilindro y del disco.
De las agujas del cilindro y del disco se hallan ilustra-
das en todas las Figs. 7a a 7i solamente las ranuras-
gula en el disco 58 de las agujas del disco y en el ci=
lindro 53 de las agujas del cilindro. Unicamente en
algunas figuras eséén ilustradas las agujas del disco y,
donde sea necesario, también las agujas del cilindro.
En la Fig, 7a el hilo 28 no queda entretejido. Se halla
aprisionado por debajo del muelle aprisionador 22. Su .
extremo libre 28a se desliza en el lado derecho por en-
cima de las agujas 0 cuelga hacia abajo. Cuando el hilo 28
tenga que entretejerse, se moverd el vdstago gufa-hilos 2
hacia abajo a su posicidn inferior segdn se ilustra en
la Fig., 7b. El hilo 28 se halla todavia por debajo del
muelle aprisionador 22. Debido‘a que el hilo se extiende
desde el muelle aprisionador 22 hacia el ojete 1 oblicua-
mente hacia abajo, la aguja pasante 57’ del disco puede
coger el hilo 28 segidn se ilustra en la Fig, 7c. La aguja

del disco gira con el disco 58 en el sentido de la flecha

de la Fig., 7c, de modo que también la siguiente aguja 57°°

etc. del disco cogen el hile 28, lo sacan de la posicidn

aprisionada por debajo del muelle aprisionador 22 y lo

»

- 18 -




10

15

20

25

261507

entretejen normalmente, sele o conjuntamente con el hile
no representado guiado por el ojete estacionario 20, en
cooperacién con las agujas 5, del cilindro, tal como
puede apreciarse en la Fig. 78; Entretanto, el véstago
gufa-hilos}z ha retrocedido desde su posicidn inferior
ilustrada en la Fig. 7b, que es la posicidn de trabajo,
a su posicidn normai de partida segdn muestran las Figs.
74 y 7e. La Fig, 7f ilustra la continuacidn del proceso
de tisaje. El hilo 28 ha salido por completo de su posi-
cidn de aprisionamiento por debajo del muelle 22,

La Fig. 7g muiestra el curso del proceso de entre-
tejido del hilo 28 por todas las agujas 57 del disco y
las agujas 54 del cilindro. Si el hilo 28 no debe ya ser

alimentado, se desplaza el vdstago gufa-hilos 2 hacia

~ arriba, con lo que el hilo queda también arrastrado hacia

arriba y colocado por debajo del muelle de aprisionamien-
to 22, Al propio tiempo se aplica contra el filo inferior
de la cuchilla 21, El hilo es introducido 21go en el
casquillo 31 y aprisionado por la forma cdnica del extremo
inferior del védstago gufa-hilos 2. Las agujas que conti-
ndan desplazdndose en el. sentido de la flecha (Fig. 7h)
ejercen una traccidn sobre el hilo 28 de modo que éste
penetra mis por debajo del muelle de aprisionamiento 22

y es cortado en el punto 28a por la cuchiila 21 segdn

se ilustra en la Fig. 71. El vdstago gufa-hilos 2 se
desplaza inmediatamente después hacia abajo a su posi-
cidn inicial o de partida, es decir, a la posicidn ilus-

trada en la Fig, 7a. Por:tanto, el hilo 28 no es ya ali-

’
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Si por ejemplo en un género Interlock debe elabo-

mentado a las agujas.

" rarse un orillo de dos hilos derecho+derecho, se procede

como sigue:

El ojete guia-hilosll se halla con el hilo 28 cor-
tado en la posicidn inicial o de partida segln Fig. 2
(el extremo del hilo estd ilustrado en lfneas de trazos).
El extrémo del hilo se halla aprisionado entre el muelle
22 vy la superficie 18e de la pieza configurada. Las len=-
glietas de cierre del cérrojo del disco y los disﬁositivos
sﬁbe-agujas del cerrqjo del cilindro se hallaﬁ en la
posicidn normal, eﬁ la que todas las agujas elaboran las
mallas con el hilo 27 alimentado por el ojepg estaciona-
rio 20, Una vez alcanzado el punto de transicidn del -
género Interlock al género de dos hilos derecho+derecho,
el dispositivo de dibujo llevard la curva de acciona-
miento de los microinterruptores a la posicidn de actuar
con respecto a los pulsadores, de modo que cada vez en
el puesto de cambio quedardn accionados todos los drga-
nos a permutar. Las lengiietas de cierre del cerrojo del

disco quedardn permutadas a 141 por el accionamiento de

los electroimanes 60 y 61, respectivamente. Los disposi-

tivos sube-agujas del cerrojo del cilindro quedardn per-
mutados por la conexidn de la rueda de dibujo a 141 y el
ojete gufa-hilos 1 serd movido hacia abajo, de modo que
el hilo 28 quedard alimentado como segundo hilo al puesto
de trabajo. Al final del orillo de dos hilos derecho+

derecho se producird por la conexidn electroautomética

R
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el retorno a marcha normél.

Cuando se hallan dispuestos varios ojetes gufa=
hilos mdviles 1, es decir; varios de tales dispositivos
en un puesto de trabajo, la disposicidn de los distintos

5 dispositivos con sentido de deslizamiento rectilineo del
ojete 1 serd tal que las lineas de desplazamiento del
ojete 1 se corten en el punto en que el ojete 1 se halle
en posicidn inicial o de repogé, Los hilos de todos los
ojetes 1 de un puesto de trabajo son cortados por la

10 cuchilla 21 y quedan sujetos por el muelle de aprisiona-~
miento 22. 4

A fin de que él alimentar uno de los hilos el
correspondiente extremo sujeto por el muelle de aprisio-
namiento no extraiga también los extremos de hilo de 1los

- 15 otros ojetes, estd dispuesta una pequefia prominencia,
0 un pequefio perno, por delante de la curva que hace
que el extremo del hilo sea extraido del muelle de apri-
sionamiento en el sentido del ojete gufa-hilos.

N O T A,

20 Descrita suficientemente la naturaleza del invento,
asf como la manera de ponerlo en préctica, se hace cons-
tar que todo cuanto no altere, cambie o modifique su prin-
cipio fundamental puede quedar sometido a variaciones de
detalle, siendo lo esencial y por lo que se solicita

25 Patente de Invencidn, por veinte afios, lo que queda resu-
mido en las siguientds reivindicaciones: |

12,- Dispositivo alimentador de hilo en mdquines

tricotosas circulares, caracterizado porque el ojete

RY
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gufa~hilos es movible segﬁnjuna lfnea recta o aproxima-
damente recta que forma uhnéngulo_esencialmente agudo coh
el plano general de una via de deslizamiento que conduce
el hilo a las agujas de tejer y que se halla situada por
encima de la fontura de agujas del disco y por delante

de la fontura de agujas del cilindro, y porque dicho
ojete gufa-hilos puede ser llevado sobre la citada linea,
a eleccidn, a tres posiciones con respecto a la mencionada
via de deslizamiento y quedar retenido en ellas, de las
cuales posiciones la posieidn media es la inicial o de
partida, es decir la'posicidn a partir de la c¢ual las
agujas elaboran las mallas eon el hilo y tambidn la po=
sicidn en la que se halla el ojete gufa-hilos cuando el

hilo estd cortado y no es conducido a las agujas, corres-

pondiendo la inferior de las tres posiciones- citadas a la

© posicidn en la que el hilo es cogido por las agujas, y

la superior de ellas a la posicidn en la que el hilo es
llevade desde el lﬁgar de alcance de las agujas al al-
cance de un dispositivo cortador y de sujecidn,

2&,~ Dispositivo segin la reivindicacidn 18, carac-
terizado porque los ojetes gu{a;hilos méviles se hallan
dispuestos en su posicidn inicial o‘de partida a la altura
del canto inferior de la pieza configurada que constituye
la via de deslizamiento del hilo, o ligeramente por encima
o por debajo de dicho canto.

34,- Dispositivo segfn las reivindicaciones 1l& y 28,
caracterizado porque la piegza configurada que constituye

la via de deslizamiento del hilo se halla dispuesta en
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tal posicidn con respecto a las agujas del disco y las

agujas del cilindro que el hile permutado es cogido, de
manera en s{ conocida, por las agujas del disco.

4&,- Dispositivo segdn las reivindicaciones la a 38,
caracterizado porque la via de deslizamiento delbhilo estd

constitufda por la superficie inferior de una pieza confi-

gurada de acero u otro material apropiado que, andlogamente

a los conocidos gufa-hilos, presenta contra el sentido de
rotacidn del cilindro de agujas una curva‘constituida por
un canto vivo que se extiende de modo que las lenglietas
de las agujas quedan protegidas contra el cierre. |

58, Dispositivg segdn las reivindicaciones 12 a L&,
caraqtérizado porque sobre la via de deslizamiento del
hilo se halla dispuesta entre la entrada y salida del
hilo (visto en el sentido contra las agujas), por delante
del hilo dirigido al puesto de.trabajo, una prominencia -
orientada hacia abajo, que asciende ligeramente hacia
delante y que con 'su extremo orientado en el sentido dé
rotacidn del cilindro de agujas limita con una garganta
gue se halla practicada en el canto inferior delantero
de la citada pieza configurada, estd orientada, vista en
seccidén transversal, a 45° aproximadamente con respecto
al plano general de la via de deslizamiento del hilo y
que, vista desde delante, se extiende en fcrma céncava.

62.- Dispositivo segin las reivindicaciones 42 y 5%,
caracterizado porque por delante de la prominencia mencio-
nada de la superficie de deslizamiento del hilo, se halla
asentado sobre la superficie delantera de la citada pieia

RY

- 23 - :




e

10

15

20

25

REMRTIREAT L A0 Fd Faid

: 2
26135017
configurada un dispositivo eldstico de sujecidn o apri-
sionamiento del hilo, cuy6 extremo inferior curvo se halla
separado ligeramente de dicha superficie, y porque por .
detrds de este disposiﬂivo de sujecidn o aprisionamiento
del hilo, visto en el sentido de rotacidn del cilindro de
agujas, se halla fijada en la referida pieza una cuchilla
cortadora del hilo, el filo de la cual penetra en la men-
cionada garganta formando un éngulo aproximadamente recto
con respecto al recorrido del hilo (durante el proceso de
tisaje), asf{ como un 4ngulo agudo con respecto al plano
general de la via de geslizamiento del hilo.

78, DiSpositiQO segin las reivindicaciones-lﬁ a 63,
caracterizado porque la pieza configurada se halla firme-
mente unida con el soporte del drgano mdvil»portador del
ojete gufa-hilos,

g&,- Dispositivo segdn las reivindicaciones 12 a 72,
caracterizado porque el ojete gufa-hilos se halla dispues=-
to en un Srgano exislmente deslizable, tal como un perno
o un vdstago.

92.- Dispositivo segin las reivindicaciones 1% a 72,
caracterizado porque el ojete gufa-hilos se halla dis-
puesto en un drgano giratorio tal como.una palanca,

102,- Dispositivo segdn las reivindicaciones 85 y 9%,
caracterizado porque el drgano portador del ojete gufa-
hilos es movido mecdnicamente,

118,~ Dispositivo segdn las reivindicaciones 82 y 9,
caracterizado porque el drgano pertador del ojete gufa-

hilos es movido hidrfdulicamente,

>
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12a,- Dispositivo éegﬁﬁ la reivindicacidn 118, carac~
terizado porque el drgandépbrtador del ojete gufa-hilos
estd conectado a un émbolo hidrdulice susceptible de efec-
tuar un movimiento de vaivén y que se halla gobernado por
una corredera accionada mécénicamente.

13a,- Dispositivo segdn la reivindicacidn 118, carac-
terizado porque el drgano p@rtadof del ojete gufa=-hilos
estd conectado a un émbole hidrdulico susceptible de efec-
tuar un movimiento de vaivén y que se halla accionado por
un mando electrohidrdulieo de programacidn,

148,~ Dispositive segln las reivindicaciones 8& y
9a, caracterizado po;§ue el drgano portador del ojete
gufa-hilos es movide neumdticamente.

152, Dispositivo segﬁn la reivindicacidnllhﬁ, carac-
terizado porque el drgano portadoer del ojete gufa-hilos
estd conectado a un émbolo neumdtico suscertible de efec-
tuar un movimiento de vaivén y que se halla gobernado por
una corredera accionada mecénica o electromagnéticamente,
| 162,~ Dispositivo segdn las reivindicaciones 8&a y
98, caracterizado porque el drganobportador del ojete
gufa-hilos es movido electromagnéticamente,

178, Dispdéisitivo segdn la reivindicacidn 168, carac-
terizado porque el drganc portador del ojete gufa~hilos
estd conectado con el ndcleo de un electroimén de doble
carrera, correspondiendo la posicidn media no influenciada
por los carretes del imdn con la posicidn inicial o de
partida del ojete gufa-hilos,

18a,- Dispositivo segﬁn las reivindicaciones 8& y 172,

»

“ 25 -




10

15

20

R5

T ST

2615017
caracterizado porque el ndcleo del electroimédn estd unido
con el perno o védstago pfo#isto del ojete gufa-hilos,

19&,- Dispositivo segdn las reivindicaciones 172 y
182, caracterizado porque el ndcleo del electroiméﬁ estd
apoyado por ambos extremos en sendos muelles helicoidales
que lo mantienen en la posicidn media.

202,- Dispositivo segin las reivindicaciones 17& a
198, caracterizado porque la caja de los carretes del
electroimdn de doble carrera lleva en sus extremos supe-
rior e inferior los soportes del vdstago del ojete gufa-
hilos y porque el soporte inferior se termina cénicamente
hacia su extremo libre.

21a,- Dispositivo segln la reivindicacidn 20a, carac-
terizado porque por debajo del soporte inferior del vés-
tago del ojete gufa-hilos estd dispuesto un casquillo-
gufa adicional para la parte inferior de.dicho v{stago,
axialmente desplazable y susceptible de quedar fijado
con respecto a dicho soporté mediante un tornillo,

222,- Dispositivo segdn las reivindicaciones 20& y
218, caracterizado porque el casquillo-gufa se halla co-
locado en la parte inferior del soporte inferior del vés~
tago del ojete gufa-hilos de manera axialmente desplaza-
ble con respecto a é1 v susceptible de quedar fijado me-
diante un tornillo,

23&,~ Dispositivo segdn las reivindicaciones 18a g
222, caracterizado porque:el casquillo-gufa estd ajustado
de tal manera con respectb a la parte inferior del véstago

del ojete gufa=hilos que al quedar mantenido el ndcleo

R
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del imdn en posicidn ascendida por el carrete superior,

el ojete dispuesto en el ‘extremo libre inferior de dicho
vdstago. se halle situadozalgo por el interior del taladro
de dicho casquillo-guia. . |

2L2,.- Dispositivo segdn las reivindicaciones 1% a
98, caracterizado porque la caja del eléctroimén de doble
carrera es ajustable con respecto a la pleza configurada
unida a ella en el sentido de desplazamiento del ojete
gufa-hilos, asi como en 4ngulo recto con respecto a la
superficie posterior de la pieza configurada (o sea'para-
lelamente al plano del disco) y susceptible de quedar
fijada en la posicidn graduadaﬂ

25&,~ Dispositivo segdn las reivindicaciones 12 a
248, caracterizado porque el conjunto gufa-hilos consti-
tufdo por la bieza configurada y la caja unida a ella del
drgano portador del ojete, estd dispuesto giratoriamente
en un cuerpc de soporte mediante un eje que se extiende
paralelamente a la superficie posterior de la pieza cone~
figurada y, con separacidn, en dngulo recto con respecto
al sentido de desplazamiento del ojete.

262,- Dispositivo segin la reivindicacidn 252, ca=-
racterizado porque el cuerpo de soporte mencionado estd
fijado sobre el plato estaclonario del cerrojo del disco,

278,- Dispositivo segén las reivindicaciones 12 a
242, caracterizado porque por detrds del ojete gufa~hilos
mévil y de los elementos de sujecidn o aprisionamiento
y cortador en la pieza cohfigurada (vistos en el sentido

de rotacidn del cilindro de agujas), estd dispuesto un

Y
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guia-hilos estacionario, #n si conocido.

282,~ Dispositivo seéﬁn la reivindicacidn 27&, ca-
racterizado porque el gufé-hilos estacionario conduce su
hilo al alcance de las agujas del cilindro.

298, Dispositivo segdn la reivindicacidn 27&, ca-
racterizado porque el gufa-hilos estacionario conduce su
hilo al alcance de las agujas del disco,

302,- Dispositivo segin las reivindicaciones 18 a
298, caracterizado porque la pieza configurada lleva aso-
ciados varios ojetes gufa~hilos mdviles, cada uno de los
cuales estd unido consun drgano mdvil independiente de
los demds, cruzéndose el movimiento de todos los ojetes
en el punto que corresponde a la posicidn inicial o de
partida de todos los ojetes.

31&8.- Tricotosa circular de disco y cilindro de

- agujas para la fabricacién de géneros de una y de doble

cara con varios puestos de trabajo, caracterizada porque
en cada puesto de ﬁraba30~esté dispuesto un conjunto
gufa-hilos segdn las reivindicaciones 27& a 292 4 30a,

322,~ Tricotosa circular segin la reivindicacidn 31a,
con gufa-hilos gobernados eiectrowagnéticamente segin las
reivindicaciones 1% a 928 y 16& a 308, caracterizada por-
que sus electroimanes son gobernados eléctricamente desde
un puesto de mando central,

338,- Tricotosa circular segdn la reivindicacidn 31&,
con gufa-hilos gobernados electromagnéticamente segin las
reivindicaciones 1% a 9& y 16& a 302, caracterizada porque

sus electroimanes son gobernados por medios mecdnicos a
RY
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348,- Tricotosa circular segdn las reivindicaciones

través de microinterruptores.

312 a 33&, caracterizada porque las lenglletas de cierre
del cerrojo del disco son ajustables ele&tromagnéticamente,
disponidndose al efecto para las dos lenglietas de cierre
de los pies posteriores de las agujas ¥ lés dos lenglletas
de cierre de los pies anteriores de las agujas sendo§ pla=
tos de curvas sobre el disco traunsversalmente al sentido

de las agujas y susceptibles de efectuar un movimiento de
vaivén, teniendo dichos platos tales escotaduras que duran-
te su desplazamiento‘Pacia uno de los lados queden llevadas
las lenglietas, a través de espigas fijadas en €stas y que
penetran}en las curvas, a su posicidn de trabajo y durante
su desplagamiento hacia el otro lado a su posicidn de.fuera

de trabajo, y estando conectado c&ada plato de curvas con

el nfcleo de un electroimin de doble carrera.

358,- Tricotosa circular segdn la reivindicacidn 342,
caracterizada porque los electrqimanes‘de los platos de
curvas de las lenglietas de cierre son gobernados eléctrica-
mente desde un pueéto de mando central,

36&,- Tricotosa circular segin la reivindicacidn 342,
caracterizada porque los electroimanes de los platos de
curvas de las lengiletas de cierre son gobernados mecdnica-
mente a través de ﬁicrointerruptores.

37a&,- Procedimiento para la fabricacidén de un orillo
de dos hilos 141 en un género Interlock con una tricotosa
circular segin las reivindicaciones 312 a 36& con conjuntos
gufa-hilos segdn la reivindicacidén 278, caracterizado A

>
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porque después de terminédo el trabajo Interlock durante
el cual el hilo es conduéido a2 las agujas mediante el
gufa-hilos estacionario, el ojete gufa-hilos mdvil, que
durante el trabajo Interlock se halla en posicidn inicial
o de partida con el hilo cortado y el extremo de éste
aprisionado, recibe un corto desplazgpiento a ia posicidn
inferior y de retorno a la posicidn inicial (de modo que
con ello el hilo quede cogido por las agujas del disco

y entretejido como segundo hilo), ajustdndose simultdnea-

mente las lenglietas del cerrojo del disco a l+l y después

de terminada lé elab%racidn 1+1 otra vez a Interlock, y
moviéndose también simulténeamente el ojete gufa-hilos
mévil a su posicidn superior (con lo que su hilo queda
introducido algo en el soporte del drgano porﬁador del
ojete gufa-hilos y, por tanto, aprisionado de modo que
la parte de hilo que se halla entre el §jete gufa~hilos
¥ el puesto de trabajo queda sometida a tensidn por las
agujas que contindan el movimiento con el disco y el ci-
lindro de agujas y es llevada desde su recorrido en la
superficie inferior de la pieza configurada por encime
de su prominencia sobre la superficie anterior de la
pieza configurada al alcance de la cuchilla cortadora
y del dispositivo de sujecidn o aprisionamiento) y retro-
cediéndoselo inmediatamente después a su posicidn inicial
en la que permanece quieto hasta el préximo ciclo de tra-
bajo con el extremo del hilo cortado y aprisionado,

38a&,~ Procedimiento para la elaboracidn de dibujos

entretejidos con dos o mds hilos sobre una tricotosa

RY
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circular segdn las reivindicaciones 3la g 362, caracte-

rizado porque el hilo de fondo es permutado por el guia-

hilos estacienario en la pieza configurada y los otros

hilos son permutados mediante desplazamiento de uno de
los ojetes gufa-hilos mdviles a la posicidn de alimenta-
cidn o de no alimentacidn, respectivamente, segin el
dibujo a elaborar.

398,- Procedimiento para la elaboracidn de dibujos
entretejidos con dos o .mé&s hilos éobre unz tricotosa cire
cular segin las reivindicac;ones 312 a 36&, caracterizado

porque todos los hilos son guiados por ojetes gufa-hilos

méviles, A

408, DISPOSITIVO ALIMENTADOR DE HILO EN MAQUINAS
TRICOTOSAS CIRCULARES, ASI COMO TRICOTOSA CIRCULAR PRO-
VISTA DE TALES DISPOSITIVOS Y PROCEDIMIENTO PARA TRABAJAR
CON BSTAS TRICOTOSAS CIRCULARES, |

‘tal y como queda descrito y reivindicado en la presente

memoria que consta de treinta y una hojas mecanografiadas
por una sola cara y de diez l4dminas de dibujos.
Barcelona, 21 de Septiembre de 1960,

FRANZ MORAT GmbH.
P.P, “GOMEZ - ACEBO Y MODET
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