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Bl presente invento,tiene por objeto un combinador-inver-
sor pars £l mando de clrcultos eléctricos, por gjeuplo, de cir-
cuitos de inversidén auwtomdtica del sentido de marcha de los mo-
tores monc- y trifdsicos cuyo semtide de rotacidn debe ser in-

S5.- vertido periddicamente, entondiéndose que esta aplicacibn sblo
se menciona a titu;o de ejemplo.

Bl combinzdor-inversor segﬁn.el invento caaprende una leva,
animada de un movisiento de rotaciln, que tiene dos resaltos,
dos palancas srbtlculadas sobre la purte fija y que tienen un

10.~ pico cada una, un sistema de resories que aségura lé atraccidn
de dichos picos hacla la leva, y contactos mandedos por lag ex-
tremidades de dichas palancas, @étando dlmpuestos los ejes de
articulacién de esta dltiua, con relacifn a la leva, de tal
modo que el pico de una palanea que llega por su parte recta

15.~ sobre la arista del resalto calga bruscamemte provocando con
ello sl eisrre brusco de los contactos mandados por dicha pa;
lanca, al paso que el pico de la otra palanca que llsga por su
parte redendeada sobre la &rista‘del otro resalto sube lenta-
mente provocande con ello la aperbura lenta de los contactos

8C.~ maniados por dicha palanca.

#1 dispositivo segin el invento permite, por medio de una
séla leva de perfil simpla; la aplicacidn bruseca y simulténea
de un grupe de contactes, y realizar el corbte de estos dltihos
a unz velocidad relativanente lenta, lo que permlte utilizar,

25.~- en corriente alterna, el fandueno de extinciln natural del arco
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en ¢l primer pago por cero de la alternancig.

Gste e@ispositivo es de una reallizacidn particularmente L£4-
cil gracizs a la simplificaciln de su sistema mecénico.

Permite agrupar scbre wn mismo soporte toda la parte eléo-
trica: bornes, contactos y conexiones. E1 servo-motor de acciona=
miento de la leva puede estar fijado sobre el soporte del meca~
nismo, cuya otra cara tiene log ejes de articulacién de'las pa~
lancas y el scporte de la leva. Sata dltima es independiente del
servh-motor’y puzde ser arrastralda uuy sencillamente por un dls-
positivo, tual como un pasador fijado al 4rbol del servo-mobor
en agarre con una hendidura.pﬁevisté en el eje de la leva, &ao-
tuando este dispositive a la mansra de un cardan.

De la misma manera que se ha previsto para este dispositivo
un motor aincrono, puede ser sustituido per uno asfncrono o de
escobillas, y tanbilm puede montarse en una caja de proteccidn
cuya forma es variable; totalmente de acuerdo con las exligenclas
requeridas en cada caso.

las formas de las levas, serdn preeiso variarlas si se g¢uie-
re variar la temporizacién, asi como para modificar la frecuen-
cia del ciclo de rotacién es preciso variar la relacién del rea.
ductor, realizaciones, que, por ser tan sencillas, no permiten
por 1o tanto variar en marcha la duracidn del cierre o apertum
del circuito dado por un ciclo determinado, nl de variar la fre-
cusncia del miasmo, excepto en el caso de que el inversor fuera
acopladeo a un motor de escobillas.

Zn lo que sigue se describen, simplemente a titulo de &jen-
plo, dos formas de realizacién de dispositivos segin el invento.

En esta descripcibn se hard referencia a los dbujos adjun—
tos que muestrant

Jq
La figura 1, una viste e alzado de una primera forma de
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La figurs 2, una vista de fronte en relacién con la figu-
ra 1.

La figura 3, una vista en alzado de une segunda forma e
realizacifn, y

La figura 4, una vista en corte por la lfnea IV-IV de la
figura 3.

Bl dispositivo representado en lasg figuras l ¥ 2 puede uti-
lizarse, cspecialmentey para el mando de un motor monofdsico con
acoplador o trifdsico estrella-tridnzulo. Comprende, en wns caja
1 y montada sobre un scporte 2, una lsva é.cuyo eje 4 ez arras-
trado por un semro-motor 6. Bste arrastre es :eaiizado por medio
de un pasador Sa solidario del 4rbol 5 del servo#notor que pene=
tre e un 4nima 46l eje 4 provisto de una hendidurs en la cusl
asiznta el pasador. Bl perfil de la leva estd formaio por dos
partes cirqulares 7 ¥ 8 de radio diferente com resaltos 9 y 10
entre dichas partes.

Sobre 2l scporbe 2 estdn montados ejes 1l y 12 en torno de
los cuales estdn articuladas raspectivamente palancas 13 y 14.
Estas dos:palanca3~son atraidas una haoia otra, y por tanto, ha-
cia la leva 3, por un resorte 15 £ijado sobre espigas solidariass
de dichas palancase. Cada una de ¢stas palancas tiene un pico,res-
pectivanente 16, 17, que prssenta una parte redondeada y uns par-
te recta. Se observard que estas palancas estdn montadus de modo
disimétrico con‘relacién a la leva, lo que peruite obtener el re-
sultzdo buscado.

Tas palancas 13, 14 mandan, respectivanente, ldminas 18, 19
cuyos contactos cooperan con contactos llevados por una ldmiqa‘.
fija 80, Como se ha representado en la figum. 1, se prevén varios

jucgos de léninas y contactos unidos por barritas tales como 21.
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Sobre la cubisrta 32 de la caja estdn montadas lus 1dninas 23
de salida y de con:xlén de los contactos.

Girando la leva 3 en el sentllo de la flechs £, el engan-
che o aplicacidn brusea de los conbactos, por cjemplo, de las
14mines 18-20, se obtiene cuando lu aurista del resalto 9 de la
leva rebasa el pico 16 de la palanca 13. in este nomgnto, ol
pico 16 cas bruscausnte detrés‘del resalto 9, la palanca 13
pivota igualuente de un modo brusco estableciende los contac-
tos. Lo mismo ocurre para la palanca 14 cuando el resalto 9
rebasa su pico 17.

Bl corte de lqs conbactos queda asegurado cuanio la par-
te de mayor.diémafro dé la leva 3 actfia sobre sl pico de la
palance interesada. Lste corte se estublece a la veloqi&ad T
gquerida, dado que la leva actfa scbre la parte redondeada del
pico para hacer pivobtar progresivamente la palanca.

Ia varlante repreasentada en las flguras S y 4 se refiere
a un contactor para el manlo de motores monofdsicos de dos ve-
locidades sin acoplador de arranque en la velocidad pequefia
‘(caso, por ejemplo, de clertas méquinas de lavar).

in seta forms de realizaciln, se utiliza, odends de las
palancas 13 y léAy la lsva 3 dispucabas como se ha descrito
antes, otro juego de palancas 24, 25 mandadas por una segunda
leva 26. Lsta leva no tiene més que una muesca 27 que coopara
con los picos 28-29 de las palancas 24, 25, estando estos pi-
cos dispuestos de la misma manera que los plcos de las palan—
ces 13, 14 y tenienlo la misme fomna,- Las dos palancas 24, 25
scn atraidas hacla la leva 26 por un resorte 50. Handan, res-
pﬂctivau@nte 14minas méviles 31, 32 cuyos contactos cooperan
con los de wr ldnina fija 33. ¥

La leva 26 tiene por objeto establecer 1la pucsta en accidn
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de la fase awriliar del motor y, luego, su puesta fuera de ac<
cifn. Cusnio el pico 28 de la palanca 24 cae en la muesca 27,
el contacto 31-33 se cierra bruscanznte antes de que se cierren
los propios contactos s linea 18-20 (por ejemplo, medio segun~
do antes); de ello resulta que el contacto,31-35 no tiene que
gsoportar el censumo de corriente de arranque en el cieire; Bgte
contacto se vuslve a cortar luego lentamente (por‘ejemplo; medio
segundo después), elimindnlose la fase auxiliar por el clerre de
los contactos de 1lfnea. ._

‘Asimismo, esta varlante, permite ser utilizedz para la in-
versifn del sentido de marcha del motor de que ge trate,para lo
cual, se prevé, que los contactos 31, 32 y 33, del segundo grupo
de leva y palancas, en lugar de servir para poner en clrouito du-
rante un momento la fase auxiliary, lo que efectda es un corte de
corriente eventual, es decir, mientras dura la introduccién de los
picos 28 y 29 en la muesca 27 de la leva 26, estando acoplada esta
leva con respecto a la anterior S de forma, que esta introduccién

de los plcos 28 y 20 en la muesca 27, se efectla moncntos antes

de que funcionen las palancag 13 y 14 del otro grupo, con lo cual,

el moteor queda parado un instante antes, y en ese momento en que
queda parado, se efecctfa la inversidn del sentido de marcha por
el primer grupo (fig. 1), volviendo a ponerse em marcha lnmedigta~
memte despuds por salir el pico 28 6 29 de la muesca de la leva.
antre otras aplicaéiones eate dispositivo puede ser empleado
en las lavadoras de tipo tambor, que giran alte mativanente eén un
sentido unos ssgundos, o'minutos, despuds 8e paran, y vuclven a

ponerse en marcha de nuevo en sentido contrario.

En la forma de realizacifn ripresentada, se prevé un contacto '

de seleccidén 34, 85 del sentido de marcha del motor mandado per

el comblm dor-invsrsor, es decir, que este contacto gque es acciow-

i
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nzdo por la misma mussca 27 de la leva 86, y corta la alimenta-
cibn del s@rvo;motor 6, con lo cusl, el mobor acclonalo, sigue
girando en sl sentldo en que estaba en ese iunstante, sin varla-
cidn por no girar las levas y por tanto no existir cambios en los
contactos existentes un ese momento, consiguiéndOSe»con.ello que
el motor gire en un sentido deseado sin variacién alguna.
Deberd entenlerse que el iﬁvento no queda limitado a las

formas de ejecucibn desoritas y rapresentadas, sino que puede

ser realizado segin diveras variantes. Asi‘es, egpecialmente,

que se8 pueden praver varias levas asociadas cade una a 40s pa-

lancas para mandar un nfinero cualquiera de circuitos.

J T ,{:‘h-'

Los puntos de invancién ni propiz ni nueva que se presentan
paTa gue sean objeto Ce esta Patente de Imtroluccidn en Espaia,
por alez aﬁos, son log siguieintess

12,- Un dispositive combinadop-inversor ul(ctrioo uwtométi»
co, caracterizado por comprandsr une leva aninada de un movimien—
to de rotzcibn, que tiens dos resaltos, dos palancas articuladas
sobre la parte fija y que tienem un pico cada wna, un sistema de
resortes que assguran la atraceidn de dichos picos hacia la leva,
¥y contactos mandados por las extremidaﬁes de dichas palancas, es-

tando dispucstos los ejes de articulacilén de estas Gltimas con

relacién & lz leva de tal modo que el pico de una palanca que lle-

ge por su parte recta sobre la arista del resalto caigs brusca-

mente pmcvooandd con ello el eierre brusco de los contactos man-
dados por Aicha palanca, al paso que el pico de la otra palanca,
que llega por su parte redondeada scbre la arista del otro rasal»

to, sube lentamente provocando con ello la aperturs lenta de los

B
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contactos maniados por dicha palancae g ) -

22,. Un dispositivo segin el punto 1%, éaractefildo porque
la leva es simétrica y estéd formada por 08 partes circulares,
concéntficas al eje de la leva, de radio diferente con resaltos
rectilineos entre dichas partes, estando a su vez los ejes de
articulacién de las palancas montzdog disimétricamente con rela-
cifn a la leva.

3%,-.Un dispositivo segfn cualjutera de los puntos anterio-

res, caracterizadc porque tiene 4os o mds levas montadss sobre 81

mismo e-jg ¥ acclonanio cada una un juego de palancas.

492, Un dispositivo segln cualguiera de los puntos anterio-
res, caracterizado porque una de las levas, especislmente en el
caso en que el dispositlvo estd destinado al mando de maotores sin
acoplador, tiene una muesca de poca anchura, pudiendo igualmeimte
utilizarse esta muesea para el mando de un contacto de seleccifén
del sentido de marcha del motor,

52,~ »UN DISPOSITIVO COI&BBI:‘&DOR;IIQ’ERSOR BLECTRICQ AUTOMA-
TICC», todo tal y conforme se describe en la présen‘oe memorla,
la cu2l consta de 19';’; 1lineas y a t{tulo de ejemplo se representa

en los adjuntos dibujos.

Madrid, 5 de Octubre de 1,960,
AI‘E)R?‘!?OUI.AII\F RICRCS,
1
ST
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