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Los muñecos dotados de movimientos, normalmen­

te están constituidos a base de articulaciones sen— 

ciitas en brazos o piernas, gracias a Íes cuaies se 

puede variar )a posición de eiias, pero no existe ge- 

5 henaimente un dispositivo tal, que mediante un mo­

vimiento se consiga e) genera! de! muñeco inciuidos 

gestos fací ates, y estos perfeccionamientos, a ios

que se refiere !e presente Memoria, como su enuncio-
!

do indican, se caracterizan por este motivo precise- 

¡0 mente, ya que con e!!os se consigue un movimiento ge­

nera! en todo e! muñeco proporcionándote gestos facia- 

!es y movimiento de brazos y manos abriendo y cerran­

do !os dedos.

Por etto, tos muñecos que resuttan de estos per#

)5 feccionamientos, presentan ventajas sobre ios generai- 

mente conocidos ya que simuian !os movimientos y ges­

tos faciates de una persone, estando ademes formados 

de ta! manera, que su constitución y manejo son de !o 

mas senci!!o sin meconismos compiicodos y sin gran nú- 

20 mero de piezas y engranajes, que siempre tienden a su­

frir averías y deterioros.

En esencia,este muñeco esté formado por uno er- 

ticutado en sus brazos y piernas, con ¡a cara y manos 

de materia! eiástico, dentro de! cua! se ínciuye un 

25 armazón en forma de tijera que en sus extremos !!eva 

unas bieias dirigidas o puntos característicos de !a 

cara, así como unos cabies que terminen en cinco, peque­

ños cabies, constituyen este conjunto e! mecenis¡mo de 

movimiento de brazos y dedos, de tai forma, qué a! 

abrir y cerrar iastijeras, se producen ios movímien-30



ios faciates y de tos brezos y monos.

A continuación se hora uno detattada descrip­

ción de tos perfeccionamientos atudidos? con referen­

cia a tos ptanos que se acompañan? en tos cuates se 

5 representa? a simpte tftuto de ejempto? no timitoti- 

vo? une forma preferente de reetización suscéptibte 

de todos oque)tas variaciones de formo que no atteren 

sustonciatmente tos carasteristicas constructivas que 

serán reivindicadas.

!0 En dichos dibujos se ¡tustre*

En te figura 1: Vista genera! de ta muñeco? con 

et mecanismo de movimiento marcado sobre etto.

En ta figuro 2t Detatte de ta cora? visto por su 

interior.

)5 En ta figura 3! Oetatte det meconismo de movi­

miento desarticutado.

En ta figura 4t Arti cu tac ion det sistemo de mo­

vimiento.

Según et ejempto de ejecución representado? estos 

20 perfeccionamientos que se preconizan? están constitui­

dos por ta cotocación en una muñeco -1- de brazos y 

piernas articutedes? en su encuentro con et cuerpo? am­

bos? y en et cedo tos brazos? de un sistemo dé movi­

miento formado por una tijera de dos brozos i-2 y 3- 

25 dotados de un tatadrocentrat -4- paro paso de un aje 

de articutación de ambos brozos.

Estos brazos? son simétricos? y en su extremo 

inferior ttevan un ojo -5- para peso de tos ded^s 

det que monipute e! muñeco? y en e! extremo contrario? 

30 superior? se han previsto unos acodos -6 y 7-? et más
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extremo de menor tamaño que e) más interior, y que 

en sus extremos !!evan unas pequeñas púas -8 y 9** 

para enganche con unos orificios -40 y 11— previs­

tos en e! interior de ¡a cara de ¡a muñeca situados 

en tos extremos de ta boca y de tos ojos respecti­

vamente.

De estos mismos extremos superiores de tas ramas 

de ta tijera, perten unoscabtes o cuerdas fuertes —12— 

que terminan en cinco ramittas -13-, estando previs­

to, que estos cabtes vayan por et interior de tos bra­

zos de! muñeco, estando destinadas cada una de tas re­

mitías -13- a un dedo respectivamente de cada mano.

Las partes inferiores de tasramas -3 y 2-? de ta 

tijera, se inctuyen en tos piernas det muñeco.

Organizado de esta forme et muñeco, teniendo de 

metería) etástico todo et cuerpo, o at menos ta cara 

y manos, y et resto articutado como se ha descrito, 

aj cotocar et sistema de erticutoción en su interior, 

tes ramas de tas piemos, terminan en tos ojos -5- 

que se inctuyen en tos pies, previo dobtes paro que 

ta muñeca puede mantenerse en pie, y uno vez erticu- 

tedas entre sí por et eje que tes atraviesa pdr su 

te!adro -4-, ta rama correspondiente a ta pierna de­

recha, mueve con sus acodamientos tos extremos dere­

chos, asimismo de ta boca y ojo de este tado, mientras 

que et cabte -12- correspondiente quedo inctuido en 

et brazo det tado contrario, es decir et izquierdo.

Por etcontrario ta reme simétrico mueve tos extremos 

contrarios y brozo derecho.

At abrir ta tijera, separando tas piernas de ta



muÜteco, tos acodamientos superiores, hocen que tas 

facciones de te cara se contraigan, a) acercarse sus 

púas extremos — 8 y 9—, mientras tos brezos permane— 

cen cefdos ot no existir tensión en tas cuerdas que 

5 tos atraviesasn tongitudinatmente; por et contrario, 

a! cerrar te tijera, aproximándoos piernas de! mu­

ñeco, et efecto sera contrario, di tetando tas fac­

ciones, y efectuando una tracción de tas cuerdas de 

tos brazos to que hará que estos se tevanten, dobtán- 

!0 dose por et codo, ot tiempo que tos dedos se cierran 

por te tensión de tas remi Has -13-.

Las contracciones facietes, pueden ser variables 

a votuntad, por haberse previsto que et eje qúe une am­

bas ramas de ta tijera, no sea exactamente de! mismo 

!5 diámetro que et tetadro sino tigeramente inferior, a 

fin de que exista una hotgura, que permita et movi­

miento de ta tijera, defesendo entre sf tas ramas, 

por to que ta acción de ana de ettas sobre tos ori­

ficios correspondientes de ta cara es distinta que 

20 te de te otra con to que se obtienen gestos obtfcuos 

hacia arribo o abajo en tos ojos y boca dando mayor 

variación a! movimiento.

De este forma, de manera sencitta y sin meconis­

mos costosos se consigue un muñeco con movimientos 

25 en brazos, piernas, manos y cara, movimientos varia­

dos y de gran efecto por su reo!idad.

La forma, materiates y dimensiones podrán ser 

variabtes y en genera! cuanto sea accesorio y sécunderi 

o, siempre que no a!tere, cambie o modtfique ta esen­

cia! idod de! objeto que se describe.30



Los términos en que quede redactada este memo­

ria son ciertos y fíe! reftejo de) objeto descrito 

debiéndose tomar con carácter ampiio y nunca en for- 

ma ) im i tat i va.

E¡ peticionario se reserva e) derechos de obten­

ción de tos sucesivos certificados de adición: com—  

ptementarios por tas mejoras o perfeccionamientos que p 

pudiere aconsejar ta práctica.

N O T A

Descritos suficientemente ta naturateza y atcan- 

ce de ta invención asi como ta forma de Nevarte a 

ta práctica, se reivindican a títuto privativo, tas 

siguientes particutaridades sobre tas cuates ha de 

recaer ta concesión det privitegio de PATENTE DE )N- 

VENCtON que se so ti cite!

13.- Perfeccionamientos en muñecos dotados de mo­

vimiento, caracterizados por haberse previsto un sis­

tema de articutación, en forma de tijera, que¡se in- 

ctuye en et muñeco de formo que tas romes inferiores 

quedan en tas piernas y tas superiores en et tórax, 

habiéndose previsto en et extremo superior de éstos 

unos acodomientos con vastagos en sus extremos que 

se inctuyen en orificios practicados en et interior 

de ta cara det muñeco, de materia etástice, a fin de 

que at abrir y cerrar ta tijera, se produzcan en eito 

movimientos facietes.

23.- Perfeccionamientos en muñecos dotados de mo­

vimiento, según ta reivindicación 19, caracterizados 

por haberse previsto, en tos extremos superiores de 

tas ramas de ta tijera, ta unión de tos extremos de



unes cuerdos o ceb¡es que se introducen en e¡ !nte-)
rior de ¡os brazos , terminando en ramas para coda 

uno de ¡os dedos, a fin de que e¡ abrirse o cerrar 

¡a tijera, por ¡a tensión producida en ¡as cuerdas 

5 se produzca ¡o contracción y ¡evantado de¡ brazo, 

con cierre y apertura de ¡emano.

39.- Perfeccionamientos en muñecos dotados de mo­

vimiento, según ¡as reivindicaciones 13 y 29, cerac*- 

terizados por e¡ hecho de que e! muñeco ha de tener 

¡0 sus extremidades e¡ásf i cas o arti cu)ados para permi­

tir e) movimiento.

49.- Perfeccionamientos en muñecos dotados de mo­

vimiento, según ¡as reivindicaciones 19, 25 y 39, ca­

racterizados por haberse previsto que et eje de ¡a ti-* 

¡5 jera sea de menor diámetro que et tatadro de ¡as dos 

ramas, a fin de permitir movimientos ¡ongitudínetes 

entre ambas ramas y dar mayor gama de memimieptos 

faciates.

59.- PERFECCiONAMtENTOS EN MUÑECOS DOTADOS DE 

20 MOViMiENTO.

Todo conforme se describe en ¡a memroia que an­

tecede, se itustra como ejempto de ejecución en ¡os 

ptanos unidos a etta y se reivindica en su Nota.

Esta memoria consta de siete hojas fotiadas y 

25 escritas a máquina por una sota cara y ptanos que ¡a 

acompañan.
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