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"MECANISMO PARA ACCIONAMIENTO DE EXTREMIDADES DE MUÑECOS" 

a  fa v o r  de l a  firm a  JUGUETES ROMAN, S . A . ,  d o m ic ilia d a

en IBI ( A l ic a n t e ) ,  E spron ceda, ns 97

M E M O R I A  D E S C R I P T I V A

.'A

En e l  ám bito de l a  in d u s t r ia  ju g u e te r a , se con

s ig u e n  to d o  t ip o  de e f e c t o s  por com p lejo s que r e s u lt e n ,

s ie n d o  l o s  m edios p a ra  e l  lo g r o  de l o s  f i n e s  d e se a d o s,

más s e n c i l l o s  y  p e r fe c t o s  que lo s  a n te rio rm e n te  em pleados,
.  . .

m ejorando por ta n to  l a  c a lid a d  d e l  a r t í c u l o  y  co n si^ u ie n  

do m on tajes s im p lif ic a d o s  que redundan en l a  d ism in u ció n  

d e l  c o s t e .

Los m odelos que emulan m ovim ientos r e á lé s f ,  son

continuam ente p e rfe c c io n a d o s  por l o s  e s p e c ia l i s t a s * d e  l a

c i t a d a  in d u s t r ia ,  como e x ig e n c ia  de l a  evo lu ciód "& *q u e

e s t á  so m e tid a , p a ra  l a  co n se cu ció n  de a r t í c u l o s  q ú g*p re-
.***.

s e n te n  l a s  c o n d ic io n e s  id ó n eas p a ra  su  r e a liz a c iá & .b o m e r  

o r a l .  . . . . .

L o s  muñecos que mueven su s  e x tre m id a d e s, a c t u a l  

m ente en f a b r ic a c ió n ,  co n sigu en  e l  m ovim iento p re te n d id o  

g r a c ia s  a com p licad os mecanismos que en ca recen  notablem en 

t e  su p r e c io ,  lo  que im pide l a  a d q u is ic ió n  por econom ías 

d é b i le s  sien d o  razón  de peso su c a lid a d  de a r t í c u l o  de 

l u j o .

Con e l  o b je to  d e l  modelo de u t i l id a d  que nos 

o cu p a, se  lo g r a  o b v ia r  e l  in c o n v e n ie n te  de l a  u t i l i z a c i ó n  

de mecanismos com p lejos p ara  d o ta r  de m ovim iento a  lo s  

miembros de lo s  muñecos, co n s ig u ié n d o se  é s t o s  g r a c ia s  a

ií
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un s e n c i l l o  mecanismo que a c tú a  so b re  d ich o s miembros pro 

vocando su  m ovim iento; c o n s is t ie n d o  en e s e n c ia  en un ca ­

j e t í n  que com porta un mecanismo de r e s o r t e  cuyo e je  p r in  

c i p a l  a t r a v i e s a  a una ru ed a d en tad a que engrana con e l  

p iñ ó n  que a t r a v ie s a  a un e je  que en sus extrem os s u fr e  

un doble acodam iento in c id ie n d o  lo s  extrem os de d ich o  

30 . -  e j e ,  sob re l a s  d e p re s io n e s  y  e le v a c io n e s  d e l  p e r f i l  de

l o s  extrem os de lo s  b r a z o s  o p ie r n a s , con lo  que se con­

s ig u e  que en su r o t a c ió n  provoque l a  a p e rtu ra  o c ie r r e  

de sus b ra zo s  o e l  m ovim iento de sus extrem id ad es i n f e r i ó  

r e s  im itando l a  a c c ió n  de an d ar.
* *

3 5 . -  C o n o cid as que nos son en v ir t u d  d e l pr& lfrríinar

p re c e d e n te  l a s  e s e n c ia l id a d e s ,  in c o n v e n ie n te s  a  o b v ia r  y  

fu n c io n e s  a  r e a l i z a r  p or e l  o b je to  d e l  modelo de-M.tad.idad 

que nos ocup a, y  por s e r  e l  t ip o  que ha de se rv ir*& &  ba­

se  para  l l e v a r  a cabo l a  c o n fe c c ió n  de la s  d iv e rsa s*  f o r -  

40 . -  mas de r e a l i z a c i ó n  a que en l a  p r á c t ic a  puede l l a g a r s e

con  l a  a p l ic a c ió n  de sus fundam entos b á s ic o s ,  se^cd^ra en 

l a  p re se n te  memoria a t i t u l o  de ejem plo y s e r á  d$s!óRito 

a c o n tin u a c ió n  con l a  ayuda de l a  lám in a de d ib u jo s .q u e  

se  a d ju n ta .

45 . -  Fn l a  f i g u r a  1 3 , se r e p r e s e n ta  una v i s t a  d e l

mecanismo debidam ente a p lic a d o  a un muñeco, con a p r e c ia ­

c ió n  de to d o s  su s e le m e n to s .

La f ig u r a  23 , r e p r e s e n ta  una v i s t a  en p la n ta  

s u p e r io r  d e l  c a j e t í n  co n ten ed o r d e l  mecanismo, en l a  que 

50 . -  s e  a p r e c ia  lo s  extrem os acodados d e l  e je  que a l  d e s c r ib i r

e l  m ovim iento de r o t a c ió n  in c id e  so b re  l a s  d e p re s io n e s  y  

e le v a c io n e s  de i o s  extrem os de b ra zo s  o p ie r n a s , con de­

t a l l e  de l a s  d iv e r s a s  p o s ic io n e s  que pueden a d o p ta r  lo s

\
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mismos segú n  son a ta c a d o s  por l o s  extrem os d e l e j e .

E l c a j e t í n  1 , com porta un f l e j e  2 , a r r o l la d o ,  

que a b a rc a  a l  e je  3y cuyo e je  a t r a v i e s a  a una ru ed a  den­

ta d a  4, y  co n clu y e  en una maneta 5 , c o n s titu y e n d o  un me­

canismo de r e s o r t e .  ¿

La rueda d en tad a 4 , engran a con un p iñ ó n  6, que 5 

es a tra v e s a d o  por un e je  7 .

E l  e je  7 , p r e s e n ta  en l a  proxim idad de sus ex­

trem os sen dos acodam ientos 8 y  9, que se  p ro lo n gan  y  t e r  

minan en tram os r e c t o s .

D ic h o s  tram os r e c t o s  d e l  e je  7 , in c id é ñ "é n  su 

m ovim iento de r o ta c ió n  sob re  lo s  extrem os de lo s .la t a z o s ,  

o p ie rn a s  10 , lo s  c u a le s  p re se n ta n  conform adas uAás e le ­

v a c io n e s  y  d e p re s io n e s  que provocan  e l  empuje h a c ia ? d e la n  

t e  o l a  v u e l t a  h a c ia  l a  p o s ic ió n  i n i c i a l  que ocupaban 

d ic h o s  b ra zo s  o p ie r n a s ,  con lo  que se  co n sig u e  Tyl* a c e r­

cam iento de b ra zo s  o su  a le ja m ie n to .

Con e l l o  a l  ju n ta r s e  d ic h o s  b ra zo s  s i  E q u ip a

en l a s  manos de l o s  mismos in stru m en to s m u s ic a l$ s / ta le s  

como p l a t i l l o s  o c u a lq u ie r  o tr o  se p ro d u c irá  l a  em isión  

de un s o n id o , que p ro d u c irá  e l  e f e c t o  de que e l  muñeco 

a s í  equipado in t e r p r e t a  una c i e r t a  m e lo d ía .

E l c a j e t í n  1 , con ten ed or d e l  m ecanism o, se d is  

pone en e l  i n t e r i o r  d e l  muñeco 1 1 ,  y  en caso de c o lo c a r ­

se  v e r t ic a lm e n te  con e l  e je  acodado h o r iz o n t a l  p od rá a c­

c io n a r  a lo s  b ra zo s  d e l  mismo, pero s i  se  c o lo c a  in v e r s a  

mente se p od rá a c c io n a r  l a s  p ie r n a s  d e l  mismo.

Con todo lo  c u a l se co n sig u e  un mecanismo de su  

ma s e n c i l l e z  p a ra  que a l  a p l i c a r l o  a  un muñeco s e a  f a c t i  

b le  e l  m ovim iento de su s brtazos h a s t a  ju n ta r  su s  manos o
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B e p a r a r la s  y  en v ir t u d  de que pueden a s i r  un in stru m en to  

m u s ic a l, p od er o i r  e l  son id o que p rod u ce; pudiendo ig u a l  

mente en ca so  de a p l i c a r  o d isp o n e r e l  c a j e t í n  en s e n tid o  

h o r iz o n t a l ,  mover la s  p ie r n a s  por e l  mismo s is te m a  d e s­

c r i t o .

S u fic ie n te m e n te  d e s c r i t o  que nos es  e l  o b je to  

d e l  modelo de u t i l id a d  que nos ocupa, que lo  es  solam ente 

a t í t u l o  de ejem plo y  una de la s  m ú lt ip le s  form as de r e a  

l i z a c i ú n  a  que en l a  p r á c t i c a  puede l l e g a r s e  tomando co­

mo fundamento en su c o n s tr u c c ió n  e l  d e s c r i t o  en l a  p re ­

s e n te  m em oria, únicam ente nos r e s t a  s e ñ a la r  que la s 'm o -
w *
+ + *

d i f i c a c i o n e s  de form a, tam años, m a te r ia le s  em pleadas u 

o t r a s  no fu n d a m e n ta le s , no deben s e r  c o n s id e r a d a s * v a r ia ­

c io n e s  que a fe c t e n  a su  e s e n c ia lid a d .  . . . . .
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\ ^!1 modelo de u t i l id a d  d e s c r i t o  r e c a e r á  p u es,
\

so b re  l a s  s ig u ie n t e s  r e iv in d ic a c io n e s :

1 s . -  "MECANISMO PARA ACCIONAMIENTO DE EXTREMIDA 

DES DE MUÑECOS", c a r a c te r iz a d o  p or cuan to e l  c a j e t í n  con 

te n e d o r  d e l  mecanismo de r e s o r t e ,  e s t á  dotado de un e je  

doblem ente acodado que a t r a v ie s a  a  un p iñ ón  que engrana 

con una ru e d a  d en tad a s o l i d a r i a  d e l  e je  que com porta e l  

f l e j e  a r r o l la d o  de accio n am ien to  p o r m aneta e x te r n a , in ­

c id ie n d o  e l  e je  doblem ente acodado en l a s  a n g u la c io n e s
w *

c o n s t i t u id a s  por d e p re s io n e s  y  e le v a c io n e s  s ilu e te á á a s ^

en lo s  b r a z o s  y/o p ie r n a s  d e l muñeco a  que se  a p liq u e

p o r lo  que se  p rovoca a l  u b ic a r  d ich o  mecanismo entuna

p o s ic ió n  id ó n e a  e l  acercam ien to  de d ic h o s  b r a z o s * v e l

a d e la n ta m ie n to  de p ie r n a s ,  m ie n tra s  que en o t r a  p o s ic ió n

a n ta g ó n ic a  se con sigu e e l  a le ja m ie n to  de lo s  bracos?.o e l

*  *  .a tra p a m ie n to  de l a s  p ie r n a s .  *.* .

2 8 . -  "MECANISMO PARA ACCIONAMIENTO DE E3&PREMIDA
*  +  *  *  —

DES DE MUÑECOS". . . . . . .

Todo e l l o ,  t a l  y  conform e queda d e s c r i t o ,  r e ­

p re se n ta d o  y r e iv in d ic a d o .

E s t a  memoria c o n sta  de c in c o  h o j a s ,  m ecanogra­

f ia d a s  y  f o l i a d a s  por una s o la  de su s c a r a s ,  con ten ien d o 

un t o t a l  de c ie n to  v e in t e  l ín e a s .

MADRID A
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DE UN MODELO DE UTILIDAD, A FAVOR DE LA FIRMA 

JUGUETES ROMAN, S . A .,  DOMICILIADA EN IB I (ALICAN 

T E ) ,  ESPRONCEDA, Ns 97 , POR: "MECANISMO PARA AC­

CIONAMIENTO DE EXTREMIDADES DE MUÑECOS".

w *

* + * * w

E s c a la  v a r i a b l e .

MADRID A ' K381
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