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MEMORIA DESCRIPTIVA
Este invento se refiere a un dispositi#o de t}inque-
te para usar con artfculos o miembros alargados talasécomo
varlllas o tubos, cadenas y cuerdes de alambre, que p%ra con~
veniencia de la deécripcién se designarédn en lo que sigue
como varillas, ' |
| Segiin el invento que aqui se presenta, un disbosi-
tivo de trinquete para varills comprende miembros tubula-
res, externo e interno, mdviles relativamente, los cuéles
rodean la varilla, llevando el miembro interno menciogaao

Ll
elementos de retén proyectables a consecusncia del moyim1en~

p
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to relativo entre dichos miembros hacia dentro y hacia
fuera de posiéiones, en virtud de las cuales se impa?te

o no se imparte movimiento de parte de la varilla alimen—

cionado miembro interno, siendo necesario un mimero pre-

determinado de movimientos hacia atrds y hacia.adelaéte,
por parte de la varilia, gntes de que.el miembro int%rno
libere la varilla.

De preferencia el miembro interno y el miemb%o
externo estén ipterconectados de modo que se aseguraiel
movimiento rotatorio ciclico undireccional del menciéna-
do miembro interno, tanto en los movimientos hacia aielan-
te como en los movimientos hacla atras de la varilla4

Este invento se refiere en particular al bloiueo
de uha varills verticalmente reciprocgble en condicioﬁes
tales que debe efectuarse mas de un movimiento de vaivén
de la varilla para liberarls del dispositivo de trinqﬁate.
En este caso, los miembros cohcéntricoe interno y ext?rno
antes mencionados deben éstqr montados en forma capaﬁ de
rotacidn relativa, utilizandoss el movimiento repetidb de
la varilla dentro del miembro interno para transmitirie
movimiento lineal limitado terminal, quedando entretaéto
restrihgido el desplazamiento terminal de la varilla én '
una direccidn por lo menos,.. Durante los movimientos linea-‘
les limitados del miembro interno, se le imparte un movi-
miento giratorio intermitente para efectuar el desblo&ueo
de la varilla, para su desplazamiento terminal sin re&tric-
ciones, después de efectuado un numero predeterminado;de
movimiento de vaivén, L

Un ejemplo de una aplicacidn convenients del 1@4

vento se presenta en relacidn con las suspensiones de las



varillas de control y similares de un reactor nuclear. En
este aspecto, se requiere g veces elevaf lg varilla de con-
trol a una posicidn completamente retractada o quitar la va-
rilla enteramente. £l bloqueo y liberacién de ung varilla

'

5. " de control de reactor deben controlarse por fuerza a distan-
cia y, por consiguiente, es importante que cualquier;dispo-
sitivo de trinquete que se emplee no se base en la cénrianf
za de componentes, tales como resortes, que pueden féllar
durante el funcionamiento. Una forma de digpositivo:de

10, trinquete adecuada para esta aplicacidn es una en qué la
varilla debe efectuar un niumero predeterminado de mo}i-
mientos de vaivén en relacién con el dispositivo antés de
quedar liberada y, por tanto, apta pars ser deécendiéa de
nusvo hecla dentro del reactor, ;

15, Un dispositivo de trinquete de acuerdo con eéte
invento es especialmente adecuado para emplear en el @lo-
queo. de una varilla de controcl de reactor suspendible% pa-
ra fines de elevacidn yrdescenso, en un cable de torép ¥,

8 mgners de ejemplo, un dispositivo de trinquete para;este

20, uso particular se describira ahora con msyor detalle hacien-
do referencia a los dibujos que se acompefia, en los chalesz

La Figura 1 es una vista, en seccidn vartical; del
dispositivo de blogueo de la varille de control; la l?nea
de secci6n est4 reprosentada en I-I de la Figura 7;

25, las Eiguras 2y 3, 4y 5 son vistas fragmentarias,
en seccidn vertical, que muestran diagramaticamente qtras po-
giciones relativaes asumidas por la varilla de control%y las pie-
zas del dispositivo de trinquete dursnte el emplso del dispo-
sitivo; - 1 N

30. La Flgura 6 es uns vista de planta desde debajo, co-

rrespondiente a la Figura 1;
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le Figuré 7 es una planta en seccidn por la:1{nea
VII-VII de la Figura 1; y | _
la Figura 8 es un desarrollo, en elevacidn, de un

componente del dispositivo de tringuete: el miembro interno

del mismo, al que ya se ha hecho referencia.

El disjbsitivo de blogueo de la varilla de control

ilustrado en los dibujoalcomprende un menguito de trinquete

E, deslizable verticalmente dentro de una caja cili%drica
fija A que ostd sujeta sl extremo inferior del mecanismo

de torno de la vaerilla de control; el manguito E y %a caja
A constituyen respectivamente, los miembros relativémente
méviles interno y.exterﬁo que se han mencionado antqs. El
manguito E rodea la éabeza c¢ilfndrica en forma de disco de
una verilla de control P para reactor, a la cual se han

impertido movimientos ascendentes y descendentes, yila ca-
beza de la varilla de control P es de un diametro t%l que
permite una holgura apreciable entre su periferia y @1 ta-
ladro del mangulto E. La cabeza de la varilla de co&trol

P estda adaptada para ser sujetada mediante elementos;apro-
plados (no representados) al extremo de un cable queiforma

parte de un torno izador, k
El manguito E ests provisto de un ndmero de ;guje-

ros atravesantes G, dispuestos en filas superiores ej infe-
riores, que alojen un ndmero correspondiente de bolaé, a'
saber, una serle de bolas superiores H y una serie s%mejan-
te de bolas inferiores J; estas bolas constituyen lo% gle~
mentos de retdn que se han menciénado'antes. Las bolés Hy
J estén limitadas respecto a su movimiento hacla dentreo por

una conatriécién, por ejemplo por martillesmiento, de las

ehtradas interiores de los agujeros G.
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En la modalidasd de realizacién que se ilustra, se

i

emplean seis bolas de igwal temafio: tres bolas H alineades
verticalmente con tres bolas J. El didmetro de cada bola H
o J estd determinado‘de tal modq, en relacion con eliespesor
del manguito E, que & menos que exista holgura en 1aiparte
exterior del menguito E, la bola H o J es forzada pof la
caja circundanfe A a proyectarse hgcig adentro del téladro
del menguito, en una extensidén suficiente para bloqnéar el .
paso de la csbeza de varilla P a través del manguito 'E,

La holgura necesaris estd proporcionada por el ali-
vio del taladro de la caja A, o sea por la mecanizaciédn de
tres rebsjes de holgura C, de igual snchura y espaciédos equi-
circunferencialmente, que estdn separados por superﬁicies
arqueadas B a ras con el taladro de la caja. ‘ |

‘Las bolas superiores e inferiores H y J, resPBctiva-
mente, estin adaptedss, por una parte, para moverse r?dial- )
mente hacla adenﬁro en virtud del contacto con la sup;rficie
cont{nue del exfﬁemo superior del taladro de la caja 4, o con
una de las superficies arqueadag B contiguas. Por otra parte,
las bolas inferiores J obtiene libertad de moverse raﬁialmen-
te hacig afuera o son movidas esf en virtud del contaéto con
chaflanes de la cabeza de varilla P cuando se alineanécon un
rebajo de halgura C; a veces, durante el funcionamienfo del
dispositivo, las bolas superiores H pueden elevarse lé sufi-
clente para alinearse con un rebajo circular i en la éaJa a,

y as{ permitir el movimiento radial hacia afuera de lés men-

cionadas bolas H para que la varilla P pueda ser elevada por

encims o més alla de ellas, Normslmente, sin embargo,%lqs

bolas H estan mantenidas en sus posiciones proyectantekjhacia
|

adentro, mientras las bolas J pueden estar o bien ea sus po-

siciones proyectantes hacis adentro cuando se hallan glinea=-
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‘hacia afuera cuando estan alineadas con los rebajos C; las

disposiciones respectivas de la cabeza de varilla P,;del
manguito E y de las bolas H y J, se apreciard fécilmente en

una comparacion de las diversas Figuras de los dibuj?s.

.Para mayor conveniencia, las Figuras 1 a 5 de los dibujos

muestran el manguito E en una posici6n fijeda angulaimente
con ls csjs A movida engularmente respecto al manguiio. Se
apreciaré que, en efecto, la caja es estaclonaria y él mane
guito gira respecto & ella.
La alineacidn de las bolss J con una superfiéie B,
o con un rebajo C de la caja A, se efectia girando déntro
el manguito &, Esta rotacidn del manguito E es efectéada
por una conexidn de esplga y ranura entre la caja A j el
manguito £, dispuesta de manere que a medida que la ﬁarilla
P (por contacto de su cabeza con las bolas proyectanﬁes ha-
cla adentro H y J) alza y baja el manguito £, se hacé girer
a éste en parte, de modo intermitente y unidireccionél, den~
tro de la caje 4, Una sola canal en zlg-zag ¥, formada en la
periferia externs del manguito L, y tres espigas de g&{a vl,
D2 y D3, espaciadas equicircunferencialmente y montad%s en
la caja fija A (proyectdndose hacla adentro de maneraique
en todo momento encajan en la canal f), constituyen 1§ co-
nexidn de espiga y ranura en la modalidad que se 1lus%ra.
ires gatillos T, montsdos pivotalmente, estén]espa-
ciados de modo régular'en torno al extremo superior dél man-
guito & y existe una csnal anular S mecanizada en tonﬁo al
extremo superior de la caja A. Los gatillos son encajébles
en la canal S para manfener el manguito en posicidn eievada

(Figura 4). |

¥



10.

15.

20.

30,

Supéngase que la vaerilla de control ha sido bajéda
hacia dentro del reactor por el cable del torno y que shora
go necesita alzar dicha varilla y bloquearla en su posicidn
completamente retraida; se entiende que para los finés de su
retirada completa, la varilla de coantrol debe alzarse por
encima de esta posicién completamente retrafda que se indi-
ca eh la Figura 4, ‘ |

Cuando la varilla de control es alzada por ei cable
del torno, la cabeza de la wvarilla ssciends dsntro dél man-
guito E, el cual se hslla en su posicidn mis inferioé de la
caje A, pasando libremente las bolas lnferlores J,'qﬁe estén
libres péra moverse radialments hacla gfuera en virt#d de la
alineacidn con los rebajos C, hasta que la cabeza de!la va-
rilla contacta con las bolas superiores H que se pro&ectan
hacia adentro, las cuales son incapaces de movimienté radial
hacia afuera (véase la Figura 1), El izamiento contiéuo de
la varilla de control hace que el manguito E sea alzdado hacia

el extremo superlior de la caje fija A, ¥y durenté esté movi-

miento de elsvacién las espiges D1, D2 y D3 de dicha caja

. fija cooperan con porciones o extensiones F1, inclinadas

de modo semejante, de la canal en zig-zag F, para iméartir
un movimiento angular (de 300 en esta modalidad de r%aliza-
cién) al manguito & en direccidn de las agujas de reioj. El
resultado de esta rotacidn parcial del menguito E esique 8o
mueven las bolas J, sacdndolas de los rebajos C hacla enci-
ma de las superflcies intermedias B, como se ve en la Figu-
ra 2, Si ahora se vuelve a descender la varilla de coﬁtrol,
el manguito E cae con ella, asistido en dicho movimieﬁto; si
o8 necesario, por la cabeza de la varilla que contactacon

las bolas J proyectadas haclia adentro (Figura 3):Amiehtr83_
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mo sobre la brida interrumpida interna L en el extremo in-
ferior de la caja A, Durante esta direccion inversa, o sea
movimisanto descendente del manguito E, los espigas ﬁijas n,
D2 y D3 cooperan con otras partes o extensiones incl&nadas
P2 de la canal G, pero como las extenslones F2 de laécanal
estdn inclinadas en sentido opuesto a las extensions? ¥1,
se imparte otro movimiento angular (también de 300) al man-
guito E, asimismo en la direccidn de las agujas de réloj.
En esta posicidn se bloquea la varilla, ya que las bglas
J proyectsn haclia sadentro. |

. Si luego se repite el movimiento ascendente ﬁ des-~
cendente de la varilla de control P, resultando en rétaoién
continua en el sentido de las ggujas de reloj del maﬁguito
E en dos ulteriores pasos de 30o cada uno, el despla#amianto
aﬁgular total del manguito E alcanza 1200, y los comﬁonentes
son llevados & posiciones relativas equivalentes a lés que
se exponen en la Figura 1. Esto permite que la varilie de
control descienda directamente a través del manguitoEE.

De lo que antecede se desprende que el mangu%to u
efectua una revolucion completa sn torno a su eje 1oégitu-
dinal por cada seis movimientos de ascenso y descens& de la
varilla, y que se completa por tres veces en cadas ung de
98as revoluciones un ciclo de operaciones. :

En la Figura 8, las espigas D1, D2 y D3 apaéecen

en posiciones correspondientes a la Figura 1, y adem@s lg

espiga D1 esta indicada tambidn en las posiciones que asume

con respecto a la canal ¥ en las diverses etapas, ¢ omo 858
' {
Ilustra en las ¥igures 1, 2, 3 y 4, posiciones que se desig-

han por D1-1, D1-2, D1-3 y D1-4 respectivamente. La ehpiga D1

-
-
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adopta entonces la posicion de D2, para completar ung opera-
cion de bloqueo y desbloqueo. Se observaré, por la Eigura 8,
que cada una de las extensiones similarmente inolinédas »
coincide con su asoclada, opuestamente inclinadas, Fé, en.
un pico X, que estd desplazado por delante de una ranura ra-
mal Y, dispuestes para alojar sucesivamente las espig?s D1,
D2 y D3, de modo que cuando se desciende el mangulto E, las
espigas son encauzadas sin falla dentro de las exten?iones
de ranura F2; la disposicidn contraria estd dispuesté entre
las extensiones ¥F2 y F3. |
. Si la varilla de control ha de sacarse por cémpleto

por cualquier mbtivo, se la eleva por encims de 1la pésicién
normal de retraccidn completa, de manera que se eleve el man-
guito E y se dispongan las bolas superiores H frenteéal con~
trataladro ki, permitiendo asf el movimiento radial hécia
afuera de dichas bolas pars que la varilla de control pueda
ger sacada directamente hacila arriba por el manguito%E, coﬁo
se ve en la Figura 4. |

Cuando se eleva el manguito i, los‘gatillos ﬁ enca-
jan en la ranura o canal S para mantener el manguito ?n
la posicidn elevada que es conveniente para cambier 1; vari-
lla de control, Una vez cambiada la varills de controi, la
cabeza descendente contacta con las colas U de los ga%illos
para soltar a éstos de la canal S (Figura 5), después' de lo
cual, cusndo ye la varilla P ha pasado las bolas H, el man-
guito queda libre para descender a ﬁna posicidn como ia que
se ve en la Figura 1. ‘ %A

Se apreciard que la varilla puede sacarse hac%a,afri«

ba del dispositivo, ¥ reintroducirse en &1 con el manéu;to

E, en lg Figura 4 en la posicion de la Figura 2, Si se nece-

e
L
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sita restringuir dichg salids y refgtroducc-én de la. va-

rilla a una solamente de estas posiciones, puede diséonerse
entonces una serie de tres renuras verticales en lugér de -
la canal Wi.

Este invento no se limita al empleo con vari%las
verticalmente reciprocables de un reactor nuclear, sifd que
puede emplearse también con vafillas horizontalmenteireci-
procables. En este dltimo caso; pueden disponasrse un%s ga-
tillos © en ambos extremos del dispositivo y proveerse de
medios automdaticos para impulsar hacia afuera las ca%ezas
de los gatillos, :

Este invento puede aplicarse también al bloqu@o de
articulos que, sunque no sean por si mismos del tipo he va-
rilla, estén provistos de un miembro alargado que pueben
tomar la formg de un cable o ung cuerda fijada al artlculo.

La invencibn, dentro de su esencialidad, puedg ser
desarrollada en otras formas de realizacidn que difieran en

detalle de la indicada & titulo de ejemplo, a las cuales

"

alcanzard igualmente la proteccidn que se recaba. Podﬁé, pues,
realizarse con los medios y aparatos mas adecuados, por gquedar
todo ello comprendido dentro del espiritu de las reiv%ndica~

ciones.
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Desorito el objeto de la invencidn se declara nusvas
y de propia invencidn, las siguientes reivindicacion?s eon
prioridad briténica n2 32781/59 del 25 de Septiembre’ de 1959:

1. Nuevo mecanismo de trinquete para eleme#tos
alargados, varillas tubos u otros, el cual mecanismo;compren-
de miembros tubulares relstivamente méviles, uno 1ntérno y
otro externo, que rodean la mencionada varilla o similar, y
elementos de retén montados en el miembro interno meécibna-
do, las cuales elementos de retén son proyectables a%conse-
cuencia de movimiento relativo entre el miembro 1nteéno y
el miembro externo mencionados hacla dentro y fuera de posi-
ciones en que se imparte o no se imparte movimiento é dicho
miembro interno por parte de la mencionada varilla, siendo
necesario un nimero predeterminado de movimientos ha%ia atrds
y hacis adelante, por parte de la menqionadavvarilla; antes
de que el miembro interno menclonado suelte la menoiénada
va:illa. F
2. Nuevo mecanismo en conformidad con la réivindi-
cacibn 1, que tiene medios que interconectan los menﬁionados
miembros interno y.externo, construfda de modo gue sé asegu-
ra el movimiento rotatorio cfclico unidireccional del mencio-
hado miembro interno, tanto durante los movimientos h?cia ade-
lante como durante los movimientos hacia strds de la mencio-
nada varilla, : 3

S Nuevo mecanismo en conformidad con la reivindi-
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dicacién 2, en la que los mencionados miembros interno y ex-
terno son mangultos telescdpicos concéntricos dispuqstos de
modc que debe efectuarse mgs de un movimiento haciaiadelante
y hacia atrds por parte de la mencionada varilla o similar
S antes de que sea solteda por el mencionsdo miembro ipterno.

4, Nuevo mecahismo en conformidad con le reivin-
dicacidén 3, caracterizada por el hecho de gue los miembros
telescopicos mencionados, .lnterno y externo, son cap@ces
de rotacidn relativa y de que el movimiento terminal?repeti—

10. ‘do de la mencionads varilla o similar deniro del ﬁiehbro
interno mencionado, se utilizs pars transmitir, por bartev
de los mencionados elementoé de reten, movimiento liheal
terminal limitado a dicha varilla o similar, estando!rea-
tringido por lo menos en una direccidn el desplazamiénto

15. terminal de la mencionada werilla o similar.

5. Nuevo mecanismo en cdnformidad con la r%ivin-
dicscidn 4, caracterizada ademds por el hecho de que durante
los movimientos lineales limitados del mencionado miémbrok
interno, se le imparte un movimiento giratorio inter@iten-

20, te para hacer que se suslte la varilla o similar, g fin de
permitir desplazamieanto terminal sin'restricciones,‘éespués
de haber efectuado un numero predeterminado de recip#ocaciones
el mismbro interno en cuestion.

‘6., Nuevo mecanismo en conformidad con cualdniera

25, de las reivindicaciones precedentes, en la que el medciona—
do miembro externo no gira y esté fijado contra despiazamien-
to terminal, mientras el miembro interno es giratorié y a la
vez est4 édaptado para reciprocacién dentro del mencﬂonado
miembro externo, : oy

30, 7 Nuevo mecanismo en conformidad con la réivindiu

[ 2o
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cacién 1, en la que los elementos de retén que se han mencio-
hado estan montados pars movimignto redlal en dicho élemento

interno y por cooperacién con los elementos externos%mencio-

nados estdn adsptados pars proyectarse dentro del taiadro

del mencionado elemento lnterno o sea dentro del pasb de

la mencionads varilla o tubo que es reciprocable a tfavés, de
manere que dicha varilla o tubo, al contactar con 10% elemen-
tos de retén proyectantes hacls adentro, arrastrsg coﬁsigo al

mencionado miembro interno.

8, Nuevo mecanismo en conformidad con la réivindi-
cacidn 7, en la que los elementos de retén estén constituf-
dos por bolas o elementos equivalentes deslizgbles e# agujé-
ros de un miembro interiores en forma de manguito, teniendo
cada uno de los elementos de retén pueden moverse haéia afue~

ra, de modo que dichos elementos de reten permitan a la vari-

‘1la o similar pasar libremente y sin obstédculos,

9. Nuevo mecsnismo en conformidad con la rdivindi—
cacidn 2, en la que existe una conexidn de espiga y rﬁnura
para efectuar la rotacidn relativa entre los miembrosiinterno
y%axtgrno.

10. Nuevo mecanismo en conformidsd con la reivin-

dicscidn 1, en la que se disponen medios para retener;el

miembro interno en la posicidn desplazade & que ha llegado
cuahdo suelta la varilla o similar que pesa a su travgs.
11, Nuevo mecanismo de trinquete para eleme#toa
alargados, #arillas, tubos u otros. i
 Segfn se describe y reivindica én la presente|memoria
que consta de trece hojas foliadas y escritas a méquiﬁa.por'

una sola cara, scompafiadas «\Lléminas de dibujos.’1
Barcelona psra Madyld, & 23 de Sepfigmbreqde 1960,
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