PATENTE DE INVENCION

por "UNA MAQUINA SEMBRADORA AUTOMATICA", a favor de Don Flo-
renclo OLIBARES PEREZ, de mcibna.lidad'eapaﬁola, regidemte en
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MBEMORIA DESCRIPTIV A
La presente solicitud tisne por objeto garant izar el de-
recho“a la fabricacidén y explotecidén en exclusiva para Espafia,
de lg méquina sembradora automdtica, que consti tuye el tema de
la invenecién.

5 date méquira presente innumerables ventajas sobre lo ya
conocido, pues sus varias utilizaciones permiten ademds de sem-
brar amtomdticamente el remover le tierra.

Para proceder a su deseripoeidn nos auxlliaremos‘ de los
griaficos de la hoja adjunte donds se representa un casg de rea-
10 1lizacién, dado & t{talo de ejemplo no limitativo.

En la Fig, 1 se esquemtiza el meoanismo de avance ds 1a
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mdquina, comprendido sobre. el chagis de sustentacién de la mis=
ma, mostrdndolo en sl zado 1atera1‘. Y el mismo chasls y conjun~
to de montantes se representa en plemta superior en la Fig, 2.

Segfin 1o disefindo, € chasis -6=, 10 componen tres largue-
ros que integran un plano horizontdl cuadrangular, los ousles
por uno de sus extremos, se insertan sin fijaclién, con el eje
~7-, de las rusdas motrices -8-, y en d otro extreno, presen-
tan en direccién descendsnte, unos brazos indep endientes =9-,
que soportan en su base s las ruedas pequeiias delanteras -10-,

Sobre este chasis, estdtico en su posicién horizmntal, se
situa oon facultad de oscilacién basculante, el bastidor -11l-,
como ¢érgano de aceionamimnto. Se compone de doa largueros ma=
yores y otro trqnsversal que los une, constituyéndose ademés
en asidero -l2-, para conducir la mégquins en los casos de su
traba jo a mano, En este extremno se dispone un muelle que al
chocer con el suelo_ favorece el retroceso,

En la parte 'trasera de los ler guer os se digone un contra-
peso que equivale al peso de todo el conjunto.

Los extremos sueltos de sstos larguavs, se ar ticulan &
los cé.uquillos.; de las ruedas -8a-, por medio de las colisas que
le dén cierta franquicia de extensién, y principalmente son por-
tadores en el punto oportxino, de un pivote saliente transversal
-15-,' destinado a recorrer -introducido en su interior=- el tra-
yeoto oblicuo de la colisa =l4-, que presenta las placa o ensan-
chamiento del extremo del chasis, | |

Bl final o cabeza de dicho pivote, permanece unido median-
te un resorte hdlicoidal -15-, con un saliente-tope -lba-, de
la pared de la mencionada plaoca, trabajando por contraceién.

La misién mecénica primordigl de este pivote es 1o de enlazar
a modo de trinquete 'oon el dentado periférico de un disoco ~16=-,

i
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Segfin esta composicién, al elevar el bastidar -ll-, perma-
neciendo quieto el clasis =6=-, los citados pivotes -13-, irdn
deslizéndose sobre el denmtado de la rueda -1l6-, signiendo el
curso y guia 48 la colisa -l4-, hasta d limite tope de la mis~
ma, efectuando un movimiento de subida sin ningdn esfuerzo, ocu-
rrieplo que al desflenler es cuando engranan con la rueda -16-,
y la obligan bajo su esfusrzo a avanzar en la misma proporeidn
de la amplitud de la colisa.

Del modo indicado, el bastidor ha efectuado el movimiento
bagculante que sefinla la flecha -A- en el dibujo Fig. 1, desde
la posicién dibujada en trazo grueso, hasta la posicién sefia-
lade en linea de trazos.

La consecuemcia del movimiento anterior, es el avance de
todo el conjunto en el sentido de la flecha -B~-, puesto qus 16-
gicemente las ruedas -8-, se apoyan.en 6l suelo. Y paralelamen-
te efeotua 4l mismo avance, 6l rodillo -17-, que se dibuja sec-
oionado transversalmente emn la Fig. 3. Este rodillo integrante
de la méquine, es &L instrumento escardador, de cuerpo macizo,
oalado centralmente por el sje -T-, del Juego de ruedas tracto=-
rag, prosentando a lo dargo de su superficie periférica, unas
hileras incesivas de pfias agudas -1l8-, que penetran en la capa
superfiocial de la tlerra, redl izando la labor de removimiento
precisa para recibir con efectividad las semillas que corres-
ponden &l sembrado.

Bn la #ig. 4, se ddbuje € redillo =17-~, visto en dos dec-
ciones: una esquemética frontal; y otra en planta superior, en
la que se denuestra la existencia de um ocubier ta protectora,

-19-, que resigue la mitad superior de la circunferencia del



10

16

20

R5

30

g N e L &2
rodillo, contando con dos vigeras sglientes -19%a-, por .

lados, a media altura, las cuales sirven para contener los
abrojos que se desprenden de la tierra y evitar, qus se adhie-
ran & la totglidad de la guarnicidn de pdas, atasca.hdo y en-
tarpeciendo su rodaje., Esta aibierta con las ranuras parslelas,
-30-, que d4n peso 1libre a las puas, permansce sostenida conve-
nientemente par tirantes o bridas -21-, &l restante srmazdn de
la mdquina. . |

Mineglmente en 1a Fig, 5, se muestra la estructura otorga-
da & la expulsién de las semillas, de acuerdo con su celidad
de sembradora.

Teniendo oomo sustentacidn fija y estable, unos montantes
=~%2=, yue deben elevarse por sncima del radio de accién del ro-
dillo de pdas para no entorpecerse mituamente en su lagor, eé-
tos se hacen solidarios de los largueros del chasis =6-, dig-
tribuyéndose anterior y posteriormente al ej =7-, como centro
de gravedad de la méquina.vl’or lo tanto, desde ambos lados, sos-
tienen un arexpo acejonado -23-, equipado con una tolva recep-
tora del grano -24-, ante la cusl e instals, montado en un eje
trengversal, un dispositivo giratorio -25-, consistente en un
molinillo de cuvatro aspas portadores de uras pales o cucharillas
qus rozando tangemislmente con el fondo de la tolva; S0On r'eco=-
gedoras de uns pequefia cantidad de grano que transportan hasta
enfrentarlas con un embudo colector -27-, que las caneliza y
orienta hacia €l punto oportuno de expulsidn.

A lo ancho de la mdq_uim. s6 dispondrén cusntos elementos
seen precisc segin sea la distam ia entre s1 que se desée depo~
gitar las semillas, '

La movilidad 0 giro de estos distribuidores, tiiene?fecto

por medio de una cadena 0 correa que enlaza su rueda giratoris,
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con una poles =28~, calada en el eje de la mégquina y endlaveta-~
da & una de les ruedas motrices, con arreglo a un wédulo previs-
to ane pueda hacer regulable la cantidad de vusltas de la rueda
pequeila, y por lo tanto de su capacidad de proyeceidn de semi-
llas.

' iin cmanto a su funciomamiento; la sstrwtura y relacién en-
tre el chasig ~6-, y d bastidor -ll-, pone de manii’ijesto que
la repeticidén del movimiento basculante de éste dltimo es 4l eje-
outor del avance de la méquina, agance que ostd supeditado a la
fuerza o velocidad gue se le imprima, rezén por la cusl se oon-
signe @e la energia manual puede ser substituida por el giro
de un motor suxiliar de fuerza pw porcional‘.

Dicho motor -30- pusde instalarse como se dlbu ja en la Fig.
1, situdndolo acondiciomado en uno de los brazos soportes ~9-,6n
forma de que medisnte un plato adicional «3ly, y una biela -32-,
pueda transmitir al bastidor -ll-, €l movimiento de vaivén al
que venimos haciendo referemia. En el caso de que se desee manio
brar la méquina sin que accione €l rodillo, sea para el franspor=
te como para el senbrado, se adicionan lateradlmente dos ruedas
de didmetro superior al del rodillo de forms que este no toque
sobre la superficile de tierra.

La demostracién grdfice diel ejemplo que se ha descrito,
respohde a su expresidn esquemdtica, ya que la fabricacidn defié-
nitiva de la méquina, dard luger a mfiltiples detalles de resolu-
cién qu9 serdn varisbles, sin que por ello se altere ni modifigue

la esenecialidad béasica deal invento,

Se reivindica como objeto de la Patente de Imvencién pBesen-

to:
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12,~ Une méquina gsembradore amtomética, que se caracteriza
por es:car constituida en coordimscidn con un rodillo escardador
giratorio que tramsforma el movimiento basculante angular de su
bagtidar, en movimiento de avance progresivo, por el hecho de os-
tar dicho bastidar gre es mévil, vinculado al chasis fijo de la
médquins mediante une articulacién consistente en que un pivote
sal lente de los lados del primero, se désliza sobre le periferia
de una rusda dentada, libremente en el sentido egcendente, ¥y
arrastréndola por engrans je de tipo de trinquwte, en el movimien
to desoenienté.

22 = Una méquirma sembradora au tomdtica, ceracterizada porque
el piv[)te del bagtidor, que se cita en la reivindicacidn 12, se
mueve calado en el interior de la oolisa existente en 1la placa
terminal del montante del chasis, dispus'sto en forma oblicua as-
cendente, y estandc ademds unido al pivote & la citada placa,
por medio de un resoxrte de muelle helicoidal que trabajando por
contraceién, mentiene a ambos en posicidén gue obliga al pivote,
& engranar efectivamente con el dentado de la rueda auxiliar
que es solidaria de un casquillo-buje constitutivo de lasg gran=-
des ruedas motrices, y sdbre cuyo cuello se articulan libremen-~
te los dos mencionados el ementos, chasis ¥ bastidor bgsoula.ndo
sobre tal cuello como punto de 8pOyo para su movimiento angular
que se tramsforma en avance por el contecto sobre el suelo en
que descahsab’.

82,- La propia mdquina de las rel vindicaciones anteriores,
oaraotérizé.da porque el ohasis que se cita, apoyado sobre el
juego de medas motrices completa su estabilidad, medlante dosg
brazos verticales complemntarios que descienden hasta el nivel
del sudlo, empujéndose con las correspondientes ruedas livres,

Distinguiéndose en uno de ellos, la existencis de un soporte
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oportuno para condusir un motor auxiliar, que mediante un plato
gdieional y ia. corregpondiente bisls exeéndtrica, articuldndola
al brazo ddl hastidor basoculante, realiza la transformacién del
trabajo menuel antes reivindiocado, en traceién motriz mecénica
dek mds rdpido rendimie'ntoi.

42 .~ Una médquina sembradora automdtica, segdn las reivindi-
ca.cionés anteriores, carascterizada porque el eje del. juego de rud
das motrices es asi mismo portador ds un rodillo sélido, calado
gsobre 61, libremente, €l cual es portador en su superficie de
una sucesifn de fibras de pdas escariadoras que sobresalen ra-
dialmente, 1o suficiente para efestuar la operaecién de remover
la tisrra ye labrede, con miras & eliminar las Wltimas hierbas
existentes, que son retenidas por una pantalls cobertora aon
viseras anterior y posterior sostenidas par soportes relacioma-
dos con la parte estdtica de la mdquina,

62,~ Una méquina sembradora autométioa, seg'dn la reivindi-
0&01611 12, caracterizada por la existenoia en la misma, en su ca-
lidad de sembrado:ca autombtica, de un dispositivo espulsor de s6-
mlllas, montado a1 forma elevada, sobre el nivel de giro de sus
el ementos rotarivos, cbnsistente en un distribuidor temb ién gira-
torio, cuyas paletas en forma de cucharas radisdles, reco jen €l
grano y lo proyeastan sobre la boca de un embudo que es el colec-
tor y encauzador a travéds de un conducto exterior, hasta el pun-
to més cercano y adecuado 48 la tierra sobre la que deben depo-~
sit.arse..

62,.- Una médquina serb radors au tomdtica, csracterizada por-
que al & stribuidor de la reivindicacién mterior toma su capa-
cidad de giro a través de una polea movida por transm:léidln de
correa, desde un wolante adicionsl de una de las ‘ruedas ni‘otri-

o8, con médulo preestablecido para graduar a voluntad la Ga=
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paoidad de aceleracidn del sgpsrato Bembrador,

72 .~ UNA MAQUINA SEMBRADORA AUTOMATICA.

Madrid, 30 SEP. 1960
FLINARDO P W
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