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Memoria descriptiva

La presante 1nvenc:l.6n se refiere a perfeociondr-

mientos en los sistemaa elevadores de los Srganos segado
res y alimentadores en las méquinas cosechadorsge.
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Estos perfecolonamientos estdn encaminedos & re= _

' aolvez en forma préctica y sencilla la elevacidén y deseen=~

8o semiautométicos en un momento dado del conjunto segador
y alimehtadg: de las llamades mé—_ﬁu:h}aa cosechadoras me-
diente las cuales se efeotdan sin solucidn de continuidsd
las operaciones de siega, trilledo, limpleza del grano y em
secado, ye sean mééuinas arrastradas y movidas por w trac—
tor, o bien mlquinas autonomes con motor propioe

El conjunto segador y alimentador oomprende ganeral

mente, montado en un chasls adecuado y articulado en lé pa;s- -
te delantera de la méquina, un tablero inclinado que termina

inferiormente en uns banieja en la que estd instalada una
slerra de phine, sobre cuya slerra gira un molinete éue 1:9_
olina las mieses contra la sierra facilitsndo asi su cortes
Entre la oitada bandeja y el elevador de la mies ya cortada
que la conduce al tambor desgransdor, se instala commmmente
un cilindro provisto de 8letas y palas adecuadas qﬁg pro=-
porciona wna adecuada conduccién de las misses ya ocortades
dirigiéndolas hacia el e;evadof., Este conjunto de elementos
forma un todo que segihn la mies & coseochar, o aégﬁp_]_._a ola-
ge dej}ér:epq s_obre'gl que ge‘trabgjgg conviene digponer=
lo a wna altura adecuada, gue, como es légico, varfa segin
6l caso, siendo conveniente que el mando de este oonjunto
alimentador de la mﬁquina pueda ser acoionado en cualquier
momento, répidamente, y desde 1a miema plataforma en 18 que
opera el conduotor de la méquinao | .

Hasta el presente los sistemas elevadores que se
han venido empleando no han dado el resultado apetecido &
peser de la complejidad en su organizacién y montaje, miens

tras que con el siptema objeto de esta patente se logran
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resultadoa altemente satisfaetor:loa que cumplen riguzosa-

mente oom 18 oondiciones auteriormente cltadag de rapideg

y exsotitud en 18 gradusolén en alturs del conjunto.segador-

slinentador, estando comstituldo este nuevo meoanismo por wn
conjunto de elementos altamente simplificado con un funcio=
namiento semismtomdtioo ¥ con mando accesivle desde el pro=
prio puesto del conductore

Egencialmente oomprende el sistema en ouesti6n un

juego de p&'laneas artioulado al chasis del conjunto aegadorh- .

sljnentador; y que mediante wn osble de aoero guisdo por _
poleas adecuadas se relaciona al tambor de un mecanismo mo=
tor en €l que gse grioll_a_ este cable, ouyo mecanismo motor
recibe el movimiento & partir de cuslguier elemarto mévil
de la propia mdquina y mediente una transmisién adecuadaj
oomprendiendo adends este mecanismo un dispositivo de emi=
brague selector gque permite hacer girar el tambor portaca-
ble hacia uno u otro sentido, o bien mantenerlo en una po~
gleidn astdtioa.
~ Para que el citado oable no tenga. que soportax to=

do 61 peso del conjunto segador-alimentador, se prevé en el
sistema el montaje de otro cable estético ge se relaciona
convenientemente con el chasis de dicho conjunto y se halls
vinculado & un grupo eléstico Tegulable que compensa el
peso de aquel pars su féoil equilibrice

_ Con el fin de faoilitar la explicacién, se acompaﬁa
a la rresente memoria unos dibu;ios en los que se ha repre-
sentado un caso de realizacidn, que se cita a titulo de
ejemplo, no limitativo del &lcance del irrvento':..

En loa dibujoss _
La figura 1 ilustra en alcaﬁo lateral esquemético

”
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la parte de la méquina ocaeohadora que oomprende el conjun-
to alimentador y el sigtema elevedor del mismo, objeto del
invento en cuest:l.6no ] )

~ Ia figura 2, muestra en planta, asimiemo esqueméti-
ca, 1a citada parte de 1a méquing oosechadora;

- La figura 3 representa e seooion alzada el detalle
del meocanismo motor de este sistema elevador, y

- ILa figura 4 manifiesta en planta gecocionada este
mismo mecanismo motors, , _

N ~ 1a mdquina cosechadora aa:l perfeccionada comp:rende
como €s Qmmin,_ un oonjunto sege_ado:--,glj.mentgc}o:p (reprgst}z}ta-
do esquemdticamente an las figuras 1 y 2)“oonst:[.‘_l;u1‘do por
el tablero la bandeje, 1a sierra de peine, el molinete, el
slevador, y el oilindro de aletas, fodo ello representado
con la referencia,ls Este conjunto se encuentra artioula-
do por cada lateral, y precisamente debajo del isblero, a
sendas palancas 2 que por su otro extremo se articulan asi-
migmo & regpectivas palancas 3 goliderigadas radialmemte a
un eje trangversal 4 mon-l:ado en forma libremente rotatoia
en el chagis 5 de la mﬁquina,

‘En este m:l.amo eje 4 se eol:l.dariza otra palanoa ra-

dia:L 6 a dispoaioién intermedia con respecto & las otras dos

palancas 3, en ouyo extremo libre se vinoula un cable de ace
ro que digourre guisdo por una polea 8 y qe se arrolla en un

tembor rotatorio 9. Eete tambor se encuentra anclado sobre un

°je 10 (figura 3) en el que o halla asimismo anclada uns
rueda dentada 11 que coopera funcionalmente con un tornillo
sin fin 12 que en uno de sus extrenos lleva montado un piﬁ6n
o6nioo 13+ Gon este piﬁén engranan otres dos piﬁones as:!znis
mo cdnicos 14 ¥ 15 ingtalados a 902 oon rTespecto & aguel y

e
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enrrentados entre si, ouyos dos piﬁones ge disponen libremen
te giratorios sobre un eJe oomﬁn 16s i
Sobre este mismo eje se arman dos embragues 17 5 18

cada uno de los ouales coopsra selectivamente con los res-

‘peotivos pliiones 14 y 15. Estos embragues son aocionados me-

diante una palanoa de mando 19 articulada convemientemente
por su extremo inferior en la caja 20 que congtituye el obr
ter de los méncionados engranajes, por cuyo extremo in:e;}&r

ge relaciona esta palanos con una leva 21 que ocoopera fun=

clonalmente con un casquillo ramrado 22 solidarizado a un

eje 23 montado en forma longitudinalmente desplazable y.
que en sus extremos lleva armadas sendas horquillas 24 y
25, cada una de las ouales aotda sobre el regpeotivo em=
brague 17 y 18» ‘Normalmente 1a palanca 19 de mando se en-
cuentra en ‘una posioidn intermedia (representada en las
figuras 3 y 4) en 1a que loa dos embragues se euncuentran
separados de los respeotivos pifiones, de fprma.dne el con
Junto segador-alimentador se mantiene en una posicidn es-
tétiom. Esta posioién intermedis de 1a palanca se consigue
estabilizarla por medio de dos muslles helicoldales 26 y
27 montados radislmente y en puntos opuestos del extremo in-

ferior de dicha palanos, ouyos muslles pueden ger regulados

en su presidn por la existencia de sendos tornillos 28 y 29
El eje 16 sobresale por sus dos extremos fuera del
cérter 20 (figura 4), en uno de los ouales lleva fijade una
polea 30 qug se enlaza mediante una correa trapezoidal 31 a
otra polea 32 anclada en oualquier elamento rotatorio, ya
sea por ejemplo el eje de un ventilador 33; u otro culguiera
1déneo. Pér_al extremo opuesto, el eje 16 86 remata segin

una seccidn cuadrads 34 que permite el acoplamiento de wm

B £
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~ En el mismo eje 4 que soports los juegos de palan~
oasj y en un punto 35 adeouado del mismo (figura 2), se vin-
aula un segundo oable‘fsv‘,aa;mianb guiado por una polea 37
¥ que se empalma por su otro extremo & un grupo eldstico
formado por resistentes resortes helicoldales 3‘8 v 39. L8
tensién de estes resortes puede ser regulada en mds o menos
por medio de una varilla 40 que geo atornilla en el propio
chasis 5 deo la méqninao . | o
~ Oon las referencias 41 y 42 se indlcan respeotiva-
mente los cojinetes de bolas para el apoyo del tornille sin
£in 12 y su empuje axial, y con la referencia 43 se ilustran
los cojinetes asimismo de bolas en los que s apoya en su
montaje o1l eje 16,. o
El funoionamiento del sigtema elevador 83 como siguez
~ Segin ge inclins la palanoa de mando 19 hacia un la=
do u otro se desplazar{ el eje 23 hacia un sentido o haois
el opuesto, con 1o que se obtendré ‘el desplasamiento simul-
téneo de los dos embragues 17 y 18 ‘uno de los ocumles entra~
xé en contacto con el pifin correspendiente transmitiendo

~asi el movimiento rotatorio al pifin 13 y &l tornillo sin

fin 12 qus lo soparta,.

. Este tornllle 1o transmite & 1a rueda dentada 11
oon 1o que, al girar el eje 10 portatambor, se logrard el
arrollamiento o desarrollsdo del cable 7 con Tespecto & 4ic
oho tambor, obteniendo gai selectivamente ya ses el levantd
miento ya el desoenso del conjunto segadorselimentador 1y

~ En cago de ciue el movimiento del eje 16 no pueda ob~
tenerse por 1a polea 30 ddrectamente desde 1a mdgina, e
tonces g6 utilizard el manubrio acoplado en el extremo 34 de

I
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Con el fin de que el cable 7 no tenga que soportar

este mismo eje.

el considerable peso del oonjunmo aegador~alimentador 1, se
ha previsto el grupo eléstioo 38~39 que compensa dioho _peso
y mantiene al oitado conjunto en un adecuado equilibriqm -

i Parg evitar el positle emcasquillamientd de los pi=
ﬁonas 14 ¥y 15 sobre el eje 16 _prineipalmente &1 encontrarse
el mecanismo motor largo tiempo en la posicidn estética enm
la cual el eje 16 sigue girando, so montan aguellos sobre
respeotivos oasquillos de bromoe fosforoso 44, estando &l
conjunto deﬁlps eng;anang bafiados oonstantemente en aceites

L a palanca de nando se monta ventajosmmente cerca
de 1a plataforma donde se halla el conductor de 1a mdquina, y
asl con una ligera maniobra puede obtgnégse_ingtantgngamente
la graduacidn en altura del alimentador de la méquim;a; ‘

La invencidén, dentro de su esencialidad, puede ser
llevada a la préotica en otras formas de ‘realizacidn; qe
difieran en detalle de la indicada & tf{tulo.de ejemplo, &
las ouales aloanzaré igualmente la prot63016n que 8o reoaba.
Podr4, pues, construirse en oualquier forma y tamafio, con
los medios y materiales mfs adeouados, por éueggr‘todo ello
oomprendido en el espfritu de las reivindicacionese.

~ 8e reivindica oomo objeto de este patente de inven=
oidn: SO L
1.~ Perfecoionamientos en los sistemas elevadores de
los alimentadores en las mdquinas cogechadores, oaracterizas=

2
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dos eaencialmente por el hecho de :ralaoionar el conjunto se-

gador-alimentador ‘d'e estas mdquinas, por medio de wn juego
de palancas artiouladas, & un meoanismo de accionamiento oon
mamdo voluntario manuédl y que recibe el movimiento a partir
de un elemento mfvil de la propia méquina, cuyo mecanismo
se relaciona &l oitado juego de palancas por medic de un os™
ble empalmado & 6L y arrollado en un tambor retatorio per=
tensoiente & dicho mecanismo, comprendiendo ademds este me=
canismo un dispositivo ae embrague ng:.l_._a'c_;tqr”q-ug pernite ha-
cer girar el tambor portgoable hacia uno u otro sentido, o
bie mantenerlo em wna posicidn estdtim '
. 2e= Perfecoionamientos en los sistemas elevadores

de los alimentadores en las méqui_nas cosechaioras, segin la
anterior reivindicacién, caracterizados porijae_el Jjuego de

palancas consta de dos pares de palanégs artiouladas entre

8{ de las que wna de cada par ge artioula asimismo al conjusi

to segador-alimentador, mientras que la otra palancs ge__yin-:
oula golidariamente a un eje montado libtremente giratorio
en 6l chasis de 1a méquina, presentando este oje adends la
solidarizacién de wna palanca independiente en ouyo extremo
libre se empalma el oable que guiado por adeouadas poleas
llega hasta arrollarse en el tambor del mecaniemo motoTy!
3o~ Perfeocionamientos en los sistemas elevadores de
los alimentadores em las méquinas cosechadoras, segun la rei
vindicaoidn 1, caracterizados porque el mecsnismo motor com
prende un tornillo sin fin con 6l éue engrana 1a oozfregpo_r_x“_‘f
diente rueda dentada éue se halla _vinculada sobre el eje i}ozj'-
tatambor, llevando montado este tornillo em uno de sus ex-
tremos un p:l.ﬂ6n oénico en el que engranan respectivamen'be B

& 902 otrog dos pifiones cénicos enfrentados entre si y mon—

#
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tados 11bremen1:e g:iratorios sobre un mismo eje, habiéndose
acoplado sobre este eje semdos embragues que &ctian seleo-
tiva e independientemente con cada uno de los expresados
pifiones enfrentados, comprendiendo para ello el slstema una
palenca de mando que mediante wia leva desplaza yolunterie-
mente hacis un sentido o hacie el opuesto un eje &l que es-
tén fijadas respectivas horquillas que cooperan funcional=~
mente oon dichos embragues. ) o

.. 4o= Perfeccionamientoes en los s:letemas elevadorea _
de los alimentadores en las méquinas‘_ cosechadorss, segin las
reivindicaciones 1 y 3, oaracterizados porque el eje sobre.
el que estén montados los dos pifioneg enfrentados se remata
por un extremo segin una polea por la @e, medimte une
tranemigién adecuada, recive el movimiento & partir del ele
mento mévil esqogidovez';ﬁla“prqpig méqp:_i.na,_- mientras q-t}eA egp
el otro extremo de dicho eje resulta potestable el acopla-
miento, en oaso necesario, de wn manubrio. "

5o~ Perfeccionamientos en los sistemas elevadoree
de los alimentadores en las mdquinas _oosechadoras, gegin las
reivindicaciones 1 y 3, caracterizados porque la palanca de
mando gﬁg aotda directamente en forma selectiva sobre los.
emlragues os mantenida en uwna posicién intermedia neutral;
de acolén pasiva de estos dos embragues, por medio de dos
resortes helicoldales oompressres montados sxialmente opus
tos, y regulados mediante sendos tornillos presionadorese ’

6o Pemfeccinnamientos en los sistemas elevadores de
los alimentadores en las méquinas cosechadoras, e 'egﬁn’laa
reivindicsciones 1 y 2, ocaracterizades porque el eje girato=

rio al que estd montado €l juego de palancas, lleva solidari

zado en un punto adecuado, un cable vinculado & un grupo elgg

it



tico resvlable que oompensa el peso del conjunto aegador-
alimentador para su equilibrio,.

loa alimentadores en las méqu:lnal oosechadoras,x
A Esta mamorie oonste de diez péginas escritas por
uné sola oara.
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