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a favor de Don MARCOS MENEWDEZ LLOPART, de nacionalidad
espafiola, residente en Barcélona, calle Villarroel, 41,
por 7APARATO ESTROBOSCOPICO PARA LA VEAIFICACION QQKTI—
HUA DE 3ANDAS QUE SE DESPLAZAN A GRAN VELOCIDADY, B

- -

MEMORIA DESCRIPLIVA

La presente invencidn se refiere a un aparato
estroboscedpico destinado a la observacidn sucesiva de
porciones de longitudes de una banda que 36 desplaza
a grau velocldad, y principalmente para la verifica~

5. c¢idn de impresiones en bandas impresas, tales como pa-
peles, telas, ldwinas de pldstico o folios metdlicos
impresos, estampados o dotados de representaciones su-
perficiales o en relieve de naturaleza diversa.

Como es sabido, ya se conoce, entre otros, un

10. tipo de aparato para la observacidu dpuica de bandas
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de cualesquiera de las clases indiocadas, dotadd'de un
medio reflector dptico rotativo gque es puesto en movi-
miento por intermedio de un mando de transmisidn pura-
mente mecdnica y conectada con el mecanismo de arragw
tre de la menclonada banda, de forma que la imagen de
cada una de dichas porciones de lu misma sea reflejada
sucesivamente en wna direccida fija y senziblemente
fija.

" E1l medio reflector dptico de los estrobosco~
plos de la clase mencionada anteriormente se preseata,
por lo regular, bajo dos formas diferentes: Con espejo
unico o bien con espejos miltiples,

En el primer caso el espejo es solidario de
uwn eje giratorio, paralelo a la anchura de la banda
obgervada y animado de un movimlento de rotacidn re-
lativamente lento en un sentido, durante la observacidn
de una parte dada de la banda, seguldo de un retroceso
brusco a la posioci¢n de partida, para empezar la obe~
gervacidn de la zona de banda inmediata que sigue a la
primera.

Bn el segundo caso 8e dispone de una serie de
espejos, montados sobre un c¢illindro soporte de manexa
que forman una pluralidad de facetas longiiudinales,
cura secoidu transversaluforama un poligono regular y
de modo gue cada espejo refleja sucesivamente la ima~
gen de una poroidn de handa que se desplaza longitudi~

nalmente en una direccidn gque varfa poco.

En cads uno de loy casod menciounados anterior-
1\
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mente y coun miras a la comodidad de la observacida,

la ilmagen proporcionada por el medio de reflexidn es
reflejada una segundia vez mediante un segundo espejo
gque, en clertos ocasos es fijo, mientras que en otros

eé dotado de un ligero movimiento de correccidn para
compensar las desviaciones angulares del haz, propor-
olonadas por los espejos rotativos wdfltiples.,

Bl dispositivo de mando del medio de observa-
cidn estd pues, obligatoriamente, conectado oon el me-
canismo de arrastre de la banda a fin de conservar una
observacidn ocorreota indepdndientemente de la velocidad
de desplazamiento de dicha banda.

Ya se ha propuesto diversos sistemas de meoca~-
nismosy de acoclonamiento del género puramente mecduico
para proporcionar los movimientos adecuados del medio
o medios reflectantes, pero todos ellos son de reali-
zacidn delicada y, hasta la fecha, no se ha couseguido
librar la imegen de los molestos temblores que los mis~
mos provocan, También se ha tratado solucionar este
problemea mediante el empleo de transmisiones eléctri-
cas que couprenden motores sincronizados del tipo ”Sel~
syn”, pero estos expedientes resultan particularmente
caros y, eu comsecuencia, igualmente inaplicables para
las mecesidades del control industrial.

La presente invencidu tiene por bbjeto, preci-
samente, eliminar los inconvenlentes mencionados ante-
riormente, y al efecto proporoiona un nuevo aparato

estrovosodploo de mando por transmisidu puramente meocd-
N
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rica, en el gue dichos inconvenientes han sido elimi-
nudos por medios simples y de fdcil puesta en prdcti~-
ca.,

Por consiguleante, la presente invencidn se re-
fiere a uﬁ nuevo eparato estroboscdpico para la veri-
ficacidn continue de bandas que se desplazan rdpidamen=-
te, dotado de wna trausmisidn puramente wecduica pars
la conexidn entre el mecanismo de errastre de la banda
en observacidn y el medio de reflexidn dptica, cuya
transmisidncouprends almenos una parte dotada de una
caracterfstica de.elasticidad rotacionel y que esté
asoclada con al menos un medio de regulacidu de velo-
cidad por inercia.

La experiencia ha demostrado que esta combina-
cion de factores: Elasticidad rotacioznal y regulador
de velocidad por inercia, asegura una notable estabili-
dad de la imagen.

De acuerdo oon otra caracterfsticas de la inven-
cidn, el medio xeguladoi de velooldad por inercie estd
conectado con la fransmisidn por intermedio de un dige-
positivo de acoplamiento a fricecidn, de suerte que
cuando se presentan sacudidas de funcionamiento, en el
caso de arranques o paradas bruscos del mecanismo de
arrastre de la banda en observacidn; el acoplamiento
de friocoldu patine y evita, de esta manera, todo cho~-
que o sacudida brutal de los elementos de la transmisidn
entre sf o con respecto de partes asociadas del meca-

nismo.
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Los dibujos adjuntos muestran, a t$tats do& O /{

egoemplos no limitativos del alcance de la invencidn,
algunas resalizaciones preferidas de estroboscopio a
espejo unico, y de espejos muliiples.

En diochos dibujos: La filzura 1 es unu vista
en geccidn longitudinal de un modo de realizacicn se~
gdn.el invento, de un sparato estrobogcdpico de espe~
jo dnico; la figura 2 es una vista alzada por un extre-
ao, Segun las flechas II-II de la figura l; la figura
3 es una vigta en alzado por un extremo, Segun las fle-
chas III-III de la figura 1, del aparato estrobosocdpi-
00 representado en la misma, y la figura 4 es una vis~
ta similar a la representada en la figura 1, de otra
realizacidn, segun el invento, de ux aparato estrobos-
cdplco de espejos mdltiples.

De acuerdo con la realizacidu elegida y repre-
sentada en las figuras 1 & 3 inclusive, el espejo Uni-
co ~l- egtd fijado sobre un eje longitudinal -z-ga su
vez montado para glrar en cojinetes formados en las pla-
cag paralelas =3~ y -4-, cuyo eje -2~ es acoionado poxr
una transmisidn puramente mecdnica desde la meguina de
imprimiz o de alguno de los dispositivos conductores
auxiliares de la banda impresa.

Esta trauemisidn meocdnica comprende, partiendo
del elemento gque la acclona, mdquina de imprimir u otro
dispositivo, un cable flexible ~6~, montado deatro de
una funda -6~ uno de cuyos extremos, no representado,

estd unido a dicho elemento, un &grbol giratorio -7~
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montado sobre cojinetes en la placa -3= y solidario

del otro extremo -3~ del cable flexible ~5-, un tren

de engranajes reductores ~9~, =10-, ~ll- y ~12~, una
barra de torsidn ~13~ gque se extiends coaxialmente con
regpecto del drbol -7-, conectada por un extremo al pi-
fidn de salida ~12- del tren de eagranajes y soliaaria
por el otro extremo de un drbol ~l4- montado en rota-
cidn en wn cojinete adecuado, dispuesto en la placa -4-.
Sobre este drbol ~14~ estd fijado radialmente un plato
~15~ cuya periferia estd dotada de un perfil de leva
que comprende una parte -l16~ en forme de espiral y una
parte -17- que se aocerca abruptamente al drbol -l4-.
Sobre esta gsuperficie periférica rueda un rodillo ~18~
montado en el extremo de una palanca =-15- fijada sobre
el drbol -2- del espejo =l~.

El drbol ~14- estd acoplado por otra parte, por
intermedio de un dispositivo de acoplamiento ~20~, car-
Zado mediante un resorte ~2l-, con una polea =22~ gue
a su vez estd montada en disposicidn loca sobre dicho
drbol -li- y es suscepiible de arrastrar, por interue-
dio de una correa -23~, una segunda polea ~<i4-, fijada
sobre el 4rbol -R5- que estd montado en disposicidn gi-
ratoria en cojinetes fijos 2 la placa =4-, y Sobre ei
gque se halla fijado un volante de inercia -26-,

De lo gue antecede se sprecis que entre el Hr-
bol =7~ y la barra de torsidn =13~ estd insertado el
tren de engranajes de multiplicadores =9-, =10-, ~ll=- .

y ~12=~, Los dos engransjes =~1l0- yell-, no enmangados
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sobre las piezas coaxiales rotativag =B= y =135~, :fidn ;?
montados a su vez sobre un eje ~R7~, fijado sobre una
corong dentada -28-~ ouya posicidn angular puede ser ajus-
tada por medio de un volante de acclonamiento ~29~ gue
actya sobre un pifidn ~30- engranado con la coron& =<8-.

Debajo dsl espejo -1~ se encueantra di:puesto
un segundo espejo -3l-, de posicidn flja y destinado a
reenviar los rayos rclflejados por el espejo =l- en una
direccidn fija a travéds de una ranuwra de visidn =-3R-,

Durante el funcionamiento del aparato el cable
flexible -5~ agrastira, por intermedio del tren de engra-
najes reductores =9-12~, la barra de torsidn =13~ con
una velocidad igual a una vueltae completa durante el
paso de una impresidn de la banda impresa, de suerte
que el examen de la imagen se efectda durante el roda-
miento del rodillo ~13- sobre la parte -18- de la leva
~15-, efectudndose el retorno del espejo ~l- a la posi-
cidn de reposo, durante el breve transcurso de la par-
te =17~ de la leva =15~-,

La experiencia ha demostrado que la observacidn
de la imagen se efectua sin vibraciones y esta cuali-
dad del aparato se explica gracias al empleo de una
transmisidu flexible (cable flexible =5~ y barra de tor-
gidn ~13-) entre la mdquina de imprimir u otro elemento
y el espejo =l=-, asocliada con el volante de inercia, re-
gulador de velocidad -R6-. ‘

Es de notar gue el aparato estroboscdpico des~

crito presenta otras ventajas sobre los conocidos, a
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saber: Su simplicidad en el ajuste de fas e de las ime
presiones de la banda impresa y la posicidu inicial

del espejo =~l- por simple rotacidn del volante ~29~,
ajuste que puede ser realizedo de manera continua, pro-
gresiva y durante el funcionamiento.

Se apreciard igualmente lg seguridud mecdnica
proporcionadae durante los arrangues, parades y otras
condicliones de funoionémiento a sacudidas, por la co-
nexidn mediante el dispo:itivo de acoplamiento a fric-
oidn ~20- del volante de inercia =26~ con la barra de
torsion ~13-.

De acusrdo con la forma de realizacidn descri-
ta en la‘figura 4 de los dibujos, el esgtroboscoplo com-
prende un cilindro -33- gque presenta una gerie de fa-
cetas longitudinales ~34=~ que forman espejos, estando
este cilindro fijado sobre un drbol bubular =35~ monta=-
do para girar en ocojinetes dispuestos en lus dos placas
~36= y =37=, la transmision mecdnioca entre el elemento
utilizado ocomo dispositivo motor y el cilindro se efec~
tda, igual que en el caso precedente, mediante una co-
nexidn flexible en rotacidn: cable flexible -38~ unido
directamente, por un lado con el elemento motoxr, y ba-
rra de torsidun =39~ dispuesta axialmente en el interior
del 4rbol tubular ~35- y acoplada rigidamente con este
drbol tubular., La conexidn entre la barra de torsidn
-39- y el cable flexivble ~38~ couprende, ademds del
tren de ruedas reductor.~40-, asociado con el disposi-

t

tivo de ajuste angular =-4l~, idénticos a losg descritos

)

e



5.

10.

15.

20,

26,

il 0oL
en el ejemplo preeedente, un par sumplementario dé r;;—
das demultiplicadoras -42- y -43-,

Sobre el drbol tubular ~35-, en el lado de su
conexidn con la barra de torsidn -39-, estd wontada
igualmente una polea -4i-, unida con el &rbol =35- por
un dispositivo de fricoidn -45-, cargado mediante el
resorte -46- y que arrastra por iatermedio de correas
y otras poleas (una sola de las cuales ha sido repre-
sentada en =47~ con miras & la simplicidad) un volante
de inercia -48-,

El cilindro ~33- es espejos miltiples -34- es
arrastrado a velocidad constante tal que los espejos
~34~ desfilan sucesivamente, cada uno de ellos, pox
delante de una de las impresiones de la banda impresa
en movimiento. La observacidn se realiza también, en
este caso, a travéds de uns ranura de visidan sobre un
espejo rellector =49~-,

El estroboscopio de espejos mifltiples descrito
anterlormente presenta las mismas ventajas que se ha
descrito en relacidn con el zparato estroboscdpico de
espejo unico.

Se compreande gue serdn independicntes del al-
caiice de la invenocidn los detalles eonstructivos y ca~
racteristioas aocesorius utilizados en la puesta en prdc-

ica del aparato, siempre y ouando no alteren esencial;

mente el alcande de las sigulentes reivindicacionss.
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e reivindica como objeto de la presents patente
de introduccidn:

1. Aparato estroboscdpico para la verificacidn
continua de bandas que se desplazan a gran veloocidad,
del tipo que couprende un medio ue reflexidn mdvil, ac~
clonado por una transmisidén puramente mecdnice desde
un mecanismo de acclonamicnto de dicha banda, caracteri=-
zado porque la transmisidn puramente mecdnice gue conec=
tg un mecanismo de arrestre de la banda con el medio de
reflexidn Jptica, couprende al wenos unea parte que pre-
gents una caracteristicas de elasticidad rotacional y
estd asociada con al menos un medio regulador de velo=-
cidad por inercis,

2, Aparato estroboscdpico para la verificacicn
continua de bandas que se desplazan a gren velocidad,
segUn la reivindicaocidn 1, caracterizado porgue el me~
dlo regulador de velocided por inercia estd conectado
con la transmisidn por intermedio de un dispositivo de
acoplamiento & friccidn,

3. Apaerato estrobosodpico para la verificacidn
gontinua de bandas que se desplazan & gran velocldad,
segun la reivindiocacidn 1, caracterizado porque la
parte de la transmisidn que presenta la caracterfsti-
ca de elasticidad rotacional estd constituide por un

cable flexible,
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4, Aparato estroboscdpico para 1§L%é£ifidébi%h a
continua de bundas gue se desplazan a gran velocided,
segUn la reivindicecién 1, caracterizasdo porque la par-
te de la transmisidn que presenta la caracterilutica de
elastioidad rotacional comprende una barras de torsida.

5. dparato estroboscedpico pare la verifiocacidn
oontinua de bandas ¢ue se desplazan & gran veloclided,
segun lus reivindiocesciones 1 y 3, ceracterizado porgue
el cable flexible constituye al mismo tiempo el medio
de conexidn del resto de la trunsmisidn con el mecanis-
mo de arrastre de la banda en observacidu.

6. #parato estroboscdpico para la verificacidn
continua de baidas que se desplazan a gran velocidad,
segUn les reivindioaciones 1 y 4, ceracterizado porque
la barra dé torsidn estd conectada entre el medio de
reflexidn dptica y el resto de la transmisién por in-
termedio de una leva y de una palanca geguidora de le~
va, cuando dicho medio de reflexidn estd constituido
Por un espejo duioco.

7. Aperato estroboscdpico para la verificacidn
continua de bendas que se desplazen a gran velocidad,
segin las reivindicaciones 1 y 4, caracterizado porgue
la barra de torsidn estd conectada entre el medio re-
flector dptico, comstituido por un c¢iliudro de espejos
wiltiples, y el resto de la transmisidn por intermedio
de un mecanismo de amocionemiento directo.

8. 4parato estrobéscdpico para la verificacidn

continua de bundas que se desplazaen a gren velocidad,
: i
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transmisidn de acolonsmiento cowprende medios reductow-

res de velocldad.

9, dperato estrobosedpioco para la verificacidn
continua de handas gque se desplezan a gren velocidad,
segun las reivindicaciones 1 y 8, caracterizado poxrgue
dichios medios reduotores de velocidad estdn intercala-
dos entre el cable flexible y la barra de toxsidn.,

10, Aparato estrobosodpico para la verificaoidn
continua de bandes gue se desplazan & gran velocidad,
segUn luas reivindiceciones 1, 8 y 9, caracterizedo por~
gue los citados wedios reductores de velocidad compren~-
den un tren de cuatro engranajes demultiplicadores gue
proporcionan una doble reduocicon,

11, Aperato estroboscdpico para la verificacidn
continua de bandas gque ge desplazen & gran velocidad,
segin las reivindicackores 1 y 8 a 10, csaracterizado
porque uno de los engrenajes satélites del tren de en~-
grenajes reductores, estd montado en disposiocicn giraw
toria sobre una corone dentada que engrane con un pi-
fdn conectado con un dispositivo de accionamiento para
el ajuste angulexr de dicho engranaje satélite,

12. Aparato estrobosodpico para la verificaocidn
continua de bzndes que se desplazan & gran velocidad,
segin las reivindicacicnes 1 y 2, casracterizado porque
el dispositivo de acoplamiento a friccidn actda sobre
una polea montada loga soore la barra de tors . dn y uh;-
da por al menos una conexidn de correa y polea multip%i-

cadora con un volunte de inercia.
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13, 4parato estroboscdpico para la verifi;acidn

continua de bandas gue se desplazan a gran velocidad,
| La presente wemoria descriptiva consta de trece
hojas foliadas, escritas a mdquina por una sola cara.
Barcelona, a 14 de septiembre de 1960,
Marcos MENENDEZ LLOPART
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