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El Modelo de U t ilid a d  a que ge r e f i e r e  la  presente Me­

m oria, se d estin a  a g a ran tiza r la  exp lo tac ión  y l a  p rop ie ­

dad e x c lu s iv a s , en todo e l  t e r r i t o r io  nacional, de un d is —  

p o s it iv o  perfeccionado para  v o lte a r  patas de camas a b a t i—  

b le s ,  cuya novedad representa una evidente y su stan c ia l me­

jo ra  sobre todo lo  conocido por e l  estado actual de l a  tó c -
* + * *n ica . ; ..
* * .

Como es sab ido , desde hace bastantes años, se vien&n *

desarro llan do  d iversos mecanismos y d isp o s it iv o s  de acciona

miento para muebles a b a t ib le s ,  y más particu larm ente para -

camas, entre lo s  que destacan d isp o s it iv o s  te lescóp icos de

tensión  re g u la b le , re so rte s , e t c . ,  todos e llo s  tendentes a

f a c i l i t a r  lo s  movimientos de abatim iento , compensando lq s

pesos del mueble, para que óstos puedan ser accionados* *áín...
esfuerzo a lguno.

Por otro lado , y en forma independiente respecto *dé*la  

c itada  compensación, se disponen mecanismos de accionamien­

to , a base de b ie la s ,  palancas, ru lin a s  y otros mecanismos, 

para e l posicionam iento de la s  patas de apoyo, colaborando  

generalmente la  cara in terna del ta b le ro  que cubre e l  hueco 

de ocultamiento del somier, normalmente vinculado a l  mismo 

por su parte  in fe r io r .

El ob jeto  motivo del presente r e g is t ro  viene a mejorar 

la s  condiciones funcionales anteriorm ente mencionadas, reu­

niendo en un so lo  objeto lo s  mecanismos compensadores y de 

g iro  de la s  patas del p iece ro , elim inando con e l lo  una se ­

r i e  de complejos mecanismos, que además de encarecer costos, 

son focos de a v e r ía s .



De acuerdo con la  invención, en un punto adecuado de 

cada costado de l hueco de ocultam iento d e l mueble se mon­

ta articuladam ente e l extremo de una v a r i l l a  empujadora, 

convenientemente acodada, cuyo otro  extremo l i b r e  v iene a 

re lac io n a rse  adecuadamente con una p le t in a  s o l id a r ia  a la  

correspondiente pata, ya que se ha de montar un mecaná^pqq
*e

para cada la t e r a l  del som ier, cuya pata adopta una d ispo—
w * +

s ic ió n  acodada, m ientras que la  p le t in a  presenta en su Tzo

na media un rev irado  h e lic o id a l  de un cuarto de hólice*,**-

su scep tib le  de pasar a fravó s  da una ranura dispuesta"en*

e l in te r io r  de una guia tu b u la r , de modo que a l  b a s c u la r * -

la  cama a la  posic ión  de abatim iento, la  v a r i l l a  empuyá'á
* * * .

la  p le t in a , desplazando ésta la  pata c o rre sp o n d ie n te ,*^ .
t* * * *mismo tiempo que su fre  un vo lteo  de 90S a l  d is c u r r ir  íar.^ 

zona rev irada  de la  p le t in a  a travós de la  ranura. En mo­

vimiento inverso , la  pata retrocede e in v ie rte  e l  vo lteo  

para quedar escondida y adosada sobre la  cara in terna del 

tab le ro  de ocultam iento.

Sobre uno de lo s  extremos de la  v a r i l la  de empuje se 

monta un re so rte  que permita compensar e l peso de l mueble 

durante sus movimientos de bascu lac ión , incluyendo lo s  me 

d ios mecánicos de apoyo y regu lac ión  necesarios , según —  

formas convencionales.

Para la  mejor comprensión del contenido de esta  Memo 

r ia ,  se acompaña a la  misma una hoja de plano en que se i lu s  

tra  un ejemplo de e jecución  en la  re a lid ad  de l ob je to  cuya 

protección  se preconiza, e l  cual se c ita  y representa a -  

modo de sim ple enunciación y, por consigu iente, s in  carác



te r  lim ita t iv o  alguno.

En dicho plano:

La f ig u ra  1, representa  una v is t a  la t e r a l  de una cama 

a b a t ib le ,  en sus dos posic iones extrem as, dotada d e l dispo  

5 s i t iv o  que se preconiza.

La f ig u ra  2, corresponde a un d e t a l le  en perspectiva , 

d e l d isp o s it iv o  del vo lteo  de la s  p a tas . ***M

La f ig u ra  3t es un d e ta l le  de un ejemplo de acoplaf-- 

miento entre v a r i l l a  empujadora y p le t in a  de v o lteo .

10 Como se desprende de la  detenida observación d e l ré fe

rid o  plano, de acuerdo con formas convencionales, e l  somier 

- 1 -  se a r t ic u la  sobre un punto de g iro  -2 -  adecuado sobre  

lo s  costados de l hueco de ocultamiento -3 - *  cuyos puntos de

g iro  -2 -  de ambos costados constituyen lo s  c o rre sp o n d ía —
. . .

* * *
15 tes puntos de apoyo de l cabecero de l a  cama, cuando esta se

encuentra abatida  en pos ic ión  de uso, m ientras que e r f 'lá * -  

zona del p iecero  se han de disponer la s  correspondientes -  

patas -4 -  de apoyo.

Dichas patas -4 -  adoptan una forma acodada a escuadra, 

20 y e l  brazo su perio r se monta en una c a ja  guia -5 -  dotada de

sendas tapas - 6 -  y -6 a -  que presentan ambas un o r i f i c io  c ir  

c u la r ; a través de la  tapa -6 -  d e s liz a  y g ira  e l brazo supe 

r io r  de la  pata -4 - ;  a través de la  tapa -6 a - d e s liz a  e l  —  

elemento de empuje -1 0 -;  e l  tabique in te r io r  -7 -  presenta -  

25 una ranura rec tan gu la r, a través de la  cual pasa una p le tin a

-8 - ,  s o l id a r ia  por uno de sus extremos a l  extremo d e l brazo  

superior de l a  pata -4 - ,  como se ap rec ia  en la  f ig u ra  2, con 

la  p a r t ic u la r id a d  de que la  mencionada p le t in a  su fre  en su -
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zona media un rev irado  h e lic o id a l  - 9 -  de un cuarto dé h ó li  

ce, de modo que en e l movimiento d e s liz a n te , de avance y -
y .

retrw&eso, a l  pasar la  zona rev irad a  - 9 -  a través de la  ra  

nura p re v is ta  sobre e l  tabique - 7 - ,  la  pata -4 -  su fra  un -  

vo lteo  de 909.

De esta  manera, cuando la  cama -1 -  se encuentra f hñ.- -
!  *  *

t id a  sobre e l  in te r io r  d e l mueble -3 —, la  pata -4 — se*pñ—  

cuentra re t ra íd a  hacia la  prop ia  c a ja  gu ia  -5 -*  con lo*que  

su posic ión  es de p legada contra la  p a rte  in fe r io r  d é l'lso -  

mier -1 -*  en cambio, a l  p roducirse  e l  abatim iento a la 'p o ­

s ic ió n  h o r iz o n ta l, un medio de empuje desp laza la  p a ta * -4 -

hacia e l  extremo, a le ján d o la  de la  c a ja  guia -5 —, coif'IO  -
* * *.que la  porc ión  rev irad a  -9 -  de l a  p le t in a  d iscu rre  a "través
*****de la  ranura de l tabique - 7 - ,  provocando e l  vo lteo  d e ^ g  pa 

ta  a su p o s ic ión  operativa , para que descanse la  zona de l -  

piecero  de l a  cama.

El medio de empuje de la  pata -4 -  está constitu ido  por 

una v a r i l l a  de longitud  adecuada -10—, convenientemente —  

acodada, para  que su extremo l ib r e  pueda ser montado con —  

carácter a rt ic u lad o  sobre un punto -1 1 - situado en e l  co—  

rrespondiente la t e r a l  delhueco -3 - ,  de modo que determine 

e l  movimiento de avance o re troceso , segón se abata o se —  

oculte e l  som ier, respectivam ente.

Dicha v a r i l l a  -1 0 -, por su extremo de v incu lac ión  con -  

la  p le t in a  - 8 -  s o l id a r ia  a la  pata - 4 - ,  se monta de modo —  

que dicha p le t in a  pueda g ir a r  coaxialm ente, durante e l  mo­

vimiento de empuje o re troceso ; en la  f ig u ra  3, se rep re ­

senta una forma p o s ib le  de perm itir este  movimiento, s i  —  

bien  cabe destacar que ex isten  otros medios convencionales



10

15

20

que perm iten e fectuar estos movimientos de g ir o ,  lo s  cuales  

son su scep tib le s  de a p lic a r  en e l  p resante d isp o s it iv o .

En una zona inmediata a l  acoplam iento entre v a r i l l a  de 

empuje -1 0 - y e l  tabique in te r io r  -7 - *  se in te rc a la  un re ­

so rte , envolviendo parte  de dicha v a r i l l a ,  convenientemente

apoyado por sus extremos, incluyendo medios de re gu ^^c^n  -
é * *

de su tensión , todo e l lo  segdn formas convencionales,**dé mo 

do que en e l  mismo mecanismo de accionamiento de la s  p&tas 

- 4 -  se in c luya  un medio compensador d e l peso de l a  p a r fé  —  

bascu lan te , quedando todo e l lo  oculto en una carcasa"a<3écua 

da, en pro longación  con la  ca ja  gu ía  - 5 -  de la  pata -4 -  co­

rrespond ien te.
* . *

D escrito  y representado e l ob jeto  in d u s tr ia l d e '^ g te  -  

Modelo de U t i l id a d , con amplitud y c la r id a d  s u fic ie n le .p a ra  

su puesta en p rá c t ic a , se d ec lara  como nuevo en España,* ha­

dándose  la  salvedad de que lo s  d e ta lle s  acc id en ta le s , tan­

to del conjunto como de sus componentes, podrán se r m odifi­

cados, siempre dentro de la  observancia de la  esene ia lidad  

in a lte rada  que queda resumida en la s  re iv in d icac ion es  que 

se indican a continuación.
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R E I V I N D I C A C I O N E S  

1&.— D isp o s it iv o  perfeccionado  para  v o lte a r  patas de 

camas a b a t ib le s ,  d e l t ip o  que apoya por su cabecero en —  

sendos puntos de g iro  situados en lo s  la t e ra le s  d e l hueco 

5 de ocultam iento, caracterizado  porque comprende una v a r i ­

l l a  de empuje, debidamente a rt ic u la d a  en e l  correspehdien
e eoso

te  la t e r a l  d e l hueco de ocultam iento, cuyo extremo l í b r e  

se v in cu la , con p o s ib il id a d  de g iro  l i b r e  a x ia l ,  a l  ex&re 

mo de una p le t in a  rev irad a  un cuarto de h é lic e , que ee*<éo 

10 l id a r ia  a l  extremo de l brazo h o rizo n ta l coax ia l de una.pa

ta  acodada, montada sobre una ca ja  gu ia , de modo que*en  

e l  movimiento de abatim iento a p os ic ión  h o rizo n ta l, J^.<ya 

r i l l a  empuje a la  p le t in a , provocando en su gu ia  un éii**b 

de 90S, que prdduce e l v o lteo  de pata  a su posic ión  

13 c io n a l, m ientras que en e l  movimiento de ocu ltación  se in

v ie r te  e l  de la  pata.

2 * . -  D isp os it ivo  perfeccionado para vo lte a r  patas de 

camas a b a t ib le s ,  segdn la  an te rio r re iv in d icac ió n , carac­

terizado  porque lo s  extremos de la  c a ja  gu ia  se c ie rran  -  

20 con sendas tapas dotadas de un o r i f i c i o  c ir c u la r ,  para e l

paso de l brazo superior de la  pata que se ha de v o lte a r ,  

y para e l  paso de l elemento de empuje respectivam ente, —  

mientras que en una pos ic ión  interm edia se dispone un ta ­

bique dotado de una ranura que da paso de deslizam iento a 

23 la  p le t in a  s o l id a r ia  a la  pata , de modo que a l  d is c u r r ir

la  zona rev irad a  helico ida lm ente , se produzca e l  g iro  —  

a x ia l  de l a  p le t in a  provocando a s i e l  vo lteo  de la  pata .

3 3 .- D isp o s it ivo  perfeccionado para vo lte a r  patas de
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camas a b a t ib le s ,  segdn an te rio re s  re iv in d ic a c io n e s , carac­

te rizado  porque en una zona inmediata d# acoplamiento en­

t re  v a r i l l a  de empuje y tabique de l a  c a ja  gu ia , se in te r ­

ca la  un re so rte  envolviendo parcialm ente dicha v a r i l l a ,  con 

venientemente apoyado por sus extremos, incluyendo medios -

de regu lac ión  seg^n formas convencionales, de modo que en -
*  *  *  *e l  mismo mecanismo de accionamiento de la s  patas queáe*in—****

se rto  un medio compensador de l peso de l a  parte  móvil. <dele
mueble. .

4 3 .- Por dltim o se re iv in d ic a  como objeto  sobre e l  que 

ha de recaer e l  p resente Modelo de U t ilid a d  que por ve in te

años se s o l i c i t a  r e g is t r a r  para España, — — — — ----- ---------------

P o r  . ..

" DISPOSITIVO PERFECCIONADO PARA VOLTEAR PATAS DE CAICAS

ABATIDLES "

Todo conforme queda expresado en la  presente Memoria -  

D escrip tiva  que consta de ocho hojas fo lia d a s  y e sc r ita s  a 

máquina por una so la  cara y una hoja de plano que se acom­

paña.

Madrid, 5 de Noviembre de 1.981.



a  JOSE PARDO HERRERA untoci

* w * * *
*  *  *

F )6 . 1 ' + ' # *

' * W W 
. * *

F t G . $ì

3E scaia  v o n o b i^

F!G. 3

M a d r id  , 
PO.

Mnur̂ U V , 1^0 !


	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



