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Bre#é resumen de la invénciéﬂ. | |

La presente invenciénse refiere a un andamiaje que
estd provisto de, per‘le menos, un puente de trabsajo leva.
dizo y/o0 una plataforma destinados a ascender o descender
a lo largo de carrilles verticales de guia mentados en lag
columnas de sustentaciém del tipo de celosia, y del tipo
qué se utiliza en la comstruccibén de edificios para l}gvar

LI X ] .
a cabo fécilmente trabajos u obras en las superficies ex-
teriores o fachadas de edificies a diferentes niveles y -

que también puede utilizarse para trasladar, de un nivel

L]
L I

a otro, obreros, mercancias prefabricadas, materiales y,.

en general, maquinaria de todo tipo, asi como para redirar

Y trasladar muebles u otros aparatos de gran tamaiie Gué’ -

..

pueden ser muy dificiles de transportar por la caja dénﬁna

escalera. *ee

BSon ya conocidos los andamiajes que soportanupden;
tes de trabajo de desplazamiernto vertical de varios tipos,
pero su instalacidén es complicads y cara y, lo que es mas,
requieren el empleo de mano de obra especializada.

La presente invencidén se refiere a un andamiaje -

montable y desmontable que comprende elementos estructura

les modulares que pueden conectarse facilmente entre si pa
ra la censtruccidn de columnas o montantes para sustentar
el puente o los puentes de trabajo ¢ de servicio y/o la -
plataforma o las plataformas que se deseen, estando forma
da cada columna por una pluralidad de elementos modulares
del tipo de celosia que pueden montarse y unirse entre si
mediente uniones o juntas machihembradas u otros medios de

unién desconectables apropiados.

Una de dichas pluralidades de elementos del tipo
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en los que:

La fig. 1 es una v1sfa en alzado de un andamlaaefi
gue comprende dos columnas destinadag a sustertar un puen‘
te de trabajo levadizo y una plataforma levadiza; ;

La fig. 2 es una vista de costado de una parte de
la primera columna, posicionada al lado izguierdo, y de =
la plataforma montada en ella, estando tomada dicha vista
a 1o largo de la linea A-A de la figs. 1;

Las figs. ?» & 5 muestran la seccidén inferior de tna
columna en vista de frente, vista en planta y vista de cog

tado, respectivamente;

Las figs. 6 y 7 muestran la vista de frente y la



¢, de una de las secciones

{39 a‘muestra con detalle, en escala ampliada,

-&é@¥§fp§ﬁ¥é extrema superior de la barra vertical cenecta-

deg,,f'Jﬂmﬁnﬁﬁ a una cremagllera, que ha sido seccionadas so-

-, bre el plane 0-C de las figs. 4 3 9

‘La.fig. 9 es una vista transversal tomada a lo, lar

go de la linea H-H de las figs. 6 y 7 de una seccién iptexr

media de la columna, donde hay un dispositivo destinado a

enlazar los elementos de unidén que conectan un par de se-

cciones de columna sobrepuestas;

Lgs‘figs. 10 y 11 muestran la vista de frente*y la

vista en planta, respectivamente, de cada armazén que sus-—

tenta el motor y el diS@ositivo de frenado; h
15 La figs. 12 es un detalle, en escala ampliad%;:ée
| la seccién tomada a lo largo de la linea D-D de la fig:-10;

Las figs. 13 y 14 muestran una vista de coestado y
la vista transversal tomadas a 1o largo de la linea L-B de
la fig. 11, respectivamente, del armazén que sustenta el

20 motor y el dispositivo de frenado;

Las figs. 15 y 16 nmuestran una vista de frente y
una vistva de costado, respectivamente; del detalle del dis
positivo de frenado;

Las figs. 17 y 18 muestran uno de los elementos ex

25 tremos del tipo de celosia para sustentar una plataforma
0o un puente;

La fig. 19 muestra la vista de frente de la extre-

midad exterior en veladizo del elemento de celosia mostra-

do en las figs. 17 y 18;

30 Las figs. 20 y 21 muestran las vistas de frente de
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uii ‘elemento de célesia intermedio, simple o doble, respes

tivamente, para sustentar una plataforma o un puente;
La fig. 22 es la seccidn transversal tomada sobre

la linea E-E de la fig. 1 del parapeto o baranda posterior
del puente;

La fig. 2% es el detalie de la parte inferior de

un elemento modular para construir un parapeto o baranda

posterior y muestra los medios de unidén proporcionados, pg
LI O

ra conectar el elemento de baranda al elemento de s0po}te

de celosia, montado debajo, de un puente o una plataforma

por medio de elementos telescbdpicos; y

La fig. 24 es la seccidén horizontal tomada dobre

la linea G-G de la fig. 23. oot

Descripeién detallada. TS

Haciendo ahora referecia en particular a lasiéiés.
1 y 2 de los dibujos, el nimerc de referencia 1 indiva-las
columnas compusstas de celosla que sirven para sustentar
por lo menos un puente 2 y/o una plataforma %3, de modo que
dicho puente 2 y/o dicha plataforma 3 pueden desplazarse
verticalmente a lo largo de dichas columnas 1 por medio -
de los motores, generalmente indicados por 4, ¥y éue tam-
bién pueden inmobilizarse firmemente a ellas a cualquier
nivel que Sea preciso, por medio de los dispesitivos de -
frenado 5, que actlGan sobre las barras dentadas verticsles
6 sustentadas por las columnas 1. Todos los motores 4 des-
tinados a desplazar arriba y abajo un puente levadizo 2,
¥ los respectivos dispositivos de frenado 5 funcionan, res
pectivamente, al unisono.

Cada plataforma 3 estd sustentada por unra sola co-

lumna 1, mientras que el puente estéd sustentado por lo me-
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’ngéfﬁer d9é célumnas l. Cada columﬁa 1 estd formada por =

un elemento de base del tipo de celosia %igfigs. 3a5)y
por elementos intermedios del tipo de celesia 7a que pue—
den conectarse entre si mediante uniones machihembradas 8
y 8a o por cualquier otro medio de unién equivalente apro
piado con el fin de obtener columnas 1l de cualquier altdra

que se desee y adaptadas para montarse y desmontarse ffcil

se» *
mente.

L]
&

Cada elemento de base 7 comprende un elemento de

celosia que tiene una seccibén tramsversal triangular y que

comprende dos varillas tubulares verticales 9 y una bgrra

LK N ]

vartical delantera 9a, conectadas entre si por medio de -

miembres resistentes transversales 10 y barras de refuerzo

sesgadas 10a. El elemtno de celosia 7 asi como los ot'ros

elementos de celosia supespuestos 7a, que tienmen la isha
seccibén transversal triangular, tienen las dos varillas: -
tubulares 9 con sus ejes dispuestos en un plazo vertical
que eerd paralelo al plano central vertical longitudinal
del puente 2, esto es, paralelo a la superficie del edifi-
cio a 1o largo de la cual se istalarid el andamiaje, mienw
tras que la barra 9a quedaré colocada en el plano central
vertical de cada columna 1, que se instala en &ngulo recto
con el eje central longitudinal del puente 2 y dicha barra
Qa estara situada de forma que dé frente hacia la parte =
delantera del andamiaje. A cada barra vertical 9a, a lo %
largo de su frente exterior, hay. conectado un trozo de crg
mallera longitudinal 6, de modo que, cuando todas las sec

ciones 7, 7a de una columna 1 hayan sido montadas, las sec

ciones de cremallera © constituyen una cremallera continua

en la que engranarid una rureda dentada 110, accionada por
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‘baﬁé}ﬁdférgﬁ;;§§i3éoma“éon la zapata dentada llrdeffiéﬁadp
que coopera con dicha columna 1. | o

Cada elemento de base 7 forma parte integrante de
una plataforma de base 12 portada por cuatro ruedas 13, ia
Plataforma de base 12 puede conectarse, mediante dispositi '
vos desmontables, a una plataforma principal 14 que es més

ancha y més fuerte que la plataforma de base lé, de menera

L)
-

que puede adaptarse para llevar ei peso de toda la caihmna
P

1. La plataforma principal 14, a su vez, esta portada por

fuertes ruedas 15, mientras que cerca de sus lados extre-

ﬁes hay montadas patas 16 de altura ajustable y que t%enen

L

tal longitud que, cuando descansan sobre el suelo, las rue

°
see o

das 15 permanecen colgando de dicha plataforma principa

14, levantadas del suelo (fig. 1) ¥ ia columna 1 pue&éLéQ§
cansar sobre el suelo de forma estable, siendo tambi%ﬁ:éi—
chas patas 16 apropiadas para compensar la diferencia-de
altura de dicho suelo. Por lo tanto, el empleo de las ruedas
513 tienen por objeto permitir tan sb6lo un facil desplaza-
miento del elemtno de base 7 de la columna 1, que es el e-
lemento més pesado de cada columna 1, esto es, solamente
durante el montaje de los elementos 7, 7a para formar la
columna 1, mientras que las ruedas 15 yilenen por objeto -
permitir que cada columna montada 1, junto con el puente

o puestes 2 y/o la plataforma 3, sustentada por dicha co-
lumna 1, se desplace de un lugar de trabajo a otro. Luego
se hacen descender las patas 16 y, como resultado de ello,
las ruedas 15 se separan del suelo, en sentido ascendente,
de forma que se proporciona a cada columna 1 una estabili-

dad completa y una verticalidad perfecta, sean cuales sean

las caracteristicas de la superficie o nivel del suelo.
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Los elementos 1ntermedlos de ce1031a 7a de cada ee

Yumna 1 tienen la mlsma estructura de celos;a que el ele-
mento de base 7, esto es, cada uno de elles comprende los
componentes 9, 9a, 10 y 10a y los elementos de unién machi
hembrada extremos 8, 8a en las extrémidades de las varillas
tubulares 9 y barras 9a. Con el fin de fijar mejor la cone
xién entre las secciones de columns montadas 7 y 7a yb,més
en particular, los elementos de unién 8, 8a de sus v.a.'r:."L’ilas
9 ¥ barras 9a de esquina conectadas a los trozos de égéma-
llera 6, se ha prev1sto un dispositivo cerca del ext;;ﬁé

oooot

de cada elemento de columna 7a, donde estan dispuestos los

elementos hembra de unidén 8a., A tal fin, las partes ettre-

oocqo

mas de 1los elementos verticales 9 llevan un manguito hori-

zontal 9b, que forma parte integrante de su construc?iéﬂ,
el cual se extiende hacia la superficie interior de %ié;
elemento 7a, puede moverse de forma alternativa o de ‘vai-
vén, una varilla corta 17, cuya parte exterior extrema 17a
tiene la forma de uma horquilla, la cual estad conectada de
forma pivotante alrededor de un pasador pivete 18, a una
biela 19 que, en su otro extremo, estd a su vez conectada
de forma pivotante en 20, en estrecha proxiﬁidad a uno de
lss vértices de una placa triangular central horizontal 21,
En la parte central de esta va fijo un brazo de control 22
que se extiende fuera de la placa 21 y fuera del elemento
de columna 7a. Cerca del vértice redante de la placa 21,

se ha previsto un pasador pivote 20a que conmecta dicha pla
ca 21 a un brazo de palanca 2%a, estando dicho pasador 20a

introducido en una ranura longitudinal de guia 25 practica

da en el extremo exterior «.el brazo 23a de una palanca que

estéd conectada de forma pivotante en 24 a una barra de co-
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“nexién 10 del elemetno 7a,.

mientras que ¢l otro brazo 2

de la palunca esté eenectg&b;fa~txg1§§_de.ﬁﬁ&“ééﬁe&iéa&qﬁé__
comprende wuna ranura-loﬁgitu&inal de guia 26 y un pééador
27, a una horquilla 28 de la que forma parte integrante un
pasaitor 29, que describe un movimiento de vaivén. dentro de.
un menguito de guia 30 que forma parte ingtegrante de la

seccién de barra 9a que lleva un trozo de cremallera 6. Es

L J 0‘
a0

te dispositive de inmovilizacidn no se muestra en las fi-
' an
. . - ’

guras esquemdticas 1 y 2 por rarones de claridad, pero se

muestra en la fig. 9 mediante lineas de un solo trazo en

.
dese

una de sus posiciones intermedias y puede pasar de su po-
L N

sicidén inactiva, representada mediante lineas de trazes -

cortos interrumpidos en dicha fig. 9, a la posicién de’es

tado de mayor difusién o extensidén, representada mediénée
lineas de trazos largos interrumpidos, y en cuya pos%é;%n
el dispositivo produce la rigidacidén y una inmovilizaeién
o fijaci6n segura de las varillas verticales 9 y de las -
barras 9a de cada columna 1, ya que los extremos exterio-
res de los pasadores 17 estén‘forzados de manera que son
empujados hacia el exterior a lo sumo y entran a través -
de los agujeros 63 y ©63a dispuestos a través de los extre
mos de las varillas 9, 9a, donde estan provistos los ele-
mentos de unidén 8 y 8a.

Cada puente de trabajo 2 puede deslizarse arriba
y abajo, a lo largo de, por lo menos, dos columnas 1, y -
cada plataforma 3, a lo lrgo de la columna 1. Para ello,
cada plataforma 3 o puente 2, en correspondencia con cada
columna 1, comprende un armazdén prismatico, generalmente

indicado por el nimero de referencia 31, que consiste en

miembros tubulares verticales 32 y vigas tubulares hori-
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zontales 3% de conexién, colocados.

éngulo recto con ol
Plann.éentiai"ven$ib§l del Pﬁanﬁéfé'd de la platarermguggf

-eoneéﬁE&ES-a ellos, asi como en vigas horizentales 34 paqg, 
lelas a dicho glano, estaﬁde tres de dichas vigaé 34 p051 
cionadas en la parte frontal de eada armazén 31 y la cuar
ta estd situada en una posicién intermedia en el interior
de dicho armazén 31, mientras gque no hay ninguna viga: ):.,w-v

LA 2

rizontal 34 en la parte posterior de dicho armazén 31, for

4wt

’ o - .,
méndose de esta manera en el armazdn un espacio & través
‘ L]

LR N ¥ 4

del cual pasa la columna afin 1 (representada por medio de

lineas de trazo corto interrumpidos en la fig. 11). El ar

mazén 31 esté también reforzado per vigas 35 sustanciadl-

LJ
L E AR B I

mente diagonales. En la parte de cada armazdédn 31 que daa -

frente a la fachada del edificio en la cual va a reai%zé;
se el trabajo, hay dispuestas parejas de ruedas de éﬁiﬁ?-
36 sustentadas por los miembros vefticales 32 del aﬁﬂaién
%1, siendo el cometido de dichas ruedas %6 deslizarse a -
lo largo de las varillas de esquina 9 de cada columna 1 ¥y
estando sustentadas por brazos de horquilla 37, cada uno
de los cuales se prolonga hacia el miembro 32 respectivo
con una varilla axial 38 colocada bajo la accibén de una -
serie de muelles cdnicos de compresién 39 (fig. B2), ten-
diendo dichos muelles a presionar de forma elédstica el ex-
tremo de la varilla 38 junto con la rueda 36, sustentada
per dicha horquilla 37, contra la varilla tubular 9 frons
tal de la columna 1.

Cerca de la parte delantema superior de cada arma-
zén 31 hay instalado nn motor 4, del tipo conocido, y que

se trata de un motor eléctrico conectado a una caja de en

granajes y a un engramnaje de inversidén que, a través de -
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upa transmisién apropiada, produce la rotacién de la rueda

dentada 110 (fig. 11), la cual se mantiene siempre en rela
cién de engrane con la cremallera & montada a lo largo de
la barra vertical 9a de‘cada columna l. Este sistema de -
transmisién no se deseribird con todo detalle, ya que es

bien conocido en el gremio.

Debajo del motor 4 estéd montado el dispositiveo de

frenado 5 que, de por si, es también bien conocido en su
sy
principio operativo, pero de acuerde con esta invencién -

(figs. 14 y 15), comprende un elemento de frenado 11 cons

o
(XXX N ]

tituido por un cuerpo destade o zapata dentada montadg en
el extremo del brazo 4la de una palanca acodada montééé -
de forma pivotante alrededor de un pasador 42 susteﬁ%é@b
por el armazdén 31, estando el otro brazo 41b de dichéipé—
lanca, a través de una biela 43, al inducido mévil 4&35%
un electroimén 45, tendiendo un fuerte muelle 40 (figs:-15)
a mantener la zapata dentada 1l engranada con la cremalle-
ra ©, de forma que dicha zapata de frenado 11 ipmoviliza
el respectivo armazdén de soporte 31 junto con todas las -
piezas o partes conectadas a él, en la columna 1, hasta -
que se excita el electroimén 45. Solamente en esta Gltims
condicién, el puente 2 y la plataforma 3 pueden desplazar
se arriba o abajo. En 141 (fig. 16) se indica una polea -
loca sustentada por el armazdén 31, destinada a desplazarse
arriba o abajo a lo largo de la cremallera de la columna

1 en cooperacidén con ella. Cada armazdén estd provisto, a-
simismo, en sus extremos, de parejas de estribos 60 que ~
tienen agujeros alineados para recibir pasadores 62 para

la conexidén de cada armazén 31 con los otros elementos por

tantes del tipo de celosia de un puente 2 o plataforma 3,
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' cuya descripeién se dé més adelante. La presente inven

taibién ha previsto que cada puente 2 o plataforma 3 mévil-
les esté construido mediante elementos modulares portantes |
¥y elementos de parapeto o baranda, y también que la super-

ficie 148 del puente 2 o de la plataforma 3 tenga una an-

chura ajustable.

Los elementos portantes del puente 2 o de la pla-

LR 2 J

taforma 3 comprenden: elementos extremos de celosia, geng
‘e

ralmente indicados por 46 Psfigs. 17 a 19) y elementos in- £
termedios de celosia simples y dobles 47a (fig. 20) §fﬁﬁi

(fig. 21), respectivamente, todos ellos formados cou ele-

mentos tubulares. Cada wo de los elementos extremeos 46 -~

comprende un bastidor rectangular superior, formade por -
» o

elementos longitudinales 48 y por vigas tubulares trQESVQg

sales 49, estando sustentado este bastidor en su exthemi-

dad exterior por vigas inclinadas en voladizo 50 coneotsa-

das por sus extremos superiores a las vigas 49, mientras
que por sus extre1os inferiores estas vigas 50 estén coneg
tadas a un elemento tubular longitudinal central 51 que -
estd conectado a2 los elementos longitudinales 48 por medio
de pares de vigas inclinadas 52, estando posicionado cada
par en un plano perpendicular a 10s ejes de dichos elemen
tos 1ongitudinales 48, Ademas, ele elemento tubular 51 es
t& conectado con los elementos lcongitudinales superiores
49 mediante vigas diagonales inclinadas 5%; también se han
pPrevisto tirantes diagonales 54 para rigidizar el elemento
protante 46. En el extremo de los elementos longitudinales
48 ¥ 51, opuesto al que forma 1la parte en voladizo del e-
lemento portante 46, se han previsto medios de unién macho

55a destinados a encajar en medios de unidén hembra coope-
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pr§§§éto unﬁenésfhembra 555 para la-mismaifihélidaé; bef;
este modo, cada elemento estructura 46 tiene una parte en
voladizo en forma de pirémide truncada, que tieme una ba=:
se superior réctangular y'una chspide posicionada en el -
extremo exterior del elemento longitudinal 51, y una g2~

-
s

gunda parte de seccién transversal vertical en ferma de ~

LR N

4 L4 ] *
triédngulo isésceles estando su base coloecada en su parte
[

superior. Lo3 elementos simples o dobles 47a y 47b, respec

tivamente, tienen una estructura esencialmente idéntica a
*29 9

la estructura de celosia de dicha segunda parte de cada -

elemento portante 46, de modo que iguales referenciég'iﬁ-

0..
«e v

dican aquellas partes o piezas que tienen funciones qguf-
valentes; consistiendo la fmica diferencia en el heeiﬁ’ée
que cada elemento 47b puede considerarse igual a dos"éfe—
mentos 47a, acoplados en relacién alineada. Cerca de los
extremos de los elem:ntos de celosia 46, 47a, 47b, se han
previsto agujeros para recibir pasadores pivotes 62 para
fijar los elementos de unidém 55a, 55b de los elementos ad
yacentes 47, 47a, 47b entre si o conectar los elementos -
de unidén de dichos elementos adyacentes, a través de estri
bos 60, a los armazones 31 adyacentes.

Por ejemplo, en la realizacién mostrada en la fig.
1, la plataforma 3 estd compuesta por dos miembros 46 si-
métricamente posicionados con respecto a la columna 1 y ~
conectados a un armazdn 31, que forma parte de dicha plata
forma 3, mientras que el puente 2 esta formado por cuatro

elementos extremos de celosia 46, dos elementos 47b, un -

elemento 47a y dos armazones 31, estando los elementos 46
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‘nado & deslizarse a lo largo de una de las dos columnas

Desde luego, sobre la estructura de un puente 2 0 de uma -

plataforma 3, asi compuesta, se instalaré luego um piso ~
148, construido de cualguier material apropiado, e@mﬁ,_perj7
ejemplo; tableros de madera. Por el nimero de referencia

56, se indican generalmente elementos modulares que ferman

LA R »

un parapeto o baranda 149 fijo a y otro parapeto ¢ baranda

150 desplazable, repectivamente, dando frente este fltimo

a la fachada del edificio, comprendiendo para elemento -

modular 56 de los parapetos 149 o 150 un bastidor tuﬁiﬁér
vertical que tiene la forma de una "U“ invertida. Loéuéle
mentos 56 de los parapetos tienen longitudes gque cor;ggéon
den a las de los elementos portantes 46, 47a, 47b ¥y 53'.

ra formar el puente 2 o la pltaforma 3, a que dlchos‘élemeg
tos 56 de los parapetos 149 y 150 estarén conectados. Para
tal finalidad, a lo largo de la parte delantera longitudi-
nal de los elementos portantes 46, 47a, y 47b y}31, hay fi

Jjos unos cuerpos 57 en los cuales se han dispuesto asien-

tos tubulares verticales para recibir los extremos inferie
res de las columnas de los bastidores 56 montados en la -
parte frontal del puente 2 o de la plataforma 3. Por el -
contrario, en la parte posterior de los elementos portan-
tes 46, 47a, 47b y 31, cada uno de los asientos verticales
se obtiene en un cuerpo 57a que tiene un extremo conectado
a la extremidad de una varilla 58, destinada a ser recibi-
da telescdpicamente dentro del espacio interior tubular de
una viga 49 o respectivamente 33, de modo que el parapeto

0 baranda interior 150 pueda desplazarse de forma que se

aproxime o se aleje de la fachada dlel edificio (figs. 2 y



10.

15

te de 1a fachada del edlficlo. En el otre extremo de- cada‘

cuerpo 57a, 8e ha prev1sto un seporte 65 que 1leva un ail*

Jjero para recibir el pasador 62 de un estribo 60& prev1s—’

to para conectar los elementos del parapeta 0 barandaqge
los otros elementos pertantes 46, 47a, 47b y 31. Eesd;fé,
*~ 8 D

IA . + o . £ T
luege, se proporcionaran medios de flaaclén u otros dlSPO‘

*QQ'.

sltlvos apopiades (no mostrados en los dibujos) para flaar

Uocol

o inmoviliazar 1os elementos tubulares 49 y 58 entre 51,

OIO

esto es, para fijar el parapeto 150 en la posicién deSea-

re® ..'
da. X

> »°
. @

Por lo menos la parte inferior de los elemen%?s'de
parapeto 56 comprende una banda de proteccidn 59, he%ﬂ;;de
tela metélica o similar, prevista para evtar cualquier:éq;
da de materiales o herramientras desde el puente 2 o la -

plataforma 3.
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- Andamiaje. desmontable para sustentar puentes.

y platafermaa levadizes de trabajo, que comprende columnas
¥y por lo menos un puete o plataforma levadizos que pueden
ascender 0 descender a lo largo de dichas cdiﬁﬁﬁéé,ﬂiﬁbig;
yendo cada plataforms un armazédn portante; susten&ando'éaf
da armazén un conjunto motor y un disPOSitivo de frenggg{h"

LR D .

sirviendo dichos conjuntos motores para desplazar los res~

2482

pectivos puente o plataforma arriba y abajo a lo lrgo ae

[
LEZX B )

una columna respectiva y sirviendo los dispositivos de fre

»
teens

nado para la inmovilizacién de los mismos a cuglguier ni-

LN ]

vel que se desee; caracterizado por el hecho de que el an

'9!.5

damiaje estd formado por elementos modulares que pueden -

montarse entre sl por medic de dispositivos de unlon:éﬁé
pueden soltarse, teniendo cada columna (1) una estrudirts
del tipo de celosia y estando formada: por una secciﬁr“he
base (7) solidaria con una primefa plataforma de base (12)
montada sobre ruedas (13), y estando montada esta priamera
plataforma de base (12) sobre una segunda plataforma més
amplia (14), y conectada a ésta, de forma desmontable, -
provista de otras ruedas (15) y de patas (15) de altura a-
Jjustable, de modo que cada columna (1) y las partes conec
tadas a ella puedan deslizarse a 1lo largo del suelo o, res
pectivamenté, permanecer estables sobre él, segln se elija;
por una pluralidad de otras secciones de columna (7a) a ins
talar en relacibén superpuesta sobre la seccidn de base (7a)
siendo triangulares dichas secciones de columma (7, 7a) en
su peccibn tramsversal horizontal, e incluyendo una barra
vertical de esguina 9a y dos varillas tubulares verticales

(9) de esquina que forman en su estado montado carriles -
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verticales de guia para recibir rued£s7ékéiizaa£§s«d.
(36), sustentadas por los respectivos armazonesf(BI);Jéug.
forman parbe'de la.estructura.portante de cada puente (2)
o plataferma (3), comprendiendo asimismo esta estructura
portante elementos modulares de celosia, portantes:ﬁaa;u |
47a, 47b) conectables entre si en alineacién lengitudiﬁal,ki
sustentando cada estructura portante un piso (148), agig-
como un parapeto anterior (149) y otre posterior (156?}:;

estando formado cada parapeto (149 6 150) por bastidores

ssbhas

(56), estando conectados los bastidores (56) que forman -
{ :

.
veoss

cada parapeto delantero (149) a los elementos portantes -

24 »

(46, 47a, 47b y 31) por medio de uniones o junbtas que‘com

-
vov ad

prenden asientos tubulares destinados a recibir los extre
] ,"
LI

mos inferiores de las columnas de los bastidores (56)°*+y

#O..

dispuestas en cuerpos (57) fijos a la estructura porbafite
cerca de los bordes anteriores longitudinales superiﬁréé
de los elementos (46, 47a, 47b, 31), mientras que los bag
tidores (56) que forman el parapeto (150) que da frente al
edificio, estén conecctados a los elementos (46, 47a, 47b,
31) mediante uniones o juntas que comprenden asientos tu-
bulares dispuestos en cuerpos (573) conectados a los bor-
des longitudinales superiores opuestos de dichoes elementos
con la interposicibén de conexiones telescdpicas con el fin
de permitir variar la distancia de cada parapeto o branda
(150) del edificio y como resultado de ello, el ancho de |
cada puente (3) o plataforma (2), comprendiendo cada ele-
mento de columna (7a) un dispositivo para introducir con-
temporéneamente pasadores pasadores de fijacibén de seguri-
das (17 y 29) a través de los elementos de unién machihem-

brada (8 y 8a) que conectan los elementos de columna ( 7.
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¥ 7a).

2.~ Andamiaje desmontable para sustentar puentes
y plataformas levadizos de trabajo, de acuerdo con 'la rei
vindicacibén 1, en el que cada columna (1) estd compuesta
por una seccién de base. (7) y por otras secciones de co-
lumna (7a), comprendiendo cada sececibén de columna (7, 7a)
una estructura de celosi:z que comprende un parvde lar§9§

sse *

de varillas tubulares verticales de esquina (9), posicio-

*9 8

nados paaralelamente al plano central vertical del pueﬁtg

AL ERE)

y dando frente a la fachada del edificio, mientras que la

.
LR Y X ]

barra (9a) estd posicionada en la parte delantera de q@da

columna (1) y es solidaria de una seccidén de cremallera -

longitudinal (6), formando todas las secciones de cremalle

ra 6 de una columna (1) una cremallera vertical contiéué
con la que la rueda dentada motriz (110) engrana cuaédz}es‘
accionada por el conjunto motor (4) montado sobre el®arma-
zén de soporte (31) de un puente (2) o plataforma (3) éfi
nes a la columna (1), estando conectadas las varillas (9,
9a) de cada largo de columna entre si mediante barras de
refuerzo diagonales (10 y 10a), comprendiendo cada armazdn
(31) pares de estribos (60) para su conexidén con los ele- ‘
mentos de celosia adyacentes (46, 47a, 47b), prolongindose
dichos estribos fuefa de los extremos de cada armazdédn (31).
3.~ Andamiaje desmontable para sustentar puentes
¥y plataformas levadizos de trabajo, de acuerdo con la rei
vindicacidén 1, en el que cada seccidén de columna (7a) com-
prende un mecanismo para fijar o inmovilizar con seguridad
las conexiones de las vrillas (9, 9a) que componen cada -

columna (1), estando montado dicho mecanismo en cada sec—

cién de columna (7a) al nivel de los elementos de unién -
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zontales (19), produciendo un movimiento de vaivén de los

héﬁéﬁa (8a), y que consiste en una ﬁlaca triangﬁlar hb@iév*
zontal (22) montada en el centro de cada seccién de colum
na (7a) y que forma parterintegrante de una barra de con-
trol (22), manualmente operable, para hacer que esta placa
(21) gire alrededor de un eje central de pivote vertical,
cerca de dos dé los vértices de dicha placa (21), que co-

nectan de forma pivotamte los extremos de dos bielas hori

LE 2 ] b

dos respectivos pasadores (17), describiendo cada uno un

»
sehde

movimiento de vaivén dentro de un manguito (9b) que se -

>0 029

prolonga hacia dicho eje central desde la parte extrema de
cada varilla (9), estando destinado cada pasador (1751; -
introducirse a través de agujeros alineados (63, 65a§f§;qg
ticados en los elementos de uﬁién machihembrada (8,8%§?5—
mientras que en el vértice restante de la placa (21)§§é:ha
previsto un dispositivo que, a través de una conexidh de
pasador y ranura (20a, 25) y una palanca (23a, 23b) conec-
tada a un pasador pivote (24), acciona un pasador (29) que
penetra en los agujeros alineados (63, 63a) practicados a
través de los elementos de unién machihembrada (8,8a) de

las secciones de varillas verticales adyacentes, y de este

.modo la rotacidén del brazo de control (22) produce la ro-

tacibén alrededor del eje central de la placa (21) y el des
plazamiento al mismo tiempo hacia afuera de los pasadores
de fijacidén (17 y 9), fijando asi las uniones (8, 8a) pre-
vistas én los extremos de las varillas y las barras de es-
guina (9, 9a) de cada columna (1).

4.~ Andamiaje desmontable para sustentar puentes

¥y plataformas levadizos de trabajo, de acuerdo con la rei.

vindicacién 1, en el que cada dispositivo de fremado (6)
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" uns palanca angular (413, 41b), sustentada de forma pivo#

'eemprende ﬁna zapata dentada de freno (11) aoporta&a-géﬁﬁf‘

tante por el armazén (31), estando sometida dicha zapata
(11) sl efecto de un fuerte muelle (40), que btiene tenden
cia a presionar la zapata (11) para que engrame con la -
cremallera (6) en un estado mutuo de fijacién, estando dqg
plazada dicha zapaﬁa (11) fuera de dicha posicidn de epgra

.90

ne por medio de un electroimédn (45), cuyo inducido hace que
R R E

la palanca (4la, 41b) se desplace en direccidn oyuesta'con

Onbre

respecto de la de la accidn operativa de dicho muelle (40).

s Be >

5.- Andamiaje desmontable para sustentar puentes

Y plataformas levadizos de trabajo, de acuerdo con la "rei

 J
., - Proad
vindicacidn 1, en el que la estructura portante de cada -

puente (2) o plataforma (3) estéd formada por elementéé&ég
dulares de celosia que comprenden: armazones (31); eiéﬁég
tos (46) que tienen un bastidor superior hirizontal EUgfqg
tado en su extremo exterior por un armazdén de celosia en
voladizo y, en la parte restante, por un armazdén de celo-
sia, que es triangular en su seccién transversal vertical;
elementos modulares intermedios portantes de longitud sen
cilla (47a) o doble (47b), sustentado cada uno un armazén
horizontal superior y triangular en su seccidén transversl
vertical, como la segunda parte de los elementos (46), te-
niendo cada uno de los elementos de celosia (46, 47a, 47b)
en una de sus extremidades, conexiones de unidén macho (55a)
Y, en la otra extremidad, las conexiones de unién hembra
(55b), permitiendo las uniones (55a, 55b) que los elemen-—
tos (46, 47a, 47b) se conecten entre si en relacidén alinea

da.

6.~ Andamiaje desmontable para sustentar puentes
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y plataformas levadizos de trabajo, de acuerdo con la rei

vindicacién 1, en el que cada puente {2) o plataforme (3)
tiene un parapeto posterior y amterior (150 y 149), forma
do por elementos modulares, comprendiendo cada uno un basg
tidor tubular en forma de "U" invertida (56) que tieme por
lo menos una barra de refuéréoilengitudinal, estando insta
lada entre las columnas verticales de cada bastidor (562
una banda de proteccidén de tela metédlica (59), estan&é}gg
cibidos los extremos inferiores de las columnas de dicig

LE L NN ]

bastidor (56) en asientos de unién que estén dispuesto en

cuerpo de unién (57) que estan fijos a los lados longitu-

dinales superiores delanteros de los elementos portantes

(46, 47, 47a y 31), mientras que, en el lado cpuesto; Lés

cuerpos de unidén (57a) estin sustentados por los eleeé%fos
(46, 47a, 47b y 31) mediante medios de conexién telegééﬁg
cos (58 y 49), que tienmen una longitud ajustable en dffég
cidén perpendicular al eje cetral longitudinal de cada puen
te (2) o plataforma (3); en el lado longitudinal exterior
de los cuerpos 57a de cada elemento 46, 4%Ya 4/b, se proyec
ta un elemento 65 de frenado, previsto para comectar con
un estribo 60a de los elementos de parapeto 56 de un arma
z6én 31 o de los otros elementos (46, 47a, 47b).

7 .- ANDAMIAJE DESMONTABLE PARA SUSTENTAR PUENTES
Y PLATAFORMAS LEVADIZOS DE TRABAJO. |

Todo conforme se desecrlbe en la meroria gue ante-
cede, se ilustra como ejemplo de ejecucidén en los planocs
unidos a ella y se reivindica.

Esta memoria consta de veintidos hojas foliadas ¥y
escritas a maquina por una sola cara y planos que la acom

painan,






7a*‘\”— j’\6 l
..L—“ . '
7
5 P 16
L( \ \‘£3 /

1 n

d M -
AU




/

b

ARIABLE

v, 1981

38







' PIAT Impalcature Automstiche S.p.h. .
SR — o8 b B—g-

_HOZA 3/8

14

..l.._

LD

»
ccccc

15 /
© 12 ”
+




L
-
g | ‘ '
’i" C i .
w-m'm'ﬂ;',!{, 25 2
‘h
f
-J

I ra
\¥/

46_

NN VARIABLE

+\ROV. 1981

s
-~
Lw

2
; 0-”~"—] ’/6
AT =




' PIAT Impalcature Automatiche S.p.4.

HOJA 5/8

FIG.10

60
a iy
; NI %2
-1 34 g
- L3
0 . .
& LT FIG. 12 ...
Di™ ) A
36 34 L_/ 60 1
f f;§

FIG.11 | B




HOJA 6/8 |

o .. }?IAT Impalcature Automét;eh
FIG. 13
60
IR i
3798 7K |- >/
35 A
L 7= JJ/—A; FIG.16::
141 H ‘ .lo‘..o
7 g .
i oS w9
@E? 34~
3% d

Y
Q)
=~
N /&

33

9
!
O
j

s —

32_—-1._

el




 PIAT gmp‘alcature Autometiche S.p.A.
— 55 = %5 .
8 3

— 52|

>0 2 { 54 F / G.’S

|
se & o I
[

LI PR

1
g\..

af%’
o o
(00
(@3]
b

Y. )mamsg_ :

BORNLT Y, E\ g
.




A PIM.‘ Impalcature »Autdmaticﬁe 8.p.

F1G.20

mackid x4 HOY,
Pl A‘

9)]
&
-

|
\




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



