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La preséntq memoria tiene por objeto unos perfeccionamien-
tos introducidos en los mivro-reductores de velooidad de rela-
ci6n‘a3ustable; con los cuales se consigue la méxima perfeccién

técnica y el mayor nfmero de relaciones posibles en el reducido

‘espacio gue Los mismos poseen.

Especlalmente indicados para su aooplamiento en microqmoto~ L

res sincronos, son de reducido tamafic por ;o‘qua:se-presentaba
el gran inconvepiénte.ae consegulr todas las gamas de velooidad
standard exigidas en susaplicacidnes;:tgniendo en cuenta que no
pusde conatruirsé un.micro~ﬁeductor para cada ralacidn.finai de
velociﬁadeavpedida, Y& que resultaria antieoonémico.u "

Le concepoibn bésica estriba en ir engranando cada piﬁdn
& partir del pr;mario motor, con unaArueda‘dentada>ooaxial con
otro pinén, esteblecido cada par en ejes paralelos, de tal forma
que con cada engranaje aé ﬁiene uné reduccidn.aensible de la ve-
locidad, obteniéndose al final en la fitime rueds conducida so-
liaaria del eje de salida la velocidad pedids, de acuerdo con
el nfimero de dlentes de las ruedaa_y pifiones intewmedios.

Los ejes paralelos aludidos van montados en orificios prac-
ticados en dos placas iateralea paraleles que fiena'la carcasa
&glvreducto:; habiéndose previsto to@os los orificios necesarios
para, con las ruedss apropiadas, eatableéer.laa relacicnes de veo-
locidad comveniente. | | |

El objeto de‘gstog\perfecciogamienﬁos es establecer las;

condiciones téenicas para conéeguir ¢l mdximo aprovechamiento
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del eepacio, asi cano el que dichos micro-reductor&s tengen
un rodamiento suave que evite el desgaste de ejes y cojinetes
para 10 que se le ha dotado de un sistems de lubricacién apro-
piado; ' _ , v

Van prdvisﬁos; en los ocasos en gque el par resisten#e ex-
terior no es muy grande, de un dispositivo de seguridad, en ‘
el que un plato solidario del eje de salida engrana por fric-
cién con la filtima rueda dentada, con objeto de que se produz-

“¢a el &eslizamiento entre ambos eu el casgo de un esfuerzo ex-

terior considerable sobre el eje de salida; que provocaria en
caso contrario la @estrucci&n de la caja, ya que la rotacién
del ejg del motor gcoplado se mantiene inalterableQ

1a &escripoién.ae-los perfeccionamientos introducidos se
hard con referencia a los dibujos que se acanpaﬂan; en los que;

Las figuras 1 y 2 representan en alzado y planta una vis-
ta exterior de un micro-reductor scoplado a un motor.

La figura 3 representa el micro;reductor'en seccibn con
una fOrma‘de engranaje pars wna determinada relacién de velo-
cidad. .. | |

La figura 4 representa una de las placas donde van intro-
ducidos los ejes de los engranajéa en una de las disposiclones
proevistas. ) ‘

La figura 5 corresponde a una secciln en desarrollo con
la disposiei&nvescog;&a en las placas de la figura 4.

»'La figura 6 representa una de las*placas,laterales; con
otra disposicién de ehgrénéja; |

La figura V'corresponde'a una vista de los ehgranajea de
1s disposicién de la figura 6.

La figura 8 es un detalle de un micro-reductor con un aco=

plamiento de seguridad,
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Ie figura 9 es una vista esquemftica de un micro-reduc

tor con el eje de entrada libre.

Las figuras 10, 11 y 12, representan otras :concepciones

“del dispositivo de segurida&.

A comtinuscibn se describiran los perfeccionsmientos alus
didos, con referencla & los dibujos indicados.

Segfn ellos, sobre las placag lsterales 1 y 2 se han prac-
ticado una serie de orificios para todos los casos ponvenien~
tes. EL eje primario S del motor 4 atraviesa la caja 5 propla-
mente dicha de la carcass y una de‘las.placas laterales, yendo
introducido em un pifidn dentado primario, de tal modo que tods
1s gama de engranajes previstos estdn colocados alrededor del
eje 3, excopto elApéhﬁltimo y el @ltimo correspondiente al ejo.
Ze salida 10, Esta dispositién da una forna especiel & la car-
casa del micro-reductor;‘que o8 ovoidal y con le Que se ahorra
las lunetas oorrespbndientss a los sagmgntos que gquedan entre
el cirfulo exterior al avpide y‘éste; este eépapio”aproveahado
es de especial importancia en algunss ocasioneas. También se
consigue mayor ndmero de relaciones con esta disp osicién que
con la correspondiente s la circular., |

Los ejes de los rodajes primarios, tales como los 7 ¥ 8,
van montados directamente en agujeros practicados en las plaQ
cas laterales, pe:d los siguiemtes, tales como los Q ¥y 10 que
tienem que soportar mayor eéfuerzo; ven dentro de casquillos
de bronce 1l metldos a presiln en los agujeros correspondientes
a la relscién deseada. »

Para facilitar el deslizamiento spavelqe loa ejes en los
orificios o en los canjinetes, sa le ha dotado de un sigtema de
engrase, constituide preferentemente por papeles secantes em-

pap=dos en aceite, los cusles van adheridos a la cara exterior

1
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de la8s plgcas; donde termlnan los ejes de los engranajas; roéﬁnﬁo
econ éstds;,de tal modo‘que siempre mantiene a los cojinetes en
perfecto'eétédo de engrase.

Pérg‘los ejeS-prévistoe’de casquillos mayorea; remachados :
en éiguna de las caras de las placas, como para el eje de salida,
puede emplearse el sistema de auto;lubrificacién;

Para evitar los desperfectos que podrian ocasiqnarse»en ei
caso de un esfuerzo excesivo sobre el eje de salida, superior a
la resistencia de los dientes de la fltima ruede dentsda oonduoi-vi'
da, se ha previsto el accionamianto de &ioho eje mediante uno de
los scoplamientos de segurided de las figurss B, 10, 11 y 12,con- r
sistentes en accionar por fricoibn el 4rbol de salida. Este, en
ls figura 8, posee solidario un plato 6, que se apoys directamen= ’
te, si su difmetro es suficientemente grande, o por medio de un
disco de £ibra 17, sl es pequeflo, en la cara de la rueda de sa;
lide 15, opuesta a la entradz del eje, mientras en la care con=
traria spoya un resorte de estrella lé que tiene su‘extremo qpues-f
to apoyado sobre una araniela lé, a fin de conseguir la friccidn ”
entre el citsdo plato 6 y la rueda 15.

En el acoplamiento de la figura 10, se ha previsto un plato
16 fijado en el eje 10, que se apoya por intermedio de un disco
17; de £fibra u otro producto en la rueda dentada.15,'para aumen-
tar la adherenqia'entre ambos, tenlendo a continuacibn un muelle - »
en estrells 18; que presicna por intermedio de otro disco 17, ele

milar al snterior, en le cara inferior de la rueda 15; debajo del .-

muelle hay un anille de retencién 19, sujeto por un tornillo, que f;[

sustenta el conjunto del acoplamiento y permite la regulacién de
la presién del muelle, ‘

En la figura 11 se ha dispuesto, encima de la rueda 15, un
plato 6 solidario del eje 10 y debajo de ella un contraplato 20,
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con una espiga de arrastre 21, tanbien fijo del eje 10, qﬁé
es.presionaﬁo por un muelle en espiral 18, sujeto por una
arandels eldstica 19. - |

Leg figura 12 representa otra variante en la que se ha
dispuesto la Gltima rueda dentada 22 con un tambor interior,
que posee una ocaja 25, con dos segmentos dismetrales 24,entre
los cusales hay un muglle 23 que los hace presionar sobre la
care interior de la rueda 22.

De esta forma; ooﬁ cualquiera de las disposicionegspre;
vistas, al aumentar el par registente del eje de salida,éste

desliza en 1ps_§coplamientos in&icadoa; no transmitiendo su

esfuerzo a la dltime rueda dentada, con lo que no se perjudicen

los engransjes del reductor.

Por dltimo, en los casos en que el reductor trabaje suel-

to; se ha previsto un qje de_acoplamiento exterior 26, dispo~-
niéndose entonces en la placa que es atravesada por &1 un co=
jinete 27 liso o de bolas.

Ia sujecién-&el micro-reductor al micromotor se consigue

por tornillos 12 comvenientemente dispuestos. Las places 1 y 3°

estan separadas a la distancia aproplada por distanciadores
13 y aseguradas por tornillos l14.

Descrita suficlentemente la naturaleza del invento y el

modo de llevarlo & le prdctioca, se hace constar que estos per-

feccionamientos son susceptibles de todas aquellas mod ificae
ciones;tanto de detalle como de materiales, que no alteren la

egencias de los mismos.

T 0T A.-

Los puntos de invenciln ni propia ni nueva que se prbsen»

tan pare que sean objeto de esta Patente de Introducclén en

Espafia, por dlez afios, son los siguisntes:

[
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19.;- Perfeccionamient os introducidoes en los micro-redud-
tores de velocidad de rela-cién-ajustable, oaracteriza;los porque
los orificios practiczdos en las placas latersles, para el mone
taje de los ejes de log engranajes adecuados para consegulr
toda 1z gama de velocidades standand exigidaes, estdn situados
alrededor del eje primario conductor del mloromotor acoplado,
con lo cual juntamente con el eje pentltimo y el de salida,
dan & la carcesa una forma ovoidal, @isposicién con la que 8@
consigue obtener en reducide espacio todo el nfmero de rela-
ciones pedidass | | |

219.-'-» P@rfe:gqiomientos introducidos en los mioro=reduc-
tores de velociﬂ;aﬁ de relacién ajustable, caracterizados por
haberse» previsto que los ejes de los engranajes prima:gios vae
yan &irectamente 1ntrqduciaos en las placas J,ateralgs," mientras
que .103 ejes que soportan mayor gs:fuerzo vayan montados & pre-
sibn en cojinetes lisos o de bolas. ’ |

69.— Perfeccionamientos segin punto 22, oaraﬁ-terizados
por haber dotado a los pivotes extremos de los ejes de wn sis«
tema d.g engrase constituido por papeles: aecantes; ‘ampapados. de-‘
aceite, adheridos en la cara exterior de las placas, donde terw -
minan tales ejes, habiéndose previsto cesquillos sutolubrifi.
cantes para los ejes mayores, cano Los de entrada ¥ anlida.

49,- Perfeccionsmientos introducidos en los miorosreducto-
rves de v-élooidad de relacidn ajustsble, caracterlzados por ha
berse previsto un acoplamiento de seguridad en el eje exterior
de salliclla,"‘ constlituldo por uno o dos platos, guarnecidos o no,

solidarios de dicho eJe y con el correspondiente muelle de ben-

sién," los qualés: son accionsdos por friccién por lz dltima Tuewe .

da dentada, giratoris alrededor del citado eje, limitando asi,

por deslizamiento, el esfuerzo que se pueda ejercer sobre los
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ro&amientos interiores, como consecusncia de un sumento del par
re-sistente.

' 5%~ Perfeccionamientos segdn punto 42, caracterizados
por haberse pre\tisto uk ecoplamien"ta de seguridad, en el que
1a dltima rueda dentada ests hueca, poseyendo en su interior
dos segmentos d;ametralea, 'f;ensa;lqs:r por un muelle, que presio;
nan en lz cara interior de la cltads rueds y son accicnados:
por friccidn por ésté,"' produciéndose un deslizemienta entre
é.mbos:, en el caso de un aumento del par resistenbaQ"

62,~ Perfeccionamientos introducidos en los micro-reduc-

tores de velocidad de relacién ajustable, camacterizados por ha= . -

berse previsto un eje de acoplamiento exterior , en el caso ﬁe‘
que el re_ducto_r trabaje suelto, el cual atraviaaa la carcasa
y va introduci_do en cojinetes lisos o de bolas digpuestos en
una de las placas 1aterales: teniendo solidario a continuacidn
el piﬁén primarie conductor.

72, . »PLRFECCTONAMIEN TOS‘ INTRGDUCID(B v LoS MICROu-R.JDUG-
TORES DE VELOCIDAD DE REIACION AJUSTABILE= ,‘ todo tal y conforme

se describe en la presente memoria, la cual consta de 195 lfa

neas y a tftulo a8 ejemplo se representa en los adjuntos dibujos.

Medrid, 82 de Septiembre de 1.960.
ANDRE POULAIN RICRGS,
Po Ao
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