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MENORIA DESCRIFIIVA
que se presenta para unir a la solicitud
de
 PATENTE UE INVENCION
formulada el 22 de Septiembre de 1960 con el num. 261;182
en
ESPANA
por VEINTE afios "
a nombre de (HE SINGER MANUFACTURING COMPANY, entidad norteame-
ricana, establecida en 149 Broadway, Nueva York, N;Y;, Estados
| Unidos de América, por:
- "UNA MAQUINA DE COSER BN ZIG-ZAGY

B

La presénte invencién se refiere a mdquinas de coser, y
tiene por objeto principal unos perfeccionamientos en la cons-—
truccidn de tales miquinas, como consecuencia de los cuales las
miquinas se pueden montar y ajustar fdcilmente. fiuchos de estos
perfeccionamientos son aplicables tanto a mdguinas de puntada
recta como a maquinas de coser en zigzag.

Un objeto de esta invencidn consiste en habilitar en una
médquina de coser en zigzag un mecanismo perfeccionado, acciora-

do por leva, para comunicar a la barra de aguja una vibracidn
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lateral tal que la méquina de coser tenga unas caracteristicas
perfeccionadas de puntada recta cuando la amplitud del zigzag

se ajusta a cero. ks asimismo objeto de la invencidén un mecanis-
mo perfeccionado de acclonamiento por leva destinado a tal pro-
pdsito.

Otro cbjeto de la invencién consiste en medios para mon-
tar la barra de aguja con vibracidén lateral, que permitan el pi-
votamlento de la aguja con respecto al tomedor de lazads para
ocagionar la toma de lazada en las diversas posiciones latera-
les de la aguja. Es asimismo objeto de la invencién unos medios
perfeccionados de predisposicidn, para obligar o predisponer a
la barra de aguja hacia un sentido.

Otros objetos mds de la invencidén consisten en facilitar
¥y simplificar el montaje de la leva maestra o de disefio de pun~-
tada, y en unos medios perfeccionados para montar el mecanismo
de accionamiento del zigzag.

Otra caracter{stica de la invencidn reside en unos me-
dios perfeccionados de accionamiento por motor para una maqui-
na de coser, y unos medios sencillos y econdmicos para montar
el motor de la maquina de coser.

Otra caracter{stica mis reside en un mecanismo de trans-
porte perfeccionado para miquinas de coser, en el cual la ele-
vacidn o subida de la garra o mordaza de transporte por encima
de la placa de garganta es ajustable, y en el cual el ajuste
tendrd un minimo efecto sobre el movimiento global de eleva-
cién del transporte que efectda la garra de transporte y, por
ello, no modificard la trayectoria de movimiento de la garra
de transporte;

Otras caracter{sticas mis del invento residen en un to-

mador de bucle para maquina de coser, perfeccionado, del tipo
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de gancho oscilante'vertical, que resulta econdmico por ser
muy barato de fabricar y montar, asi como en la provisidn, en
Gicho tomador de unos medios solbtables de restricecidn de giro,
que pueden soltarse o liberarse de modo eficez y con facilidad
permitiendo una sencllla y conveniente retirada del portahilos,
son econdmicos, duraderos y seguros, faciles de montar y ajus-
tables para reducir las tolerancilas de-fabricacién necesarias.

Otros objetos y caracter{sticas de la invencién se irdn
desprendiendo de la descripcién que sigue, de una forma preferi-
da de ejecucién del invento, y se sefialardn en las reivindica-
ciones finales. &En los dibujos adjuntos:

- la figura 1 es un alzado frontal de una maquina de coser
realizada conforme al presente invento;

- la figura 2 es una seccidén vertical longitudinal de la
maquina de coser de la fig. 1;

- la fipura 3 es un alzado por el extremo dél pie de la
méquina de coser de la fig; 1, con partes desprendidas y en sec-
cién para ilustrar el invento con mayor claridad;

~ la figura 4 es una seccidn vertical, esenciulmente por
la linea 44 de la fig. 2;

-~ la figura 5 es una seccidén de detalle que ilustra el mon-
taje de la horquilla de la barra aoporte de la aguja;

~ la figura 6 es una planta vista por la parte inferior de
la mdquina de coser de la fig. 1;

- la figura T es una seccidn de detalle, esencialmente por
la linea 7-7 de la fig; 6;

- la figura 8 es una seccidn, esencialmente por la linea
8-8 de la fig. 6;

- la figura 9 es una seccidn, esencialmente por la lines

9-9 de la fig, b6;
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- la figura 10 es una seccidn de detalle semejante a la
fig; 7 pero a mayor escala, e ilustra la leva de elevacidn del
transporte, en diferentes posiciones;

~ la fig. 11 es una seccidn fragmentaria, esencialmente
por la linea ll-11 de la fig; 73

~ la fig. 12 es una planta fragmentaria por la parte su—
perior de la base de la maquina de coser de la fig. 1, con la
placa de garganta y la de corredera desmontadas;

- la figura 13 es una seccidn tomada esencialmente por
1a linea 13-13 de la fig. 11, con la placa de garganta en po-
sicidn;

- 1a figura 14 es una vista en planta de la placa de gar-
ganta propiamente dicha;

- la figura 15 es una vista en planta por la parte supe-
rior del brazo soporte de la miquina de coser de la fig. 1, con
la tapa superior desmontade y la placa de cara ilustrada en sec-

cidn;

-~ le figura 16 es una seccidn de detalle de la tapa superior

propiamente‘dicha, con la placa engoznade vista en la posicién
de abierta;

~ la figura 17 es uwna vista fragmentaria en planta por la
parte superior del brazo soporte de la miquina de coser de la
fig. 1, con la placa engoznada abierta;

~ la figura 18 es una seccidn vertical tomada esencial-
mente por la linea 18-18 de la fig; 15;

- la figura 19 es una vista fragmentaria en detalle, en
planta por la parbe superior, del mecanismo de seguidor de le-
va del dispositivo de zigzag, ilustrativa del mecanismo de la
misma maners que en la fig; 15, pero a escala agrandada y en

diferentes posiciones Ge ajuste del campo de zligzag;
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~ la figura 20 es un detalle fragmentario, visto parcial-

mente en planta por la parte superior y parcialmente en seccidn,
del ajuste de amplitud del meécanismo de zigzag;

- la figura 21 es una seccidn de detalle tomada esencial-
mente por la linea 21-21 de la fig. 20, perc con el mecanismo
ajustado a la posicidn en que el bucle de zigzag es nulo;

- la figura 22 es una seccién de detalle, tomada esencial-
mente por la linea 22-22 de la fig. 21;

- la figura 23 es una seccidén vertical tomada esencialmen-—
te por la linea 23-23% de la fig. 15;

- la figura 24 es une seccidn de detalle tomada esencial-
mente por la linea 24-24 de la fig; 23;

- la figura 25 es una vista fragmentaria en planta por la
parte superior del mecanismo de gancho, con el carrete desmonta-
do y una parte del gancho desprendida;

- la figura 26 es una seccidén vertical fragmentaria, toma-
da esencialmente por la linea 26-26 de la fig. 25;

~ la figura 27 es una vista fragmentaria en planta por la
parte superior, semejante a la fig; 25 pero con el portacarrete
desmontado y una parte del gancho desprendida;

- la figura 28 es una perspectiva en despliegue de las par-
tes del mecanismo de gancho;

- la figura 29 es un detalle fragmentario de la guarni-
cidn de aguja, & escala agrandada;

- la figura 30 es una vista en planta por la parte supe-
rior del portacanilla propiamente dicho;

- la figura 31 es un alzado lateral del portacanilla pro-
piamente dicho;

- la figura 32 es una vista por la parte inferior del por-

tacanilla propiamente dicho;
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- la figura 33 es una vista de detalle en seccidén tomada
esencialmente por la linea 3%3-33% de la fig; 25, ilustrandose
con linea de puntos la posicidén de liberacién de los ﬁedios que
retienen la caja de canilla;

- la Tigura 34 es una vista semejante a la fig; 25 y que
ilustra el funcionamiento del gancho con las piezas representa-
das en la posicién de enganche de la lazada;

- la figura 35 es una vista en seccidén tomada esencialmen-
te por la linea 35-35 de la fig. 34;

- la figura 36 es una vista semejante a la fig. 34, pero
con las piezas representadas en la posicidén de lanzar o soltar
la lazadaj;

- la figura 37 es una vista semejante a la fig; 34, pero
con las piezas representadas justamente antes de la posicidn de
ajuste de puntada;

- las figuras 38, 39, 40 y 41 son unas vistas en sucesién

ilustrativa del funcionamiento de la guarnicidn de aguja, con

la aguja en la posicidn derecha del disefio de zigzag; y

- las figuras.42, 43 y 44 son unas vistas en sucesidén, se-
mejantes a las figs. 38 a 41, pero con la aguja en la posicién
izquierda del disefio de zigzag.

¢on referencia a los dibujos, se ilustra en ellos una mé-
quina de coser dotada de un bastidor que incluye una base 1, un
pie 2 que se alza desde un extremo de la base 1, y un brazo so-
porte 3 sostenido por el pie 2 y que termina en una cabeza 4 que
pende sobre la base 1, Ia base 1l comprende una bancada 5, cuya
superficie superlor constituye la superficie de apoyo de la labor
en la médguina, y una pared continus que cuelga de la bancada 5

junto a la periferia de ésta, comprendiendo una pared frontal 6,

una pared posterior 7, una pared extrema de pie 8 y una pared ex—
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trema de cabeza 9; Una bandeja o placa de goteo 10 cierra la par-
te inferior de la base 1.

Bn sentido longitudinal respecto del brazo soporte 3 hay
dispuesto un drbol principal 1l que, por el extremo de cabeza,
va apoyado a rotacién en un casquillo de apoyo 12 montado en una
pared transversa 13 entre el brazo soporte 3 y la cabeza 4, y
por el extremo de pie va apoyado a rotacidn en un casquillo de
apoyo l4 montado en una pared transversa 15, en la parte alta
del pie 2. Al extremo de pie del Arbol principal ll, al exterior
del casquillo 14, hay montada una rueda de mano combinada con po-
lea de transmisién por correa, 16, gue se sujeta al Arbol, de mo-
do soltable, mediante el tornillo usual de presidn 17 y la aran-
dela 18, de detencidn de movimiento; Ia polea 16 tiene una gar-~
ganta 19 para correa, Que recibe una correa de transmisidn 20
que se hace pasar también por alrededor de una polea 21 del Ar-
bol 22 de un motor 23 montado en el interior del pie 2. #l1 motor
23, que es del tipo de esqueleto, tiene un par de soportes 24 y
25 fijados mediante remaches 26 al ndcleo de estdtor 27, sopor-
tes que sostienen el 4rbol motor 22;

Los medios para sostener el motor 23 en el interior del
pie 2 comprenden una espiga 28 verticalmente dispuesta (figsl 2
¥y 3), sujeta mediante un tornillo de presidn 29 en un taladro
30 de la pared transversa 15. Hl soporte 25 del motor se pro-
longa por su extremo superior proporcionando un brazo 31 dota-
do de una abertura que recibe a deslizamiento la espiga 28; Por
su extremo inferior, el soporte 25 se extiende en forma de bra-
Z20 32 dotado de una abertura 33 verticalmente alargada que re-
cibe la cafia de un casquillo 34 dotado de cabeza, #ntre el bra-
zo0 32 y una protuberancia enteriza con la base 1 va dispuesﬁo

un manguito separador 35. A través del casquillo 34 y rosca&o
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en la protuberancia 36 se extiende un tornillo 37. Ia espiga 28,
el casquillo 34 y el manguito 35 estén hechos todos de un mate-
rial no conductor, tal como nylon moldeado, para aislar el motor
23 del bastidor de la mdquina. La montura descrita para el motor
permite el ajuste de éste en sentido vertical para efeciuar el
atirantado de la correa 20;

En la cabeza 4 va montada una barra soporte 38 de la agu-
Ja, que en su extremidad inferior lleva una aguja 39 sujeta me-
diante una abrazedera o collarin sujetaasguja 40; Ia barra porta-
aguja 38 va montada en la cabeza 4 con movimiento longitudinal
de vaivén y con movimiento de vibracidn lateral; Al movimiento
longitudinal de vaivén de la barra portaaguja 38, la aguja 39
es impulsada a través de la labor que se eﬁcuentra sobre la su-
rerficie superior o de apoyo de labor de la bancada Y y, por de-
bajo de ella, ccopera con un tomador de bucles, indicado en ge-
neral en 41, en la formacidn de puntadas. Ia aguja define asi
el punto de formacidén de puntada sobre la superficie de apoyo de
labor, en la maquina. Al vibrar lateralmente la barra portaagu-
ja 38, la aguja se mueve lateralmente respecto a la linem de
transporte o avance de la labor, de modo que penetrard en la la-
bor por diferentes puntos en puntadas sucesivas, definiendo asi
un disefio de puntadas ornamental o en zigzag.

Para sostener la barras portaaguja 38 se dispone una hor-
quilla oscilante 42 de portaaguja dotada de lébules 43 que le
sirven de cojinete, montados a rotacién sobre un eje 44 sujeto
en unas protuberancias superior e inferior, 45 y 46, distantes
entre s{ en la cabeza 4. Ia horquilla 42 tiene asimismo un par
de 16bulos de apoyo o cojinete 47 y 48, distantes o separados
en sentido vertical, en los que va montada a deslizamiento la

barra porteaguja 38. EL eje 44 estd dispuesto en la parte fron-
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tal inferior de la cabeza 4 y en alineacidn axil con el mecanis-—

mo tomador, como mas adelante se explica. Para efectuar el ajus—

te de esta alineacidn, el eje 44 se hace con una cabeza 49 mon-
tada en la protuberancia inferior 46 una parte intermedia 50 de
didmetro reducido, excéntrica con respecto a la cabeza 49, y
otra parte 51 de didmetro més reducido, cuyo eje geométrico coin-
cide con el de la cabeza 49 y que va montada en la protuberancia
superior 45; Tos 1ébulos 43 de la horquilla 42 van montados en

la parte excéntrica 50, de modo que la horquilla 42 gira alrede-
dor del eje geométrico de la parte excéntrica 50. Cuando se aflo-
jan los tornillos de fijacidn del eje 44, éste se puede hacer
giraf para efectuar un ajuste del eje de giro de la horquilla

42, pudiéndose luego apretar los tornillos de fijacién hasta in-
movilizar el eje 44 en la posicién en que se ha ajustado;

A& la barra portaaguja 38 le comunica movimiento longitudi-
nal alternativo o de vaivén una manivela 52 montada al extremo
del drbol principal 11, al exterior del casquillo 12; Del lado
de dentro del casquillo 12 va montado en el Arbol principal 11
un collar 53 que, Juntamente con la manivela 52, impide el jue-
go longitudinal del &rbol 1l. Ia manivela 52 lleva el usual botén
54 conectado a un extremo de una biela 55 de accionamiento del
portaaguja. Bl otro extremo de la biela 55 tiene un cubo dotado
de un 4dnima o taladro 56 que recibe a deslizamiento un émbolo 57
articulado o conectado a rotacién mediante un pasador 58 a un
brazo 59 enterizo con un collar 60 sujeto mediante un tornillo
61 en la barra portaaguja 38. Asi, al girar el drbol principal,
se transmite al portaaguja 38 un movimiento alternativo en senti-
do longitudinal. Por deslizemiento en el taladro 56, el émbole
57 acomoda los movimientos laterales del portasguja 38 con res-

pecto a la biela 55. Ia conexidn de articulacidn en el pasador
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58 acomoda cualquier desalineacidn entre la barra portaaguja 38
y la biela 55, haciendo con ello la congtrucecién menos critica
y mds econdmica de fabricacidn.

con referencia a la figura 23, se transmiten vibraciones
laterales a la barra portaaguja 38 por medio de un mecanismo de
zigzag que comprende un Arbol de levas 62 dispuesto veriicalmen-
té. 31 4rbol de levas 62 es tubular o en forma de manguito dota-
do de un dnima central para recibir y de ese modo facilitar apo-
yo a rotacién al drbol de levas sobre una espiga 63 montada se-
gin un eje geométrico vertical en una protuberancia 64 enteriza
con la pared frontal del brazo soporte 3. Ia espiga 63 tiene una
parte de montura 65 en su extremo inferior, recibida en el inte-
rior de un taladro de la protuberancia 64 y fijada en la misma
mediante un tornillo de presidén 66 que coopera en conbacto con
la periferia de una parte reducida 67 de la espiga 63. Bl extre-
mo superior de la parte de montura 65 de la espiga 63 tiene una
garganta o surco anular de didmetro reducido 68. Por encima de
la parte de montura 65, la espiga 63 estd provista de una parte
intermedia 69 de didmetro mayor que el de la parte de montura 65,
y excéntrica con respecto al eje geométrico de la parte de mon-
tura 65. %l extremo superior de la espiga 63 estd provisto de
una parte 70 de didmetro reducido formada sobre el mismo eje
geométrico que la parte intermedia 69 y dotada de uné ranura 71
para destornillador en su parte alta.

El arbol de levas 62 tiene un taladro o dnima pasante 72
que recibe la parte intermedia excéntrica 69 de la espiga 63 y
en su extremo inferior lleva una rueda dentada 73 que engrana con
un tornillo sin fin 74 montado en el &rbol principal 11 para .
trensmitir una rotacidén al 4rbol de levas 62 al girar el &rbol

principal 1ll. Para ajustar la relacién de engrane de la rueda
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dentada 73 y el tomillo sin fin 74, se afloja el tornillo de
piesién 66 y se da vuelta a la espiga 63 por medio de la ranu-
ra de destornillador 7l. Debido a la excentricidad de la parte
intermedia 69 con respecto a la parte de montura 65, al girar
la espiga 63, el 4rbol de levas 62 y la rueda dentada 73 que
hay en el mismo se mueven acercdndose o alejdndose del eje geo~
métrico del arbol principal 11 y del tornillo sin fin T4 que
hay en el mismo. Una vez hecho el ajuste, se aprieta de nuevo
el tornillo de presidn 66 pare inmovilizar la espiga 6% en la
posicidén en que ha sido ajustada.

#n el extremo superior del Arbol de levas 62 va montada
una leva maestra 75 de diseflo o modelo de puntada, dotada de
una superficie periférica de leva 76. La leva 75 tiene una
abertura central 77, y el extremo superior del Arbol 62 estd
agrandado diametralmente para habilitar una pestana 78 dotadsa
de un asiento 79 formado en la parte alta de aquélla para re-
c¢ibir la leva 75; En la parte superior reducida 70 de la espi-
ga 63 hay montada a rotacidén una tuerca de retencidén 80, rosca-
da en el extremo superior del dnima 72 del 4rbol 62, para fi-
jar la leva 75 en el asiento 79; Para situar la leva 75 en po-
sicibén en el arbol de levas 62 se dispone de una ranura 81 (fig.
19) que se extiende radialmente desde la abertura central 77 de
la leva, recibiendo la ranura S8l el extremo superior de un pasa-
dor 82 de situacidn dispuesto verticalmente en la pestafia 78 y
fijado en la misma mediante un tornillo de presidén 83.

pPara sujetar el &rbol de levas 62 en la espiga 63, se
prevé una garganta o surco anular 84 en la periferia de la es-
piga 63, junto al extremo superior de la parte intermedia 69.
El 4rbol de levas 62 tiene una segunda pestafia 85 en cuya sé—

perficie superior hay un asiento 86 en forma de segmento (fig.
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24) que se extiende a través de la pared lateral del 4rbol 6é
definiendo una abertura 37. in el asiento 86 va montada una
chaveta 83 de¢ forma de segmento, que se extiende a través de
la abertura 87. El borde interno 89 de la chaveta 88 se adapta
sensiblemente a la periferia de la garganta 84, mientras el
borde externo 90 se adapta en su forma a la periferia de pes-
tafia 85. Il pasador de situacidn 82 tiene un extremo reducido
gl adaptado para ser recibido en una abertura 92 de la chavew
ta 88.

Para el montaje del anterior mecsnismo en la mdquina,
éste se ensambla primero por completo en forma de subconjunto,

esto es, se monta el Arbol de levas 62 en la espiga 63, se in-

troduce la chaveta 88 para sujetarlos o unirlos entre s{, se

inserta el pasador 82 con el extremoc 91 en la abertura Y2 para
sujetar la chaveta, se aprieta el tornillo de presién 83, se co-
loca en posicién la leva 75 y, finalmente,se aprieta la tuerca
de fijacidn 80. Todo lo que antecede constituye un conjunto muy
robusto y simple en el que no hay parte critica alguna, de modo
que puede ejecutarse con gran rapidez y con mano de obra econd-
mica; El subconjunto unitario se deposita entonces en la méqui-
na, con la parte de montura 65 de la espiga 63 pasando a tra-
vés del 4dnima de la protuberancia 64. ILa protuberancia 64 esté
provista de una superficie superior 93 mecanizada con exactitud,
gque sirve para situar o colocar en posicidn el aubconjunto, con
la rueda dentada 73 alineada verticalmente con el tornillo sin
fin 74. Bl &rbol de levas 62 se empuja hacia abajo hasta que

su extremo inferior tropiece con la superficie 93, y luego se
empuja hacla abajo la espiga 63 hasta hacer que la chaveta 808
coopere en contacto con el lado superior de la garganta 84, co-

mo se indica en la fig. 23. La garganta 68 acomoda el movimien-—
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to de la espiga 63 en sentido axil o longitudinal hacia abajo,
con respecto a la superficie 93, reduyciendo asi las necesarias
toleranclas de fabricacién,y por la misma razbén se alarga la
garganta 84 en el sentido axil de la espiga. Con el subconjun-
to as{ introducido en la mdquina, se hace girar la espiga 63
por medio de la ranura Tl de destornillador, para ajustar la
relacién de engrane de la rueda dentada 73 y el tornillo sin
fin 74, y se aprieta el tornillo de presidén 66 para fijar el
conjunto. 4 continuacién, se sujeta el arbol de levas 62 con-
tra el movimiento longitudinal de la espiga 63 por medio de la
chaveta 88 y de la superficie 93;

%1 mecanismo de accionamiento de zigzag de la maquina ex-—
puesta comprende,uné espiga 94 dispuesta verticalmente (fig. 18)
en la parte posterior del brazo de soporte 3, y que por sSu ex-
tremo inferior se sujeta mediante un tornillo de presién 95 en
una protuberancia 96. Sobre la espiga 94 va montado a rotacidn
un soporte 97, que es un elemento de plancha metdlica consis-
tente en un cuerpo vertical 98 del cual se doblan en dngulo rec—
t0, en sus partes superior e inferior, unas alas u orejas 99 y
100, provistas de unas sberturas 10l y 102 que reciben a desli-
zamiento la espiga 94. El soporte 97 estd situado verticalmente
en la espiga 94 por medio de un manguito 103 que descansa en una
superficie exactamente mecanizada 104 de la parte alta de la pro-
tuberancia 96, y que tiene una superficie superior 105 mecaniza-
da con exactitud sobre la cual descansa el soporte 97.

En un punto separado de la espiga 94, las orejas 99 y 100
del soporte 97 van provistas de ﬁnas aberturas 106 y 107 que re-
cibgn a deslizamiento un pasador de articulacidn o eje de giro
108. El pasador 108 va sujeto contra movimiento en sentido axil

Por una placa de retencidén 109 gque se encuentra encima de la ore-
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ja 99 del soporte Y7. Ia placa 109 tiene una extremidad poaté~
rior bifurcada, ofreciendo una ranura 110 que recibe a desliza-~
miento una parte de didmetre reducido de la espiga 94, formada
por una garganta lloa; Hacia el lado de dentro, a partir de un
primer borde de la placa 1l0Y (fig. 19), se extiende una ranura
111, 81 pasador 108 tiene una garganta 112 definiendo una parte
de didmetro reducido que va recibida a deslizamiento en el lnte-
rior de la ranura 1lll. 5 través de la placa 10Y se extiende un
tornillo 113 que rosca en la creja 99 para sujetar la placa
109, reteniendo asi en posicidn al pasador 108.

#n el pasador 108 va montada a rotacién una placa 114 en
forma de U, hecha de plancha metdlica y dispuesta en general
en posicidén transversal con respecto al brazo soporte 3, recor-
tada como en 115 para acomodar el drbol principal 1l y el torni-
1lo sin fin T4 de modo que define una parte de base 116.y unos
brazos 117 y 118 que se extienden hacia atrds dispuestos respec-
tivamente por encima y debajo del 4drbol principal 11. El brazo
superior 117 estd doblado formando una orejeta 119 dispuesta
a clerta distancia de separacién por encima de la oreja superior )
99 del soporte 97 y dotada de una abertura que recibe a desliza-
miento el pasador 108. El brazo inferior 118 estd doblado for-
mando una orejeta 120 dotada de una abertura en la que se reci-
be a deslizamiento el pasador 108. EL manguito 103 estd provis-—
to de una pestafia 121 dotads de una superficie superior mecani-
zada con exactitud, sobre la cual descansa la orejeta 120 si-
tuando la placa ll4 verticalmente., Para mayor rigidez, la base
116 de la placa ll4 estd provista de una nervadura de refuerzo
122 doblada lateralmente.

Se dispone un seguidor de leva 123 hecho de plancha me-

t4lica y montado & rotacidén por medio de un tornillo eje 124
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en una orejeta 125 doblada de la parte superior de la placa 1l4.
Bn el extremo delantero del seguidor 123 hay un elemento salien-
te de seguidor 126 adaptado para cooperar con la superficie pe-
riférica de leva 76 de la leva maestra 75. Bl extremo posterior
0 trasero del seguidor 123 estd bifurcado, proporcionando una
ranura 127 que recibe una parte 128 de didmetro reducido de la
espiga 94 para sostener el extremo posterior del seguidor de
leva contra todo movimiento de la espiga 94 en sentido longi-
tudinal, y habilitar un pivote o eje deslizante para el mismo.

@ el brazo inferior 118 de la placa 1ll4 hay dispuesta
una ranura 129 a través de la cual se extiende un primer extre-
mo de una barra de conexidn 130 que se extiende a través del
brazo soporte 3 hacia la cabeza 4; Por su otro extremo (figs.

4 y 15), la barra de conexién 130 va conectada mediante un per-
no 131 a un soporte 132 que, para su ajuste, se extiende a
través de una ranura 133 del soporte 132, y va roscada al ex-
tremo de la barra de conexidn 130l ¥l soporte 132 va articu-
lado a la horquilla 42 de portaaguja mediante un pasador 134
que se extiende holgadamente a través de un brazo del soporte,
y sujeto mediante un tornillo de presidén 135 al lébulo supe-
rior de apoyo 47 de la horquilla de portaagujé. La conexidn
entre el extremo de la barra de conexién 130 y la placa 114
comprende un bloque 136 sujeto mediante un tornillo 137 al
extremo de la barra de conexiédn, y dispuesto en el lado de la
placa 114 contrario al de la horquilla 42 de portaaguja;

La horguilla 42 de portaasguja esta predispuesta a girar
en sentido contrario al de las agujas de un reloj (a izquier-
das} alrededor del eje geométrico de la parte intermedia 50
del eje de giro 44,mediante un muelle de torsién 138 arrolla-

do en hélice alrededor de la parte 50 entre los lébulos de
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apoyo 43. Un primer extremo del muelle 138 se apoya contra la
horquilla 42, y el extremo opuesto va anclado en un collar 139
sujeto mediante un tornillo de presidén 140 al eje 44. %L collar
139 tropieza contra la parte alta del lébulo inferior de apoyo
43, y juntamente con la cabeza 49 del eje 44, sirve para impe-
dir el juego longitudinal del eje 44; La predisposicién ejerci-
da por el muelle 138 tiende a tirar de la barra de conexién 130
hacia la izquierda, vista en la fig; 20l Afleojando el tornillo
de presidn 140, se puede dar vuelta al collar 139 para ajustar
la torsidén del muelle 138 y as{ ajustar la fuerza de predispo-
sicién ejercida sobre el mecanismo de zigzagl

Bl soporte 97 determina el ajuste de centraje del disefio
de puntada ornamental, por modificacién de la posicidn del pa-
sador o eje de giro 108, que define ¢l eje de giro de la placa
114. Bl ajuste del soporte 97 viene facilitado por un pufio 141
fijado a la placa de retencidén 109 mediante remaches 142, EL pu-
fio 141 se extiende a través de una ranura 143 de la pared fron-
tal del brazo soporte 3, y a través de una ranura 144 de la pla-
ca de indicaciones decorativas 145 sujeta mediante tornillos 146
a la pared frontal del brazo soporte; La placa 145 estd provista
de las letras "LM, "G y URM (fig; 1) para indicar las posicio-
nes izquierda, de centro y derecha del ajuste de centraje. la
placa 109 estd hecha de acero de resorte, y actia predisponien-
do o impulsando el pufio 141 hacia arriba para asen?arlo en unas
muescas 147, en las distintas posiciones de ajuste. Para liberar
el pufio 141 sacéindolo de las muescas 147, se oprime venciendo
la accidén de la placa 109.

#L muelle 138 actda ejerciendo sobre la barra de conexidn
130 un esfuerzo de traccién que, por medio del bloque 136, pre—

dispone a la placa 114 a girar en el sentido de las agujes de
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un reloj (a derechas), vista en la fig. 20, alredecdor del eje
geométrico del pasador o eje de giro 108. La placa 114, por
medio del tornillo eje 124, predispone al seguidor de leva 123
a girar alrededor de su eje geométrico de giro, definido por

la espiga 94, hasta hacer que el elemento seguidor 126 coopere
en contacto contra la superficie periférica 76 de disefio de la
leva maestra 75. Al girar la leva maestra 75, se transmite una
oscilacién al seguidor de leva 123, siendo este seguidor movido
en un sentido por la superficie de diseflo 76 y en el otro sen~
tido por el muelle 138. Por medio del tornillo eje 124, la 08~
cilacién del seguidor de leva 123 hace oscilar la placa 114 al-
rededor del eje geométrico del pasador 108; Por la cooperacidn
de la placa 114 y el bloque 136, al oscilar ia placa 114, la
barra de conexidn 130 es llevada hacia la derecha (fig; 20),

en oposicidn al muelle 138, y liberada para que se mueva a la
izquierda bajo la accidn del muelle 138. Bl movimiento de la
barra de conexidn en sentido longitudinal comunica a la horqui-
1la 42 de portaaguja una vibracidn en sentido lateral.

La amplitud del movimiento longitudinal transmitido a la
barra de conexidn 130 y, por tento, la vibracidén lateral de la
barra portaaguja, depende de la posicidén de ajuste del blogue
136 en sentido radial con respecto al eje geométrico de giro
de la placa 1ll4. Para modificar la amplitud, la barra de cone-~
xidén 130 estd adaptada para girar alrededor del eje geométrico
del pasador 134, moviéndose el extremo opuesto de la misma &
lo largo de la ranura 129 hasta situar el bloque 136 entre una
posicidn de ajuste de mdxima amplitud y una posicién de ajuste
de cero, radialmente con respecto al pasador de giro 108; B es-
te fin, se dispone una palanca de ajuste 147 de la amplitud, de

zigzag, del tipo de torniquetse, montada a rotacibén por medio de
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un tornillo de saliente o eje 149 (fig. 23) en el extremo infe-
rior de la espiga 63.‘La palanca 147 consta de una parte inter-
medin 150, hecha de metal de resorte, y una parte de mengo 0 pu-
fio 151 sujeta a aquélla medisnte remaches 152. Ia parte de pufio
se extiende a través de una ranura 153 de la pared frontal del
brazo soporte 3, y a través de una ranura 154 de une placa de
indicaciones decorativas 155 sujeta por tornillos 156 (fig. 1)

a la pared frontal del brazo soporte, y que tiene unos nimeros
indicativos de la posicidn de ajuste de la amplitud de zigzag.
Ia parte de resorte 150 predispone a la parte de puflo 151 a ir
contra el borde superior de la ranura 154, manteniendo la palan-
ca 147 a friccién en la posicidén en que se ha ajustado. Por su
otro extremo, la palanca 147 lleva un bloque 157 sujeto a la par
te de resorte 150 por medio de un remache 158 y mediante un tor-
nillo 159 que atraviesa la parte de resorte 150 roscando en el
blogue 157. la cabeza del tornillo 159 estd dispuesta en una ra-
nure 160 de la barra de conexidén 130, de modo que al producirse
un movimiento de giro de la palanca 147, la barra de conexidn
130 es movida a rotacidn hésta trasladar o desplazar el bloque
136 a lo largo de la ranura 129.

Bl bloque 136 tiene forma cilindrice en general para te-
ner con la placa ll4 un contacto lineal, y estd provisto de una
cara plana 161 por el lado contiguc a la espiga 94, para dejar
hueco con respecto al manguito 103; Bn la posicidn cero de g;us—
te de la amplitud de zigzag, el extremo de la barra de conexidn
130 estd dispuesto con el eje del bloque 136 en posicidn coaxil
con respecto al pasador 108. Para determinar esta posicidn de
ajuste, los extremos 162 de la ranura 154 que hay en la placa
155 se dimensionan con exactitud, de modo que sirvan de tope pa-

ra la palanca 147.
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In la parte superior del bloque 136 se dispone un 1débulo
levantado 163 dotado de una superficie de leva 164 adaptada pa-—
ra cooperar en contacto con el extremo inferior del pasador de
giro 108, como se ve en las figs. 21 y 22, cuando la amplitud
de zilgzmag se ajusta a cero para hacer puntada recta. Ia super-
ficie de leva 164 retrae la barra de conexidn 130 venciendo la
accidén del muelle 138, y levanta el bloque 136 separandolo de
la placa 144, estando la placa 114 provista de una escotadura
165 para asegurar la existencia de un hueco o espacio adecuado
entre la placa 114 y el bloque 136, en la posicidén de ajuste de
amplitud cero. Asi, en la posicidn de cero de ajuste de la am~
plitud de zigzag, ningin movimiento de giro de la placa 1ll4 co-
municard movimiento alguno a la barra de conexidn 130, ¥ la hor-
quilla 42 del portaaguja es mantenida en una posicidn de pﬁntar
da recta, por la accidn del muelle 138 que predispone a la mis-
ma llevéndola a una posicidn de tope determinada por el contac-
to cooperativo de la superficie de leva 164 contra el pasador
de giro 108. Al mismo tiempo, se elimina por completo la accidn
de predisposicidn que ejerce el rnmelle 138 sobre la placa 114,
Yy, por tanto, sobre el seguidor de leva 123, de modo que el ele-
mento seguidor 126 no se apoyard sobre la superficie de leva 76,
elimindndose as{ todo desgaste innecesario de la leva 75 mien-
tras se trabaja con puntade rectilinea. Otra ventajé consiste
en que, sin m4s que mover la palanca 151 a la posicilén de pun-
tada recta, desaparece la predisposicidn aplicada al seguidor
de leva, de modo que ésta no estorba al camhio de la leva T75.

Para situar el mecaunismo con exacbtitud en la posicidn de
ajuste correspondiente a un mdximo de amplitud de zigzag, la o
barra de conexién 130 tiene una superficie 166 mecanizada con o

exactitud, adaptada para hacer tope contra la periferia de!ia
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espiga 63. 3n la posicidn de ajuste correspondiente a un maximo
de amplitud de zigzag, el extremo de lu barra de conexidn 130
queda situado con el eje del bloque 136 dispuesto en coinciden—
cia con el eje geométrico del tornillo eje 124;

Bl ajuste de amplitud de ziguzag proporcionado por la pa-
lanca 147 estd ideado para hacer variar la vibracidn lateral de
la aguja desde cero, para puntada recta, a un méximo que, en la
presente mdguina, es de aproximadamente 4 mn. Ias dos posicio-
nes extremas en la de ajuste a méxima anplitud de zigzag definen
los bordes laterales del campo de zigzag. Bl ajuste de centraje
del campo de zigzag hace variar la posicidn de la puntada recta
cuando el ajuste de amplitud estd en cero, esto es, la linea de
puntadas quedard colocada en el centro o a lo largo de uno de
los bordes laterales del campo de zlgzag. Bllo determina asi-
mismo la posicidn del disefio de zigzag en el interior del campo;
esto es, que con el ajuste de campo en la posicidn central las
vibraciones laterales de la aguja serdn equidistantes a uno y
otro lado de la linea central o eje del campo, y que, estando
el ajuste de campo en una u otra de las posiciones derecha o
izquierda, las vibraciones laterales de la aguja se etectuardn
desde uno u otro de los bordes laterales, derecho o izquierdo,
del campo de zigzag, de modo que un lado del disefio resultars
a lo largo de un borde lateral del campo.

Al ponerse en accién el mecanismo de zigzag, la placa 114
gira alrededor del pasador 108. Al efectuarse el ajuste del cam-
po de zigzag por medio de la valanca 141, la placa 114 gira al-
rededor del eje geométrico del tornillo de conexién o acciona-
miento 124 de la placa 114; Pare obtener el control desgado de
amplitud de zigzag y de campo, el desplazamiento del pasador

108 por efecto del mecanismo de ajuste del campo debe ser igual
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al desplazamiento del ‘tornillo 124 por cfecto del mecenismo de
acclonamiento. Con la construccidn expuesta, se verd que median-—
te el uso del seguldor de leva 123, que estd separado de la pla-

ca 114, el desplazamiento del tornillo 124 es menor que la ca-

rrera radial total de la leva 75. De esta manera, se pueden uti-

lizar levas de una carrera méxima mayor que la prevista pura la
maquina en particular y que, al propio tiempo, mantengan la ne-
cesaria condicidén de que el desplazamiento del tornillo 124 y
gl del pasador 108 sean iguales; Ia ventaja de esto consiste en
que es posible utilizar levas proyectadas en principie para una
maquina diferente, haciendo asi las levas universales.

El montaje del presente mecanismo de zigzag en la méquina
es también muy sencillo. Después de introducida la espiga 94,
se colocan sobre ella el manguite 103 y el soporte 97. Después,
con la barra de conexién 130 y la palanca 147 montadas, se in-
troduce la placa ll4 con el seguidor de leva 123 montado en ésta,
tenidndose cuidado de colocar el extremo de la barra de conexidn
dentro de la ranura 129, y de ihtroducir ¢l extremo del seguidor
de leva 123 en la garganta 128. & continuacidén se introduce el
pagador 108 y se retiene éste mediante la placa 109, disponien-
do la placa con la espiga 94 en la ranura 110 y el pasador 108
en la ranura 1lll. EL tornillo 113 se introduce a continuacidn
para fijar o retener el conjunto.

La parte superior del brazo soporte 35 es de construccidn
ablerta, y se cierra normalmente mediante una placa 167 que sir-
ve de tapa © cubierta superior, con una placa engoznada 168 mon=-
tada a rotacién en aquélla de modo que gira hacia arriba alre-
dedor de un eje horizontal en la parte posterior de la cubierta
superior 167 y que perde sobre la leva 76 y la espiga S4. Lé

montura a rotacidn de la placa engoznada 168 corprende unos 1lé-
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bulos laterales 169, en la placa engoznada 168, que asientan en
los extremos de unos muelles laminares 170 fijados a la parte
inferior de la placa 167. Tog muelles 170 predisponen a los 16-
bulos a ir contra la cara inferior de la placa 167 que sirve de
cubierta superior, lébulos que en el punto de contacto tienen
unos entrantes en forma de V para establecer una condicién de
descentrado que permita retener la placa engoznada en sus posi-
ciones de abierta y cerrada. la placa de cubierta superior 167
tiene una escotadura 171 que permite la retirada de la leva 75
respecto del drbol de levas 62 cuando la cubierta engoznada 168
se halla abierta.

La placa de cubierta superior 167 estd sujeta a la parte
alta del brazo soporte 3 mediante dos tornillos 172 que se ex-
tienden a través de unas aberturas de la placa de cubieria supe-
rior, reoscando en unos aguje&os 173 de la parte alta del brazo
soporte 3. Los tornilles 172 van situados debajo de la placa en-
goznada 168 de modo que, en gracia s la aperiencia, se tapan cuan-
do la cubierta engoznada estd cerraaa. La placa de cubierta 167
tiene también un dnima o taladro 174 dimensionado y situado con .
precisién} para reclbir el extremo libre 175 de la espiga 94.
Para situar la tapa en posicidn inicialmente en el montaje, se
forman en ella, en el extremo contiguo al cabezal 4,'un par de
l6bulos colgantes 176 separados entre 8 (figs. 2 ¥y 15) que defi-
nen entre si un surco para recibir la cabeza de un tornille 177
sostenido por una pared horizontal 178 enteriza con el armazdn
de la miquina y, con ello, situar la placa de cubierta en posi-
cién lateralmente con respecto al brazo soporte 3, al tiempo que
se permite ¢l movimiento de la misma en el sentido longitudinal
del brazo de soporte con respecto a la espiga 94, y la retirada

de la tapa respecto del brazo soporte. Bl tornillo 177 y €l extre-~

- 22 -




10

15

20

30

mo 175 de la espiga 94 sitdan con exnctitud la cubierts 167 en
el brazo soporte 3, y los agujercs para los tornillos de fijacién
172 se hacen lo bhastante holgados pera acomodarse a los errores
normales de fabricacidn, Al sér apretados los btornillos 172, fi-
Jan entonces la tapa 167, lo que a su vez sirve para sostener el
extremo 175 de la espiga 94. Los tornillos 172 egtdn situados es-
trechamente adyucentes a la espiga 94, y estdn separados del bra-
z0 soporte 3, tanto en sentido longitudinal como en el transver-
sal, para sujetar firmemente la tapa y proporcionar un méiimo de
sustentacidn para la espiga 94. De esta manera, la espiga 94 que-
da sostenida por medios que no estorban al montaje de los elemen-—
tos del mecanismo de zigzag sobre la espiga 94.

 La placa engoznada 168 lleva un par de espigas 179 para bo-
binas de hilo. El hilo procedente de una bobina colocada en las
espigas 179 se lleva a través de una guifa 180 situadn en la tapa
167 hasta un dispositivo 181 tensor del hilo de aguja. Desde el
dispositivo tensor 181, el hilo se extlende hasta un mecanismo
de recogida o absorcidn, que es del tipo usual de bielas, el cual
incluye una palanca 182 (fig, 4) dotada de un ojete 183 por un
extremo que se extiende a través de una ranura 184 practicada en
el armazén (fig. 1) y articulada por su otro extremo a una parte
desalineada 135 del pasador de apoyo 54, y conectada por un pun-
to intermedio, a rotacidn, a una biela de anclaje 186. Desde el
mecanismo de absorcidn, el hilo corre a travds del guiahilos del
collarin portaaguja 40, hasta ¢l ojo de la aguja 39.

En el armazbn o bastidor de la mdquina, en la parte inter-
na de la unidn del brazo soporte 3 con la cabeza 4 se dispone
transversalmente una lampara 187. Como se ve en la fig. 2,y la
ldmpara 187 se encuentra asentada en un entrante céncavo 188’do~

tado de una pared posterior 189 enteriza con el armazdn de 15
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midquina y que tiene la parte frontal cerrada bor un saliente en

£

forma de cipula 190 enterizo con una placa 19l (fig. 1) sujeta

al brazo soporte 3 de la miquina mediante un tornillo 192, Ia
lampara 137 va montada en un soporte 194 sujebto por un tornillo
195 a la pared posterior 189;

La lémpara 187 se alimenta por medio de un conductor 196
que, en unién de los conductores 197 para el motor 237 (figs. 2
y 3) van conectados a una regleta de terminales 196 de pldstico
moldeado, montada en un entrante 199 de la pared extrema del pie,
junto a la bancada. AAlos terminales 198 se les suuinlstra ener-
gfa mediante unos conductores 200 que se prolongan por medio de
un elemento de conexidén 201 de goma, de autosujecidn, anclado en
una escotadura 202 de la pared 203 del entrante 199. Para regu-
lar la velocidad del motor 23 hay un dispositivo, tal como un
regulador de pie (no representado), adaptado para sér conectado
a los berminales 198 mediante unos conductores 204 que se ex—
tienden a través de un segundo elemento de conexién 205 de goma,
de autosujecidn, anclado en una escotadura 206 de una pared 207
del entrante 199. Bl entrante 199 se cierra mediante una cubier-
ta de plastico 208 fijada por tornillos 209 que roscan en unos
agujeros 210 de las paredes 203 y 207. Una placa 211 (fig. 2) su-
jeta mediante tornillos (no representados) roscados e¢n unos agu-
jeros 212 (fig. 3) del pie 2, cierra la pared exirema del pie y
pernite acceso al motor 23, la correa 20 y otros elementos con-
tenidos en el pie.

Tos conductores 200 de alimentacién de energia van sujetos
por un soporte 213 que los hace ir a lo largo de la parcd poste-
rior del pie 2, convenientemente dispuestos para facilitar la
entrada de la mdquina en un mueble. Bl conductor de mando 204

se lleva hacia abajo por una ranura 214 practicada en la paréd
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anterior o frontal 6 de la bancada 1, y se sujeta en la misma
mediante un elemento de fijacidn 215 de dos plezas de pléstioo;
La ranura 114, Juntamente con una ranura similar 216, estdin pre-
vistas para facilitar el acclonamiento de la mdquina a pedal,
estando practicadas las ranuras a lo largo de unas lineas defi-
nidas por el tramo de una correa sin fin que pasa rodeando la
garganta 19 del volante de mano 1lb, y por alrededor de la polea
de un mecanismo usual de pedal (que no se recpresenta).

la devanadera de la miquina comprende un vdstage 217 para
recibir una canilla, apoyado el véstago a rotucidn en el extre-
mo de una palanca 218 que gira a friccidén en el bastidor y adap-
tado para ser movido hasta hacer gue una rueda motriz 219 situa—
da en el véstago tome contacto cooperativo contra la periferia
del volante de mano 16.

#n la bancada 5 de la méquina, delante del pie, se dispo-
ne una espiga 220 para una bobina de hilo, que se utiliza duran-
te el devanado de la canilla, y un dispositivo tensor 221.

En el pie 2 hay montado, verticalmente, un érbol 222 (fig.
2) apoyado a rotacidén en unos lébulos superior e inferior, 223
¥ 224 respectivamente, que le sirven de cojinetes. il drbol 222
lleva una rueds dentada cénica 225 montada en el extremo supe-
rior del mismo, encima del 1ébulo de apoyo 223, y que engrana
con una rueds dentada semejante 226 colocada en el drbhol princi-
pal 11. ®n el extremo inferior del drbol 222, bajo el ldbulo de
apoyo 224 de palanca, hay montada una manivela 227. Bl extremo
superior del 4drbol 222 se extiende a través del cubo de la rue-
da dentada 225 y tropieza contra el drbol principal 11, estando
el extremo del &rbol 222 dotado de forma convexa que pProporcio-
ne esencialmente un contacto puntiforme. @ste contacto, junta-

mente con el cubo de la rueda dentada 225 que tropieza contra
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la superficie superior del 1ébulo superior de apoyo 223 impide

el juego lateral o axil del Arbol 222. La manivela 227 estd se-
parada de la parte inferior del 1dbulo inferior de apoyo 224, pa-
ra permitir el movimiento relativo entre el pie 2 y el dxrbol 222
producido por la dilatacidn debida a diferencias de temperatura
entre ambos, siendo el vastidor o armazdn de la mdquing de alumii—
nio fundido en coquilla, mientras el d&rhol 222 es de acero.

Bn los alrededores del punto por el cual penétra la aguja 39,
la bancada 5 estd provista de una abertura norralmente cerrada por
una placa de garganta’228 (fig. 4) y una placa corrvedera 229, cu-
yag superficies superiores, juntamente con la superficle superior
de la hancada 5, constituyen la superficie de apoyo de la labor
en la méquina.

Para sujetar en posicidn la placa de garganta 228 de mane-
ra desmontable, se prepara un asiento 230 (figs. 12 y 13) por al-
rededor de la abertura de la bancada 5, en el cual se apoya. nn
lados opuestos del asiento 230 se disponen transversalmente un pa-
sador 231 y un émbolo 23%2. £l pasador 231 estd ajustado a prensa
o con asiento clnico en una protuberancia 233 enteriza con la ban
cada 5 y dotada de una superficie superior que forma parte del
asiento 230, de manera fque la cabeza del pasador 231, en realidad,
sobresale del asiento 230. La placa de garganta 228 estd provista
de una abertura 234 que recibe a deslizamicnto la cabeza del pasa-
dor 231.

El émbolo 232 se extiende a través de un &nima 235 y va mon-
tado a deslizamiento en sentido longitudinal en la misma, en una
protuberancia 236 enteriza con la bancada 5 y dotada de una su~-
perficie superior que forma parte del asiento 230. Bl émbolo 232
tiene en éu extremo superior una cabeza 237 que queda encima .del

asiento 230, y alrededor de la cual va dispuesto en hélice un mue-
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lle de compresidn 238 que predisvone al émbolo a ir hacia abajo.

Ia placa de garganta 223 %tiene una ranuira 239 que se ex—
tiende hacia dentro a partir del borde de aquélla y termina en
un asiento 240 que recibe la cabeza 237 del émbolo 17. Bl asien-
t0 240 ticne una superficie inferior opuesta a la cara inferior
de la cabeza 237 superficie que es plana y estd inclinada con
respecto al plano normal al eje del émbolo 232, con un minimo
de profundidad desde la parte alta de la placa de garganta 228
en el punto 241, Ta parte inferior de la cabeza 237 es plana y
normal al eje del émbolo 232, de modo que las superficies opues—
tas de la cabeza 237 y el asiento 240 tomardn contacto solamen-
te en el punto de minima profundidad 241l. Asi, la accidn del mue
1lle 238 se aplica mds cerca del centro de la placa de garganta
228, y actia haciendo girar a ésta alrededor del punto de con-
tacto de la placa de garganta 228, al extremo abierto de¢ la ra~-
nura 23%9 del asiento 230.

La placa de garganta 228 se retira faciluente levantando
el costado de la misma, sacdndolo del pasador 23L y deslizdndo-
1o por debajo de la cabeza 237 del émbolo 232. HSe vuelve.a co-
locar con la misma facilidac, introduciéndola por debajo de la
caveza 237 y haciendo que el émbolo 232 entre en la ranura 239
hasta que la cabeza 237 pasa bruscamcnte al asiento 240.

Ia placa de garganta 228 estd provista de una abertura
242 a través de la cual pasa la aguja 3Y. Ia aguja 39 define
el punto de formacidn de puntadas en la superficie de apoyo de
la labor en la miguina. La labor se hace avanzar a través de
la syperficie de apoyo que hay en la miquina, hasta pasar del
punto de formacidén de las puntadas, por medio de un mecanigmo
de transporte de cuatro movimientos que conprende una barra

de transporte 243 portadora de una garra o mordaza de transpor-
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te 244 que actia a través de wias ranurvas de gzavra de transpor-
te practicadas en la placa de garganta 228 enganchando la labor.
La labor se mantiene aplicada hacla abajo contra la garra de
transporte 244 y la placa de garganta 228 por medio de un pie de
prensatelas 235 que va en el extremo inferior de una barra so-
porte de prensatelas 246 montada en el cabezal 4 con novimiento
deslizante en sentido longitudinal y predispuesta a ir hacia aba-
jo por un nmuelle 247 (fig. 4). Bn la parte frontal de la miquina,
apoyado a rotacién a lo largo de la bancada, hay un drbol 248 de
avance del transporte dotado de brazos de balancin 249 que van
conectados a rotacidn a un extremo de la barra de transporte 243.
Al Arbol 248 de avance del transporte le es transmitida una os-
cilacién, por medio de una excéntrica 250 que hay en el 4rbol
principal 11, abrazada por una horquilla que Forma parte wel ex-
tremo superior de una barra de conexidn 251, En un punto situado
entre sus extremos, la barra de conexidn 251 tiene un pasador 252
que se extiende lateralmente penetrando en un surco 253 de un blo
que 254 montado a rotacidn en la pared transversal 15 del basti—
dor por medio de un perno 255, y que incluye un puiio 256 que se
extiende hasta un lugar accesible para el operador. Por su extre-
mo inferior, la barra de conexién 251 va conectada a un brazo de
manivela 257 situado en el arbol 248 de avance del transporbe.

£l mecanismo de elevacidn o levantamiento del transporte
comprende un arpbol 258 de elevacidn del transporte, apoyado a ro-
tacidén en la parte posterior de la base 1 mediante unos cojine-
tes de extremo 259 de forma cénica que hay en la protuberancia
36 y en una protuberancia 20l. Un primer extremo del arbol 258
de elevacidn del transporte tiene un brazo de manivela 262 que
por su extremo libre va conectado mediante una biela 203 a la ba-

rra de trangporte 243, para transmitir a ésta. movimicntos de” ele-
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vacidn del transporte al oscilar el drbol 258 de elevacidn del
transporte. B el otro extremo del drbol 258 de elevacidn del
transporte hay un segundo brazo de wenivels 264 dotado en su ex-
tremo libre de un cubo 265 que recibe un pasacor cilindrico 266
montado en el mismo con ajuste a rotacidn, rotaciln que viene fa-
cilitada por una ranura de tornillo 207 en el extremo del mismo.
El pasador 266 se fija en su posicidén de ajuste por medio de un
tornillo de presién 50. De una pieza con el pasador 266 hay un
perno 269 excéntrico con respecto al eje del pasador 2bb. in el
perno 269 va montado a rotacidn un elemento seguidor de levé 270
sujeto a aguél mediante un tornillo 271. EL brazo de‘manivela

264 estd dispuesto para situar el elemento seguidor de leva 270

en contacto cooperative con una superficie de leva 272 de despla-
zamiento axil dispuesta en la superficie superior de la manivela
227. Entre el brazo de manivela 262 y la cara inferior de la ban-
cada 5 hay dispuesto un muelle helicoidal de compresidén 55 para
predisponer el mecanismo de elevacién del transporte en el senti-
do de hacer bajar la barra de transporte 243 y mantener el elemen-
to seguidor de leva 270 en contacto cooperativo de seguimiento con
la superficie de leva 272. Asf, al girar la manivela 227, se trans
mite una oscilacidn al arbol 258 de elevacién del transporte.

Bl brazo de manivela 2062 va situédo junto a la protuberan-
cia 261, y estd desviado para situar la biela 263 en un plano nor-
mal a la protuberancia 261, y el brazo de manivela 264 estd si-
tuado junto a la protuberancia 36 y también desviado para situar
el elemento seguidor de leva 270 muy junto a un plano normal a la
protuberancia 36. De esta manera se aplican al drbol 258 solamen-

te esfuerzos esencialmente de torsidn, con un minimo de flexién.

Bl muelle 273 sirve asimismo para dar una previa tensién al &rbol

258 de elevacidn del transporte, reduciendo asi al minimo la des-
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viacidn del 4rbhol debida a la torsidn.

La trayectoria de transporte, que es la trayectoria de mo

vimiento de un punto determinado de la garra de trausporte 244,

es funcidn del movimiento comunicado a la garra de transporte

por el drbol 248 de avance del transporte y por el drbol 258 de
elevacién del transporte. Ia trayectoria de transporte deseada

vy la regulacidn del moviwiento de transporte en el tiempo vienen
determinadas por consideraciones fundamentales; por ejemplo, la
expericncia ha demostrado que una determinada elevacidn de la
garra de transporte por encima de la placa ue garganta produce
un enganche &ptimo de la garra de transporte contra la labor; es
conveniente un movimiento relativamente llano de la garrs duran-
te el transporte; el transporte debe funcionar nientras la aguja
egtd fuera de la labor y, de preferencia, lo mds tarde posible
en el cicloj y la longitud we puntadé ha de ser ajustable desde
cero a un miximo predeterminsdo. Hay tamoién varias considera-
ciones mecdnicas como, por ejemplo: la garra de transporte queda
por encima del gancho y debe proyectarse de modo que haya siem-
pre una adecuada separacién entre ambos pero que, al propio tiem—
po, sitde el gancho lo.més cerca posible de la placa de garganta,
para obtener un recorrido minimo de la barra de aguja.

Ia mecénica del sistema se proyecta de modo que llegue &
obtenerse un movimiento de transporte conveniente, lo cual repre-
senta siempre cierto compromiso que se determina por tanteo, de
la manera mas adecuada a la miquina de coser en particular. Una
vez establecida, el sistema no puede modificarse libremente, ya
que todo cambio en relaciones de tiempo entre el movimiento de
elevacidn del transporte y el movimiento de avance del transpor-
te, vy todo cambio en ia amplitud de los movimientos, producira

cambios en la trayectoria de transporte, anulando as{ las condi-
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ciones Sptimas proyectadas.

in la presente miquina, la regulacidn de tiempos del avan-
ce Gel transporte se obitiene mediunte la posicidn angular de la
excéntrica 250 en el drbol principal 11. Como la posicidn angular
de la menivela 227 sobre el &rbol 222 viene fijada por las nece-
sidades de gancho, la regulacidn de tiempos de la elevacidn del
transporte se obtiene mediante la configuracidén de la superficie

de leva 272 que hay en la manivela 227.

1

Determinado el movimiento de elevacidn del transporte nece
sario para ob%ener la trayectoria de transporte deseada, sSe hace
necesario entonces obtener la desecada elevacidén de la garra de
transporte 244 por encima de la placa de garganta 228, Zsto, na-—
turalmente, puede obtenerse mediante el proyecto y manteniendo
unas rigurosas tolerancias de fabricacién. Ahora bien, esto es
relativamente costoso. Rara reducir costes de fabricacidn, seria
preferible habilitar una forma de construccidn en la cual la fa-
bricacidn del elemento fuera menos critica, y ajustable para obte~
ner la conveniente alineacifn de las piezas. Bn la presente mé-
quina, este ajuste lo proporciona el perno excéntrico 269, Ha-
ciendo girar el pasador 266 se ajusta la elevacidn del transpor-
te obteniendo la deseada elevacidn de la garra de transporte 244
por encima de la placa de garganta 228,

ste ajuste del transporte debe hacerse sin alterar la me-
cdnica del sistema hasta ¢l punto de que varie apreoiablemente
la trayectoria de transporte. Bn el funcionamiento de la presen-
te miquina, el desplazamiento del elemento seguidor de leva 270
causado por la superficie de leva 272 produce un determinaco mo-
vimiento angular del brazo de manivela 254, el drbol de eleva-
cidn del transporte 258 y el brazo de manivela 262, obteniéndo-

se as{ un deternminado movimiento de elevacidn del transporte.
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Tl movimiento angular del brazo de manivela 204 para cualquier
desplazamnicnto dado del elemento seguidor de leva 270 depende
de la colocacidn del elemento seguidor de leva 270 en sentido
radial con respecto al eje geométrico de giro del brazo de ma-—
nivela 264, que es ¢l eje geométrico del &rbol 256 de elevacién
del transporte; Bl acortamiento del radio producird un mayor mo-
vimiento angular del brazo de manivela 264, mientras el alarga-
miento de este radio producird un reducido movimiento angular
del brazo de manivela 204. Al dar vueltas al pasador 206 para
ajustar la elevacidn de la garra de transporte, el perno excén-
trico 209 se nweve describiendo un arco que tiene por centro el
eje del pasador 206, teniéndose asi una primera componente en di-
reccidn tangencial al arco de movimiento del pasador 206 alrede—
dor del eje geométrico del drbol 258 de elevaciln del transporte,
direccidn que es sensiblemente vertical, y componente que ajusta
el movimiento de elevacidn del transporte hasta obtener la desea-
da elevacidn de la garra de transporte por encima de la placa de
garganta. Ahora bien, el pasador 266 tiene asimismo una segunda
componente de movimiento que se encuentra en un plano sensible~
mente horizontal y estd definida por el eje del 4rbol 258 de ele-
vacidén del transporie y el pasador 260. Bn efecto, esta gegunda
componente modifica el brazo de palanca entre el eje geométrico
del &rbol 258 de elevacidn del transporte y el punbo en el cual
es aplicada la fuerza por el elemento seguicor de leva 270 al
brazo de manivela 204, es decir, el eje geométrico del perno
269, Bsta modificacidn haqe variar la trayectoria de transporte.
Para reducir al minimo la intfluencia que sobre la longitud
efectiva del brazo de manivela 264 +tiene la.axcentricidad del
perno 209, se dispone un saliente de tope 274, sobre el bra?o

de manivela 2064, destinado a cooperar en contacto con el borde
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275 del elemento seguidor de leva 270 cuando el perno 268 se
ajusta a sus posiciones de miximo y minimo en la direccidén tan-
gencial al arco de movimiento del pasador 200 alredeuor del eje
geométrico del drbol 258 de clevacidn del transporte. Asi, el pa
sador 266 se limita aproximadamente a la mitad de una Tevolucidn,
vy al tienno que obtiene el deseado ajuste de la ¢levacidn de la
garra de ‘trangporte, elimina la mitad de la variacién, no desea-
da, de la longitud efectiva del brazo de manivela 2064, esto es,
la mitad de la componente en el plano definide por los ejes geo-
métricos del Arbol 258 de elevacidn dcl transporite y del pasador
266. Al mismo tiempo, proyectando el mecanismo de manera tal que
el punto de ajuste conveniente de la excéntrica se encuentre en
la mitad de su arco de ajuste, y haciendo el perno 269 de una
excentricidad mayor que la normalimente necesaria para el ajuste,
ge obtiene un minimo de desplazamiento inconveniente del perno
269.

Bl eje de rotacidn de la manivela 227, que es el eje geo-
métrico del arbol 222, es normal a un plano horizontal que con-
tiene el eje del Arbol 258 de elevacidn del transporte, y el eje
geonétrico del pasador 266 es paralelo al eje del 4rbol 258 de
elevacidn del trunsporte y corta al eje del &rbol 222, la super-
ficie de leva 272 de la manivela 227 es reglada y esta inclinada
para efectuar un desplazamiento del elemento seguidor de leva 270
en el sentido axil &el drbol 222; Bl elemento seguidor de leva
27C tiene una superficie 2706, de cooperacidn con la leva, arquea—
da en direceidn radisl respecﬁo de dicha superiicie de leva 272,
y detinida por unas lineas rectas paralelas en direccién perpen-
dicular al radio de dicha superficie de leva. #l elemento segui-
dor de leva 270 queda libre para girar alrededor del eje geqmé-

trico del perno 269 y, debido a la configuracidn arqueada de la
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26
superficie 276 de contacto con la leva, y a la configuracidn re—
glada de la superficie de leva 272, hay un contacto de linea en-
tre la superficie 276 de contacto con la leva ¥y la superficie de
leva 272 que, al girar la superficie Ge leva 272 presenta a la su-
perficie 276 una superficie diferentemente inclinada entre las 1{-
neas 4 y 3 (figz. 10). De esta manera se habilita un apoyo aprecia-
ble e importante entre las superlicies 272 y 276, que puede absor-
ber o acomodar las variaciones de inclinacidn de la superficie de
leva 272 al girar éste, y reduce asimismo el desgaste de la super-
ficie 276 de contacto con la leva por continua traslacidn o despla-
zamiento de la linea de contacto, distribuyendo as{ el desgaste en
un area grande. Al propio tiempo, en virtud del hecho de que la
linea de contacto es una linea recta perpendicular al raiio de la
superficie de leva 272, los puntos de contacto a lo largo de la
linea estdn separados en diferentes distancias del eje geométri~
co de la manivela 227; por ejemplo, cono se indica en la fig.vll,
los extremos de la linea de contacto A tocan a la superficie 272
a lo largo de un circulo 2, mientras el punto medio lo hace segun
wn circulo B, mientras al punto medio lo hace segin un circulo I.
Aéi, se define una superficie anular de contacto cooperativo sobre
la superficie de leva 272, que se extiende entre log circulos C y
P, lo cual también reduce el desgaste distribuyéndolo por un Aarea
grande.

#l gancho 41 tiene un 4rbol 277 enterizo (fig. 26) pendien-
te, apoyado a rotacidn en una pared 278 (figs. 2, 4 y 6) enteriza
con la base 1 y las protubersncias 233 y 236, #n su extremo infe-
rior, debajo de la pared 278, ¢l Arbol de gancho 277 tiene un bra-
zo de monivela 27¢ conectado mediante una biela 280 alun- brazo
281 de un torniguete montado a rotacién entre sus extremos en, la

pared 278 mediante un tornillo eje 282 y dotado de wi segunco bra-
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z0 283 que va conectado mediante una n;ixa dc cbugx101 2064 a
la manivela 227 (figura 6). Asi, al girar la nanivela 227 se
le comunica una oscilacidn al gencho 4l. Ia disposicién mecé-
nica es tal que a cada rotacidn del 4rbol principal 1l se le
comunica al gancho 41 un ciclo de¢ oscilacidn.

El garicho 41, que sé ilustra en detolle en las figs. 25
a 33, tiene en general formo de copa y comprende un anillo 235
de seccidn recta arqueada ¥ sostenido por un brazo que S€ &Xe
tiende desde el borde de cubierta del anillo y en sentido ra-
dial con respecto al drbol de gancho 277. Bl brazo 286, en rea-
lidad, define la parte inferior del anillo 285, que estd abier-
ta excepto en ¢l brazo 286; %l anillo 285 estd también abierto
por la parte superior y liene una pestafia 287 dirigida hacia
dentro que termina en un borde libre 288 circular y dispuesto
concéntricamente respecto al eje geométrico del &rbol de gancho
277. la pestafia 237 es continua excepto en wn hueco iormado ﬁor
una ranura 289 practicada a través de la pestania 2897 a partir
del borde libre 288 hasta ¢l interior del anilleo 235, siendo la
ranura 289 inclinada con respecto a un radio que procede del eje
geonétrico del Arbol de gancho 277 definiendo un pico de agarre
o enganche de lazada 230 por el interior del gancho 41.

La aguja 3Y desclende y entra estrechamente adyacente a
la pestafia 287, quedando asi dispuesta junto a la trayectoria
de recorrido del pico de enganche de lazada 290. Este mecanismo
estd ideado de manera gue, al subir la aguja 39, lanzard un hilo
0 lazada en el rqgccto de recorrido del pico de enganche de la-
zada., Ia anchura de la ranura 289 y la inclinacién de ésta con
respecto al eje geométrico del gancho estdn proyectadas de mane-
ra que produzcan en el anillo un hueco gque, por su abertufaxen

la pestafia, es lo bastante ancho, en el sentido angular delsani-
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llo 285, para acomodar la lazada de hilo de la aguja; o, dicho
gn otros términos, la anchura del hueco viene determinada por
el espacio libre necesario para permitir la formacidn de la la-
zada. Para acomodar el movimiento de la aguja 39 en el sentido
lateral de la linea de transporte durante la costura con punta~
da ornamental, el eje geonétrico de giro de la horquilla 42 de
portaaguja, que viene definido por el pivote o e¢je de articula-
cibn 44, estd alineadeo con el eje geométrico del 4rbol de gan-
cho 277, de modo que al moverse lateralmente la aguja 39, su po-
sicidn en el sentido radial del gancho 41 no cambiurd, y se en-
contrard asimismo en relacién operativa con respecto a la tra-
yectoria de recorrido del pico de enganche de lazada 290. Al
propio tiempo, el gancho 41 queda situado en frente de la agu-
ja 39 y de la garra de¢ transporte 244, de mouo que resulta fé-
cilmente accesible por medio de la placa corredera 229 a log fi-
nes de cambio de carrete o canilla.

Bn el interior del gancho 41, va montado un poritahilos o,
especificamente, un portacanilla 291 (figs. 25 y %0 a 32), de
manera que permite la oscilacidn del anillo 285 respecto al mis—
mo y el paso de¢ la lazada de hilo de aguja a su alrededor. Bl
portacanilla tiene una pared anular 2¢2 que define un entrante
0 hueco de recepcidn de una canilla portahilos 2973 (Ffig. 34),
teniendo la pared 292 en su extremo inferior una pestaiia 294 di-
rigida hacia dentro, sobre la cual descansa la,canilla'293. Péra
facilitar la retirada de la canilla se dispone una muesca de
agarre 295. A partir de aproximadamente el punto medio, a 1o
largo ¢ en el sentido vertical de la pared 292 y sensiblemente
normal a e¢lla se extiende una pestaila 296 dirigidé hacia fuera.
Para sostener el portacanilla 291 en el anillo 285, se disponen

entre ambos unas superficies de apoyo cooperantes, Con referen-
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cia a las figs; 30 a 32, en la pestafia 296 hay una garganta o
surco periférico 297 destinado a recibir la pestafia 287 del ani-
11lo 285, constituyendo la pestafia 287 una nervadura de apoyo ba-
ra sostener el portacanilla 291; Ia garganta 297 viene definida
por una superficie superior de apoyo 298 que se apoya contra la
superficie superior de la pestafia 287, una superficie inferior de
apoyo 299 que se apoya contra la superficie inferior de la pesta-
fia 287, y una superficie periférica de apoyo 300 formada segin

un fadio complementario del radio del borde libre 288 de la pes-
tafia 287, y en contacto cooperativo de apoyo o sustentacidn con
el borde libre 288;

Por encima de la superficie superior de apoyo 298, la pes-
taffa 296 tiene un borde libre arqueado 30L concéntrico en gene-
ral con el anillo 285 y que termina sobre la pestafia 287 en un
punto apavtado del borde libre 288 de la misma. Ia leszada de hi-
lo de aguja resbala a lo largo del borde 30l al ser ensanchada y
lanzada por alrededor del portacanilla por el pico de enganche
de lazada 290. Por debajo de la superficie inferior de apoyo 294,
la pestafia 296 tiene un borde libre 302 concéntrico también con
el anillo 285 y separado, dejando cierto hueco, hacia dentro a
partir de la superficie interna del anillo 285. L& rama superior
de la lazada de hilo de aguja pasa sobre la pestafia 296 y la pa-
red 292, y la rama inferior de la misma pase por debajo de la pes—
tafia 296 y la pared 292. La pestafla 296 estd adecuadamente bise-
lada como en 303, habiende dispuestas unas superiicies biseladas
como en 304 y 305 para facilitar con suavidad el paso de las ra-
mas de hilo de aguja por alrededor del portacanilla 291;

Bn su extremo opuesto a partir del punto de enganche de
lazada, la pestafia 296 tiene unm superficie plana inclinada 306

que deja hueco para la lazada de hilo, y estd destinalo a reci-
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bir la lazada al resbalar ésbta y salirse del pico 290 en el 10—
mento de lanzar. Junto a la superficie 306, la pestafia 296 ter-
mina en wla superficie de tope 307. @ su extremo conbiguo al
punto de enganche de lazada, la pestara 296 tiene una muesca 306
limitada a un lado por un apéndice 309 de manco del hilo, ¥y al
otro lado por un borde que incluye un saliente 310 de detencidn
de lazada y una cara de tope 31l. @n la periferia de la pared

292 hay un nuelle tensor 312 del hilo de canilla, sujetd por un
tornillo de fijacidn 313 y un %ornillo ue ajuste 514. Bl extre-
mo libre del muelle 312 tiene un apéndice de enganche 315 que es re
cibido en un agujero 316 de la pared 292. @n la pared 292, debajo
y junto al extremo libre del muelle 312, hay formado un ojete 317
a través del cual asoma el hilo de la canilla, habiendo una ra-
nura 318 de enfilado dispuesta para facilitar la operacidn de
enhebrar el ojete 317.

Bl portacanilla 291 es en general de forma semicircular,
con un borde arqueado definido por la superiicie periiérica de
apoyo 300 y un borde diametral 3LY delinido por ls superficie
de tope 307, el borde ndyacente de la pared 292 y el borde del
apéndice dc¢ mando de hilo 309. Asi, e posicidn de trabajo, el
portacanilla 291 queda dispuesto excéntricamente en el ihterior
del anillo 285, con la superficie periférica d¢ apoyo 300 con-
tra el borde libre 288 y ¢l borde diametral 319 dispuesto sen-
siblemente segin un didmetro del anillo 285. Para mantener el
portacanilla 291 en su posicidn de trabajo e impeldir que gire
con el anillo 285 hay un soporte 320 (fig. 28) montado en una
pestafia 321 e¢n la parte alta de un casquillo 322 en el cual se
halla apoyado a rotacidn el 4rbol 277 del gancho. Yara sujetar
el soporte 320 en la pestafia 321 hay en la parte superior de la

pestafia 321 un surco 323a que recibe una nervadura 323 en 1a par-
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te inferior del soporte, y a través de un taladro del soporte

se extiende un tornillo 324 roscado en la pestafia 321; Ia vene
taJa de esta construcelén resice en que, con el Arbol de guncho
277 apoyado a rotacidn en un dnimm o taladro del casguillo 322,
ed cosa gencilla desde el punbto de vista de Tabricsceién tormar
con exactitud el surco 32%a y el taladro para el tornillo 324

en la pestafia 321, ya que para el calibrado se dispore del dni-
ma del Arbol de gancho. isi, una vez montadas, las plezas se ali«
nean autowdticamente y con exactitud respecto al gancho 41.

Bl soporte 320 tiene un brazo levantado 325 contiguo al
punto de enganche de la lazada y apartado del borde libre 288
de la pestafia 237 para dejar espacio a la sguje 39. EL brazo 325
termina debajo de la pestafia 2906, excepto en un 1ébulo levantom
do 326 que se extiende hasta entrar en la muesca %08 y coopera
con la cara de tope 311 impidiendo la rotacidn del portacanilla
en un sentido,

ELl soporte 320 tiene un segundo brazo levantado 327 que
lleva una plataforma 328 dotada de una cara esencialmente recti-
linea 329 opuesta al borde diauetral 319 del portacanilla 291,
un borde exterior 330 que se adapba a la curvatura del anillo
285 y estd separado del borde libre 288 del mismo para permibtir
el giro del anillo 28%, y un vrazo 3%l que se extiende mds alld
de la cara 529. Bn la parte superior de lu plataforma 328 hay
montado un drgano de tope 3%2 hecho de metal de resorbte y sujeto
a rotacidn por su exbtremo posterior a la plataforma 328, median-
te un tornillo eje 333. Bl extremo anterior del Srgano de tope
332 queda situado en posicidn,lateralmente respecto de la plata-
forma 328, mediante una arandela 334 de contiguracidn usual, es-
to es, un elemento planc circular dotado de una abertura central

bara reducirlo a una forwa anular. Ia arandela 354 es recibida
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en el interior de un 4nima o taladro 335 del drgano de Lope, ¥y
se sujeta a la plataforaa 328 por medio de un tornillo 336. Ia
abertura central de la arondela 334 egtad agrendada con respecto
a la espiga del tormille 330 de modo que se moverd con respecto
al tornillo permmitiendo con ¢llo el ajuste de la arandela en dif
reccidn radial respecto del tornillo eje 333, Tacilitando asi la
tabricacidn y el montaje, y permitiendo el ajuste en sentido
normal a éste para alineayr ¢l drguno de tope 332 con respecto

al portacanilla 291, La arandela 33%4 estd agrandada con respec—
to a la cabeza del tornillo 336 de modo que la cabeza queda dis-
puesta por entero dentro de la periferia de la arandela %4, in—
dependientemente de la posicidn de la espiga del tornillo 336

en la abertura central de la arandela 334.

Bl drgano de tope 332 tiene un brazo 337 doblado hacia aba
Jo que se halla dispuesto entre la cara 329 y el portacanilla 291,
sirviendo de guardahilo, Bl brazo 337 tiene un extremo libre 338
que coopera en contacto con la superficie de bope 07 impidiendo
el giro del portacanilla 291 en el sentido opuesto a aquél en
que actia el lébulo 326,

El érgano de tope 332 estd adaptado para ser levantado y
apartado de la arandela 334, girando alrededor del tornillo eje
333 para apartar del portacanilla 29l el extremo libre 338, y
poder asi retirar el portacanilla 291 del anillo 285. Asi apar-
tado, el extremo libre 338 estd adapbtade para descansar sobre
el brazo 331. Para devolver el drgano de tope 336 a su posicidn
activa, s¢ le hace girar alrededor del tornillo eje 333 hasta
éaltar bruscamente sobre la acandela 334.

En la pestafia 321 del casquillo 322 hay formado wn brazo
levantado 33¢ que lleva una guarnicién de aguja 340, la cual

tiene una superficie 341 de proteccidn de aguja que sitda la
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aguja con respecto a la trayectoria de recorrido uel pico de
enganche de lazada 290 ¢ impide la desviacién de la aguja has-
ta la trayectoria de recorrido del pico de enganche de lazada
250 y, por tanto, que este pico tropiece con la aguja.

¥l casquillo 322 debe, naturalmente, estar situado con
exachitud en sentido angular, ya que su posicién deternina la
colocacién de la guarnicién de aguja 340 y del soporte 320. Fa-
ra lograr esto, el tornillo 324 tiene un extiremo nho roscado 542
recibido en el interior de un Anima 343 (fig. 26) o taladro de
la pared 278. Una vez situado en posicidn, el casguillo 322
queda luego retenido por una tuerca 344. Ia ventoja de esta cong
truccidn es la de que el Hornillo dnico 324 no solamente sujeta
el soporte 320 a la peshafin 321 sino también los sitda en posi-
cién, a ambos y a4 la guarnicidn de aguja 340, en sentido angu-—
lar con reepecto a la aguja 39, obteniéndose ue ese 1oUo una
construceidn econdmica y fdcil de montar, particularmente te-
niendo en cuenta que no exige alineacidn alguna. Otra ventaja
que se obtiene haciendo la guarnicidén de aguja 340 de una pie-
za con el casquillo 322 es la de que resulta una counstruccidn
facil de fabricar. La dimensién critica en la colocacidn de la
guarnicién de aguja 340 reside en la situacibn de la misma con
respecto a la trayectoria de recorrido del pico de engatiche de
lazada 290, que es alrededor del eje geométrico del 4rbol de
gancho 277. Como el arbol de gancho 277 estd apoyado a rotacidn
en el casquillo 322, que as{ determina su eje geométrico, y la
guarnicién de aguja 340 forma parte integrante del casquillo,
de la misma manera que sucede con el surco 322 y el taladro pa-
ra el tornillo 324, la guarnicidn de aguja 340 puede ser cali-
brada con respecto al taladiro del drbol de gancho en el casqui-

8

1lo 322, siendo por lo tanto cosa relativamente sencilla man-
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tener las necesacias toleranclas de fabricacidn.

.

TLa formacidn espccifica de la guarnicidn de aguja, que
se ilustra en particular en la Tig. 29, estd ideada para obte-
ner una mds eficaz formacidn de¢ lazada. Al desplazarse lateral-
mente la aguja 39 durante el trabajo con puntada ornamental, la
aguja puede hacerse bajar en cualquier punto deseato dentro del
margen previsto entre una posicidn izquierda y una posicidn de-
recha, designadas L y R en la fig. 29. #l centro de este dise~
fio se designa con la letra ¢, Bn cada posicidn, el recorrido de
la aguja es cl mismo, ¥y descenderi hasta mds alld de la trayec-
toria de reborrido del pico 2¢Q, indicada por la linea ILl, en
una magnitud fija; o, en otros términos, a cadu ciclo de punta-
da, €l ojo de la aguja, que se designa con el ndmero 345, en el
punto de mixima penetracién de la aguja se encuentra en una li-
nea L2 paralela a la trayectoria de recorrido L1 del pico 290.
5 pavtir de la linea 12, la aguja empieza a subir v, de manera
usual, a langar una lazada de hilo de aguja que ha de ser engan-
chada pcr ¢l pico 290. Una deberminada subida de l1a aguja 39 pro-
porcionard una lazada 6ptima de hilo, y situara el ojo 345 de la
aguja a una distancia Optima por debajo de la trayectoria Il del
pico 290 de enganche de lazada, asegurando asi un eficaz engan-
che de la lazada. In cualquier posicidn de la aguja, en sentido
lateral respecto a la linea o trayectoria de avance de la labor,
esto puede obtenerse wediante regulacidn de tiempos de la miqgui-
na. Ahora bien, en una miquina de zigzag, la posicidu de la agu-
ja 3% lateralmente respecto a la linea de avance varia, y la su-
bida de la aguja 39 antes del enganche de la lazada bambiln va-
ria, en la distancia en que la aguja sube Gurante el lapso nece-
sario para que el pico 290 se traslade desge la posicidn de en-—

ganche de lazada con la aguja en la posicidn derecha R hasta la
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posicidn de enganche de lazada con la aguje en la posicidn iz-
gquierda L.

La anterior variacién en la posicidn de la aguja 59 en el
enganche de lazada ep eoxagerada en una maquina de lanzaders os-
cilatoria, pecrgue la lanzadera efectia solamente un ciclo couple-
to de oscilacidn a cada movimiento de vaivén de la barra porta—
agzuja, y porque el enganche de la lazada se produce wia Vez que
el gancho ha llegado a pararse y empiesa a volver en el sentido
de avance, esto es, al comienzo del movimiento de avance del pi-
co 290. EL pico 250, por lo tanto, se estd moviendo relativamen-
te despacio. isi, se necesita wi espacio de tiempo considerable
para que el pico 290 pase de la posicidn derecha de enganche de
lazada a la izquierda, vy la aguja 39 sube durante este tlempo en
una distancia considerable,

La posicidn éptima del ojo 345 de la aguja 39 en el engan-
che de lazada estd representada en la tig. 29 por la linea L3.
La seleccidn de la condicidn Spbtima estd limitada, por ejenplo,
ror €l hecho de que el ojo 345 dehe estar debajo de la linea Ll
en el enganche de lazada. 4isimismo, btoda posicidn a la derecha
de aquella que produce el dptimo efecto deseado da lugar a une
lazada wAs pequefia que la Sptima, y toda posicidn a la izquierda
de la misgma da lugar a wia lazada mayor que la Sptima. Una laza-
da demasiado pequefia incrementa la posibilidad de que se salten
puntadas, nientras que una lazada denasiado grande incrementa la
posibilidad de que se enrede €l hilo.

Ia posicidn efectiva del ojo de la aguja al producirse el
engancie de lazada varvia a lo largo de una linea I4. Nediante la
regulacidén de tiempos en la maquina, puede hacerse que la posi-
cidn efectiva del ojo 345 en ¢l enganche Ge lazada, para cual-

quier prosicidn escogida entre las posiciones izquierda y derecha
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L y #t, que se produce en la interseccién de las l{neas I3 ¥ 14,
coincida con la dOptima. Esta posicidn se ¢gcoge usualmente como

el centro C, pero en la presente miquina se hace que esté com-
prendida entre la posicifn central 2y la posicidn derecha RL
4si, el tamafio de la lazada en la posicidn derecha R estd agrar-
dado con respecto a la condicidn normal, para reducir la posibi-
lidad de que se salten puntadas, sin agrandar indebidanente el
tawafio de la lazada en la posicién central ¢ ni, por tanto, dar
lugar a que se enrede el hilo. Hsto, naturalmente, origina un
conziderable agrandemiento de la lazada en la posicidn izquier~
da T, pero que puede acomodarse regulando la lazada como mds ade-
lante se explica.

Volviendo ahora a 108 requisitos de la guarnicidn de agu-
Ja 340, la superficle de proteccidn de aguja 341 debe ser concén-
trica con la trayectoria de recorrido del pico 290, y a una dis-
tancia determinada al inberior de la trayectoria de¢ recorrido del
pico 290, para impedir dque ¢l pico 290 tropiece con la aguja 3y
Yy situar ésta en relacidn de enganche de lazada con el pico 290.
La guarnicién de aguja 340 estd provista por su borde superior,
Junto a la superficic de proteccidn de aguja %4l, de una super-
ficie inclinada %46 destinada a desempefiar dos funciones: prime-
ro, la de superficie de desviacidn de aguja para impedir roturas
de aguja impidiendo gue ésta descienda sobre la parte alta de
la guarnicidn; y segundo, la de dejar espacio para la formacién
de la lazada de hilo.

S obvio, naturalmente, que si la guarnicidn de aguja 340
ha de funcicnar de manera que mantenge la aguja [fuerua de la tra-
yectoria del pico 290, una parte de la superficic de proteccidn
de aguja 341 debe cebar frente a la punta de la aguja en el

.o
"

momento del enganche de lazada, Bn la aguja se escoge un punto
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P que representa el punto mis prdéximo posible 41 extreno de lg
aguja, y que debe hallarse frente a lu superficie de proteccidn
de aguja 341 en el nomento de enganche de lazadn, para obtener
una funcién de proteccidn de la aguja. liepresentando este punto
gréficamente en la Iig. 29, se obbtiene una linea inclinuda 15
paralela a la linea 14 y a cierta disbancia por debajo de ésta.
Ia linea L5 representa la linea Sptima de interseccidn entre la
superficie de proteccidn de aguja 34l y la superficie inclinada
346,

Serfia muy dificil y costoso formar la superficie inclina-
da 346 en el borde superior de la guarnicidén de aguja 340, cor-
tando la superiicie cilindrica 341 de proteccidn de aguja a lo
largo de la linea I5. Conforme a esta invencidn, la superficie
inclinada 346 se hace de forma cilindrica mediante una fresa o
herrvamienta de corte periférico eivcular dispuesta segin un eje
geométrico con la inclinacidn necesaria rTespecto de la superfi-
cie de proteccién de aguja 341l. Bl didmetro de la fresa se esco-
ge de medo que produzeca una linea de interseccidén L6, entre las
dos superficies, que sigue aproximadamente la linea I5. Tl dij-
metro resultante de la fresa produce una superiicie inclinada 346
de las caracteristicas deseadas, y que es muy sencilla y econé-
mica de hacer.

Volviendo ahora a la funcidn de regulacidn de lazada que
desempefia la guarnicidn de aguja 340, couo arriba se ha sefiala~
do, la aguja forma, estando en la posicidn izquierdéa I, una la-
zada excesivamehte grande ¥y que probablemente dard lugar a que
el hilo se enrede. Una importante caracter{stica de la presente
guarnicién de aguja 340 reside en que, cuando la aguja se en-
cuentra en la posicidn izqﬁierda Ly el ojo 345 en el puntohde

mixima penetracidn, en la linea 12, se¢ encuentra considerable-

- 45 —




U1

1o

15

20

25

30

26 148p GEE

mente per debajo de la linea 16 y, por tanto, contra la superfi-

cie de proteceidn de aguja J4l. Asi, como se ve en las figs. 30
a 41, la aguja 3¢ al sublr no puede lanzar una lazada por el la-
do de enganche de lazada correspondiente. Al frotar el hilo con-
tra la superficie de proteccidn de aguja 341, cierta cantidad del
hilo se ve forzada a pasar a través del ojo 345 de la aguja, lo
que reduce la cantidad de hilo per el lado de enganche de laza-
da. Solamente después de haber subido el ojo 345 por encima de

la linea 16 es cuysnhdo puede proseguir, sin estorbo, la formacidn
de la lazada,

Bn las figs. 34 a 37 se ilustran diversas posiciones de
formacidn de puntada con el presente gancho. lLas Tigs. 13 y 14
ilustran la condicidn existente al producirse el enganche de la-
zada. Bl pico 250 del gancho estd avanzando y acaba justumente
de entrar en la lazada del hilo de aguja N. Ia ranura 289 estd
limitada por unos bordes laterales 347 y 348 y termina en una
garganta 349. Bl borde 347 forma parte del pico 290, mientras
el borde 348 estd separado del mismo definiendo en el borde li-
bre 238 de la pestafia 287 un hueco para dar espacio a la foma-
cién de lazada. Al seguir girando el‘gancho, una vez que el pico
290 ha entrado en la lazada, el hilo de aguja N resbala retro-
cediendo a lo largo del borde 347 y entrando en la garganta 349,
lo que ensancha la lazada y lleva la rama superior de ésta ha-
cia fuera, por sobre el borde libre 301 de la pestafia 266 del
portacanilla 291, Al seguir girando ei gancho, esta rasa supe-
rior del hilo de aguja resbala a lo largo del borde 301 y sobre
la parte alta del portacanilla 2¢1, La rama inferior del hilo
de aguja N toma contacto con ¢l saliente 310 de detencidn de la-
zada y, al continuar la rotacidn del gancho, reshala por lahcara

inferior del porsacanilla 291.
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Ta figura %6 ilustra las plezes cn la posicidn de extrac-
cidn de lazadn. A este punbto, la palanca de abscreidr 182 tira
del hilo N sacdndelo de lu garganta 349, a lo largo del borde
348 y sobre la superficie 306. Ta inclinacidn del borde 348
proporciona una superficie lise para que la lazada de hilo res-
bale sobre la superficie 306;

Poco después de la posicidn de la fig; 36, la direccidn
de rotacidn del gancho se invierte, comenzando el recorrido de
retorno de ésta. @n la tig. 37, las piezas estdn ilustradas con
el gancho en su recorrido de retorno, y poco antes de la aiirma-
cién o fijacidn de puntada. EL hilo de aguja N ha quedado en-—
tonces completamente concatenado con el hilo de canilla 3.

Para mayor fortaleza y rigidez, el brazo 286 se hace lo
mas ancho que resulte compatible con la obtencién de una ade-
cuada superficle de montura para el soporte 320 y una adecuada
separacidn entre el brazo 286 y el soporte 320 en posicidn ex-

trema del gancho.

NOTA

Los puntos de invencidn propia ¥y nueva que se presentan
para que sean ohjeto de esta Patente de Invencidn en spafa,
por VELITE afiog, son los sigulentes:

12, - Una mdquina de coser en nig-zag, que comprende un
afmazén, una barra de aguja, meuios para montar dicha barra @e
aguja en dicho armazdén para novimiento de vaivén longitudinal
vy para vibracidn lateral y medios para comunicar vibracidn la-
teral a dicha barra de aguja que comprenden uh elemento oscila~

dor, medios para montar pivotadamente dicho elemento oscilador

- AT -




10

15

20

25

30

en dicho armazén ¥y Gefinir un ejé de pivotamiento para dicho
elemento oscilador, medios para comunicar oscilacién a dicho
elemento oscilador, una biela, medios que conectan dicha biela
a dicha barra de aguja para comunicar vibracidn lateral a dicha
barra de aguja al ser accionada dicha biela, medios que definen
una conexibn ajustable entre dicha biela y dicho eleriento osci-
lador para comunicar accionamiento a dicha biela al oscilar di-
cho elemento oscilador y para variar la conexidn hacia afuera
con relacién al eje de pivotamiento de dicho elcmentoloscilante
entre una posiﬁién maxima predeterminada y una posicidn minima
en la cual, en egencia, no se comunica acciohamlento a dicha
biela al oscilar dicho elemento oscilador, vy medios para desco-
nectar fisicamente dicha biela de dicho elemento oscilador cua-~
do dicha biela se ajusta a dicha posicidn minima.

22, - Una mdquina de coser en aig-zag segin el punto 12,
en la cuzl la biela estd cargada en una direccidén de movimiento
longitudinal por muelles yAes movida en la otra direccidn en con-
tra de la accidn de los muelles por ¢l elemento oscilador.

32, -~ Una maguina de coser en zig-zag segin los puntos 12
0 22, en la cual la bicla se extiende mds alld del elemento og~
cilador y tiene un elemento de apoyo montado en ella en el lado
del elemento oscilador opuesto a la bharra de aguja para gplicar-
se a dicho elemento oscilador, la biela movible pivobadamente
con relacidén al elemento oscilador para mover a dicho elemento
de apoyo desde una posicidn mdxima s una posicidn minima, en la
cual dicho elemento de apoyo estd sustancialmente alineado axial-
mente con el eje de pivotamiento del elemento oscilador, los pne-
dios de muelle cargan a la biela en la direccidn del movimiento
longitudinal hacia la barra de aguja para retener eldsticamente

el elemento de apoyo aplicado al elemento oscilador, y se dispo-
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nen medios para mover la biela en la dircceidn opuesta, o Con-
tra de 1o acceidn de dicho muelle pare nmover dicho elemento de
apoyo fucra de uplicacidn con dicho elenmento oseilador cuando la
biela estd ajustada a la posicidn minina,

42, - Una miquina de coscr en zig-zag seuln el punto 39, en
la cusl los medios para mover la biela con €l ©in de nover el ele
mento de apoyo fuera de aplicacidn con el elemento oscilante, con-
prenden una superficie de leva llevada por la biels v un elemento
estacionario en ¢l armazdn de la wdquina de coaer diszpuesto para
aplicarse & la superficie de leva cuando dichr bicla estd ajusta-
da a posicidn minima.

5¢, -~ Una maquina de coser en zig-zag segin los puutos 30
o 42, en la cunl los medios para montar a pivotamiento €l elemen—
to oscilador en el ariazdn couprenden una espiga de pivotamiento
que tlene un extremo libre, estando la biels montada a pivota-
miento con relacidn al elemento oscilador para situmr el elamen—
to de apoyo en esencia alineado axialmente con dicha espiga de
bivotamiento y adyacente a Gicho extremo libre cuando ectd en la
posicidn minima;

62. - Una miquina de coser en zig-zag, segln los puntos 39,
42 o0 59, en la cual los medios para montar a pivobtamiento el ele-
mento oscilador en dicho armazon comprenden una espiga de pivota-
miento que tiene un extremo libre, teniendo el elemento oscilante
una ranura a través de la cual se extiende dicha biela, estando
dicha ranura situada y alargada pare proporcionar medios para el .
movimiento de pivotamiento de la biela para situar el elemento
de apoyo en esencia en alineacidén axial con la espiga de pivota-
miento y junto a dicho extremo libre cuando estd en la posicidn
minina,

72. - Una méquina segin el punto 12, en la cual los redios

_Z]rfj\_
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para comunicar oscilacidn al elemento oscilante comprenden una
leva rotativa montada en el armazdn y un mecanismo seguidor de
leva, comprendiendo dicho mecanismo seguidor de leva un segui-
dor de leva, medios pivotados de modo deslizante en dicho arma-
zén en un eje alejado del eje de pivotamiento de dicho elemento
oscilador, medios que se aplican operativamente a la leva, y me-
dios que interconectan a pivotamiento dicho seguidor de leva y
dicho elemento oscilador.

82. - Una méquina de coser en zig-zag segin los puntos 1le
y 7¢, en la cual los medios para comunicar vibracién lateral a
dicha barra de aguja incluyen una ménsula, un elemento de pivo-
te que monta a pivotamlento dicha ménsula en dicho armazdn, y
medios para montar a pivotamiento el elenento ogeilador en la
ménaula sobre un eje de pivotamiento paralelo a y espaciado del
eje de pivotamiento de la ménsula.

Ge, - Una mdquina de coser en zig-zag segin los puntos 72
u 82, en la cunl la ménsula estd montada a pivotamiento sobre
un esparrago montado en un extremo en ¢l armazfn de la miquina
de coser, la espiga de pivotamiento estd montada holgadamente
en la ménsula sobre un eje en relacidn paralela espaciada con
el eje del espdrrago, vy el clemento oscilador estd montado hol-
gadamente sobre la espiga de pivotamiento para oscilacidn, el
espirrago y lu espiga de pivotamiento tienen ranuras periféri-
cas que pueten aplicarse con una placa de blogueo que tiene una
ranura para encajar en la ranura del espérrago J ulia ranura para
encajar en la ranura de la espiga de pivotamiento para de este
modo retener la ménsula sobre el espdrrago y retener la cspiga.
de pivotamiento contre moviwiento axial. A .

102. - Una miquina dc coser en zlg-zag segin el punto ye,

segin la cual la ménsula estd situada longitudinalmente ol espa-
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rrago por un manguito montado sobre ¢l espirrago, sirvigﬁdo
una pestaila del manguito cogida por ¢l ¢lemento oscilador pae
ra situar al elemento oscilador axialmente al espdrrago.

11¢, - Una mdquina de coser en zig-zag, que tiene un ar-
mazén que incluye une vancoda ¥ una cabeza por eicima de dicha
vancada, un tomador de bucles de doble pespunbe montado en di-
cha bhancada para movimiento angular alrededor de un eje que in=-
terseca a dicha cabeza y que bicne un pico que coge los hucles
movible en un arco alrededor de dicho eje, una barrera para bu~-
rra de aguja montada en dicha cabeza para oscilacidn en torno
de un eje paralelo a y sustancialmente alineado ccn el eje de
dicho tomador de bucles, una barra de aguja mcntads en dicha ba-
rrera de la barra de aguja para movimiento axial a lo largo de
un eje paralelo al eje de dicho tomador de bucles y espaciado
de é1 para situarlo en cooperacidén de¢ apresamiento de bucles
con dicho pico apresador de bucles, en la cual los medios para
montar la barrera de la barra de aguja comprenden una varilla
de pivotamiento montada en la cabeza para ajuste angular sobre
un eje sustsncialmente alineado con el eje del Lomador de bucles,
teniendo uicho pivote una pvarte excénirica formada sobre un eje
paralelo a y espaclado del eje de dicha varilla de pivotamiento
y medios para ascgurar dicha varilla de pivotamiento en posicidn
angularmente ajusbada en dicha cabeza para efectuar un ajuste
del e¢je de dicha parte de excénirica de dicha varilla a alinea-
cidn con el eje de dicho tomador de bucles,

12¢, - Una miquina de coser en zig-zag segin el punto 1le,
en la cual la varllla de pivotamiento para montar la barrera de
la barra de aguja tiene una cabeza, una parte extrema coaxial
con dicha cabeza en el extremo opuesto de dicha cabeza y uﬁa

0

parte intermedia excéntrica formada sobre un eje paralolo a y
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eéspaciado del eje de la varilla de pivobamiento, Yy medios para
montar dicha cabeza y dicha parte extrema en dicha cabesa.

132, - Una miquina de coser en zig-zag segin los puntos le,
72, 119 y 122, en la cual los medios para cargar log itcdios se-
guldores de leva a aplicaciln de¢ seguimiento con la leva compren-
den un muelle de torsidn helicoidal uispuesto coaxialmente al eje
de pivotamiento y anclado en wi extremo a la barrera de la barra
de aguja, un elemento digpuesto coaxialmente a dicho e¢je de pivo-
tamiento y asegurado de modo soltable en posicidn angulaviente
ajustada con relacidn a dicho eje de pivotamienito, bteniendo dicho
muelle su olro extremo anclado a dicho elemento.

14¢, - Una maquina de coser en zig-zag segin el punbo 139,
en la cual el muelle estd enrollado en torno de la varilla de
pivotamiento y anclado en un extremo a lu barrera de la barra de
aguja y en el otro extremo a un collar asegurado de modo libera-
ble en posicidn angulavuente ajustadn sobre la varilla de pivo-
tamiento, |

15¢. - Una miquina de coser en zig—zag segin los puntos
132 y 149, en la cual el muelle de torsién enrollado en torno
de la varilla de pivotamiento entre patas de apoyo espaciadas en
1o barrers de la barra de aguja y el collar estd montado a rota-
cibn sobre la varilla de pivotamiento entre dicho muelle y una |
de las patas de apoyo adyacente a la cabeza de dicha varilla de
pivotamiento para asegurar dicha pata de soporte entre el salien-
te y el collar,

162, - Una miquina de coser en nig-zag, que tiere una leva
de dibujo de puntadas rotativa para efcotuar la vibracidn late-
ral de la aguja, en la cual los medios para montar dicha leva
comprenden un espArrago, un arbol de levas tubular que tiene una

T % ¥ s 3 > - . .“.
pared lateral anular y un dnima central para recibir dicho espé-
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rrago y para montar dicho drbol de levas en dicho espirrago, me-
dios para comunicar rotacidn a dicho drpol de levas, medios en
dicho arbol de leva para soporbar de médo separable una leva de
dibujo de puntadas ornamental, y medios para situar y asegurar
dicho drbol de levas sobre dicho espdrrago, que Comprenden una
chaveta, teniendo dicho 4rbol de levas una ranura gue se extien-
de a travds de su pared lateral, teniendo dicho espdrrago una
garganta en su periferia y que comunica con dicha ranura, exten~
diéndose dicha chaveta a través de dichua ranura y dentro de @i-
cha garganta, y medios para retener de modo soltable dicha cha-
veta.

172, - Una migquina de coser en zig-zag, que tiene nedios
para montar la leva seglul el punto 102, en la cual el espdrrago
en el cual estd montado ¢l 4rbol de levas, estd dicpuesto para
ajuste axiul en un saliente del armazdn, cuyo saliente sirve pa-
Ta situar también el Arbol de levas.

189; - Una miquina de coser en zig-zag, sezin los puntos
162 o 172, en la cual la leva estd situada angularmente sobre
su asiento por nmedio de una espiga que se extiende a truvés de
una pestafia del Arbol de levas y por encima del asiento y que
entra en una ranura radial de la leva.

19¢, - Una maquina de coser en zig-zag scgun el punto 18¢,
en la cunl la ¢aplga coopera con la chaveba para mantener a ésta
en relacidn montada.

202. - Una miquina de coser en zig-zag segin los puntos 162
a 199, caracterizada porque la leva estd sujeta sobre el 4rbol
de levas por medio de un tornillo de fijacidn que tiene wi dnima
ceritral que recibe el extremo reducido del esSPATYago v que tiene
un vistago fileteado roscado sobre ¢l Arbol de leva, .

21¢. - Una méaquina de coser en zig~zag, en la cual el meca-
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nismo de acclonamiento en zig-zag enstd montado sobre un
rrago asegurado en el arviazdn de la méquina, con su extremo li-
bre sobresaliendo hacla una abertura de la placa de cubierta y
asegurado en un agujero de la misma, disponiéndose nedios para
situar la placa de cublerta lateralmente sobre el armazdn en un
punto alejado del espérrago y bProporcioiaido medios para el mo-
vimiento axisl de la placa de cubierta con relacidn al espirra-
go y para la retirada de la placa de cublerta ue dicho armazdn,
y disponiéndose medios liberables para asegurar dicha place de
cubierta a dicho armazdn,

229, - Una miquina de coser en zig-zag, que tiene medios
para montar el mecanismo de accionamiento en zig-zag segin el
punto 212, en la cual la placa de cubierta, ademds de un aguje-
r0o que recibe y soporta el extremo libre del espérrago, tiene
una parte recortada que proporciona acceso a la leva de dibu-—
jo de puntadas y una placa articulada montada a pivotamiento
sobre la placa de cublerta encima de la leva y del espérrago.

232, - Una mdquina de coser que tiéue ut armazén y un dr-
bol principal apoyado a rotacidén en dicho armazdn, un motor
eléctrico que tiene un arbol de accionamiento y medios que co-
nectan operativamente dicho 4rbol de accionamiento a dicho 4r-
bol principal, para impulsar d¢icho Arhol principal accionado
por dicho motor, en la cual los medios para montar Gicho motor
en dicho armazdn comprenden un esparrago montado en dicho arma-
zén y dispuesto en esencia normal a dicho 4rbol principal, te-
niendo dicho motor una abertura que recibe a deslizamiento di-
cho espédrrago y medios para asegurar dicho mobor a dicho arma-~
28n en un punto espaciado de la abertura,

242, - Una mdquina de coser gue tiene nedios de montaje

para montar el motor en el armazén segdn el punto 239, en la

- 54 -




10

15

20

25

30

cual la tensidn de la correa se ajusba por nedios que incluyen
una ménsula dispuesta diametralmnente en el notor ¥ que biene
brazos que s¢ extlenden en sentido opuesto, teniendo uwno de di-
chos brazos una abertura que recibe a deslizamiento dicho espa~
rrago, y medios para ascgurar de modo ajustable ¢l otro de dichos
brazos a dicho armazdn.

252, - Una maquina de coser Gque tiene medios para nontar
un motor eléctrico seglin los puntos 232 a 242, en la cual el es—
parrago es de material eléctricamente no conductor y la ménsula
tiene una ranura en el extremo opuesto de dicho brazo, un ele-
mento de sujecién roscado se extiende a través de dicha ranura
y dentro del armazfn para asegurar de modo ajustable dicha mén-
sula al armazdén, y un elemento eléctricamente no concuctor estd
dispuesto entre el armazén y el miembro de sujecibn y dicha mén-
sula para aislar la ménsula del armazdn.

262. - Una miguina de coser que tiene un armazén que in-
cluye una bancada con una superficie de sdporte de la labor, un
mecanismo de puntadas que define un punto de formacién de las
puntadas en dicha superficie de soporte de la labor y un inecanis-
mo de alimentacién para hacer avanzar la labor hasta mids alld de
dicho punto de formacidn de las puntadas, que comprende un arbol
de avance de la alimentacidn apoyado en dicha bancada y que tie-
ne un balancin, una barra de alimentacidn conectada de mod.o pi-
votante a dicho balancin, un perrillo soportado por dicha barra
de alimentacidn, medios para comunicar oscilacidén a dicho 4rbol
de avarnce de la alimentacidn, un 4rbol de clevacidn de la alimen-—
tacibn apoyado en dicha bancada, medios para conectar aicho drbol
de elevacién de la alimentacién con dicha barra de alimentacidn,
para comunicar movimiento de elevacién de la alimentacidn a. di-

cha barra de alimentacién al oscilar dicho &rbol de elevacidn de

- 55 =




10

15

20

25

30

la alimentacidn, una leva y un medio seguldor de leva en dicho
drbol de elevacidn de la alimentacidn cooperando con dicha leva
para comunicar oscilacidn o dicho arbol de elevocidn de la ali-
mentacidn y para ajustar la subida de dicho perrillo de alimen-—
tacidn con relacidn a dicha superficie de soporte de la labor,
que cemprenden un brazo de manivela en dicho drbol de elevacibn
de la alimentacién, una espiga montada en dicho brazo de manive-
la para ajuste angular, medios pare asegurar de modo separable
dicha espiga en posicidn angularmente ajustada en dicho brazo

de manivela, un espdrrago excéntrico en dicha espiga, y un ele-
mento seguidor de leva montado en dicho'espérrago y que se apli-
ca a dicha leva,

27¢. - Una miquina de¢ coser sezdn el punto 26¢, que compren-
de la disposicidn de medios para linmitar el ajuste angular de la
espiga sustancialwente a la mitad de una revolucidn en un arco
ques en su centro, tiene una tangente paralela a una tangente al
arco de la oscilacidn del espdrrago en torno del eje del drbol
de elevacibén de la alimentacidn.

282, - Una mdquina de coser segin el putto 272, caracteri-
zada porque los medios para limitar el ajuste angular de la espi-
ga comprenden un saliente de tope en la manivela contru el cual
se aplica el elemento seguidor de leva en sus posiciones mdxima
y minima.

262. - Una maquina de coser segin los puntos 26¢ a 26¢, ca-
racterizada porque la leva estd montada e¢n un eje normal a un
plano que contiene el eje del Arbol de alimentacidn y tiene una
superficie de leva de desplazamiento arxial situada en wn plano,

y el elemento seguidor de leva tiene una superficie de leva que
es arqueada en ung diveccidn radiulmente a la leva y estd defi-

nida por lineas rectas paralelas en una dircccidn perpendicular
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al radio de la superficie de leva.

302, - Una mdquina dc coser que tiene wn armazln, un buje
montado en dichio armazén, un tomador de bucles que btiene un &rbol
montado en dicho buje y gue tiene un anillo Tornado con un pico
cogedor de bucles que define una truyectoria de moviniento al mo-
verse angularmente dicho anilio enn torno del c¢je de dicho drbol,
y un elemento que tiene una posicidn operativa predeterninada con
relacidén a la trayectoria de movimicnto de dicho pico cogeuor de
bucles, tanto radial como angularmente en torno del eje de dicho
drbol, en la cusl dicho elemento estd montado en una pestafia en
el extremo de dicho buje junto al wmnillo, se dieponen nedios pa-
ra situar dicho buje angularmente en dicho armazdén y s¢ disponen
medios para asegurar dicho buje en dicha posicidn angularmente -
aceplada.

31l¢. -~ Una mdquina de coser segin el punto 302, en la cual
una protéccién para la aguja tiene una posicidn operativa prede—
terminada con relacién a la trayectoria de desplazamiento del eje
del 4rbol, estando soporiada dicha proteccidn de la aguja por la
pestaﬁa del buje o siendo de una pieza con ella.

322, - Una mdquina de coser segfin los punbos 302 o 312, en
le cual los medios para operar el buje angularnente en ¢l arnazbén
incluyen un tornillo asegurado en la pestafia dcl buje ¥ que tiene
un extremo liore que se extiende dentro de un agujero del arma-
z0n,

3392, - Una wiquina de coser que btienc el armazbén, un obuje
montado en dicho armazbn y que Liene una pestalia en un extremo,
un tomador de bucles oscilante dispuesto junto a dicha pestéﬁa
¥y que +tilene un 4rbol montado en dicho buje, un portador de hilo
dispuesto dentro de dicho tomador de bucles, superficies de apo-

,
"

Yo cooperantes enh dicho tomador de bucles y en dicho portador de
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hilo peve soportar dicho portador de hilo v proporcionar nedios
B a (% - l

para ¢l moviciento angular de dicho bomador de bucles con rela-

cibn a dicho portador del hilo, medios para retener diche portua-—

dor de hilo contra giro con dicho tomador de bucles y que inclu-

yen una ménsula, medios para montar dicha ménsula sobre dicha

pestafia, una proteccidn de la aguja en dicha pestalia, y medios

para situar dicho buje angularmente en dicho armazén y situando

con ello dicha ménsula dicha proteccidn de la aguja con Trela-
(]

cibn a dicho tomador de bucles.

342. - Una maquina de coser segdn ¢l punto 33, en la cual

los medios para montar la ménsula en la pestafia y los medios pa-—

ra situar el buje angularmente en el armazén comprenden un torni-

llo que se extiende a través de dicha ménsula y que estd rosca-

do en dicha pestafia, teniendo dicho armazdén un 4nima alineada

axlalmente con dicho tornillo cuando dicha pestafia estd en posi-

cidn operativa, y extendiéndose un extremo de dicho tornillo

dentro de dicha anima.

35¢. - Una maquina de coser que tiene un armazén, una ba-

rra de aguja montada en el armazdn para movimiento axial de vai-

vén para definir una trayectoria de la aguja vy formada con un

ojo roscado que ‘tiene una posicidén predeterminada a penetracidn

mdxima de dicha aguja, desde cuya posicidn dicha aguja sube pa-

ra formar wi bucle de hilo, un tomador de bucles para cooperar

con dicha aguja en la formacidn de puntadas, estando dicho to-

mador de bucles montado a rotacidn en dicha bancada para movi-

miento angular y teniende un pico apresador de bucles que defi-

ne uha trayectoria de desplazamiento gue pasa muy junto o la
'J ] - N

trayectoria de la aguja ¥y a una distancia predeterminada por

encima de dicho ojo para el hilo en el upresamiento del bucle,

¥y una proteccidn para la aguja montada en dicho armazén Y que

-5
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tiene una superficie de proteceidn de la aguja para mantener g
dicha aguja fuera de la trayectoria de desplazamliento de dicho
pico apresador de bucles al apresar'un bucle, una superiioie.in_
clinada en dicha proteccldén de la aguja para divigir dicha agu-
Ja hacia dicha superficie de proteccidn de la agula ¥ para pro-
porcionar nolgura para la formacidn de wi bucle dsl hilo de la
aguja, intersecando dicha superficie inclinada a dicha superfi-
cie de proteceidn de la agujaApor debajo de la brayectoria de
desplazamiento de dicho pico apresador de bucles a una distancia
adecuada para la formacidn de los bucles y por encima de dicho
ojo para ¢l hilo en el punto de méxime penetracidén para impedir
la formacidn de los bucles hasta que dicha aguja suba para ele-—
var dicho ojo para el hilo por encima de la superficie de protec—
cibn de la aguja.

362, - Una miquina de coser que tiene un armazdn, una ba-
rra de aguja montada en dicho armazbén para moﬁimiento axial de
vaivén para definir una trayectoria de la aguja y Para vibracidn
lateral para variar la posioién lateral de la trayectoria de la
aguja y delinir con ello un dibujo de puntadas ornamentales, un
tomador de bucles oscilante de eje vertical para cooperar con di-
cha aguja en la formacidn de puntadas, estando dicho tomador de
bucles montado en dicho armazén y formado con wn pico cogedor de
bucleg que tiene una trayectorin de desplazmuiento muy adyacente
a las trayectorias de la aguja en las posiciones laberales de di-
cha aguja para apresar un bucle de hilo, y una proteceidn Ge agu—
ja estaclonaria montada c¢n dicho armazén y que tiene una superii-~
cie cilindrica de protecciéh de la aguja concéntrica con la tra-
yectoria de desplazamiento de dicho pico apresador de buclesy ¥
espaciada hacia dentro desde ella, y una superficie inclinads que

interseca dicha superficie de protececidn de la aguja a lo largo
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de una linea sustancialinente paralela a una lines definida por
un punto en dicha aguja 2l apresar ¢l bucle en las diversas po-
siciones latverales de dicha aguja.

379, ~ Una mdquina de cogser segin el punto 36¢, en la cual
la superficie inclinade es cilindrica y estd iformads en torno de
un eje inclinado respecto al eje de la superiicie de proteceidn
de la aguja.

332, - Una méquina de coser que tiene un armazbén, un toma-
dor de bucles oscilante apoyado.en dicho armazén y que incluye
un anillo, un portador de hilo dispuesto dentro de dicho anillo,
superficies de apoyo cooperantes en dicho anillo y en dicho por-
tador del hilo para soportar dicho portador del hilo y propor-
cionar medios para el movimiento angular de dicho anillo con re-
lacién a dicho portador del hilo ¥ medios para retener a dicho
portador del hilo contra giro con dicho anillo y contra su sali-
da de dicho anillo, en la cunl dichos medios dltimamente mencio-
nados comprenden una ménsula cstacionaria asegurada en dicho ar—
mazdn y extendiéndose hacia arriba por dentro de dicho anillo
y junto a dicho portador del hilo, un miembro de apoyo, medios
que montan pivotademente dicho miembro de apoyo en dicha ménsu-
la para oscilacién desde wia posicidn operativa en la cual dicho
portador del hile es retenido contra giro con dicho anillo y con
dichas superticies de apoyo en aplicacibn, y une posicién de li-
beracidn, en le cual dicho portador de¢l hilo estd libre para ser
movido con relacidn a dicho anillo para separar dichas sqperfi—
cies de apoyo y permitir con ello la separacidn de dicho porta-
dor del hilo desde dicho anillo;

399. - Una miquisia de coser que tiene un tomador de bucles
oscilante :que incluye un anillo y un portador del hilo y quios

o - . . e
para retencr el portador del hilo, gue incluyen una meénsule es-
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tacionaria segun 8¢ reivindica en el punto 502, én la cual la
ménsula estacionaria estd montada sobre una pestafia cn un extre-
mo de un buje en el cual estd montado pars oscilacidn el 4rbol
del tomador de bucles.

402. - Una naquina de coser segin el punto 342, en la cual
1a pestafia y la ménsula estin provistas de una ranura y lengleta
complementarias para situar dicha ménsula sobre dicha pestaiia.

419; - Una mdquina de coser segin el punto 392, en la cual
wna patilla de la ménsula estacionaria coopera con una cntalla-
dura en una cara del portador del hilo para impedir la robacién
del portador del hilo en una direccidn.

429; - Una maquina de coser segin cualquiera de los puntos
3862 a 412, en la cual el miembro de apoyo es de material eldsti-
co y se disponen medios situadores sobre la ménsula para aplicar-
se al extremo del miembro de apoyo alejado de su pivote cuando
estd en la posicldn operativa, para situar el miembro de apoyo
con relacidn ul portador del hilo, siendo liberable el miembro
de apoyo de dichos medios situadores flexionando su extremo apli-
cado apartandolo de la ménsula.

439, - Una miquina de coser segin el punto 42¢, en la cual
los medios situadores son ajustables con relacidén a la ménsula
para variar la posicidn operativa del miembro de apoyo.

442, - Una miquina de coser segfn el punto 42¢, en la cual
los medios situadores comprenden una arandela, medios para ase-
gurar de modo ajustable dicha arandela en la ménsula, teniendo
el miembrp de apoyo una abertura pafa recibir dicha arandela.

452, - Una mdquina de coser segfin el punto 449, en la cual
los medios para asegurar de modo ajustable la arandela a la mén-
sula cowprenden un tornillo que ticne una cabeza situada encima

"y

de aicha arandela y un véstago que ge extiende a través de una
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abertura central de dicha arandela, egtando la aberturs central
de dicha arandela agrandads con velacidn al véstupo ¢e dicho tor-

5
nillo, esitondo dicha arandela agfandada con relacidn = la cabe-
za de dicho tornillo de marera que dicha cabeza quede dispuesta
dentro de la periferia de dicha arandela, para permitir ¢l levan-
tamiento de dicho mieisdbro de apoyo Tuera de aplicacidn con di-
cha arandela,

468, - Una miquing de coser que incluye wl asiento de plé—'
ca de garganta alrededor de una abertura de la placa de la bal—
cada para recibir la placa de garganta y cerrar dicha abertura,

y con medios para asegurar de modo separable la pluce de sarganh-
ta sobre el aslento, que comprenden una espiga montade en la
bancada y sobresaliendo del asiento, un émbolo montado para mo-
vimiento axial en dicha bancada y que sobresale de dicho asien-
to, una cabeza en la extremidad de dicho émbolo que estd encime
de dicho ésiento, mnedios eldsticos para cargar a dicho &mbolo
para mover a dicha cabeza hacia dicho asiento, teniendo dicha
placa de garganta una abertura para recibir diche espiga y te-
niendo una ranura que se exbtiende hacia dentro desde su borde
para recibir dicho émbolo y que btermina en un asiento para reci-
bir la cabeza de dicho émbolo, teniendo la cabeza de dicho émbo-
lo y el asiento de dicha placa de garganta superiicies opuestas
que se aplican en un punto dispuesto haciu dentro de dicha pla-
ca de garganta con relacidn a dicho émbolo.

AT2, - Una miquina de coser seglin el punto 462, en la cual
la hancada incluye_una pared a través de la cual se exticnde el
émbolo, un apoyo sobre el extremo de dicho émbolo opuesto a la
cabeza y los medios de rgsorte comprenden un muclle de compre-
3ibn que rodea a dicho émbolo entre dicho apoyo y dicha pared y

‘¢

actuando contra ellos.
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482. - Una miquina de coser segin el punto 462, en la cual
las superficies opuestas son planag y, con la placa de gurganta
montada c¢n el asiento en la placa de bancada y el émbolo monta~
do en la hancada, son relativamente inclinadas.

492. - Una wdquina de coser segln el punto 462, en la cual

las superiicies opuestas son planas e incluyen una superficie en

la cabeza que es novimal al ¢je del émbolo y una superficie en el
asiento en la placa de garganta inclinada con rclacidn al eje de
dicho &mbolo, con diche placa de garganta montada en el asiento
de la placa de bancada y dicho émbolo montado ¢n la bancada.

502. - Una miquina de coser en zig-zag.

Tal y como se ha descritc en la Memoria que antecede, Tre-
rresentado en los dibujos que se acompafian y con los fines que
se han especificado.,

wata Memoria consta de sesanta'y tres hojas, escritas por
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