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MEMORIA DESCRIPTIVA

* *
El pr esente  modele de u t i l i d a d  se r ef i er e* a % u n

d i s p o s i t i v o  automático recogedor  de excrementos par^.jj^s-

talaciones de cria  de animales,  es pec ia lm en te  a p l i c a t ^ Q  a
*

instalaciones de cunicultura.  ******

Es bien conocido que l a  industria de cria  d^*a^i-
*..

males de granja requiere hoy en d ia  el  a u xi l i o  de toda c&ase

de medios mecánicos que ayuden a e v i t a r  o a reducir a n i -
<**<**%

veles mínimos l a  intervención d i r e c t a  de mano de cbra,.a.<fin
* * *

^  * ***
de conseguir costos de producción competitivos.

Una de l a s  ta r e a s  que tr a d i c io n a lm e n te  e x i g í a
te***

a te n c i o n e s  directas del personal era l a  recogida y elimina­

ción de los residuos orgánicos producidos por l os  animales.  

Para e v i t a r  este  inconveniente han sido dados a conocer ya 

d isp os it i vos  destinados a l a  r e c o g i d a  de excrementos.  Sin  

embargo, bien por su estructura defectuosa, bien por su modo 

de funcionar poco adecuado a las  peculiaridades de l a  t a r e a  

encomendada, en muchos casos dichos disposit ivos  conocidos 

dan resultados i n s a t i s f a c t o r i o s .

El d i s p o s i t i v o  según el  presente modelo de u t i l i ­

dad ha s ido proyectado tomando en c on si de r ac ió n  tanto l a  

idoneidad de todos l o s  medios u t i l i z a d o s  en el  mismo, como 

las especiales circunstancias bajo l a s  que debe r e a l i z a r  su



fu n c i ó n .  De un modo muy concreto,  ha sido pensado para ser  * 

ut i l i z a d o  en i n s t a l a c i o n e s  de c r i a  de c o n e j o s ,  l o  cual  no 

obvia,  sin embargo, su apl icación a instalaciones de cr ia  de 

otro tipo de animales en l a s  que se den c on dic io nes  seme-*

5 jantes.
* f*-

Es especialmente c a r a c t e r í s t i c o  del disposiVi^y de

refe ren ci a,  e l  hecho de comprender una c i n t a  reco^éubra

continua exten dida en tr e  dos r o d i l l o s  extremos, un róBílllo^

de cabeza sobre el  que actúan los elementos motor y twaiAor,

10 y un r o d i l l o  de col a  que comporta rasqueta limpiadolga^pro-
*

v i s t a  de contrapeso, concurriendo además la  c a r a c t e r í s t i c a

c i r c u n s t a n c i a  de que l a  expresada cinta presenta en <Q)Ŵ ona

central  una alineación longitudinal  de o r i f i c i o s  p a s a n t e .
*.*

Es asimismo c a r a c t e r í s t i c o  del  d i s p o s lt ^ ^ ? ! ,  e l  

15 hecho de comprender dos guias l a t e r a l e s  l o n g i tu d i n a l e s  para  

ambos bordes de ía  c i n t a  recogedora d et erm in ati vas  de su 

correcto posicionamiento l a t e r a l  y del nivel  de l os  mismos,  

complementándose con un presc-r c e n t r a l ,  de posición gra­

duadlo, que determina en dicha zona de empuje hacia abajo un 

20 nivel  int er io r  al  de les  bordes l a t e r a l e s ,  configurándose en 

c o n j u n t o  en la  cinta recogedora una vaguada o cauce c e n t r a l  

que se extienda longitudinalmente en coincidencia posicional  

con los o r i f i c i o s  pasantes anteoicnos.

También c a r a c t e r i z a  a l  d i s p o s i t i v o ,  e l  hecho de 

25 comprender un canal de recog ida de l i q u i d e s  de d e s a r r o l l o  

l o n g i t u d i n a l  y precisamente situado por debajo de los o r i ­

f i c i o s  pasantes do la  c in ta ,  que se ext iende en tre  l o s  dos  

tramos s u p e r i o r  e i n f e r i o r  de l a  misma, estando provisto



dicho canal de derivaciones para evacuación.

Es o t r a  c a r a c t e r í s t i c a  de l  d i s p o s i t i v o  que se  

v i e n e  d e s c r i b i e n d o ,  e l  hecho de que su presor central  es

t *- f ! ̂

graduable en al tura,  y està  provisto en su extremo operativo
* . . ? .¿g

y?
!#

de una r u l i n a  que f a c i l i t a  e l  desplazamiento  de la<ciií,ta\ '̂.W'

' * * * —recogedora al  desplazarse.

Finalmente,  car ac te r iz a  también al  dispositiva\de*

referencia,  el  hecho de comprender medios de sustentación y
g** *c

s u j e c i ó n  de sus elementos e s e n c i a l e s  precedentemente,ip'és-
* *

c r i t o s ,  uníaos y/o vinculados a l a  e s t r u c t u r e  sustent^Eá&ra
**

de l a s  j a u l a s  de alojamiento de los  animales que se ext ien-  

den precisamente por encima de l a  referida  c inta

En l a s  hojas de d i b u j o s  que acompañan a lEf*p?e-
*****

sente memoria se i l u s t r a  esquemáticamente y a simple tó^^lo  

de ejemplo no l i m i t a t i v o ,  e l  d i s p o s i t i v o  automáticcr?p&eo- 

gedor de excrementos para i n s t a l a c i o n e s  de c r í a  de ganado,  

según el presente modelo de u t i l i d a d .

La FIGURA 1 , es una v i s t a  l a t e r a l  y d i v i d i d a  en 

aos tramos a í'lu de peaer mostrar a mayor escala los deta­

l l e s  del dis pos it i vo.  La l ínea A-B i n d i c a  el  plano v i r t u a l  

de separación entre las dos mitades: la dibujada en l a  mitad 

superior corresponde a l a  zona de l  r o d i l l o  de c o l a ,  y l a  

dibujada en ia miran inferior  es i a  zona correspondiente ai  

rodi l lo  de cabeza.

La FIGURA 2 , es una sección transversal por 11-11 
de ia FIGURA 1.

La FIGURA 3 , es un d e t a l l e  a mayor escala.

Y, la  FIGURA 4 , es asimismo mi d e t a l l e .



La e s t r u c t u r a  1,  que comprende patas la y tr a v e - ^ ;^

sanos superiores ib e s t á  fundamentalmente d e s t i n a d a  a s o - : 4̂ ?

portar las  jaulas 2 donde se alojan los animales. En el  cas ó- .?
*'

del ejemplo, dicha estructura recibe el  nombre de Fiat-Dock-,

5 pudiendo, sin embargo, ser de cualquier otro tipo que

porte medios de sustentación semejantes. ^

Es c a r a c t e r í s t i c o  del  d i s p o s i t i v o  e l  hecho de
* *

comprender en cada uno oe los  extremos de l a  estruetpj?a 1 \

referida correspondientes armazones 3 y 4 en los quemegpee-

10 tivamente van montados los r o d i l l o s  5 y 6 . El r o d i l l e I $  es
*

e l  denominado r o d i l l o  de c o l a ,  mientras  que e l  rodiMo 6

r e c ib e  e l  nombre de r o d i l l o  de cab e z a.  Es especianfmánte
*

c a r a c t e r í s t i c o  el  hecho de que entre ambos referidoq*rodi-

l l o s  5 y 6 se extiende una c i n t a  recogedora continua y de
*****

15 manera que puede g ir ar ,  a voluntad, indefinidamente. * ̂ * * *
* *.*

En el  r o d i l l o  de cabeza 6 va montado un no.tQr 8 

que proporciona mecánicamente e l  arrastre de la  cinta reco­

gedora 7 obrando, para e l l o ,  sobre e l  r e f e r i d o  r o d i l l o  6.  

También en el  armazón 4 donde va montado e l  r o d i l l o  6 se 

20 encuentra un tensor 9 e sp ec ia lm en te  apto para graduar l a  

tensión de ia cinta del modo más adecuado.

En el rodil lo de cola 5, situado en el  otro ex tr e­

mo del  d i s p o s i t i v o  que nos ocupa, va dispuesta una rasqueta 

10 que vinculada con el  contrapeso 11 obra permanentemente 

25 contra l a  superf icie exterior  de l a  c inta  recogedora 7.

Es muy importante señalar que c ie ñ a c i n t a  7 p r e ­

senta  en su zona c e n t r a l ,  d i s t r i b u i d o s  longitudinalmente,  

una pluralidad oe o r i f i c i o s  12, configurándose precisamente
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nobye í a  f r a n j a  v i r t u a l  de s i tu ación de dichos o r i f i c i o s  12 ^

un cauce c e n t r a l  13 en forma de vaguada que r e s u l t a  d e l

desnivel  ex is te nt e  entre los bordes 7a y 7b de l a  c inta  7  ̂ y

su mencionada zona c e n t r a l  l o n g i t u d i n a l .  En e f e c t o ,  para r l  
. , ' ' '

5 c ons egu ir  e s t a  d i s p o s i c i ó n  se ha pr ev is to  l a  presencia de - ,

las  guias l a t e r a l e s  longitudinales  14, respectivamente 14a y / 1̂
14b a uno y otro lado del  d i s p o s i t i v o ,  sobre l a s  c u a l e ^ t v *

apoya precisamente el  cor r es p on di en te  borde 7& y 7b.<s4 14 4

c i n t a  7;  conjugándose c o n " e l l o  l a  p r e s e n c i a  de un.grosor

10 central  15 que yendo sujeto a l a  e s t r u c t u r a  1 obra delmodq

que determina en su extremo l i b r e  presor un n iv e l  inf ar ior

al  de las expresadas guias l a t e r a l e s  14, y por c o n s i g u i e n t e
.

los bordes l a t e r a l e s  de l a  c inta 7 .  J

Es te  cauce c e n t r a l  13 e s t á  destinado muy e s g e c i -
**+*+'

15 ficamente a recoger todos los residuos l í q u i d o s  que-puedan
.  # # *

** + *
caer de l a s  jaulas 2 situadas por encima de l a  c inta.7„.  con 

objeto de que colando por les  o r i f i c i o s  12 dichos  l í q u i d o s  

v i e r t a n  en el  canal  de recogida 16 que a ta l  efecto  se ex­

tiende longitudinalmente a lo largo del d i s p o s i t i v o ,  situado  

20 precisamente entre los 2 tramos superior 7s c inf eri or  7i  de 

la  cinta 7 - A distancias regulares convenientes para e l  f i n  

deseado,  se prevé la  exi stencia  de derivaciones 17 destina­

das a dar sa l id a  d e f i n i t i v a  a l o s  l í q u i d o s  r e c o g i d o s ,  que 

son fundamentalmente los resultantes de las funciones orgá-  

25 nicas de los  animales y los restos l í q u i d o s  de al imentos y 

bebidas.

Se comprende, que para que todo e l l o  se produzca 

como ha quedado d e s c r i t o  es co n di ci ó n  fundamental que é l



suelo de l as  jaulas este  consti tuido a base dé t e l a  mel

l8p t a l  como se indica en l a  f i g u r a  4 . Evidentemente p o d rí a
- " /

se r  también plancha perforada o otra estructura s eme jan te ,  t

-

* j  

- . á

por lo  demás, ninguna otra condición o requisi to  deben cum- 

p l i r  l a s  j a u l a s  s i t u a d a s  por encima del d i s p o s i t i v o . . r e g ^ ; ^ ^  

geaor de excrementos.

Con el  f i n  de e v i t a r  que el  presor  c e n t r a l  15
pueda dañar l a  supe rf ic ie  de l a  c in ta  recogedora conl^Lm{a 7^

*****
a l  d e s p l a z a r s e  esta,  se p r ev e ' la  existencia  de l a  rulina 19

con lo que se establece una rela ción  mecánica de rodadura.

De p r e f e r e n c i a  dicha r u l i n a  configura una garganta central
* *-* .* **

20 expresamente p r e v i s t a  para e v i t a r  obturaciones  d*a*los  

o r i f i c i o s  12 inmediatamente situados por debajo de l a  misma*
os#

Con el  f i n  de poder graduar a voluntad l a  mayor o
o

menor profundidad de l  cauce c e n t r a l  13,  se puede graduar
. / ** *.*

correspondientemente l a  l o n g i t u d  de l  presor c e n t r a l  15 &,*<*.
s * *

cual  e f e c t o  e s t e  comporta dos p a r t e s :  una p ar te  f f j á * 1 5 a  

superior y otr a  parte  ó e s p i a z a b l e  15b i n f e r i o r ,  v i nie ndo  

ambas enchufadas telescópicamente de manera que habiéndose 

previsto también un órgano de a p r i e t e  21 b a s ta  a f l o j a r l o  

para operar a discreción en el  sentido referido.

De t odo l o  d i c h o ,  s e  deduce f á c i l m e n t e  e l  f u n c i o ­

namiento del  d i s p o s i t i v o .  En e f e c t o ,  los  excrementos que 

procedentes de i a  j a u l a  caen, después de a a t r a v e s a r  e l  

suelo de t e l a  m e t á l i c a  o plancha perforada 18, pasan a de­

positarse s o b r e  ia c inta recogedora continua 7* con l a  p a r ­

t icularidad de que ios elementos l íquidos,  t a l e s  como orines  

y agua, se dirigen por resbalamiento hacia el  cauce c e n t r a l



. ..
...
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1 3  donde se encuentran los  o r i f i c i o s  12 de modo que at&ave- ..
' "

' v . .s.'
sandolos V i e r t e n  en e l  i n t e r i o r  d e l  canal  16,  por donde 

c i r c u l a n  h a s t a  su completa evacuación por l a s  derivaciones;##^ 

17. En lo  que concierne a los  residuos só l idos,  o sea excre^ 

mentes y r e s t o s  de comida, su e l iminación t i en e  lugar me- i 

diante e l  accionamiento del  motor 8 que produce e l  g i r ó  dé 1.̂ 7
r o d i l l o  de cabeza 6 que arrastra  a l a  cinta 7 y l a  desplaza^

-A'*

en

.** * 
* * * . * *

en toda l a  l o n g i t u d  deseada,  momento en e l  cual  entngh 

fu nciones  l a  rasqueta 10 que o b l i g a  al  desprendimignpp de 

10 todos los  r e f e r i d o s  r e s i d u o s .  Obviamente, en e l  lugár  de
a

desprendimiento de ta l e s  residuos se colocan medios de^v a4a # a a a

cuación de l o s  mismos, l o s  c u a l e s  pornoíbrmar part^*d<$ l a  

invención no han sido d i b u j a d o s .  De preferencia,  se*puede 

colocar un t o r n i l l o  transportador que l lev ara  a est os  r e s ! -
+ * a*\

15 dúos de un modo automático,  hasta el  lugar de recogiera.de­

f i n i t i v o  .

La c i n t a  recogedora puede ser de cualquier mate-
a

r i a l  adecuado, señalándose como uno p r e f e r i d o  e l  que e s t á  

c o n s t i t u i d o  a baso de p o l i e s t e r  y te j i do  de f ibras  a r t i f i -  

20 d a l e s .

Finalmente,  se indica que un disp os it i vo  de estas  

c a r a c t e r í s t i c a ^  puede tener- una gran l o n g i t u d ,  como por  

ejemplo 60 , 80 c 100 metros.  En es t os  supuestos cada 120 
metros se prevée la  e x i s t e n c i a  de d e r i v a c i o n e s  17 para l a  

25 evacuación de los l íquidos recogidos.

En la  ejecución p r ác t ic a  de l  o b je t o  de l  p r e s e n te  

modelo de u t i l i d a d  podrán va r ia r  todos "uantos d et al l es  no 

afecten cambiándola o modificándola , a su propia  e s e n c i a -

77
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Se reivindica  como objeto  d e l  presente  modeilp ^¡e
\;-Y**̂ MS5Méác ?,- *' -*̂ ' - ̂  §"-'%'.

3È
util idad

- ' ..{ S
. 4A\.3$ií

<*t ' -̂-. -*1^ . -  Disposit ivo  automático recogedor de e^crem e^r^^^
". 1

tos para instalaciones de c r i a  de animales,  que s e / c § ^ a o -
***** - .....*''* * *

t e r i z a  por e l  hecho de comprender una c i n t a  recogedora  

continua extendida entre dos r o d i l l o s  extremos,  un r o d i l l o
* * * +

de cabeza sobre el  que actúan los  elementos motor y tensor,
* +'*-# #

y un r od i l l o  de cola que comporta ra squeta  l i m p i a d o r a * p r o -# #
v i s t a  de contrapeso,  concurriendo ademas l a  c a r a c t e r í s t i c a

*  *  *

circunstancia de que l a  expresada c i n t a  presenta en su zona
a# + ***

central  una alineación longitudinal  de o r i f i c i o s  pasantes.
*** w2° . -  D i s p o s i t i v o  automático recogedor de excre-   ̂ °  . * * *
. * *

mentos para instalaciones  de cria  de animales según 1 ^ ' r e i -
#

v i n d i c a c i ó n  1),  que se carac ter iza  por el  hecho de c^mprerír- 

der dos guias l a t e r a l e s  longitudinales para ambos bordes de  

l a  c i n t a  recogedora determinativas de su correcto p o si c i o -  

namientc l a t e r a l  y del nivel  de los  mismos, complementándose 

con un p res or  central ,  de posición graóuable, que determina 

en dicha zona de empuje hacia abajo un nivel  i n f e r i o r  a l  de 

los bordes l a t e r a l e s ,  configurándose en conjunto en l a  c i n t a  

recogedora una vaguada o cauce ce ntral  que se e x t i e n d e  l o n ­

gi tu din alm en te  en coincidencia posicional  con ios  o r i f i c i o s  

pasantes antedichos.

3^ . -  D i s p o s i t i v o  automático recogedor de excre­

mentos para instalaciones de c ri a  de animales según las
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reivindicaciones 1) y 2), que se caracteriza por e l  hecho

comprender un canal de r e c o g i d a ' d e  l í q u id o s  de desarrol-lo'  
. ^

25

l o n g i t u d i n a l  y precisamente situado por debajo de los o r í -  5'
f i c i o s  pasantes de la  c inta,  que se extiende entre los  dos*.  " *

_ J- %-
tramos supe rior  e i n f e r i o r  de l a  misma, estando p r.o visto -^ j^

' .
dicho canal de derivaciones para l a  evacuación.

r,
íáásg4^ . -  D i s p o s i t i v e  automàtico recogedor de excre-,^

mentos para i n s t a l a c i o n e s  de c r i a  de animales según l a sè
* * *

* ** #

reivindicaciones 1) a 3), que se caracteriza por el  h&bh& de

que su presor central es graduable en a l t u r a ,  y est^**pro-+
+ w *

. v i s t o  en su extremo operativo de una rulina que f a c i l i t a  e l  

desplazamiento de la  cinta recogedora al desplazarse

5° . -  D i s p o s i t i v o  automático recogedor de*e3!cre- 

mentos par instalaciones de cria  de animales según la&I "rei­

vindicaciones* 1) a 4),  que se c ar ac te r iz a  por e l  iwetib de 

comprender medios de sustentación y sujeción de sus e^§men- 

tos e s e n c i a l e s  precedentemente d e s c r i t o s ,  unidos y^y.yin-  

culados a l a  estructura sustentadora de las  j a u l a s  a l o ­

jamiento de los  animales que se extienden precisamente por 

encima de l a  referida cinta recogedora.

6 ° . -  DISPOSITIVO AUTOMATICO RECOGEDuR DE EXCRE­

MENTOS PARA INSTALACIONES DE CRIA DE ANIMALES.

Const a l a  p r e s e n t e  memoria de nueve h o j a s  foliadas  

y m e c a n o g r a f i a d a s  por una s o l a  c a r a  acompañadas de dos hojas  

de d i b u j o s .

M a d r i d ,

INDUSTRIAS GRIFOLL, S.A.

p . a.

„ ' -y i

çr ̂
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