
-PATENTE DE INVENCION

que par vein te  años, para España y sus Posesiones, se  s o l i c i t a  
a favor de DON OTTO SCBWERTL, de nac ionalidad  alemana, re s id e n te  
en MUNCHEN 9 (ALAÍANIA), P e c h d e l le r s t r . i l ,  p o r: "APARATO RASCADOR 
Y PULIDOR".

Memoria D escrip tiva
Cuando se deben p in ta r  o empapelar de nuevo su p e rf ic ie s  

mayores, como por ejem plo, p u e rta s , paredes o análogo, la  opera­
ción de q u ita r  la  p in tu ra  v ie ja  a los re s to s  d e l  papel p in tado  r e s ­
pectivam ente es uno de los tra b a jo s  más desagradab les, originándose 

5 enormes cantidades de polvo y, a l  a p lic a rs e  humedad, es ensuciado
encima e l  p iso  de la s  h ab ita c io n es , además de se r engorroso e s te  
tra b a jo . Al emplearse líq u id o  para esta  operación se p ierde además 
tiempo porque so puede a p lic a r  la  nueva p in tu ra  o e l  nuevo papel 
p in tad o , respectivam ente , so lo  cuando se  ha secado la  re sp e c tiv a  

10 s u p e r f ic ie .
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Estos inconvenientes se propone elim inar con e l nua.vo ^  
apara to  roseador y p u lid o r. E l mismo es tá  co n s titu id o  segdn in ­
vención por un motor asp irad o r y una in s ta la c ió n  de f i l e r o  re u n i­
dos en un aparato  a u x i l ia r  que es tá  unido con e l  aparato  de mano 
por una manga de a sp ira c ió n , cuya ap ara to  comprende un e le c tro ­
m otor, un c e p il lo  c i l in d r ic o  f ija d o  sobre e l  ro to r  d e l mismo y 
paredes la te r a le s  f le x ib le s  que c ie r ra n  los c e p il lo s  c i l in d r ic o s  
por una p a r te  de su c ircu n fe ren c ia  c i l in d r ic a  hac ia  e l  ex te rio r*  
Cuando, una vez conectado e l  motor, los c e p illo s  c i l in d r ic o s  g ira ­
to r io s  son conducidos sobre la  su p e r f ic ie  que se  ha de t r a t a r ,  
separa e l  c e p i l lo  la  v ie ja  p in tu ra  o e l  papel p in tado re sp e c tiv a ­
mente en pequeñas p a r t íc u la s  o puede se r u ti l iz a d o  para p u l i r .
E stas p a r tio u la s  son transp o rtad as por e l  d isp o s itiv o  asp irad o r 
a l  aparato  a u x il ia r  y recogidas a l l í  por una in s ta la c ió n  de f i l t r o .
E l trab a jo  se  r e a l iz a  mucho más rápidam ente que aquel conocido en 
los métodos de rascado y lavado y se  d e s a rro lla  s in  o rig in a r polvo 
o suciedad . La in s ta la c ió n  de f i l t r o  es lim piada de vez en cuando, 
por ejemplo, volcando sencillam en te  e l  saco de polvo ya conocido 
en lo s  apara to s asp ira -p o lv o s c o r r ie n te s .

En caso de que debe con ta rse  con que e l  c e p illo  debe 
vencer mayor r e s is te n c ia  o que se  orig inen  mayores r e s is te n c ia s  
a la  operación, cuando se u t i l i z a  un c i l in d ro  a l is a d o r , un c i l i n ­
dro p u lid o r o análogo en lugar d e l c e p i l lo , entonces ha re su ltad o  
conveniente d e ja r  b ien  e l  electrom otor en la  misma ca ja  junto  con 
e l  c e p i l lo ,  p ero , separándose e l  á rb o l d e l electrom otor d e l á rb o l 
d e l c e p il lo  y acoplando e l  á rb o l d e l c e p il lo  a l  á rb o l d e l  e le c tro ­
motor con in te rc a la c ió n  de un mecanismo de reducción .

En una re a liz a c ió n  e sp ec ia l la  in s ta la c ió n  de f i l t r o s  
puede e s ta r  dotada de un f i l t r o  p rev io  y un f i l t r o  p r in c ip a l , 
habiendo re su lta d o  conveniente tr a s la d a r  e l  f i l t r o  previo  a la  
cercan ía  d e l f i l t r o  p rin c ip a l^  pues se ha demostrado que en muchas
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operaciones so o rig inan  grandes can tidades de polvo, lo que tie n e  
por consecuencia e l  que e l  f i l t r o  p rev io  se obstruye p ron to , 
haciendo necesario  lim p iarlo  a menudo. S i se  coloca ahora e l  
f i l t r o  p rev io  carca d e l f i l t r o  p r in c ip a l  mucho más grande, enton­
ces es aumentada con e llo  la  s u p e rf ic ie  d e l f i l t r o  p rev io , siendo 
re ta rd ad a  temporalmente su obstrucción . E l f i l t r o  p rev io  puede 
e s ta r  c o n s titu id o  por algodón, f ib ra  de v id rio , f ib ra  de p lá s t ic o  
o lana de acero  reunidos en capas f lo ja s .  E stos m a te ria le s  son 
por un lado tan  l i s o s  que para la  lim pieza d e l f i l t r o  se  puede 
sacud ir e l  polvo s in  d if ic u l ta d , pero por o tro  lado son, aunque 
unido en capas f lo j a s ,  tan  decesos que pueden recoger e l  polvo

*r.

durante la  operación.
Para e l  acoplam iento lo más s e n c il lo  p o sib le  d e l  aparato  

a u x i l ia r  a l  apara to  de mano, puede u n irse  ju n to  con e l  enchufe de
la manga de a sp irac ió n  un con tacto  e lé c tr ic o  para la  conexión d e l 
cab le para la  tra íd a  de c o rr ie n te  e lé c t r ic a ,  que viene unido con 
la manga de a sp ira c ió n , para a l  sum in istro  de energía e lé c t r ic a  
a l  motor d e l c e p i l lo . También e l  cab le  de conducción e lé c tr ic a  que 
estab lece  a l  con tacto  e lé c tr ic o  en tre  e l  apara to  a u x il ia r  y e l 
apara to  de mano puede e s ta r  unido con la manga de a sp ira c ió n , de 
modo que puede m anejarse estas dos p iezas como una unidad. Además 
puede e x i s t i r  tan to  en e l apara to  a u x il ia r  oomo en e l  aparato  de 
mano un in te r ru p to r  para conectar y desconectar siendo conveniente 
r e a l i z a r  estos in te r ru p to re s  y la s  conexiones en tre  e llo s  como in ­
te r ru p to re s  conmutadores de doble c i r c u i to ,  de t a l  manera que se 
puede conectar y desconectar ambos apara to s a l  mismo tiempo desde 
cada uno de estos in te r ru p to re s .

Para poder manejar e l  ap ara to  de mano más fácilm ente 
se  debería  montar la s  p iezas de unión tan to  para la  manga de a s ­
p irac ió n  como la  t r a íd a  de c o rr ie n te  e lé c tr ic a  g irab le s  sobre la  
ca ja  d e l ap a ra to  de mano.
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E l c e p il lo  c i l in d r ic o  debe se r  montado fácilm en te  in ­

tercam biab le , y es to  no solamente para in tro d u c ir  un nuevo c e p il lo , 
cuando es tá  gastado e l  in t e r io r ,  sino  también con e l  f in  de poder 
a p lic a r  c e p illo s  de durezas d ife re n te s  y de cerda d i f e r e n te ,c i l in ­
dros a lisad o re s  o mechas, segán, e l  tra b a jo  que se desea r e a l i z a r .

Para hacer s o b re s a l ir  e l  c e p il lo  más o menos de la c a ja , 
e l  e je  comán d e l motor y d e l c e p i l lo  puede se r desp lazab le  en r e l a ­
ción con la  c a ja , por ejemplo, montándose paredes la te r a le s  f l e x i ­
b le s .  Además deben a p lic a rs e  ro d i l lo s  lim itad o res que están  s i tu a ­
dos f ija d o s  a la  ca ja  d e l apara to  do mano y que son desp lazab les en 
re la c ió n  con la  s u p e r f ic ie  o p era to ria  d e l  c e p i l lo .  E stos ro d i l lo s  
lim itad o res  g a ran tizan  una operación uniforme con e l  c e p i l lo ,  en 
ta n to  que e l  c e p illo  e je rce  siem pre una p resión  uniforme sobre la  
s u p e r f ic ie  que se ha de t r a t a r ,  cuando e l  ap ara to  descansa con 
estos ro d i l lo s  lim itad o res  sobre la  misma.

Se ha demostrado conveniente s i tu a r  los ro d i l lo s  lim i­
tado res montados en la s  paredes l a te r a le s ,  por ejem plo, g irab le s  
den tro  de la  ex tensión  lo n g itu d in a l de los c e p illo s  c i l in d r ic o s ,  
ya que, a l  montar dichos ro d i l lo s  lim itad o res  en los extremos ex­
te r io r e s ,  podrían  im pedir los mismos e l  tra tam ien to  de la s  super­
f i c i e s  de la  cercan ía  de r in co n es . S i ,  en cambio, se  encuentran los 
ro d i l lo s  lim itad o res en e l  espacio en tre  los dos extremos d e l  c i l i n ­
dro de c e p i l lo s ,  pero l a t e r a l  a la  extensión lo n g itu d in a l de los 
mismos, se  pueden a lcanzar las su p e rf ic ie s  h a s ta  en los rin co n es , 
en ta n to  que se procure con las  debidas medidas co n s tru c tiv as  e l 
que o tra s  p a rte s  s a l ie n te s  no impidan e l  tra tam ien to  h asta  t a l  ex­
tremo.

<¡f.

Las paredes la te r a le s  f le x ib le s  pueden se r  constru idas 
como p a rte  de una s u p e rf ic ie  c i l in d r ic a  y g ira b le s  por e l  e je  comán 
d e l motor y d e l c e p i l lo ,  contra la  p resión  de un re s o r te  e indepen­
d ien te  la  una de la  o tra ,  hac ia  e l  in te r io r  de la c a ja ;  pero , cuando 
e l  á rb o l d e l  c a p il lo  e s tá  separado d e l á rb o l m otor, entonces g iran



es ta s  p a r te s  de la s  paredes la te r a le s  por e l  e je  d e l  á rb o l d e l 
c e p i l lo .  G racias a e s ta s  paredes la te r a le s  f le x ib le s  se  impide 
la  s a l id a  de polvo y suciedad a l  r e c in to  o p e ra to rio , siendo tam­
b ién  p o sib le  a p lic a r  e l  ap ara to  in c linado  h ac ia  la  s u p e r f ic ie  que 
se ha de t r a t a r ,  s in  que e l  polvo o la  suciedad puedan lle g a r  a l  
r e c in to  o p era to rio . Además procuran las  paredes la te r a le s  e l que 
queden para la  entrada de a i r e  a l  re c in to  de los c e p illo s  so lo  
ab e rtu ras  re la tiv am en te  pequeñas en lo s lados fro n ta le s  de los 
c e p il lo s  g i r a to r io s ,  lo  que t ie n e  por consecuencia una co rr ie n te  
de a i r e  fu e r te  d ir ig id a  hac ia  e l  in te r io r  que tampoco puede s a l i r  
ningún polvo o suciedad  por dichas a b e r tu ra s . Un r e s o r te  común 
situ ad o  en la  ca ja  que acciona sobre ambas paredes la te r a le s ,  
procura e l  que e s ta s  sean presionadas siempre contra la  super­
f i c i e  o p e ra to ria .

En lugar de la s  paredes la te r a le s  c i l in d r ic a s  puede em­
p lea rse  también un fu e l le  p leg ab le .

Para que la s  paredes la te r a le s  f le x ib le s  descansen muy 
pegadas a la  s u p e r f ic ie  o p e ra to ria , pero que sean por o tro  lado 
muy fácilm ente movibles sobre-d icha s u p e r f ic ie ,  se  le  han ap licado  
r o d i l lo  de apoyo por los que son apoyadas es tas  paredes la te r a le s  
sobre la  su p e r f ic ie  o p e ra to ria . En caso de emplearse un fu e l le  p le ­
gable se  pueden do tar los cantos e x te rio re s  d e l  mismo de un marco 
só lid o  que llev a  los ro d i l lo s  de apoyo. Las r e ja s  que quedan toda­
vía en tre  los r o d i l lo s  de apoyo, pueden se r  c u b ie rta s  por lab io s de 
a ju s te  herm ético e lá s t ic o s .

Ha re su lta d o  conveniente la  p o s ib ilid a d  de re g u la r  lo 
más exacto p o s ib le  e l  ángulo a ju s ta b le  formado por las p a rte s  opues­
ta s  de las paredes la te r a le s  g i r a to r ia s .  S i se une según invención 
la s  dos p a rte s  de la s  paredes la te r a le s  g ir a to r ia s  en tre  s í  median­
t e  un to r n i l lo  de a ju s te ,  a lo jado  en una pared l a t e r a l  s in  rosoa y 
en la  o tra  pared l a t e r a l  con ro sc a , entonces se  puede re g u la r la
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posic ión  re c íp ro ca  de e s ta s  paredes la te r a le s  con toda p re c is ió n , 
encontrándose a s í  la  su p e r f ic ie  que se  ha de t r a t a r  en una p o si­
ción muy determinada en re la c ió n  con lo s r o d i l lo s  de apoyo ya men­
cionados, que no so lo  apoyan e l  ap ara to  con tra  la  s u p e r f ic ie  que 
se ha de t r a t a r ,  s in o  que f i ja n  también a l  mismo tiempo la  a l tu ra  
d e l  c e p i l lo , d e l c i l in d ro  a lis a d o r  o; p u lid o r o análogo, en r e l a ­
ción con la  s u p e r f ic ie  o p e ra to ria  de una manera muy determ inada.
Así pues, g rac ias  a e s ta  forma de a ju s te  es p o s ib le  r e a l iz a r  en e l  
tra tam ien to  un tra b a jo  de p re c is ió n , que puede se r  f a c i l i ta d o  por 
e l  hecho de que se  u t i l i z a  para la regu lao ión  d e l to r n i l lo  de a ju s ­
te  además una e sc a la , de modo que puede rep ro d u c irse  siem pre un 
a ju s te  determ inado.

En las  f ig u ras  vienen ilu s tra d o s  en esquema ejemplos de 
r e a l iz a c ió n , siendo d e sc r ito s  los mismos a continuación  s in  que 
la  invención quede lim itada a los mismos.

Figura H  p resen ta  e l  ap ara to  de mano en p lan ta  i 
Figura 2 : e l  ap ara to  a u x i l ia r  en p lan ta  i 
F igura 3 : p resen ta  una v is ta  l a t e r a l  d e l aparato  de mano; 
Figura 4 : una sección  a x ia l  por e l  motor d e l  ap ara to  de

mano;
Figura 5  ̂ p resen ta  una colocación d e l  aparato  de mano en 

posic ión  in c lin ada  sobre la  s u p e r f ic ie  que se ha de t r a t a r ;
Figura 6 i p resen ta  la construcción  con un fu e l le  p lega­

b le  y;
Figura 7 : una re a liz a c ió n  oon paredes la te r a le s  r íg id a s  

de la  o a ja ;
Figura 8 : p resen ta  la  d isp o sic ió n  d e l electrom otor sepa-t- 

rado d e l  c i l in d ro  d e l  c e p i l lo ;
Figura 9 : la  ap licac ió n  d e l t o r n i l lo  de a ju s te ,  y
Figura 10* e l montaje d e l f i l t r o  p rev io  cerca d e l f i l t r o

p r in c ip a l
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E l apara to  a u x il ia r  e s tá  co n s titu id o  por un re c ip ie n te  1, ^
e l  que con tiene un f i l t r o  p r in c ip a l  2 un f i l t r o  p rev io  3. Por un 
electrom otor 4 es producida una c o rr ie n te  de a i r e ,  como es conocido 
ya en los aparatos asp irapo lvos que tra n sp o rta  e l a i r e  desde la  
manga de a sp irac ió n  5 a l  re c in to  de los f i l t r o s .

Para la  conexión d e l electrom otor 4 s i r v e ,  como de cos­
tumbre, un cab le  e lé c tr ic o  6 dotado de un con tacto  de c la v i ja  7.
E ste  cable es conducido, una vez derivada la  c o rr ie n te  para e l  e lec ­
trom otor 4 , a lo largo  de la  manga de a sp irac ió n  y f ija d o  a e l l a ,  
de modo que e l  mismo es movido jun to  con la  ó ltim a . E l con tacto  8 
d e l cable es tá  unido igualm ente de forma r íg id a  con la  manga a sp i­
radora 5 de modo que pu^de enchufarse con un movimiento de mano 
tan to  la  manga de a sp irac ió n  como e l  contacto  en e l  aparato  auxi­
l i a r .  También la  p ieza de con tactación  9 para conectar con e l  apa­
ra to  de mano as unida con la  manga de a sp irac ió n  5 de ig u a l forma, 
por lo  que so puede e fec tu a r la  conexión de ambas p a r te s  con e l  
apara to  de mano con un único movimiento de mano. Los in te r ru p to re s  
o se a , en lo  en e l  apara to  a u x il ia r  y e l  11 en e l  aparato  de 
mano son formados como in te rru p to re s  conmutadores de doble c i r ­
c u ito , con la s  lín ea s  e lé c tr ic a s  co rresp o n d ien tes, por lo  que es 
p o s ib le  conectar o desconectar los e lectrom oto res, tan to  en e l  
ap ara to  a u x i l ia r  como en e l  aparato  de mano, desde uno de los dos 
in te r ru p to re s . En f ig u ra  3 se  han d ibujado interrum pidos los con­
ta c to s  9 de la  lín ea  e lé c tr ic a  y la s  p iezas de acoplo 18 y 13 de 
lq manga de a sp irac ió n .

La p ieza de acoplo 13 que s irv e  de pieza de unión para la  
manga ds a sp irac ió n  y de contacto  para la  conducción e lé c tr ic a  está  
montada g ira b le  sobre la  ca ja  14 d e l aparato  de mano.

Además está  f i ja d o  a la  caja e l eje 15 d e l e s ta to r  d e l  
e lec trom o to r, sobre cuyo ro to r  16 está  montado e l  c e p illo  c i l i n ­
d ric o  17. Los ro d i l lo s  18 e x is te n te s  en lo s dos lados la te r a le s  d e l 
c e p i l lo  17 son f i ja b íe s  a la  caja 15 m ediante los to r n i l lo s  de a ju s -
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t e  19 y desp lazab les en agujeros oblongos 20. Su a ju s te  de p re c i­
s ió n  puede e fec tuarse  cada vez m ediante e l to r n i l lo  de a ju s te  19 
de t a l  manera que e l  c e p il lo  g ira to r io  e je rce  la p res ió n , justamen­
te  exacta para e l  ob jeto  deseado, sobre la  su p e r f ic ie  que se ha de 
t r a t a r .

La p a rte  de la  su p e r f ic ie  c i l in d r ic a  d e l c e p i l lo  no 
cu b ie rta  por la  ca ja  14, en tan to  que no tenga que quedar a b ie r ta  
como su p e rf ic ie  o p e ra to ria , es cu b ie rta  por la s  paredes la te r a le s  
21 d esp lazab les . E stas vienen montadas sobre e l  e je  15 y son pre­
sionadas siem pre hac ia  fuera de la  ca ja  por re s o r te s  22 que están  
montadas igualm ente sobre e l  e je  15 y accionan sobre ambas paredes 
l a te r a le s .  En e l  lado in fe r io r  de la s  paredes la te r a le s  21 se en­
cuentran  lo s ro d i l lo s  25 que disminuyen la  f r ic c ió n  de la s  paredes 
l a te r a le s  con la  su p e r f ic ie  que se ha de t r a t a r .  E n tre  esto s ro d i­
l lo s  se encuentran montados lab io s e lá s t ic o s  24 que impiden la  
sa lid a  de polvo y suciedad hacia  e l  e x te r io r .

En la  posic ión  d e l aparato  de mano i lu s t ra d a  en f ig u ra  
5 se ve claram ente que e l  aparato  de mano puede tra b a ja r  también 
en la forma deseada, cuando es colocado inclinado  sobre la  super­
f i c i e  25 que se  ha de t r a t a r .  Las flech as 26 ind ican  que las  super­
f i c ie s  la te r a le s  desp lazab les son movibles en d irecc ió n  de es tas  
f le c h a s .

De la  p o s ib ilid a d  de a ju s te  d e l c e p illo  17 en re la c ió n  
con la  su p e r f ic ie  25 que se ha de t ra b a ja r  puede aprovecharse tam­
b ién  para producir en e l  tra tam ien to  de la s  su p e rf ic ie s  en algunos 
s i t i o s  un mayor e fec to  o pera to rio  ajustándose e l  á rb o l 15 o 36 r e s ­
pectivam ente d e l c e p i l lo  17 in c lin ado  hacia  e l  e je  de los ro d i l lo s  
deqpoyo 25. Asi se  puede a l i s a r  con e s te  método por ejemplo e le ­
vaciones indeseables en la  su p e r f ic ie  25 que se  ha de t r a t a r .

En la  d isp o sic ió n  án f ig u ra  6 se ha ap licado  a la  ca ja  
27 d e l  ap ara to  de mano un fu e l le  p legable 28 a la rg a b le  y ac o rta b le
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en d irecc ió n  de la s  flech as 29. En e l  extremo l ib re  d e l fu e lle  
p legable 28 está  s itu ad o  un marco 30, que lle v a  montados los 
ro d i l lo s  23 y los lab io s  e lá s tic o s  24.

En la  forma de re a liz a c ió n  seg . f ig .  7 no t ie n e  la 
ca ja  31 paredes la te r a le s  d e s p la z a b a s , pero la misma está des- 
p lazab le  en su to ta l id a d  sobre e l  eje  15 d e l electrom otor en e l  
agujero  oblongo 32 con tra  la p resión  de un r e s o r te .  También en 
esta  re a liz a c ió n  ex is ten  los ro d i l lo s  23 y los lab io s  e lá s tic o s  
24 para d ism inuir la  f r ic c ió n  con la  su p e r f ic ie  que se ha de 
t r a t a r .

En la  d isp o sic ió n  seg . f i g . 8 la  p a r te  d e l o e p illo  
c i l in d r ic o  17 que no es tá  cu b ie rta  por la  ca ja  14 se  encuentra 
rodeada en p arte  por la s  paredes la te r a le s  g ir a to r ia s  21. Bm la  
misma ca ja  14 se encuentra a l  electrom otor 33, cuyo á rb o l 34 
comunica por mediación de un mecanismo de reducción  35 con e l  
á rb o l d e l c e p i l lo  36. E l c e p illo  17 es apoyado con tra  la  super­
f i c i e  25 que se ha de t r a t a r  por los ro d i l lo s  de apoyo 23 mon­
tados en la s  paredes la te r a le s  g ira to r ia s  21, encontrándose estos 
r o d i l lo s  de apoyo dentro  de la  extensión lo n g itu d in a l d e l  c e p illo  
17 y l a t e r a l  a l  mismo.

Las paredes la te r a le s  g ira to r ia s  21 son g ira b le s  por e l  
e je  d e l á rb o l d e l  c e p il lo  36, la s  p a rte s  opuestas de la s  paredes 
la te r a le s  21 es tán  unidas en tre  s i  por to r n i l lo s  de a ju s te  37.
En una de la s  paredes la te r a le s  es llevado cada to r n i l lo  s in  ro s ­
ca , siendo impedido, por ejemplo por pasadores 38, en su d esp la­
zamiento lo n g itu d in a l, m ientras que es conducidos e l  mismo en la  
o tra  pared l a t e r a l  por una rosca 39. E l to r n i l lo  de a ju s te  puede 
e s ta r  dotado, como es c o rr ie n te  de un boton e s tr ia d o  40 g ira b le  
y de una aguja ind icado ra  41 colocada f re n te  a una esca la  42,
de modo que puede re g u la rse  e l  t o r n i l lo  de a ju s te  siem pre exac-
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260 tám ente. S i se g ira  e l  to r n i l lo  de a ju s te  h as ta  t a l  extraño que

los extremos l ib re s  45 de la s  paredes la te r a le s  21 se  acercan í
mutuamente, entonces son a le jad o s por e llo s  los ro d i l lo s  23 d e l !
á rb o l d e l c e p il lo  56 quedando colocado e l  c e p il lo  menos fu e r te ­
mente sobre la  su p e r f ic ie  25 que se  ha de t r a t a r .  G irándose en ¿

265 cambio e l  c itad o  to r n i l lo  da a ju s te  a la  in v e rsa , entonces e l
c e p illo  puede a p re ta rs e  más fuertem ente con tra  la su p e r f ic ie  que i 
se  ha de t r a t a r .  !

En la  d isp o sic ió n  Segdn f i g .  10 e l  f i l t r o  prev io  44 j
está  montado cerca d e l  f i l t r o  p r in c ip a l  2, estando c o n s titu id o  i

270 por una capa f lo ja  que reúne lana de v id r io , f ib ra  de v id rio , )
f ib ra  da p lá s t ic o ,  lana de acero o análogo, cuyos m a te r ia le s  ^
pueden se r  mantenidos jun tos por m allas de agu jeros grandes a
ambos lad o s . La zona d e l f i l t r o  p rev io  puede ten e r ju n to  con e l  i
fondo e x is te n te  eh e l la  una forma c i l in d r ic a  de modo que puede

275 saoarse  todo e l  f i l t r o  previo  44 con un movimiento de mano d e l  !
f i l t r o  p r in c ip a l  2 e in tro d u c ir lo  también en e l  mismo muy f á c i l -  ;
mente. Generalmente b asta  d e ja r caer e l  f i l t r o  p rev io  desde una
a l tu ra  de 20 h as ta  30 cen tím etro s, aproximadamente, a l  sue lo  para
expulsar a s í  e l  polvo e x is te n te  en e l  mismo.

280 REIVINDICACIONES............ . " -. . !
Se re iv in d ic a  como de la  propia y nueva invención la  propiedad
y explotación exclusivas da i
1 .-  Aparato rascador y p u lido r para paredes, p u ertas  o análogo, 
ca rac te rizad o  por un apara to  a u x il ia r  dotado da un motor a sp irad o r j.í 

285 y una in s ta la c ió n  de f i l t r o ,  y por un aparato  de mano acoplado a l  ¡j
mismo por una manga o un tubo de a sp ira c ió n , comprendiendo dicho 
ap ara to  de mano un motor e lé c tr ic o  que lle v a  f i ja d o  sobre o a l  i-
lado de su ro to r  un c e p i l lo  c i l in d r ic o ,  y paredes la te r a le s  f i e -  M 
x ib le s  que c ie r ra n  e l  c e p il lo  c i l in d r ic o  por una p a rte  da su c l r -  ¡!! t

290 cunferencía  c i l in d r ic a  hac ia  e l  e x te r io r . ¡' <¡'¡t'''
' í-' ': i ' c<!

.......................... ...... .... . - b' :
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2 .  -  Aparato rascador y p u lid o r, según re iv in d ic a c ió n  1&, carac­
te r iz a d o  por e l  hecho de que e l  motor de accionam iento es tá  s i tu a ­
do ju n to  con e l  c e p i l lo  en una misma ca ja  y unido con e l  últim o 
por mediación de un mecanismo de reducción .
3 . -  Aparato rascad o r y p u lid o r , según re iv in d ic a c ió n  1& o 2a, 
ca rac te rizad o  por e s ta r  dotado la  in s ta la c ió n  de f i l t r o  de un 
f i l t r o  p rev io  y un f i l t r o  p r in c ip a l .
4 . -  Aparato rascador y p u lid o r, segdn re iv in d ic ac ió n  3^, c a ra c te r i ­
zado por e s ta r  s itu a d o  e l  f i l t r o  p rev io  cerca d e l f i l t r o  p r in c ip a l .
5 . -  Aparato rascador y p u lid o r, según re iv in d ic a c ió n  3^ o 4&,carac­
te r iz a d o  porque e l  f i l t r o  p rev io  co n s is te  en capas f lo ja s  compues­
ta s  por lana de v id r io , f ib ra  de v id rio , f ib ra  de p lá s t ic o  o lana 
de acero .
6 . -  Aparato rascador y p u lid o r, según re iv in d ic a c ió n  5&, c a r a c te r i ­
zado porque las  capas son mantenidas ju n tas  por m allas dotadas de 
grandes a b e r tu ra s .
7*- Aparato rascador y p u lid o r, según re iv in d icao ió n es  a n te r io re s , 
ca rac te rizad o  por l le v a r  unido con la  pieza da acoplam iento de la  
manga de a sp irac ió n  un con tacto  e lá o tr ic o  para conectar e l  cable 
e lé c tr ic o , unido con la  manga de asp irac ió n  y destinado  para e l  
sum in istro  de c o r r ie n te  e lé o tr ic a  a l  motor d e l c e p i l lo .
8 .  -  Aparato rascador y p u lid o r, según una de la s  re iv in d icac io n es  
a n te r io re s ,  ca ra c te r iz ad o  porque e l  cab le para e l  sum in istro  de 
energía e lé c t r ic a  a l  e lectrom oto r, ex is ten te  en e l aparato  de mano, 
estú unido con la  manga de a sp irao ió n .
9 .  -  Aparato rascador y p u lid o r, según una de la s  re iv in d icac io n es  
a n te r io re s ,  ca rac te rizad o  por l le v a r  montado, ta n to  en e l  apara to  
a u x i l ia r  como en e l  apara to  de mano un in te r ru p to r  conmutador de 
doble c i r c u i to .
10 . -  Aparato rasoador y p u lid o r, según una de la s  re iv in d ic ac io n e s  
a n te r io re s ,  c a ra c te r iz ad o  porque la  pieza de acop lo , tan to  para la  
manga de a sp irac ió n  como para la  t r a íd a  de c o r r ie n te ,  es tú  f i ja d a



g ira b le  a la  ca ja  d e l aparato  de mano.
11*- Aparato rascado r y p u lid o r, segán una de la s  re iv in d icac io n es  

325 a n te r io re s , c a ra c te rizad o  porque e l  c e p il lo  c i l in d r ic o  as f á c i l ­
mente recam biable.
12 .- Aparato rascado r y p u lid o r, segán una de la s  re iv in d icac io n es  
a n te r io re s , c a ra c te rizad o  porque e l  e je  d e l c e p i l lo  es d esp lazab le  
en re la c ió n  con la  ca ja  en que e s tá  a lo jad o .

330 15 .- Aparato rascad o r y p u lid o r, segán las re iv in d icac io n es  an­
te r io r e s ,  c a ra c te rizad o  por ro d i l lo s  lim itado res d e sp la z a b a s  en 
re la c ió n  con la  su p e r f ic ie  o p era to ria  d e l c e p i l lo .
14. -  Aparato rascador y p u lid o r, segán una de la s  re iv in d ic ac io n e s  
a n te r io re s , ca rac te rizad o  por l le v a r  f le x ib le s  las paredes la te r a -

335 les  que forman una p a r te  de la  su p e r f ic ie  c i l in d r ic a  y que son
g irab le s  por e l  eje d e l  o e p illo , independientes en tre  s í  y con tra  
la p resión  de un r e s o r te ,  hacia  e l  in te r io r  de la  c a ja .
15. -  Aparato rascador y p u lid o r , segán re iv in d ic a c ió n  14, ca rac­
te r iz a d o  porque un r e s o r te ,  comán para la s  dos paredes la te r a le s  y

340 f i ja d o  a la  c a ja , acciona sobre ambas paredes.
16. -  Aparato rascad o r y p u lid o r, segán re iv in d ic a c ió n  14 y 15, 
c a ra c te rizad o  porque la s  paredes g ira b le s  comunican en tre  s í  por 
un to r n i l lo  de a ju s te  a lo jad o  en una de e s ta s  paredes s in  ro sca  y 
en la  o tra  con ro sc a .

345 17 .- Aparato ra scad o r y p u lid o r, segán re iv in d ic a c ió n  16, c a ra c te ­
rizad o  por l le v a r  una esca la  redonda para la  regu lac ió n  d e l to r ­
n i l l o  de a ju s te .
18. -  Aparato rascador y p u lid o r, segán una de la s  re iv in d ic ac io n e s  
1^ h as ta  13, c a ra c te r iz ad o  porque las paredes la te r a le s  f le x ib le s

350 son formadas por un fu e l le  p leg ab le .
19. -  Aparato rascador y p u lid o r, segán una de la s  re iv in d io ác io n es  
14 h a s ta  18, ca ra c te r iz ad o  por l le v a r  las paredes l a te r a le s  f le x i -
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b le s  ro d i l lo s  de apoyo en sus cantos e x te r io re s . "
2 0 . -  Aparato rascad o r y p u lid o r , segdn una de la s  re iv in d ic ac io n e s  
14 h a s ta  lo ca ra c te r iz ad o  porque los ro d i l lo s  montados en la s  pare­
des la te r a le s  g irab le s  están  situ ad os l a t e r a l  a l  c e p il lo  c i l i n ­
d rico  y den tro  de la  extensión lo n g itu d in a l d e l  mismo.
2 1 . - Aparato rascad o r y p u lid o r, segdn re iv in d ic a c ió n  18, 19 y 20 
ca rac te rizad o  por e s ta r  dotado e l  canto e x te r io r  d e l fu e l le  p le ­
gable de un marco só lid o  que llev a  los re sp ec tiv o s  r o d i l lo s  de 
apoyo.
2 2 . -  Aparato rascado r y p u lid o r, segdn re iv in d ic a c ió n  19, 20 y 21, 
ca rac te rizad o  por l le v a r  en tre  los ro d i l lo s  de apoyo lab io s e lá s ­
t ic o s  para e l  a ju s te  herm ático con la su p e r f ic ie  que se ha de 
t r a t a r .
23 . -  "APARATO RASCADOR Y PULIDOR'J

numeradas y m ecanografiadas en una so la  cara a la s  que se acom­
pañan t r e s  planos para su mejor comprensión.

Consta la  p resen te  memoria d e sc r ip tiv a  de tre c e  ho jas

MADRID, -A3 SEPTIEMBRE DE 1.960-
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