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-PATENTE DE INVENCION

que por veinte afios, para Espafla y sus Posesiones, se solicita

& favor de DON OIT0 SCHWERTL, de nacionalidad alemans, rosidente

en MUNCHEN © (ALHMANIA), Peohdellerstr.ll, por : "APARATO RASGADOR
Y- PULIDORY. '
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Memoria Descriptiva

Cuando se deben pintar o'empapelar de nuevo superficies
mayores, como por ejemplo, puertas, paredes o andlogo, la opera;
cibn de quitar la pintura vieja & los restos del papel pintado res-
pectivamente es uno de los trabajos mds desagradables, origindndose
enormes cantidades de pdlvo vy, al aplicarse humedad, es ensuciado
encima el piso de las habitaciones, ademds de ser engorroso este
trabajo. AL emplearse liguido para esta operacién se pierde adeuds
tiempo porque se puede aplicar la nueva pintura o el nuevo papel

pintado, respectivamente, s0lo cuando Se ha secado la respectiva

superficie,
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Estos inconvenientes se propone eliminar con el nuevo

aparato roscador y pulidor. Rl mismo estd constituido segdn in-
vencidén por un motor aspirador y una instalaci6n de filgro rouni-
dos en un aparato auxiliar que esté unido con el aparato de mano
por una mangs de aspiracién, cuya aparato comprende un electr os
motor, un cepillo cilindrico fijado sobre el rotor del mismo y
paredes laterales flexibles que cierran los cepillos c¢ilindricos
por una parte de su circunferencia cilindrica hacia el axterior.
Cuando, una vez consctado el motor, los cepillos cilindricos gira-
torios son conducidos sobre la superficie que Se ha de tratar,
Separa el cepillo la vieja pintura o el papel pintado respectiva-
mente en pequefias particulas o’puede ser utilizado para pulir.
Estas partioculas son ftransportades por el dispositivo aspirador
al aparato auxiliar y recogidas allf por una instalacién de filtro,
El trabajo se realiza mucho mds rdpidamente que aquel conocido en
los métodos de rascado y lavado y sae desarrolla sin originar polvq
0 suciedad. la instalacidn de filtro es limpiada de vez en cuando,
por ejemplo,'volcando sencillemente el saco de polvo ya conocido
en los aparatos aSpira-bolvos corrientes.

Bn caso de que debe contarse con que el cepillo debe
Vencer mayor resistenoia-o que e originen mayores resistencias
a la operacién, cuando se utilizavun ¢ilindro alisador, un ciline
dro pulidor o analogo en lugar del ceplllo, entonces ha rassultado
conveniente dejar bien el electromotor en la misma caja junto con
el cepillo, bero, gsepardndoss el arbol del electromotor del arbol
del cepillo y acoplando el arbol del cepillo al arbol del electrow
motor con intersalacién de un mecanismo de reduccién.

En una realizacién especial la instalacidn de filtros
puede estar dotada de un filtro previo y un filtro principal,
habiendo resuitado conveniente trasladar el filtro previo a la

cercania del filtro principal’ puds se ha demostrado que en muchas

»”



45

50

55

60

65

70

Operaciones se originan grandes canfidades de polvo, lo éue tiene
por consecuencia el que el filtro pravio se obstruye pronto,
haciendo necesario limpiarlo a menudo. Si se coloca ahora el
filtro previo carca del filtro principal mucho mfs grande, enton-
ces es aumentada con ello la guperficie del filtro previo, siendo
rotardada tempiralmente su obstruccidn., Bl filtro previo puede
estar constituido por algodén, fibra de vidrio, fibra de plastico
o lanavde acero reunidos en cépas flojas. Estos materiales son
por un lado tan lisos que para la limpieza del filtro se puede
sacudir el polvo sin dificultad, pero por otro lado son, aungue
unido en capas flojas, tan deﬁsos QUe pueden recoger el polvo
durante la operacién. -

Para el ucoplamiento lo mfs sencillo posible del aparato

auxiliar al aparato de mano, puede unirse junto con el enchufe de -

la manga de aspiracién un contacto eléctrico para la conexién del
cable para la traida de corriente eléctriqa, que viene unidgo con
la manga de aspiracilén, para el suministro de energia eléctrica
al motor del cepillo. Tambien el cable de conduccidn eléctrica que
establece sl contacto eléctrico entre el aparato auxiliar y el
aparato de mano puede estar unido con la manga de aspiracién, de
modo que puede mansgjarse estas dos pilezas como una unidad. Ademds
puede existir tanto en ol aparato auxiliar como en el aparato de
mano un interruptor para conectar y desconeétar siendo conveniente
realizar estos interruptores y las conexiones entre ellos como in-
terruptores conmutadores de doble circuito, de tal manera que Se
puede conectar y desconectar ambos aparatos al miemo tiempo desde
cada uno de estos interruptores,

Para poder manejar el aparato de mano mds facilmente
se deberia montar las plezas de unién tanto para la manga de. as=
piracidén como la traida de corriente eléctrica girables sobre la

caja del aparato de mano.
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EPRTALHOTY
El cepillo cilindrico debe ser montado facilmente in- x

tercambiable, ¥y esto no solamente para introducir un nuevo cepillo,
cuando estd gastado el interior, sino tambian con el fin de poder
aplicar cepillos de durezas diferentes y de cerda diferents,cilin-
dros alisadores o mechas, segin el trabajo que se deSea realizar.

Para hacer sobresalir el cepillo méds o mgnos de la caja,
el ejo comin del motor y del cepillo puede ser desplazable en rela-
cién con la caja, por ejemplo, montdndose parodes laterales flexi-
bles. Ademds deben aplicarse rodillos limitadores que estan situa-
dos fijados a la caja del aparato de mano y que son desplazables en
relacifn con la superficie operatoria dei cepillo. Estos rodillos
limitadores Barantizan una operacién uniforme con el cepillo, en
tanto que el cepillo ejerce siempre una presién uniforme sobre la
superficie que se ha de tratar, cuando el aparato descansa con
estos rodilles limitadores sobre la misma.

Se ha demostrado conveniente situar los rbdillos‘limi~
tadores montados en las paredes laterales, por ejemplo,‘girables
dentro de la extensidén longitudinal de los ceplllos c¢ilindricos,
ya que, al montar dichos rodillos limitadores on los axtreomos ex=
teriores, podrian impedir los mismos el tratamiento de las super-
ficies de la cercania de rincones. Si, en cambio, Se encuentran los
rodiilos limitedores en el espacio entre los dos extremos del ciline
dro da cepillos, pero 1atera1 a la extensidén longitudinal de los
mismos, se pueden alecanzar las superficies hasta en los rincones,
en tanto que se procure con las debidas medidas constructivas el
que otras partes salientes no impidan el tratamiento hasta tal ex-
tremo,

las paredes laterales flexibles pueden ser construidas
como parte'de una superficie cilindrica y girables por el eje comin
del motor y del cepillo, contra la presién de un resorte g indepen~
diente la una de la otra, hacia el interior de la caja’ pero, cuando

el arbol del cepillo estd separado del arbol motor, entonces giran
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estas partes de las paredes laterales por el eje del arbol del
cepillo. Gracias a estas paredes laterales flaxibles se impide

la salida de polvo y suciedad al récinto operatorio, signdo tam-
bien posible aplicar el aparato‘inclinado hacia la superficie que
Se ha de tratar, sin que el polvo o la suéiedad puedan llegar al
recinto operatorio. Ademés pfocuran las paredes labterales el que
queden para la entrada de aire al recinto de los cepillos solo
aberturas relativamente pequefias en los lados frontales de los
cepillos giratorios, lo que tiene por donsecuancia una corriente
de aire fuerte dirigida hacia el interior que tampoco puede salir
ningdn polvo o suciedad por dichas aberturas. Un resortes comdn
éifuado en la cajé'que acciona sobre ambas paredes latersales,
procura el que éstas Sean présionadas siempre contra la super-
ficie operatoria.

Bn lugaf de las paredes laterales cilindricas puede . eme
plearse tembien un fuelle plegable.

Para que las paredes laterales flexibles descansen muy
pegadas a la superfibie Opératoria, pero que sean pof 6tro lado
muy facilmente movibies,sobre‘didha superficie, se le han aplicado
rodillo de apdyo por 165 due soh apoyadas estas paredes laterales
sobre la superficie operatoria. In caso de emplearse un fuelle ple-
gable se pueden dotar los cantos exteriores del mismo de un marco
sélido qde lleva los rodillos de apoyo, lLas rejas qué quedan todg-
via entre los rodillos de apoyo, puedaﬁ ser cubiertas por labios de
ajuste hermetico eldsticos.

Ha resultado convaniente la posibilidad de regular lo

B

més exacto posible el angulo ajustable formado por las partes Opues- -

tas de las paredes laterales giratorias. 81 se une segin invenoidn
las dos partes de las paredes laterales giratorias entre sf mediana
te un tornillo de ajuste, alojado en una pared lateral sin rosca y

en la otra pared lateral con rosca, entonces se puede regular la
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posicién reciproca de estas paredes latsrales con toda precieién,
encontréndose asf la superficie que se ha de tratar en una posi-
cién muy determinada en relacién con los rodillos de apoyo ya men-
cionados, que no solo apoyan el aparato contra la superficie que
Se ha de tratar, sino que fijan tambien 8l mismo tiempo la altura
del cepillo, del cilindro alisador o; pulidor o andlogo, en rela-
cién con la superficie operastoria de una manera muy determinada.
Asf pués, graciss a esta forma de ajuste es posible realizér en gl
tratamiento un trabajo de precisién, que puede ser facilitado por
ol hecho de que se utiliza para la regulacién del tornillo de ajus~
be ademés una escala, de modo que pusde reproducirse siempre un
ajuste determinado.

Bn las figuras viénan ilustrados en esquema ejemplos de
realizacidén, siendo deseritos los mismos a continuacién ein que
la invencién quede limitada a los mismos,

Figura 13 presenta el aparato de mano en planta;

Figura 2: el aparato auxiliar en planta;

Figura 33 presenta una vista lateral del aparato de mano;

Figura 43 una seccién axial por el motor del aparato de
mano ; | |

Figura 5: presenta una colocacién del aparato de mano en
posicién inclinada sobre la superficis que se ha de tratar;

Figura 6: preSenfa lz construecidén con un fueila plega-
ble y;

 Figura 7 une realizacién oon paredes laterales rigidas

de la cajaj

Figura 8: presenta la disposicién del electromotor sepas
rado del cilindro del cepillo; ‘
Figura 9: la aplicacifén del tornillo de ajuste, y

Figura 10 el montaje del filtro previo cerca del filtro

principal.

by
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El aparato auxiliar est4 constituido por un recipiente 1, %

OV

el que contiene un filtro prineipal 2 un filtro previo 3. Por un
electromotor 4 es producida una corriente de aire, como es conocido

170 ya en,lbs aparatos aspirapolvos que transporta el aire desde la
manga de aspiracién 5 al recinto de los filtros.,

Para la conexién dei electromotor 4 sirve, como de co0s-.
tumbre, un cable electrico 6 dotado de un contacto de clavija 7,
Este cable es conducido, una vez derivada la corriente para el elece

175 tromotor 4, a lo largo de la manga de aspiracién y fijado a ells,
de modo que ol mismo es movido junbto con la dltima. Bl contacto 8
del cable estd unido igualmente de forma rigida con la mange aspi-
radora 5 de modo que puede enchufarse con un movimiento de mano
tanto la manga de aspiracién como el contacto en el aparato auxi-

180 liar, Tambien la pieza de contactacidén 9 para conectar con el apa-
rato de mano as unida con la mange de aspiracién 5 de ignal forma,
por lo gue se pdode efectuar la conexién de ambas partes con el
apsrato de mano con un'unico movimiento de mano. Los interruptores
©0 sea, en m¢ 10 en el aparato auxiliar y el 1l en el aparato de

185 mano son formados como interruptores canmutadaras de doblg cir-
cuito, con las lineas eléctricas coprespondientes,.por lo que es
posible conectar o desconectar los electromotores, tanto en el
aparato auxiliar como en el aparato de mano, desde uno de los dos
interruptores. @ figura 3 se han dibujado interrumpidos los con-

190 - tactos 9 de 1la linea eléctrica y las piezas de acoplo 12 y 13 de

| lg manga de aspiracién.

) la pieza de acoplo 13 que sirve de pleza de unién para 1la
manga de aspiracién y de contacto para la conduccién eléctrica estd
montada glrable sobre la caja 14 del aparato de mano,

195 Ademés esté fijado a la caja el eje 15 del estator.del
electromotor, sobre cuyo rotor 16 estd montado el cepililo cilin-
drico 17. Los rodillos 18 existentes en los dos lados laterales del

cepillo 17 son fijables a la caja 15 mediante los tornillos de ajuse-
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te 19 y desplazables en agujeros oblongos 20, Su ajuste ds preci-

(NG

sifn puede efsctuarse cada vez mediante el tornillo de ajuste 19
de tal manera que el cepillo giratorio ejerce la presidén, justamen-
te exacta para el objeto deseado, sobre la superficie que se ha de
tratar,

La parte de la superficie cilindrica del cepillo no
cubierta por la caja 14, en tanto gue no tenga qus quedar abiertas
como superficie operatoria, es cubierta por las paredes laterales
2l desplazables. Estas vienen montadas sobre sl sje 15 y son pree
sionadas siempre hacia fuera de la caja por resortes 22 que estan
montadas lgualmente sobre el eje 15 y acclonan sobre ambas paredes
laterales. En el lado inferior de las paredes laterales 21 se en-~
auentran los rodillos 23 que disminuyen la friccidn de las paredes
laterales con la superficis que Se ha de tfatgr. Entre estos rodie
llos se encuentran momtados labios elasticos 24 que impiden la
salida de polvo y suciedad hacia el exterior,

En la posicién del aparato de mano ilustrada en figura
5 se ve claramente que el aparato de mano puede trabajar tambien .
en la forma dessada, cuando es colocado inelinado sobre la super-
ficle 25 que se ha de tratar. Las flechas 26 indican que las supere
ficies laﬁerales desplazables son movibles en direccidn de estas
flechas. ‘ |

De la posibilidad de ajuste del cepillo 17 en relacién
con la superficialﬁs que se ha de trabajar puede aprovecharse tam-
bien para producir en el tratamiento de las superficies en algunos
sitlos un mayor efecto operatorio ajustandoss el arbol 15 o 36 res-
pectivamente del cepillo 17 inclinado hacia el eje de los rodillos
de poyo 23, As{ se puede alisar con este método por ejemplo gle-
vaciones indeseables en la superficie 25 que Se ha de tratar.

En la disposicién an figura 6 se ha aplicado a la caja

27 del aparato de mano un fuelle plegable 28 alargable y acortable

b
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en direccidén de las flechas 29. En el extremo librg del fuelle
plegable 28 estd situado un marco 30, que lleva montados los
rodillos 23 y los labios glasticos 24,

En la forma de realizacién seg. fig. 7 no tiene 1la
caja 31 paredes laterales desplazables, pero la misma st dese
plazable en su totalidad sobre el eje 15 del electromotor en el
agujero oblongo 32 contra la presibn de un resorte. Tambign en
esta realizacién existen los rodillos 23 y los labios elasticos
24 para disminuir la friceidn con la superficie que e ha de
tratar.,

En la disposicién seg. fig.8 la parte del cepillo
cilindrico 17 que no estd cubierta por la caja 14 Se encuentra
rodeada en parte por las paredes laterales giratorias 21, Em la
mismé caja 14 se encuentra al electromotor 33, cuyo arbol 34
comunica por mediacién de un mecanismo de reduccidn 35 con el
arbol del cepillo 36. El cepillo 17 es apojado contra la super-
ficie 25 que se ha de tratar por los rodillos de apoyo 23 mon-
tados en las paredes. laterales giratorias 21, encontrdndose estos
rodillos de apoyo dentro de la extensién longitudinal del cepillo
17 y lateral al mismo, .

las paredss laterales giratorias 21 son girables por el
éje del arbol dal éepillo 36, las partes opuestas de las paredes
laterales 21 estan unidas entre si por tornillos de ajuste 37,

En una de las paredes -laterales es llavado cada tornillo sin ros-
ca, siendo impedido, por ejemplo pof pasadores 38, en su despla-
zamiento lohgitudinal, mientras que es conducidos el mismo en la-
otra pared lateral por una rosca 39, Rl tornillo de ajuste pusde
estar dotado, cono es corriente de un boton gstriado 40 girabie
y de una aguja indicadora 41 colovada frente a una escala 42,

de modo que puede regularse el tornillo de ajuste siempre exac-

R
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los extremos libres 43 de las paredes laterdles 21 se acercan
mutuaments, entongses son alejados por ellos los rodillos 23 del
arbol del cepillo 36 quedendo colocado el cepillo menos fuerte-
mente sobre la superficie 25 que se ha de tratar. Girdndose en
cambio el citado tornillo de ajuste a la inversa, entonces el
cepillo puede apretarse mﬁs fuertemente contra la superficis que
86 ha de tratar,

En la disposicién segin fig. 10 ol filtro previo 44
estd montado cerca del filtro principal 2, estando constituido
por una capa floja que reune lana de vidrio, filbra de vidrio,
fibra de plastico, lana de acero o andlogo, cuyos materiales
pueden ser mantenidos juntos por mallas ‘de agujeros grandes. a
ambos lados. Ia zona del filtro previo puede tensr junto con el
fondo eﬁistenta el ella una forma cilindrica de modo que puede
gacarse todo el filtro previo 44 con un movimiento de mano del -
filtro principal 2 ¢ introducirlo tambisn en sl mismo muy facil-
mente. Generalmente basta dejar caer el filtro previo desde una
altura de 20 hasta 30 centimetros, aproximadamente, al suelo para
expulsar asi el polvo existente en el mismo,

REIVINDICAGT ONES

Se reivindica como de la propia y nuevé invencién la propiedad

y explotacién exclusivas dae?

l.- Aparato rascador y pulidor para paredes, puertas o andlogo,
caracterizado por un aparato auxiliar dotado de un motor aspirador
¥ una instalacién de filtro, y por un aparato de mano acoplado al
mismo por una manga o un tubo de aspiracién, comprendiendo dicho
aparato de mano un motor eléotrico que llgva fijado sobre o al
lado de su rotor un cepillo c¢ilindrico, y paredes laterales fle~
xibles qhe cierran el cepilllo cilindrico por una parte de su cir-

cunferencia cilindrica hacis el exterior.
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2.~ aparato rascader y pulidor, segin reivindicacién 1%, carac-
terizado por el hecho de que el motor dg accionamiento estd situa-
do junto con el cepillo en una misma caja y unido con el §ltimo

por mediacién de un mecanismo de reduceién.

3.~ Aparato rascador y pulidor, segin reivindicacién 1& o 2%;
caracterizado por estar dotado la instalascién de filtro de un
filtro previo y un filtro principal,

44~ Aparato rascador y pulidor, segin reivindicacién 3%, caracteri-
zado por estar situado el filtro pravio cerca del filtro principal.
5¢- Aparato rascador y pulidor, segin reivindicacién 32 o 42,carac-
terizado porque el filtro previo consiste en capas flojas compues=
tas por lana de vidrio, fibra de vidrio, fibra de plastico o lana
de acero.

6.~ Aparato rascador y pulidor, segin reivindicacién 52, caracteri-
zado porque las capas son mantenidas juntas por mallas dotadas de
grandes aberturas.

7.= Aparato rascador y pulidor, segin reivindicacibénes anteriores,
caracterizado por llevar unido con la pieza de acoplamiento de la
mange de aspiracién un contacto eléctrico para conectar el cable
eléctrico, unido con la mange de aspiracién y destinado para el
suministro de corriente eléctrica al motor del cepillo.

8e= Aparato rascador y pulidor, segin una de las reivindicaciones
anteriores, caracterizado porque el cable para el suministro de
energia eléctrica al electrdmotor, axistente en el aparato de mano,
estd unido con la manga de aspiracién,

9+~ Aparato rascador y pulidor, segin una de las reivindicaciones
anteriores, caracterizado por llevar montado, tanto en el aparato

auxiliar cono en el aparato de mano un interruptor conmutador de

~doble circuito,

10.~ Aparato rascador y pulidor, segin una de las reivindicaciones
anteriores, caracterizado porque la pieza de acoplo, tanto para la

manga de aspiracién como para la traida de corriente, estd fijada
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girable a la caja del aparato de mano, -

1ll,~ Aparato rascador y pulidor, seglin una de las reivindicaciones
anteriores, caracterizado porque el cepillo cilindrico es facil-
mente recambiable.

12,- Aparato rascador y pulidor, segun una de las reivindicaciones

anterlores, caracterizado porque el eje del cepillo es desplazable

en Teldcibn con la caja en que estd alojado.
13,~ Aparato rascador y pulidor, segin las reivindicaciones an-

teriores, caracterizado por rodillos limitadores desplazables en

relacibn con la superficie operatoria del cepillo.

l4,~ Aparato rascador y pulidor; segﬁh una de las reivindicaciones
anteriores, caracterizado por llevar flexibles las paredes latera-
les que-forman una parte de la superficie cilindrica ¥y qué son
girables por el eje del cspillo, independientes entre si y contra
la presién de un resorte, hacia el interior de la caja.

15~ Aparato rascador y pulidor, éegdn reivindicacibén 14, carac-
terizado porque un resorte, comin para las doé paredes laterales y
fijado a la caja, acciona sobre ambas paredes.

16.~ Aparato rascador y pulidor, segdn reivindicacién 14 y 15,
caraeterizadd porque las paredes girables comunican entre si por
un tornillo de ajuste alojado en una de estas paredes sin rosca y

en la otra con rosca.

L7.- aparato rascador y pulidor, segin reivindicacibn 16, caracte-

rigado por llevar una escala redonda para la regulacién del tore
nillo de ajuste. |

18.- Aparafo rascador y pulidor, segin una de las reivindicaciones
1% hasta 13, caracterizado porque las paredss laterales flexibles
son formadas por un fuelle plegable.

19+~ Aparato rascador y pulidor, segin una de las reivindicaciones

14 hasta 18, caracterizado por llevar las paredes laterales flexi-

¥ 2o
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bles rodillos de apoyo sn sus cantos exteriores.

R0.- Aparato rascador y pulidor, segdn una de las reivindiqaciones
14 hasta 18 caracterizado porque los rodillos momtados en las pare-
des laterales girables estan sibtuados lateral al cepillo ciline
drico y dentro de la extensién longitudinal del mismo.

2l.~ Aparato rascador y pulidor, segin reivindicacién 18, 19 y 20

caracterizado por estar dotado el canto exterior del fuslle ple=

- gable de un marco sélido que lleva 1los respectivos rodillos de

apoyo.
%2.= Aparato rascador y pulidor, segin reivindicacién 19, 20 y 21,
caracterizado por llevar entre los rodillos de apoyo labios elfs-

ticos para el ajuste hermético con la superficie que se ha de

tratar,

23.- "APARATO RASCADOR Y PULIDORY

Consta la presente memoria descriptiva de trece hojas:
numeradas y mecanografiadas en una sola cara a las qus Se &Cau-

pafian tres planos para su mejor comprensién.

- MADRID, 49 SEPTIEMBRE DE 1.960-
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