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La presente invención se refiere a una máqui­

na circular de hacer género de punto de -vareas aumentaciones 

o grupos de alimentaciones equidistantes, por ejemplo a una 

máquina circu lar para la  fabricación de medias o caloetines, 

y tiene por objeto un dispositivo de mando centralizado de 

los guía-hilos previstos para las distintas alimentaciones.

Es sabido que, en una máquina de este género, 

cada alimentación está provista de una pluralidad de guía- 

hilos adecuados para alimentar durante las distintas fases de 

10 ; la  fabricación del producto manufacturado, por ejemplo de una

media, distintas calidades de hilo de hacer punto, aiempre con 

referencia al ejemplo de una media, se requiere por ejemplo su­

ministrar al comienzo de la  elaboración para algunas hileras 

un hilo más fuerte, luego, para la  fabricación del borde doble, 

15 un hilo de peor calidad; para la  parvo exterior del borde se 

emplea un hilo de bello aspecto, pero distinto del que se em­

plea para la  pierna y, por fin , para la  fabricación del talón, 

de la suela y da la  punta da la  media ae emplea nuevamente un 

hilo resisten te.

20 3e comprende que las necesidades pueden ser

distintas según el tipo da media que se desea fabrioar y, a 

veces, incluso según la  firma productora de las medias.

Existe, pues, la  necesidad de mandar en deter­

minados momentos, durante la  construcción del producto manuíac-i 

25 turado, dichos guía-hilos que acercan o alejan los hilos a l,

y respectivamente del, borde superior del cilindro da las agu-
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jas para que puedan aer cogidos, o no, por los ganchos áe laa 

agujas. Este mando es efectuado, en las máquinas oonocidaa, 

por un grupo especial de palancas o varillas accionadas por 

un árgano central de mando de la  máquina. 3i la  máquina esta
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provista de una pluralidad de alimentaciones, es decir da una 

pluralidad de puntos a lo largo de la  circunferencia del c i ­

lindro en los cuales se forma la  malla, cada alimentación t ie -  

;i ne que tener su grupo de guía-hilos con sus correspondientes 

I árganos de mando.

¡¡ Es fá c il  intuir que estos árganos de mando,i
especialmente si están previstas varias alimentaciones, son 

voluminosos y complican notablemente la  estruotura de la  má­

quina.

La presente invención tiene el fin de simpli­

ficar el mando de los guía-hilos en máquinas de hacer genero 

da punto provistas da varias alimentaciones o de grupos de 

alimentaciones equidistantes. Al resolver este problema, la  

invenoion aprovecha el hecho da que el mando de los guía-hilos 

asociados a las distintas alimentaciones tiene que verificarse  

simultáneamente, siendo neoesario que los guía-hilos suminis­

tren a cada instante de la  elaboración el mismo tipo de h ila­

do a los distintos puntos de alimentación. En otras palabras, 

s i ,  por ejemplo para una alimentacián es suministrado por el 

relativo guía-hilo cierto tipo de hilo, hay que suministrar 

mediante correspondientes guía-hilos el mismo tipo de hilo 

también a las otras alimentaciones, por lo cual cada guía-
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hilo asociado a una al imantación tiene sos correspondientes 

gafa-hilos asociados a las otras alimentaciones y todos estos 

gafa-hilos correspondientes tienen qae ser mandados simultá­

neamente.

Basándose en este hecho, la  presente inven­

ción propone an dispositivo centralizado de mando de los gafa- 

hilos qae está caracterizado por el hecho da comprender tin pa- 

qaete de levas oonstitafdo por tantas levas caantos son los 

gafa-hilos asociados a ana alimentación, estando destinada 

cada la ta  a mandar simaltáneamente los gafa-hiles oorrespondien 

tes de todas las alimentaciones y estando sabdividida con este 

objeto en ana plnralidad de zonas circunferenciales qae tienen 

la  misma longitud y el mismo perfil y cayo numero corresponde 

al namero máximo de alimentaciones o grapos de alimentaciones 

eqaídistantes previstos en la máqaina, estando previstos me­

dios de accionamiento para hacer girar de manera intermiten­

te dicho paqaete de lavas dispaesto de manera coaxil con res­

pecto al cilindro de las agajas oada vez qae se desea variar 

los gafa-hilos activos da las distintas alimentaciones de mo­

do ta l qae, ana vez ocarrida la  rotación del paqaete de levas 

por an ángalo correspondiente a la  distancia angalar entre 

dos alimentaciones contiguas, viene a repetirse la  misma se- 

cuenoia de mandos qae antes.

Dichas levas pueden estar constituidas venta­

josamente por anillos dispuestos ooaxilmente sobre el cilindro 

de las agujas y oon cuyas circunferencias divididas en zonas
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igualas de perfiles iguales cooperan unos órganos adecuados 

para accionar directamente los guía-hilos.

La rotación del paquete de anillos puede ser 

mandada por un mecanismo de arpón accionado en los momentos 

requeridos por el órgano central de mando de la  maquina. A ca­

da rotación del paquete de anillos puede modificarse la  posi­

ción de los guía-hilos de las distintas alimentaciones y cuan­

do el paquete ha sido girado de un ángulo ta l  que delante de 

uno cualquiera de dichos órganos de accionamiento haya pasado 

una entera zona circunferencial de la  relativa leva, esta mis­

ma zona empieza a interesar el órgano de accionamiento del co­

rrespondiente guía-hilo asooiado a la  alimentación sucesiva 

en el sentido de rotación de dicho paquete de levas. Cada zo­

na de una leva manda así sucesivamente los correspondientes 

guía-hilos de todas las áLimentaciones y normalmente una zona 

correspondiente a un entero ciclo de trabajo de la  máquina.

Para aclarar mejor la  idea de la  presente inve 

ción, en la  descripción siguiente se hará raierenoia a título  

de ejemplo no lim itativo a una realización práctica de la  mis­

ma para el mando de los guía-hilos de una máquina circular de 

hacer genero de punto provista de cuatro alimentaciones equi-

!

n-

distantes con referencia a los dibujos que ilustran esquemá­

ticamente solo las partes que son estrictamente necesarias pa­

ra la  comprensión del invento.

La fig . 1 es una v ista  en planta de los ani- ¡

líos de mando, y
!!
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La í ig . 2 maestra los órganos para accionar 

el paquete de an illos.

Jomo se va en la  íig . 1 , alrededor del c ilin ­

dro da las agujas 10, indicado solo esquemáticamente mediante 

un círculo de guiones, se encuentran dispuestos en las posi­

ciones A, o y 3 , desplazados angularmante de 90& uno oon 

respecto a otro, los soportes 6a, 6b, 6c y 6d de los guia- 

hilos para las cuatro alimentaciones. Cada grupo de guía-hilos 

comprende cinco palancas en escuadra 1, 2, 9, 4 y 6, libremen­

te giratorias alrededor de un perno 7 de eje horizontal, mon­

tado en el soporte 6. el extremo del brazo superior de ca­

da palanca en escuadra actúa un muelle 8 en el sentido de ba­

jar el brazo inferior que tiene en su extremo un agujero para 

el paso del hilo correspondiente. Interiormente con respecto 

a los cuatro grupos de guia-hilos está dispuesto, o oaxil del 

cilindro de las agujas 10 y encima de este, un soporte anular 

11 que lleva un paquete de cinco anillos de lava 12, 13, 14,

15 y 16 firmemente sujetos a dicho soporte anular 11. jtiil con­

junto da dicho soporte y de los cinco anillos está montado gi­

ratorio alrededor del eje v ertical del cilindro 10 en la  car­

casa ue la  máquina (no representada).

La periferia da cada anillo está subdividida 

en cuatro zonas de p erfil igual y cada anillo está destinado 

a mandar simultáneamente los cuatro guía-hilos correspondien­

tes de los cuatro grupos equidistantes mencionados anterior­

mente.
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Así, s i  anillo  12 mansa todos los guía-hilos 

1, s i  anillo  13 toaos los guía-nilos K, y así seguido*

lint re cada paianoa en asouadra o guía-hilo 

¡¡ y el relativo anillo de mando, se encuentra dispuesta una va­

r i l l a  9 de la  i ig . 2, mantenida en contacto con el anillo por 

la  acción del correspondiente muelle 8.

¡ En la  posioion ilustrada del paquete de ani­

llo s , cuatro entrantes equidistantes ISa del anillo 13 se en-
I
¡ cuentran enfrente de las -varillas 9 de los cuatro guía-hilos 
ii „
¡ la , Ib, lo y Id y estos cuatro guía-hilos están bajados por la

acoión de sus muelles 8, da modo que llevan el hilo en corres­

pondencia de la  circunferencia del cilindro 10.

Por e l contrario, todos los otros guía-hilos 

están levantados y se encuentran por tanto en posioiones de 

inactividad.

20

25

El soporte anular 11 presenta en su periferia  

una dentadura 17 de dientes de sie rra , con la  cual ooopara un 

arpón 18 accionado mediante palancas 19 y 30 y varillas  31 y 

22 por dientes 23 del órgano central de mando 24 de la  máqui­

na. De este modo, se obtiene que a cada avance de dicho órgano 

de mando 34 al soporte anular 11 con los anillos de lavas 12 

a 16 as hecho girar de un paso, llevando así otros puntos de 

los perfiles de dichos anillos enfrente de las varillas 9 y 

variando convenientemente las posiciones de los guía-hilos.

} Cuando el soporte anular 11 ha ejecutado un

' cuarto de vuelta, es daoir una rotaoión de 903, las zonas pe-
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riíerioas da los anillos 12 a 16, que antes actuaban, por ejem­

plo, sobra los guía-hilos an la  posición A, -vienen a actuar 

de la  misma manera sobre los guía-hilos que se encuentran en 

la  posición B, y así seguido.

Be -ve que, en al presenta caso, con cuatro 

alimentaciones equidistantes y relativos grupos de guía-hilos, 

cada anillo de mando presenta cuatro zonas iguales y que a ca­

da cuarto de vuelta se repite la misma sucesión de mandos.

Be comprende que el número de cuatro alimen- 

¡taciones ha sido elegido, en la  anterior descripción, a maro 

títu lo  de indicaoión y que la  invención es aplicable a máqui­

nas con un número cualquiera.de alimentaciones compatible oon 

la  construcción de la  máquina.

La única condición indispensable para que el 

dispositivo según la  invención pueda ser aplicado es la  de que 

las alimentaciones se encuentren dispuestas equidistantes.

3in embargo, hay que notar que, en algunos 

casos, puede ser oportuno y conveniente aplicar el dispositi­

vo según la  invenoión incluso en casos en los que falten una 

o más de las alimentaciones en las posiciones equidistantes.

Por ejemplo, con referencia a la  realización anteriormente des­

c r i ta , podría fa lta r  un grupo de guía-hilos en una de las cua­

tro  posiciones entre A y D, sin que por ello hubiera que cam­

biar nada absolutamente y sin quitarle al dispositivo su u ti­

lidad y conveniencia.

En algunos casos puede incluso ser necesario



poder excluir por completo, en determinadas fases de la  ela­

boración, los guia-hilos de una o más alimentaciones. Para 

ello , basta montar los soportes 6 de los gafa-hilos de modo 

que sea posible desplazarlos radialmante para poderlos acer­

car o alejar a, y respectivamente de, los anillos de mando.
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' La presente patente de invención comprende

I las siguientes reivindicaciones:

i 1 .-  Dispositivo de mando de los guía-hilos en

maquinas oirculares de hacer genero de punto de varias alimen­

taciones o grupos de alimentaciones equidistantes, caracterl-
'

! zado por el hecho de comprender un paquete de levas constituido!j I
por tantas levas cuantos son los guía-hilos asociados a una ¡ 

¡ alimentación, estando destinada cada leva a mandar simultanea- j 

¡mente los guía-hilos correspondientes de todas las  alimenta-
i

oiones y subdividida con este objeto en una pluralidad de zo- 

j naa oircunie réndales de longitud y p e riil iguales y cuyo nu- 

' mero corresponde al numero máximo de alimentaciones o grupos 

de alimentaciones equidistantes previstos en la  máquina, es­

tando previstos medios de accionamiento para hacer girar con 

¡¡ intermitencia dicho paquete de levas dispuesto coaxilmente con 

; respecto al cilindro de las agujas cada vez que se desea variar 

los guía-hilos activos de las distintas alimentaciones de modo ¡

¡ ta l  que, una vez ocurrida la  rotación del paquete de levas de ¡
¡ , ¡} un ángulo correspondiente a la  distancia angular entre dos a li-¡

mentaciones contiguas, viene a repetirse la  misma secuencia de 

mandos que se produjo antes.

2 .-  Dispositivo según la  reivindicación 1 , ca­

racterizado por el hecho de que laa levas tienen íorma de anl- !

líos
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g .-  Disoositivo según la  reivindicación 2, 

caracterizado por el hecho de que laa distintas zonas p erfila- 

das se encuentran en la  periferia exterior de los anilloa.

} 4 . -  Dispositivo según las reivindicaciones 1
¡
¡ a caracterizado por el hecho de que los gafa-hilos son man­

dados por los mencionados anillos por medio de órganos interme­

dios mantenidos por muelles en contacto con la  p eriferia de los 

anillos mismos.

5 . -  Dispositivo según las anteriores reivin-
i ,

dicaciones, caracterizado por el hecho de que l a  rotación in­

termitente del paquete de anillos es mandada a través de un j 
sistema de arpón accionado por el órgano central de mando de

t
¡i la máquina.

6 .  -  Dispositivo según las anteriores reivindi­

caciones, caracterizado por e l hecho de que los gufa-hilos aso-

I ciados a cada alimentación están agrupados en un soporte y mon-

¡ tados en dicho soporte de modo que pueden oscilar libremente !
: i' i

alrededor de un eje horizontal. i

7 .  -  Dispositivo según la  reivindicación 6, ca-¡¡
ráeterizado por al hecho de que los soportes de los guía-hilos j

¡' j
! pueden ser acercados y alejados con respecto a los anillos de

mando. ¡

8 .-  Dispositivo de mando de los gufa-hilos en ¡ 

una máquina circular de hacer genero de punto.de varias alimen­

taciones equidistantes.
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Según se describe y reivindica en la  presente 

memoria descriptiva y sa ilu stra  con los dibujos que a la  mis­

ma se acompañan.
Consta asta memoria de doce hojas foliadas y 

escritas a máquina por una sola cara.

/
Madrid, a 12 de Septiembre de 1960.
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