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"iaquina para el picado y distribucidn de

gluning en las cubas de electrolisis'.
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Folbcitants. ~ PUCHINSY, Compagnie de Produits Chimiques et
Blectrometallurgiques, entidad francesa, residente

en 23, Rue Balzac, PARIS, PFrancia.

BL presente inveanto, corresponde a ung
maquina para el picado y la distribucidn de alumina
en las cubas de electrolisis de aluminio.

Hasta el presente, lass operaciones de picado

5. de las costras de loslmfios de cubas y de alimentacidn
de cubag de alumina, se efegtuaban'por gseparado. Bl
picado se efectuaba en la poriferia de los bafios por

nedio de martillos neumaticos picadores, montados sobre

. carros aubtomotores en tierra o suspendidos en puentes
10. gruas; la alimentacidn de alumina era efoctuada por otra
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parte, por carros o camiones distribuidorzs provistos
de capacidad en que los fondos egtaban fluidificados.

Las mas de las veces, del hecho que lag dos
opersciones son independientes, ul cierto plazo corre
entre el picado y la alimentncidn, lo gue revresenta
inconvenientes (escaves de sases, perdida de calorias,
etCeses)e Por otro lado, el enlace de los ubtensilios
de picado y de distribucidn a wna rod de aire comprimido
es causa de gastog de wanutencion, elevados,

e méquina objeto de la praseute pateute, permlte
por su adaptacidn a dos operaciones diferentes, de
ofactuar la slimentacion de alumina sezuldamente del
picado de las costras. ILas condiciones de explotacion
de las cubas son de esta forma mejoradas y el interés
es adin aumentado por el hecho de que la maquina estd
conducilda por un solo operador.

Ademds, la maquina estando sobre ralles,
puade estar alimentada de energla, por trolés y railes
conductores, lo que‘le da una gren facllidad de des-
plazamiento, sin trabas de onlaces neumaticos o elsctricos,
suspendidos ¢ en tierra.

Una mdquina, sesin el invanto, comprende
principalmente: un conjunto compuesto de un martillo
picador ¥y de medios de traida de la alumina cerca del
hierro del mariillo picador, ol citado conjunto siendo
gsuscentible de ser desplazado en un plano horizontal a
corta distancie encima de los bailos de una o varias cubas
de elzctrolisis de aluminio,.

Se;un un trazo del invento, me provee el cuerpo

del martillo picador, de¢ un recipiente de dosificacidn



20,

[y

£
i
.

3C.

s

< i
"7 280754

conteniendo alumina, el citado recipiente comporta

en su parte inferior, uno o varios orificos resgulables,
distribuyendo la alumina en lg zona de tiabajo del
martillo picador.

Sesun obtro trazo del invento, los oryailos
seni-elasticos de enlace son previstos entre ol cusrpo
del mortillo picador ¥y el recipiente de alunina.

Pn una forma ovrefsrida del invento, el con-
junto martillo picador-recipisnte de alumina, esta
suspendido encima de los bailog cubas al extremo de un
brazo horizontal corrcdero en una plsza oue pusde girar
alrededor de un eje vsrtical. la citada piesza giratoria
se monta sobre un eqguipo movil susceptible de desplazarse
paralelamsnte al eje longitudinal de la linea de cubas.
B1 brazo horizontal y la pleza giratoris estando nre-
vigtos a une altura suficlente, el picado de las costras
v la slimentacidn de alunmina puedén ser efactumdas en
no importa que punto de wna linca de cubas.

En una maquina conforme a la del invento, el
citado equipo movil esta ventajosamente constituido por
un pescante soportando a su exbremo en apoyo, la pleza
ziratoria. Tos dosplazanientos de zste nescante, para-
lslamente al aje longitudinal de la linea de les cubas,
son guiados por dos railes horizontales, uno al nivel
de tierra, recibiendo sspecialiente lasg cargas verticales,
el otro a cierta distancia de tierra, rezcibiondo los
sgfuerzos horizontales dedidos a los momentos de inversidn

Gesin un trazo parbticular del davento, btodos
los Organos ds aando y de conbtrol de la maquina, son

disnuestos al vecindaje del conjunto martillo picador=-
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recipiente de alunina. Una plataforma de mando solidaria

Sy

g

le aste conjuato, permiive a un solo operador de dirigir
la manuina, todo y estando colocado en inmodiata proximi-
dad de la parte asctiva de esta ultima.

Ties dispogiciones particulares corresnondiendo
principalusnte 1y alimentacidn de alumina del reciviente
de dosificacidn mdvil, la alimentacidn dz aire comprimido
del martillo picador, los d4ifarantes apoyos y articula-
ciones que comporta la maquina, etc... seran dsscritas
seguldamante, guedando visn eantendido que las adjuntas
fizuras asi como la deseripcién no son avsolubanente
limitadas, y tlenea por solo objeto de enseliar una forma
de realizacidn de uns maquina, de acusrdo con el invento.

Lo figura 1 es wna vista en altura, de la
naquina,

Ia figara 2 ensefla la mlsma maguina, sesin
una vista de lado.

Lo fiaura 3 es una vista detallada del pivots
de la maquina.

La Tigura 4 es wna vista del disnositivo de
zulaje de la »narte sunsrior del pescante.

Bn lag figuras 1 y 2, vemos el conjunso sushell-
dido, compucsto del martillo picador 1, del reciplente de
dosificgcién de aluming 2 vy de la plataforma de mando 3.
Orszanos de einlace semi-slasticos de zénero sillant bloc,
gon previatos sulre estas tres partidas para no transmitir
los chogues del martillo al conjunto de la masuina ai al
maquinista.

Bste conjunto esta suspendido, encima del baflo 4
de log cubas, a la extrenidadds un bragzo horizontal 5 en

que queda solidario por una pieza de cnlace curvada, 6,7.
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Bl orazo horizmontal 5 puede deslizarse, por ejemplé;
entre rodillos 3,4en ralacidn a la vieza sirvatoria 9,

bajo el efecto de wn motor électrico 10. Bien entendido que
una maquine provista de un brazo telescopico, acclonado
neumaticamente o hidraulicaments, eatraria isualmente en

el nlano de la invencidn.

B1 eje de rotacidn XY Je la pieza 9 es vertical
y osta ventajosameate situado en el plano vertical pasando
nor el eje longitudinal je la linea de cubas a alimentar,
el perimetro exterior de las cubas sota reprosentado ssque-
naticamenie en 54.

#1 dispositivo de susteatacidn y ds pivotaje de
la pleza 9 se compone principalmente de.un cierto numesro
de rodillos 11, de ejes verticalss solidarios de la pleza
9. Loe citados rodillos comprenden estrias que se ajustan
en las ranuras corresvondientes a una corona fija 12, 31
pivote asi constituido, asi como el mecanisno de rotacidn
de la pieza 9, sera descrito con mas detalles en lo que
sigue a prépdsito de la fizura 3.

%n la realizacion representada en las figuras
1y 2, la corona 12 esta fijada a la extremidad ea apoyo
13 de un pescante 14 que puede rodar, por medio de 2
rodillos 15, sobre un rail dispuesto a tlerra paralelamente
al eje longitudinal de las cubas. Tn motor eléctrico 17
asegura la traslacion del pescante.

1 momento de iaversidn del pescante esta
equilibrado de waa parte, sl nivel de tierra por dos
rodillos 30, de ejes sensiblemeants verticales, gus ‘toman
anoyo lateralmente sobre la pastana del rail 15. usta

equiliorado asinmismo, en la parte superior del pescante,
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nor el carro de zuiaje 18 provis¥o de dos odlllos 19

de ejes vertlcales, estos Ultimos rodillos Toman apoyo
sobre un rail horizontal 20 montado seguido, por ejemplo,
sobre una repisa 21 disnucesta en la pared del =2dificio.

Bl dispositivo de enlacss entre el carro 18 y el cuerpo
del pescante 14 sera descrito mas extensamente a provdésito .
de la fimara 4.

Bien entendido, la corona 12 del pivote podrd
ser sogbenlda por obtro aparato névil gue un psscente, por
ejemplo un puente grua, un portico grua, ¢tCe ees

Tl como se veo en las figuras 1 y 2 y asimismo
rasulta de lo que antecede, el conjunto suspendido,
comprendiendo ol martillo picador 1, el recipieante de
dosificacidn de alwnina 2 y la plataforma de mando 3,
puede efectuar 3 movimientos diferentes : traslacion
paralelamente a la linea de las oubés cuando el pescante
ruade sobre sus railss tajo el efzcto del motor 17,

traslacidn perpendicularmente a la linea de cubas, cuando
el brazo 5 dsslize en la pieza 9 bajo el efecto del
mosor 10, rotacidn alrededor de un eje vertical, cuando
la pleze 9 pivote en la corona 12 por efecto de un notor

no representado en las figuras 1 y 2.

Log mandos de zstos motores son devueltos en

el cuadro de mando 22, pasando, tal como es usual, por
unos contactos giratorios de anillos y escobillas, estando
centrados los anillos sobre el eje XY. Ia toma de corriente
de la magquiaza se hace por una zscobilla llevada sobre el

4 . 5
troles gituados, por

rall a tierra y por uno o varios
ejemnlo, sobre la repisa 21. £l conjunto sugpendido y

principalmente el martillo picador 1 y la plataforma de
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mando 3, esta aislado eléctricaments de la masa de la
méquina por medio de cuflas aislantes tales como las plezas
23 y 24 colocadas entre el brazo deslizaate 5 y el soporte
curvado 5 y 7.

Log diferentes movimientos antes descritvos,

perniten desplazar la parte activa de la méqaina an todos
los azimubs para plecar y alimentar todo el perimetro de

las cubas generalmente dluwueatas en largo, las unas

‘seguidas de las otras.

31 martillo rompe costras 1, esta accionado
neumgticamente desde una corriente de aire comprimido,
comvoortando un compresor 25 y uno o varios depositos 25
montados sobre el bastlidor dsl pescante. La toma de aire
comprimido se efectua por una tuberia rigida 27 provista
de una junta gziratoria 28 situada sobre 8l eje de rotacidn
XY, despuss por un tubo flexible 29 enire el pivote y ol
martillo.

Bl recipiente de dosificacidn 2, sirviendo para
la distribucidn de laglumina, es alimentado por una tolva
de gran cablda 31, nmontada en la parte superior del cuerpo
del pescante,

Precauciones particulares deben ser tomadas

para reunir estos dos recipientss que sulfren desplazamientos

relativos a la vez en traslacidn y en rotacidn. E1l fondo
de la tolva 31 esta unida a una tubsria 32 de aire comorimi~
Ao por la fluidificacidn de la alunina, la que se viasrbe por
el aereo deslizante 33 hasta cereca del eje ¥ dsel zje
nivote situado en la extremidad del brazo del pescante.
Ta aluming graviesa entonc=s la narte central

del pivote y oasa saezuidamente on un tubo flexibvle 34,
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que, por su deformacidn, autoriza el movimiento del
rocipiente de dosificacion 2. Para vemmitir el vaso de
la alumina en la parte central del pivote, es necesario
llevar todas las partes mecanicas sirviendo la sustenta-
cidn y el mando de la warte giratoria sobre la periferia
del pivote propiamente dicho, de manera a dejar un paso
en el centro del mismo,

La fizura 3 muestra unn forma de realizscidn del
pivote rellenando las diferentes condicionss investigadas.

fa parte necesaris a la sustentacidn esta
situada, tal como estd indicado anteriormente, vor cuatro
rodillos 11 en que los ejes verticales 41 son solidarios
de la pleza girgtoria 9, y por una corona 12 soldada
gsobre un disco 35 solidario de la extremidad del brazo
del pescanté. TIos rodillos 11 son preferentemense montados
sobre un rodamiento a rodillos no representado en la
figura. latos rodillos y esta corona comprenden ranuras
enlas. que el perfil es un perfil de cremallera, en el
cual los lados rectilineos de los dientes son generadores
de superficies cdnleas. Tes superficles conicas asi
definidas por la corona y los rodillos son respectivamente
tangentes entre ellas dentrodel plano definido por el
eje de la corona y el e¢je de cada rodillo.

Tos momsntos de inveroidn aplicados sobre el
pivote, encierran contracciones de contacto entre las
zonas de btangencia de las superficies conicas antes
citadas, cualquiera sean los sentidos de estos momentos.

31 movimiento de rolacidn esta mandado por un
motor reductor no representado en la fizura 3, en el que

el piiion ataca una corona dentvads 36, solidaria del disco
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35, fijo eir rotacion.

En vista de la proteccion de este dispositivo
contrs el polvo de alumina, es necssario prevenlir, entre
parte fija y giratoria, un cierto nimero de juatas de
chicang, representadas por 37, 38, 39, estas dos dltimas
Jjuntas siendo ventajosamente provistas de aceite.

Los agujeros 40 son previstos en la pieza 9,
entré las juatas 37 ¥y 38 para que la aluming no pueda en
ningun cagso acumularse an este sitio; paletas solidarias
del disco fijo de rotacidn 35, rascan la alwaina para
fOPZafla a escapar por los oroficios 40.

Bl aereo deslizante 33, conduciendo la alumina
desde la tolva 31, desemboca en el pivote por una aber-
tura 42, dispuesta en ol disco 35. fa alumine estd guilada
hscia el tubo flexible 34, por una chapa 43 de Forma conim
ca, sin pénetrar gin embargo, en la partes central 44 del
pivote que encierra la llegada de alre comprimido 45,
monsado sobre la junta giratoria 28 asi como los cables
eléetricos que van al poste de maniobra.

Ta distribucidn de la alumina en los bafos
de cuba, a partir, del recipiente de dosificacidn 2,
esta efectuada preferentemente por dos orificios situados

“y

de una parte y de otra del martillo picador. .Estos dosg
orificios son obturados por valvulas ssadonadas por dos
vedales dispuestos sobre la plataforma de mando 3.

A t{tulo indicativo, la maquina realizada,
encierra una capacidad ldis-cri'tmidora de dositicacidn de
200 litros y una tolv;>de 5.900 litros. Lsta Ultima sstd
periodicamente recargada partiendo de grandss silos-—

depdsitos dispuestos exteriormente al edificio.
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In la practica, seria muy dificil de realizar
una separacion psriectamente constante entre el rail
inferior de guiaje pussto en tierra y el rail superior
nontado en la repisa 21, la dlstancia entrs estos dos
railes puede ser del orden de 5 a 6 metros. Ademds uno
o0 varios puentes gruas, son generalmente instalsdos
en las naves cobijando las cubas de elesctrolisis y el
pasc de un pusnte grua, cerca de la replsa 21 puede
acarrear una deformacidn temporal del rail de guilaje
superior. Por esta razdén una miquina conforme al invento
eata prevista de un dispogitivo de enlaces dejando ciertos
grados de libertad entre el cérro de guiaje y el cuerpo
del pescante,

Sexin el modo de ralizacién representado en
la figura 4, el carro 18, provisto de rodillos de ejes
verticales 19, que toman apoyo sobre el rail 20, es soli-
dario de una pieza 46, acabada por wn taldn 47.

Bl cuarpo 14 del pescante, comprende igualmente
en gu parte superior un taldn 43. Sobre lus dos caras en
viste 47 y 48, se montan dos cubetas 49 y 50, entre las
cuales osta ubicada una bola 51, en la que el centro esta
situada sobre el plano mediano ZZ' de los rodillos 19,

Le bola, haciendo de rétula de compresidn, permite asi
al carro 18, en que el peso esta equilibrado por un nuelle
52, tomando apoyo sovre un puente fijo 53 del pescante,
de segulr silempre perfectamente el rall de guiaje supsrior
20,
N oo A
Deserita suficientenente la naburaleza el

invento, as{ como la manera de realizarlo en la practica
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debe hacerce constar gque las disposiciones anteriormente
indicadas son susceptibles de modificaciones de detalle
en cuanto no alteren su principio fundamental. Pambien
se hace constar que el invento corresponde a wa golicitud
de patente presentada en Francia con fecha de 3 de
sepbiembre de 1959 bajo el ne PV, 804,234 acogidndose
por lo tanto a los beneficios que conceden los Convenios
Internacionales en vigor y siendo lo que constituye la
esencia del referido invento y por lo que se solicita
patente de invencidn por 20 afios en Espaﬁaf Miaquina
para el picado y distribucion de alumina en las cubas

de elzctrolisis", caracterizandose por lo siguiente:

1. ¥aquina para el picado y distribucidn
de alumina en las cubag de electrolisis, caracterizada
porque comprende : un martillo picador en gue el cuerpo‘
estd provisto de medlos de traida de le alumina, asi
como maedios de sosten ¥y desplazamiento del c¢citado martille
picador encima de los bafios de las cubag,

2. Maquina sezin reivindicacién 1, cﬁracteriza—
da porgue ol recipiente de dosificacicén de la alumina,
estd orevisio sobre el cuerpo del mertillo picador;

3. ldiaquing segun reivindicaciodn 2, caracterizads

porgque los medios de enlace semi-eldsticos, son intor-

. puestos entre el reciplente de dosificacidn y el cuerpo

.
del martillo picador,

4. Héquina segin reivindicacidn 3, caracterizade
porque el martillo picador y el reciplente de dosifica=-
cidn son soportados por un brazo horizontsl deslizante
¥ pivotante.

0] ’ 0] . L] - i) L]
5 Méqulna sezun reivindicaecidn 4, caracterizade
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porque el brazo horizontal deslizante y pivotante esta

montado en la extremidad del brazo de un pescante mdvil
gobre railes.

6. Maquina sezun reivindicacidn 4, caracterizada
porgque el brazo horizontal deslizante y pivotante esta,
montado bajo un portico grua o puente zrua.

7. Maquina segin reivindicacidn 5, caracterizada
porque la parte superior del cuerpo del pescante sgta
guiado al largo de un. rail horizontal por medio de un
carro articulado sobre el citado pescante por intermedio
de una bola trabajando en compresidn.

8. Maquina sezun cualquiera de las reivindica-
ciones anteriores caracterizada porque una plataforma
de mando esta montada solidariamente y cerca del conjunto
conpussto por ¢l martillo picador y los medios de traida
de la alumina.

9, Maquina segun reivindlcacidn 5 y 6 caracte-
rizads porque la tolva depdsito de alunmina, esta moniada
sobre el pescante o el puente grua y alimenta el recipient
de dosificacidn previsto sobre elvcuerpo del martillo
picador.

10, MaMuina para el picado y distribucidn de
alumina en las céh?S\de elec#rolisis, tal ¥y como queds

. Y .
gsubstancialmente déécrxto eny la presente memoria e

ilustrado en los adjuﬁ{ss dfoujos,

Bsta memoria conafa 36 doce hojas escritas

Z; ‘: 1"\ =2 SEP 1966

iiif}ﬁJY Como ”n&e de Produits Chimigues

eCuromatxllurglquys.

J. GOMEZ ACFBO Y MDY



Ay

Toay, Compasnic de Produite Thlusdijues

leacteonetallursiques,

RS UpU——

2 20

[R A
P AT~
ot P e

L" :

‘4
9

N |

w
~

7

AN St i m e alll ]
od R e s n QT

!

-

3




AT

/as 36 M 41/ 12

VLT 7777

Y

39

v

L \
; AN 5
i . * e ;,j FOERO N RN
RlLA | T
' ‘ £ )



	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



