o ¢ _PATENTE DE INTRODUCCION

’

Ref: 6457

"Perfeccionemientos en dispositivos de mando hidrdulico,

de control de velocidad, para disyuntores.!

a

Folscitands: Jeen-Louis GRATZMULLER, de nacionalidad francesa, residen-
' te en 66, Boulevard Maurice Barrés, Neuilly, sur Seine,

Francisa.

Este invento se refiere a wn dispositivo de mando,
hidrdulico, para disyuntor,adecuado para permitir una esta-
bilizacidn rdpida de la velocidad del contacto o de los con-

tactos méviles accionados.

5 En un disyunter, las carreras de desacoplamiento ¥y



10.

15.

20.

25.

30.

,m“'§§; '
2506 84..
de acoplamiento del contactofsoMie contactos

méviles accionados, han de realizarse por lo menos
durante la fraccién de estas carreras en la

que puede axistir un arco a unas velocidad constante-
mente comprendida entire dos limites predeterminados,
que corresponden a condiciones eldctricas ¥y mecdnicas
imperativas.

Desde luego, por lo que se refiere al
desacoplamiento, importa comunicar al céntacto mndévil
una aceleracidn inicisl lo mds enérgica posible, pa-
Ta que en el momento que dicho contacto abandone el
contacto fijo, haya alcanzado una velocidad suficien-
te para reducir al minimo la duracién del periodo
inicial del arco de ruptura asf como el retardo de
respuesta, sin que sea necesario dar, a este efecto,
una longitud exegerada a la fraceidén de 1a carrers de
desacoplamiento durante la cual queda establecido el
contacto metdlico, lo cual aumentaris indebidamente el
retardo anterior al corte.

Este invento tiene por objeto un dispositivo
de mando, hidrdulico, gue comprende medios que permiten
proporcionar un caudal de quui@o que corresponde sl
desplazamiento del contacto mévil a accionar, propor-
clonar en cada instante a la velocidad de este despla-
zamiento y adecuaddpara mantener dicho caudal y, por
tanto, dicha velocidad, entre dos valores predetermina-
dos, una. vez terminado el perdodo ivtial de puesta en
velocidad. _

En ciertos casos, podrd ser bastante el empleo

de los medios en cuestidn durante una de las carreras

"
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“del contaéto mévil a accionar, mientras gue en -otras

ocasiones interesard prever medios de esta Indole ambas
‘carreras éitédas. En estas Ultimas condiciones, se prevé
especialmente el organizar los circuitos hidrdulicos de
tal modo que los medios de control de una de las carreras
no tengan influencia alguna sobre el control de la otra
carrera, lo cual permite, en especial, modificar la regu-
lacién del control de una de las carreras sin tener que
modificer igualmente 1la regulacidn del control de la otre
Carrersa..

De acuerdo con}ﬁodo de splicacién del invento,
los mediog antes citados estdn constituidos por uno o
varios inyectores o pulverizadores andlogos = los empleados
para los carburadores de gasolina amovibles o regulables,
cade uno de ellos intercalados en una canalizacién apro?
piada de dichos dispositivos, lo cual permite elegir
anticipadamente o ajustar, en curso de utilizacidn, la
velocidad de estabilizacidn del contacto mévil y/0 el
tipo de la curva de aceleracidn inicial.

Este invento se aplica indiferentemente a todo
dispositivo de mendo, hidrdulico, de disyuntor, que
contenga un cric o impulsor de acoplamiento de gimple
efecto con medios eldsticos de desacoplemiento, o dos
crics o impulsores de simple efecto gue asegure, uno, el
acoplamicento, y el otr6 el desacoplamiento, o un cric o
impulsor diferencial o no diferencial, una de cuyas carre-
ras asegure el acoplemiento y la otra el desacoplamiento,
y se aplice también a los dispositivos en los que el mando
propiamenté dicho del contazcto mévil se asegura por medios

no hidrdulicos pero frenados por un érgano hidrdulico o,

»
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también, preparados por un Srgeno de esta Indole.

De acuerdo con las aplicaciones previstas,
los medios estabilizadores de caudal, pueden interpo-
nerse bien en la alimentacién y/o bien en la expulsién
de uno o varios crics hidréulicos, o bien, & la vez,
en la alimentacién de un cric y en la expulsién de
otro. ’

De acuerdo con un tipo de ‘construccidn pre~
ferido del invento,el pulverizador o los pulverizadores
calibrados antes indicados, estédn constituldos por ori-
ficios en "pared delgada".En efecto, es sabido que estos
orificios crean una pérdida de carga dindmica, trac-
ticamente independientes de la viscosidad y sensiblemen-—
te proporcional, en cada insfante, el cuadredo del
gasto o caudal y, por consiguiente, del cuadrado de la
velocidad del contacto mévil aceionado.

Fn estas condiciones, al principio de la carre-~
ra interesada, por ser muy débil la velocidad, la pér-
dida de carga es despreciable, y el contacto mévil puede
experimenfar una aceleracién inicial muy grande. Por el
contrario, en cuanto la velocidad aumenta, la pérdida
de carga que @ece proporcionalmente al ovadrado de
dicha velocidad, limita rdpidemente el caudal, de tal
modo - que el contach mévil alcanza su velocidad esta-
bilizada un instente muy corto después del principio de
su cafrefa.

Como es natural, los medios estabilizadores
de caudal, pueden intercalarse en cualquier punto dei
trayecto de la corriente de liquido a controler.

Sin embargo, resulta especialmente ventajoso

S
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disponerlos lo mds cerca posible del cric o de los cridd cuya
velocidad se desea controlar. En efecto, esta disposicidn
permite reducir al minimo las vibraciones susdeptibles de
producirse a consecuencia de la compresibilidad del 1{-
quido,

Este invento se compfenderé mejor por la lecturas
de la descripcidén detallade siguiente, y por el exdmen
dé los dibujos adjuntos que representan, a titulo de ejemplo
no limitativo, slgunas construcciones del invento, y en los
que:s

la fig. 1 se una vista esquemdtica en corte lon-
gitudinal, de un disyuntor que puede accionarse por un
dispositivo hidrdulico de acuerdo con este invento;

la fig. 2 representa una primera construccidn del

dispositivo de mando, hidrdulico, segin el invento, con un

~ cric de simple efecto y un muelle a retraccidn;

las figs. 3 y 4, son vistas de detalle; representan
dos variantes de construccién de un pulverizador o inyector
calibrado, de acuerdo con el invento; .

la fig. 5 es una veriante de la fig. 2; represen—
ta una variante de disposicién de los medio%limitadores
de caudal .segén el inveﬁto;

| la fig.6 representa un cric de doble efecto, en el

curso de un desacoplamiento;

la fig.é representa el mismo dispositivo durante
un acoplémiento;

las figs. 8 o 10,rresentan variantes de construc -
eién del dispositivo de las figs. 6 y 73

la fig. 11 representa un cric de doble efecto no

diferencial, alimentado por dos origenes de presibn dis-
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la fig. 12 representa un cric de doble efecto
aiferencial uno de cuyos departamentos estd constantemen—
te en relacién con un origen de presidn;

la fig. 13 es una veriante de la fig.2, en la que
solamente se controla la carrera de acoplamiento del disyun-
tor; y

la fig. 14 es una variente de la fig. 8, en la que
Unicamente se controla la carrera de desacoplamiento del
disyuntor. _

In la fig. 1 se ha representado, a tf{tulo de ejemplo
desde luego no limitativo, un disyuntor unipolar que puede
controlarse por un dispositivo hidréulico de acuerdo con el
invento. Este disyuntor comprende esencialmente un'contacto
mévil 1 que resbala en un contacto fijo 2 unido 2 uno de los
conductores 3 del circuito a interrumpir, en la posicidn
acoplada que le figura representia; el contacto mévil 1 se
acopla en un contacto fijo 4, eléctricamente unido al otro
conductor 5 de dicho circuito. En el ejemplo representado,
el contacto mévil 1 ed solidario de un védstago de mando 6,
por mediacién de un elemento aislante %.\Del modo corriente,
el contacto mévil 1 y el elémento alslante 7 estdn bafiacdos
por el aceite, como se indica en 8 y 9, respectivamente§

» En tédos los tipos de construccidén representados
en las figs. 2 a 14, y descritos a continuacidn, se ha con-
siderado, para simplificar, que el véstago 6 estaba directa-
mante unido al pistén de un cric de mando ¥y por consiguiente,
se ha iﬁdicado este vdstago, en todas las figuras, por la ’
miema referencia 6 de la fig.l. Resulta bien evidente que el

invento no se limita en modo alguno s este modo de unién Y que
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entre el cric de mando y el védstago 6 podria interponcrse
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cualquier dispositivo mecdnico, multiplicador o no, pudien-
do desde luego variar la relacidn de multiplicacidn
durante la carrera del contacto mévil. Ademds, podrian
5 preverse también varios crics, por ejemplo de simple
efecto, unidos al vdstago 6 por un dispositivo cinemético.
Ademds, para simplificar lz exposicién, se ha

considerado que la carrera de ascenso de cada uno de los
crics representados en las figs. 2 a 14, asegurarva la ca-

10. rrera de acoplamiento del disyuntor de la fig.l, y que
la carrera de descenso de cada uno de estos crics asegura-—
ba el Qesacoplamiento de dicho disyuntor. Iis bien evidente
que podria invertirse esta disposicidn, sin cambiar neda
en los circuitos hidrdulicos que se representan.

15. En el tipo de construccién representado en la
fig.2, el mendo del véstago 6 se asegure por un cric de
simple efecto, del que puede verse en 7 el cilindro y
en 8 el pistén,ﬁnido al vdstago 6 por su vdstago 9. En
10 se ve un muelle de retraceién destinado a asegurar

20. la carrera de desacoplamiento‘durSnte el vaciado del
cric 7, mientfas que la puesta bajo presidén de este cric
agsegura el acoplamiento o el reacoplamiento del disyuntor.
£l circuito hidrdulico de la fig.2, compfende un acumula-
dor 11 mantenido en presidén por una bomba 12, a partir de

25. un recipiente de ligquido, tal como acelte, 13.El acumule-
dor 11 alimenta el cric 7 por medio de las tuberias 14 e
16, bajo el control de una vdlvula 17, de un blogue de
védlvula 18. Ademds el vaciado del cric 7 se realiza a.
travésAde las canalizaciones 16, 19 y 20, bajo el control

30. - de la ¥4lvula 21 del bloque de vélvule 18. Para simplifi-

il
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car, se ha supuesto simpre que 1és védlvulas 17 y 21 esta-
ban accionadas por sencillos pulsadores 22 y 23, respec-
tivamente.

De acuerdo con el invento, eﬁ este ejemplo, se
intercala un pulverizador o inyector calibrado 24 en el
trayecto del ligquido & presidn que alimenta el cric 7, ¥y
un segundo pulverizador calibrado 25 en el +trayecto de
expﬁlsidn del liguido procedente de este cric. Los pulve-
rizadores calibrados 24 y 25 se representan esquemdtica-—
mente, en el ejemplo representado, en las tuberias 15 y
19. Como se indicé en el predmbulo, cada uno de estos
pulverizadores-puéde ger amovible o rggulable (por ejemplo
medisnte un tornillo-punzén que dbture un orificio). Ade-
més, cade uno de dichoé pulverizadores puede estaf consti-~
tuido por un canal tal como 26(fig.3) preparado en una
pieza 27 intercalade en el trayecto del liquido a contiro-
lar. De acuerdo con otra construceidn preferida, cada pul-
verizador puede estar constituido por un orificio en
pared delgada, tal como 28 (ier fig.4) abierto en un
diafragma amovible 29 que puede apretarse, por ejemplo
mediate pernos y tuercas 32, entre bridas 31 de dos
seccienes de canalizacidén acopladas por dichas bridas .
Esta dWltima disposicidn resulta especialmente ventajosa
y permite, como se indicé en el predmbulo, llevar el
contacto mévil a la velocidad de estabilizaciédn, en un
tiempo extremadamente corto.. .

| En efecto; si se 11aﬁa_§ a la distancia recorri—
da por el contacto mdvil desde el principio de su‘barrefa,
vy u el volumen de aceite desplazado por el cric desde el

principio de su carrera, para un valor dado de X, a2 un

e
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desplazamiento elemental dx corrésponderé un voiﬁmen
elemental du. Intre dx y du habrd una relacidn k, varia-
ble en funcifn de x si la desmultiplicacién de movimien-—
to del contacto mévil y del 6rgano mévil del cric no es
constante ; esta relacién nos da la formula _

dx = kdu (1)

Llamando ¥ a la velocidad del contacto mévil,
¥y e al gasto o caudal del cric, se tiene la relacidn
expresada por la férmule ‘ _

v o= -g%— =k —%%~ = ke(2)
siendo 4t el tiempo elemental.

Si p es la pérdida de carga debida al paso del
liquido a traves de los medios de estrangulacidn, esta
pérdidae de carga, en los casos de medios de estrangulaéidn
congtituidos por un canal de gran longitud, estd dada
aproximadamsznte por la férmula:

p = cjme (3)
en l%que £ es un coeficiente congtante y m un coeficien-
te dependiente de la viscosidad del liquido. En el
caso en que los medios de estrangulacidén estédn constituidos
por un orificio en pared delgada, la pérdida de carga p
estd dada por la férmula

D ¥ 02e2 (4)
en la que g» es un coeficiente constante. Esta férmula es
particularmente exacta en el caso en que las diferencias
de presiones buscadas son importuntes y en el que se utili-
cen flufdos de viscosidad reducida. La viscosidad de un
1{quido depende de su temperatura y, de este modo es
posible obtener, con los mediog de estrangulacién dados,

una pérdida de carge independiente de la temperatura y so-
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lamente dependiente de la densidad del lfgquido. La eXperien-
cla demuestra que en estas oondiciones el caudal de liqui-
do obtenido para una pérdide de carga dada, obedece casi
rigurosamente a la ley de gestos dinamicos de un 1{qui-
do denso a través de un orificio a través de pared delgada
tedtica.

Por combinacidn de las formulas (3) y (4) por una
parte, y (2) por otra, se obtienen las férmulas

o]
p=-p-av  (5)

/ y p = —;g- v2 (6)
que dan, en los dos casos, la pérdida de cargs en fun-
016n de la velocidad del elemsnto mévil del disyuntor.
El orificio en pared delgada correspondiente a la férmula
(6), es especialmente ventajoso, ya que su efecto es
independiente de la temperatura, como acaba de verse. Ade-
més, siendo el objecto buscado por estos medios dé e stran-
gulacidén el mantener la velocidad del contacto mévil del
disyuntbf entre dos 1lfmites de velocidades predetermina-
dos, permitiendo sin embargo obtener lo méds rdpidamente
posible dicha velocidad partiendo del estado de reposo, esta
dltima solucidn, que da una pérdida de cargse proporcional
al cuadrado de la mencionada velocidad, permitird una
aceleracidn inicial mfs enédrgica gque la estrangulacién
constituida por un canal. En efecto, si po es la pérdids
de carga corregpondiente a la velocidad estabiligada, cuan-
do la velocidad sea igval a 1/3 de la mencionada velocidad
estabilizada, la férmula (5) dard una pérdida de carga
igual a 1/3 de po, segin la férmula

D= -Jé— po (7)

mientras que la férmula {G) (caso del orificio en pared

-
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delgada) dard una pérdida de carﬂa 1gual a 1/9 de po segin

la férmula
1
P = -~ Po.

. En el tipo de comstruccién de la fig. 5, la
estructura del cric de mendo es idéntica a la de la fig.2,
pero se ha adoptado, para el circuito hidréulico,'una .
disposiciédn ligeramente distinta que permite intercalar los
medios de est ranvulaclén en la inmediata proximidad del cric
7. Para ello, y para asegurar la alimentacién y la expul=-
sibén del lfquido a través de una sola cenaligzacién 33,
se han dispuesto dos vdlvulas de cierfe 34, 35 interpuestas
en dos derivaciones de la mencionada canalizacién Ynica 33,
respectivamente 36 y 37, en las que s inferponen igﬁalmen—
te los medios de estrangulacidén indicados respectivamente
por las referencias 38 y 39. En el ejemplo representado,
el criclf esté unido a las dos derivaciones 36 y 37,
igélmente por una canalizacién dnics 33g;Gracias a la pre-
sencia de las vdlvulas de cierre 34 y 35, el orificio cali-
b;ado_38 controla exclusivamente el caudal de expulsién,
mientras que el orificio calibrado 39 controla exclusive-
mente el caudal de alimentacién. N

. En las figs. 6y 7, se ha representado otra
construccidn, en la que el dispositivo de mando, hidréulico,
lleva un cric de doble efecto 40 ciuyo pistén 41 estd acopla-
do directamente al véstago 6, solidario del contacto mévil
a accionar. En esta construccidn, cada uno de los comparti-
mientos 42 y 43 del cric 40 puede ponerse en comunicacidn
con un origen de lfguido a presidn, no representado en esta
figura, o bien puede ponerse en condiciones de expulsidq; la

alimentacién y la expulsién de cada uno de dichos comparti-
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mientos se lleva a cabo a través de una canalizacidn
Unica, a saber 44z, 44b para el compartimiento 43, y 458,
45b para el compartimiento 42, bajo el control de un
blogque de vdlvulas 468 que asegura selectivamente, bien
la puesta en comunicacidn de una canalizacidn 47 unida
al orfgen, con la canalizacién 44a, y de una canalizacidn

48, unida a la expulsién, con la canalizacién 458 (fig.6),

-0 bien, por el contrario, el establecimiento simultdneo

de comunicaciones entre las canalizaciones 47 y 45a de una
parte, y 48 y 44a de oira parte (fig. 7)

 E1 mando del bloque-vélvulas 46 se ha representa-
do siempre, para simplificar, en forme de dos pulsadores
49 y 50 respectivamente; la depresién selectiva del pulsa-
dor 49 asegura"elnestableqimiento de las comunicaciones
descritas anteriorménte, representadas en la fig. 6 y que

determinan la carrera de desacoplamiento del disyuntor,

mientras que la depresién selectiva del pulsador 50 deter- :

mina el establecimiento de las canalizaoiqnes'antes descri-

tas, representadas en la fig.7 y que determinan la carrera

de acoplamiento del disyuntor.

En la congtruccién de las figs. 6 y 7, los medios

de estrangulacidén estdn constituidos por dos orificios
calibrados, 5l y 52,vabiertos respectivanente a traves de
las vdlvulas de cierre 53 y 54, cuyo sentido de funciona-
misnto se elige de tal modo que los orificios calibrados
51 y 52 solo controlan exclusivamente el caudal de expul=-

aién de los compartimientos 43 y 42, respectivamente.

La fig. 8 representa una variante de construccién o

del dispositivo que acaba de describirse, con respecto

a las figs. 6 y T, ¥ que solo difiere de éste en el senti-



10.

15.

20.

25,

30.

- 13 - gg
26@4
do de funcionamiento de las vélvulas de cierre 53 y 54, que
Se elige de tal modo que los orificios calibrados 51 y 52
solo controlan exclusivamente el caudal de alimentacidn de
los compartimientos 43 ¥y 42, respectivamente.

La fig. 9 representa otra variante del dispositivo

de las figs. 6 a 8, en la que solemente se controla el com~

partimiento 42 del cric de doble efecto. En el ejemplo Trepre= i

sentado, modifica en caudal de alimentacidn de este compar-
timiento, por medio de un orificio calibrado 55, y el caudal

de purga de dicho compartimiento, por medio de un orificio

calibrado 56. Se disponen vdlvulas de cierre 57 y 58, respec-?€ 

tivamente, para impedir que el caudal de alimentacién pase
a través del orificio 56 ¥ que el caudal de purga o expul-
sién atraviese el orificio 55. .

La fig. 10 representa unadisposician'invéféa a la
de la fig. 9, o sea, en la que solamenfe ge controla el com-
partimiento 43 del cric; en este ejemplo, afecta a lg gli-
mentacién lo mismo que a la expulsién.

En la fig. 11, el dispositivo comprende un cric de
doble efecto 59 no diferencial, o sesa, cuyo pistén 60 estd
provisto de dos védstagos opuestos 61, 62, cilindricos de la

misma seccidn; el primero supuesto acoplado al vdstado 6 del .

»”

disyuntor de la fig. 1 bor ejemplo. Uno de los compartlmlentos

63 de dicho cric estd permanentemente unido a un primer ori-
gen de liquido a presidn, en el ejemplo representado consti=-
tuido por un acumulador oleoneumético'64. El otro comparti-
miento 65 del cric 59 se controla del mismo modo que en la
fig. 9, por dos orificios calibrados 55 ¥y 56 cuyo funciona-
miento selectivo se asegra por vdlvulas de cierre 57 y 58,

respectivamente. La alimentacidén o la expulsién del cric 65
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se realiza bajo el control de un blogque de valvulas 66 ali-

mentado a partir de un segundo origen de liquido apresiébn
constituido, por ejemplo, por un acumulador oleoneumdtico
67 mantenido en presidn por una bomva 68 alimentada desde
un depésito 69. En la fig. 12, el cric de mando 70 es
diferencial, o sea, contiene un compartimiento cilindrico
71 y un compartimiento anular 72, éste permanentemente en
comunicacidén, por calalizaciones 73, 74, 75, con un origen
de liquido a presién, constituido por un eacumulador

oleoneumditico 76 mantenido bajo presidén por una bomba 77

alimentada desde un depbsito 78. ELl compartimiento cilindri--

co 71 del cric 70 puede ponerse en comunicacidén bien con
el acumulador 76 o bien con el depdsito 78, bajo el control
de un bloque de vdlvules 79. En este tipo de construccidn,
un par de inyectores calibrados 80 y 81 controlan, respec-
tiva y exclusivamente, gracias a la presencia de vdlvulas
de cierre 82 y 83 respectivamente, el primero la expulsién
del compartimiento 71, y el otro la alimentacién de este
compartimiento.

En la fig. 13, se ha representado un dispositivo

de mando idéntico al de la fig. 2, salvo que sblo contiene

un inyector idnico calibrado 24 que controla la alimentacién , 

del compartimiento 87 del cric 7.

De un modo andlogo, en la fig. 14 se ha represen-

.":.:

tado un dispositivo idénticoval de la fig. 9, con la excep-i? -

cidén de que solamente se controié la expulsién del compar-
timiento 42, por un inyector 55, una vélvula de cierre 58
que obligae al caudal de expulsidn a atravesar el orificio
calibrado 55, mientras que deja pasar libremente el caudal

de alimentacién a través de una derivacién 84 empalmada
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entre el orificio calibrado @Y el b\loque de valvulas

85, en la canalizacién tnica de alimentacidén y de expulsién  7.
86.

El invento no se limita en modo alguno a los
ejemplos descritos y representados; es susceptible de
numerosas variantes, féciles‘de comprender por los peri-
tos en la materia, de acuerdo con las aplicaciones previs-
tas y sin gepararse del espiritu del mismo. En especial,
resulta ventajoso prever medios de eetrangulacién de acuer-
dd con el invento, en el caso de utilizar para la purga
del oric, un dispositivo de expulsidn tal como el descri-
to en la Patente Francesa n® 1,099,949, a nombre del mis—
mo sdicitante, para "Dispositivo de purga rdpida para
eric hidrdulico".

Ademds, aunque como se ha dicho ya, el control
pueda realizarse indistintamente para una y para'otra‘de
las carreras del contacto mévil de un disyuntor, bien en
la alimentacién o bien en la expulsidn de un cric, es sin
embargo més ventajoso, en ciertos casos, el controlar la
carrera de desacoplamiento, intercalando los medios de
sgtrangulacidén de acuerdo con el invento en el sistema
de expulsién o evacuacién del cric, para permitir que
dichos medios desempefien le funcidn estabilizadora, inclu-
S50 en presencla de esfuerzos pardsitos que actien en el
sentido de desacoplemiento; en tal caso, dichos medios
desempefian un papel de freno y no de control de un esfuerzo';
motor, |

Ademds, en las figs. 11 y 12, el control de la
alimentacibén y de la expulsiédn podrfen tembidn efectuar-—

se, respectivamente sobre los departamentos 63 (fig. 11)
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v 72 (fig. 12), igual que soﬁ%% los compartimientos 65 (fig. -

11) y 71 (fig. 12) tal como se ha representado.
NOTA

Desgcrita suficientemente la naturaleza del inven-

~
A\

to, @si como la msnera de realizarlo en la practica, debe
hacerse constar que las disposiciones anteriormente indica-
des son susceptibles de modificaciones de detalle en cuanto
no alteren su principio fundamental, siendo lo que consti-
fuye la esencia del referido invento y por lo que se solici—
ta Patente de Introduccion por 10 afios en Igpafia"PERFEC~
vbIONAMIENTOS EN DISPOSITIVOS Dk HANDO HIDRAULICO, DE
CONTROL DE VELOCIDAD, PALRA DISYUNTORES";caracterizdndose
por lo siguiente:

l18,- Perfeccionamientos en dispositivos de mando
hidrdulico, de control de velocidad, . para disyuntores,
caracterizados por ser dichos dispositivos del tipo en que
todo desplazamiento de un contacto mévil del disyuntor,
corregponde, durante por lo menos une de las carreras de
desacoplemiento y de acoplamiento de dicho contacto, a un
desplazamiento en un sentido predeterminado del érgano mé-
vil de por lo menos un sistema pistén-cilindrico; por lo
menos uno de los compartimientos de dicho cilindro comunica,

por lo menos durante dicha carrera, con un recinto en el que

reina una presién predeterminada, y el epacio que comprende

dicho compartimiento y la comunicacidén estd lleno de 1fquido ' .

de modo gque todo desplazamiento de dicho 6rgeno mévil co-
rregponde, 2 si vez, a un desplazamiento de un volimen

predeterminado de dicho lfquido y, ademéds, por contener

medios de estrangulacién interpuestos en dicha comunicacidn, -

merced a lo cual la corriente de liguido & través de los

M
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medios de estrangulacidén es proporcional, en todo momento,
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& la velocidad de desplazamiento de dicho contacto mévil >

lo cual proporciona una pérdida de carga funcidn de ia

velocidaed i.encionada, permitiendo llevar rédpidamente ésta
5 a un valor estabilizado.

28 .- Perfeccionamienios, segin lo especificado
en la reivindicacién lé,‘ caracterizados porque medios de
estrengulacidén distintos controlan las carreras de'acopia-
miento y de'desacoplamiento, disponiendose medios para

10. que los caudales'respectivos correspondientes-é estas
carrerag,pasen excluisivaemente a travéds de los medios de
estrangulacidn que les estdn destinados.

38.~ Perfeccionanientos, segin lo especificado
en las reivindicaciones 12 y 28, caracterizados porque

15. los medios de estrangulacidn estdn constituidos por uno o
varios inyectores calibrados, amovibles, lo cual permite,
por una eleccidn conveniente del inyector o de los inyec—
tores, determinar previamente dicha velocidad estabilizada.

48.- Perfeccionamientos, segin lo especificado

20, en las reivindicaciones 18 y 28, caracterizadps porque los
medios de estrangulacibén estdn constituidos por un inyector
regulable, lo cual permite, por un ajuste del mismo, hacer
variar dicha velocidad estabilizada.

8,~ Perfeccionamientos, segin lo especificado

25. en lag reivindicaciones 18 y 28, caracterizados porque los
medios de estrangulacidn estdn constituidos por un inyector
calibrado en pared delgada, gracias a lo cual la pérdida
de carga a trevés del inyector es, en todo momento, sensi-
blemente proporcional al cuadrado de la velocidad de des—

30. plazamiento de dicho contacto mévil, lo cual permite hacer

o
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exiremadamente corto el tiempo necesario para llevar
el contacto mévil a la citada velocidad estabilizada; la
mencionada pérdida defcarga y,'portmnto dicha velocidad,
son ademds practicamente independientes de la viscosidad
del liquido y, por odnsiguiente, de la températura.

68,- Perfeccionamientos,'segﬁn lo especificado
en lag reivindicaciones 12 y 28, caracterizados porgue el
dispositivo oontiené un cric de simple efecto, uno de cuyos.
compartimientos puede ponerse en comunicacidén bien, por
mediohe‘un conducto de alimentacién, con un origen de 11~
quido a presién , o bien, por medio de unsistema de evacua-
cidn, con una cubeta; el mencionado cric estd ligado con el
contacto mévil a accionar, de tal modo que el establecimiento

de la comunicacién de alimentacidén determina el acoplamiento

o

de dicho contacto mévil, contra la accidén de medios eldsticos

de desacoplamiento, mientras que el establecimiento de la

conunicacién de evacuacién permite & dichos medios eldsticos -

gsegurar él desacoplamiento. - ’
78.~ Perfeccionamientos, segin lo ééﬁecificado en
las reivindicaciones‘lévy 28, caracterigzados porqe el dispo-
sitivo de mando hidrdulico contiene dos crics de simple
efecto; uno de los compartimientos de cada uno de élos puede

ponerse en comunicacidén, bien por medio de un conducto de

alimentacién, con un origen de liguido a presién, o bien, por

medio de un sisteme de evacuacién, con una cubeta; cade uno

de dichog crics estd mecdnicamente ligado con el contacto

mévil, de modo que el establecimiento simultdneo de la comu- o

nicacidén de alimentacién de uno de dichos cric, y de la comu—

nicacién de evacuacién del otro, determina una de las carre-

ras de desacoplamiento y de acoplaﬁiento de dicho contach
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mévil. 0 .'7
8,~ Perfeccionamicnios, segin lo especificado
en las reivindicsciones 12 y 28, caracterizsdos porque

el dispositivo contiene un cric de doble efccto, cada uno
de los compertimientos del cual puede ponerse en comunica-
cidén, bien, por medio de un conducto de alimentacidn,'con

una cubeta; el citado cric de doble efecto, estd mecenioca-

mente ligado con el contacto mévil citado, de tal modo gue

el establecimiento simultdneo de la comunicacién de alimenQ S

~tacién de uno de dichos compartimientos, y de la comunica-

¢ién de evacuacidn del otro, determina una de las carreras
de desacoplamiento y de acoplamiento del contacto mévil
mencionado. |
8,- Perfeccionami&ntos, gegin 1o egpecificado

en las reivindicaciones 18 y 28, caracterizados porque el
mencionado dispositivo contiene un cric-de doble efecto,
difer&ncial, cuyo compartimiento menor comunica con un ori-
gen de liguido a presidén y cuyo compartimicnio mayor pue-
de ponerse en comunicacidn, por medio de un conducto de
admisién, con el mismo origen de liquido a presién, y tam=—
bien, por medio de un sistema de evacunacién, con ue cubeta;
el citado cric de doble efecto estd ligado con el contacto
mévil a accionar, de tal modo que el establecimiento de las
comunicacioﬁes de admisidén o de evacuacién determinen cada
una de las carreras de acoplemiento y de desacoplamiento
del contacto mévil citado.

108.~ Perfeccionamentos, segin lo especifiéado
en lag reivindicaciones 12 y 28, ceracterizados porque el
dispositivo contiene dos cric en oposicidén, o uno de doble

efecto, diferencial o no, uno de cuyos compartimientos
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comunica permanentemente con un'nflmerworiﬂen de liquido a
presién; el mando de los crics estd asegurado por evacuacidn
o puesta en presidén del otro compartimiento, a partir de un
segundo origen de liquido a une presidén igual o distinte de
le del primer orfzen. ‘

1l&,- Perfeccionamientos, ségﬁn lo especificado
en las reivindicaciones ié a 10¢, caracterizados porque ios
medios de estrangulacién citados estdn intercalados en el
conducto de alimentacién,

l28,-~ Perfeccionamientoé, segin lo especificado en
en las reivindicaciones 12 a 108, caractérizados porque los
medios de estrangulacidén citados estdn intercslados en el
coiiducto de evacuacidn.

138,~ Perfeccionamientos, segin lo especificado
en las reivindicaciones 18 a 108, caracterizados por inter-
calarse medios de estrangulecidén, por una parte en el citado
conducto de alimentacién y, por otra parte, en el conducto
de evacuacién. |

l48.-"Perfeccionamientos en'dispositivos de mando
hidrdulico de control de velocidad, para disyuntores"; tal
y como queda sd%tan01alme te descrlto en la presente memorise
e ilustrado en los dibujos djuﬁ?os.?pta memorie consta de
veinte hojas escritas a maquine ﬁbr ﬁﬁé sola cara.
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