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I N V E N C I O N

S.

ambos de nacionalidad espadóla, residentes en Aiatard 
(Barcelona), calle Cataluña, 3, por "MAQUIáA HORIZONTAL

La presente invención se refiere a una máquina 
horizontal para e l  envasado de pastas alimenticias, es­
pecialmente diseñada para el envasado de fideos en ros­
ca o madejas, pero permite asimismo el envasado de to­
da clase de pastas, sean largas o cortadas y con enva­
ses hechos de cualquier material.

Esencialmente la  máquina comprende un cilindro 
horizontal en cuyo in terio r estíf montado en disposición 
corrediza un pistón'conectado con un mecan ismo de accio­
namiento, cuyo cilindro está! dotado de un extremo en vo-10.



ladino y abierto, dispuesto para rec ib ir exteriora en te
el envase flex ib le que ha de contener la pasta envasa­
da, mientras que en el extremo opuesto presenta una 
abertura la te ra l dotada de un dispositivo de oierre 
que es solicitado normalmente hacia la  posición abier­
ta y está conectado oon un mecanismo de cierre sincro­
nizado oon el del pistón de manera que el dispositivo 
de cierre es oerrado antes de que empiece e l desplaza­
miento del pistón citado para introducir las pastas 
al in te rio r del envase.

La máquina puede estar dotada convenientemente 
de un dispositivo de freno que se aplica contra la  pa­
red del envase, antes de empezar* la  carrera de avance 
de dicho pistón a fin  de impedir que e l mismo sea ex­
pulsado por el aire in terior desplazado del cilindro 
por el avance de las pastas a cargar. Este dispositivo, 
preferiblemente en forma de almohadilla que pinza el 
envase contra la  pared la te ra l del tubo voladizo, pue­
de ser accionado mediante e l mismo dispositivo de man­
do de las tapas del cilindro.

Para el accionamiento del pistón se u tiliz a  
preferiblemente una palanca pivotada por .uno de sus 
extremos, que actóa sobre el vástago de dicho pistón 
mediante el opuesto, solicitada elásticamente hacia la  
posioión de reposo y conectada con un pedal de acciona­
miento por medio de una transmisión que oompreude un 
dispositivo multiplicados de carrera y un dispositivo 
de carrera muerta, mientras que el dispositivo de cié-



10.

15.

20.

25.

i-ye y el dispositivo de freno están conectados con el 
mismo pedal mediante una transmisión que incluye un 
tiran te  elástico que hace posible el u lte rio r despla­
zamiento del pedal para accionar el pistón, cuando 
los dispositivos de cierre y de freno ya hm alcanza­
do su posición de trabajo.

Finalmente el dispositivo de cierre paede es­
ta r contituido por una tapa de dos hojas que completan 
la  pared del cilindro y están pivotanas en los bordes 
longitudinales de l a  abertura mediante árboles respec­
tivos que tienen sendos brazos rad iales, unidos median­
te bielas de conexión con el tiran te  de maído corres­
pondí ente.

Los dibujos adjuntos muestran, a titu lo  de ejem­
plo no lim itativo del alcance de la  invención, una re­
presentación esquemática de la  máquina en sus dos posi­
ciones de trabajo.

En dichos dibujos: La figura 1 es una vista la ­
te ra l alzada de la  máquina en posición de reposo; la  
figura 2 es una i i s ta  similar con los dispositivos al 
fina l de su carrera de trabajo, v ista  la  máquina por 
el lado opuesto; la  figura 3 representa una # ista  en 
planta de l a  misma máquina en posición de reposo, y 
la figura 4 es una v ista  frontal, alzada, asimismo en 
la  posición de reposo.

Tal como se aprecia en los dibujos, la  máquina 
comprende una mesa -1-, montada sobre las patas - 2-  que 
están arriostradas por su parte inferior mediante los
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perfiles longitudinales -3- y -4-.
Encima de la  mesa está dispuesto un cilindro 

-5 - sostenido a cierta altura de aquella mediante los 
pies - 6-, y el conjunto es asegurado mediante los tor­
n illos -7-,

Uno de los extremos de este cilindro termina 
en una boquilla -8-  sobre la  que se puede enchufar un 
envase, por ejaaplo una bolsa, receptor de las pastas 
a envasar. El extremo opuesto presenta un soporte -9-, 
dotado en su parte superior de cojinetes - 10- mediante 
los que se guía longitudinalmente un vástago - 11-  que 
termina en el in terio r del cilindro en un pistón -12-.

La parte superior dele.ilindro -5- tiene una 
amulia abertura -13- que abarca prácticamente toda su 
longitud y aproximadamente la  mitad de su periferia. 
Los bordes de esta abertura están provistos de orejas 
-14- separadas longitudinalmente y prosistas de ta la­
dros alineados en los que pueden girar libremente los 
árboles -15-, fijados a las orejas -16-, alternadas 
con las anteriores y que forman, parte de sendas medias 
tapas -17-, cuyas tapas xon susceptibles de adoptar la  
posición cerrada que se aprecia en la  figura 2 , o la  
posición abierta que se aprecia en las otras.

El vastago -11- está dotado de una charnela ex­
trema -18- en la  que juega el extremo en forma de len­
güeta de una palanca de accionan!ento -19- que está 
pivotada en el pasador - 20-  fijo  a l perfil longitudi­
nal -3-. Esta palanca es solicitada hacia la  posición



26 064 8de reposo de l a  figura 1 mediante el resorte - 21- que 
actúa sobre e lla  mediante el cable - 22- o elemento 
equivalente, guiado por la  roldana -2 b-. Por otra par­
te, dicha palanca está conectada por una biela -24­

5. con la rana, mayor de una palanca acodada -25-, pivota- 
da en el eje -26- fijo  a un montaite -27- dispuesto 
entre dicho p erfil -3- y la  parte in ferio r de la  mesa 
- 1-. De la  rama opuesta de dicha palanca acodada par­
te un tirante -38- que atraviesa libremente el pedal 

10. de accionamiento -20- por una abertura -SO- y termina 
en un tope extremo -3L- que normalmente se mantiene 
separado de la  cara inferior de dicho pedal. Este ú l­
timo está dispuesto para pivotar libremente sobre el 
eje -32- f ijo  a la  parte inferior de la  máquina y es 

15. ayudado mediante el resorte -33- a mantener su posi­
ción de reposo.

Los dos árboles de las tapas -17- sobresalen 
por el extremo posterior del cilindro -3- y llevar f i ­
jados sendos brazos radiales -34-, unidos por sus ex- 

20. bremos a dos tiran tes -35- que está i conectados en co­
mún al extremo superior de un tiran te  de mando -36-. 
Este último está guiado mediante un cojinete -37- y 
los dos puentes -38- y -39- dispuestos en la  parte in­
ferio r de la  mesa, dentro de cada uno de los cuales 
está provisto de un anillo de tope respectivo -40- y 
-41-. Entre el primer tope y el primer puente se halla 
comprimido un resorte - 42- que tiende a mantener el 
tiran te  y los elementos que lleva conectados en la  po-

25.



üicidn de reposo, mi entras que el segundo tope lim ita 
el recorrido de dicho tiran te a la  distancia existen­
te entre los dos puentes.

Del extremo inferior del tiran te -36- pende, 
mediaste el resorte -43-, un segundo tiran te -44- aco­
llad o  mediante el tope -45- a una abertura -46- forma­
da en el pedal ác accionamiento -29-, pero, a diferen­
cia  del caso anterior, sin apreciable juego muerto.

Entre los píes - 6- del cilindro se encuentra 
un soporte longitudinal -47- en el que está p i votado, 
medíante e l pasador -48-, un balancín -49- que tiene 
uno de sus extremos acoplado al tiran te -36- mi entras 
que el opuesto lleva fijada ana zapata -5 0- que puede 
estar provista de un recubrimiento blando en su cara 
superior, mediante el cual puede aplicarse contra la  
superficie la te ra l del cilindro de la  máquina.

De lo descrito se desprende que la  primera par­
te del movimiento del pedal de mando -29- determina el 
descenso de los tiran tes -36- y -44-, con el consiguien­
te cierre de la  * tapas -17-, cerrando asf el cilindro 
con las pastas a envasar contenidas en ál, y haciendo 
oscilar el balancín -49*- hasta aplicar la  zapata -50- 
contra la  parte inferior de la  boquilla -S-, retenien­
do suavemente contra ella el envase que ha de recib ir 
dichas pastas.

Agotado el recorrido permitido por el tope -d i-, 
el resorte -43- se encarga de hacer posible e l u lterio r 
descenso del tiran te -44- al continuar bajando el pedal
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de mando que, al tropezar con el tope -SI- del tiran­
te -28-, t i r a  de este Ultimo determinando el acciona­
miento de la  palanca acodada -25-, biela -24-, palan­
ca -19- y vastago -11-, de forma que el pistón -12- 
coneotado con este Ultimo empuja las pastas conteni­
das en el in terio r del cilindro, haciéndoles sa lir  por 
el extremo de la boquilla -8- y obligando al envase re­
ceptor a desprenderse de la  misma.

Al cesar la  presida sobre el pedal, los resor­
tes descritos determinan el retroceso de tobos los ele­
mentos de la  máquina hasta la  posición de reposo.

Resulta evidente que la  máquina descrita es 
de funcionamiento automático en un grado muy notable 
a pesar de ser ¡ramal su accionamiento, pues todas las 
operaciones que es necesario llevar' a cabo se reducen 
a colocar los envases, introducir la  pasta en el ci­
lindro y apretar el pedal, sin que el operario in te r­
venga en la  operación de llenado propiamente dicha.

Serán independientes del objeto de la  inven­
ción los detalles accesorios y constructivos de la  má­
quina descrita , siempre y cuando no alteren esencialmen­
te el alcance de las siguientes reivindicaciones.



Se Reivindica como objeto de la  presente patente 
de invención:

1 . Máquina horizontal para el envasado de pas- M
tas comestibles, caracterizada porque comprende un c i-

5 , lindro horizontal, en cuyo interior está montado en dis- 
posición corrediza un pistón conectado con un mecanismo 
de accionamiento, cuyo cilindro está dotado de un ex­
tremo en voladizo y abierto, dispuesto pera recibir 
anteriormente el envase flexib le en el que se ha de 

10. envasar la  pasta, mientras que en el extremo opuesto
presenta una abertura la te ra l, dotada de un dispositi­
vo de cierre que es solicitado normalmente hacia la  
posición abierta y está conectado con un mecanismo de 
accionamiento sincronizado con el pistón de modo que 

15 . e l cilindro es cerrado antes de empezar el desplaza­
miento del pistón citado.

2. Máquina horizontal para el envasado de pas­
tas comestibles, segón la reivindicación 1 , caracteri­
zada porque comprende un dispositivo de freno que su-'

20 . &ta e l envase contrael extremo en voladizo del c ilin ­
dro antes de empezar la  carrera de avance de dicho pis­
tón.

3. Máquina horizontal para el envasado de pas­
tas comestibles, segdh las reivindicaciones 1 y 2, ca- j; *

25. racterizada porque dicho mecanismo de freno está  cons­
ol'  ̂ ;
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tituido por un bal ai of n oscilante
conectado pon un extremo con el árgano de aocionamien 
to del dispositivo de cierre y provisto en el opuesto
de una zapata aplicable contra la  pared la te ra l del
stremo en voladizo del cilindro.

4. máquina horizontal para el envasado de pas­
tas comestibles, segtfn la  reivindicación 1 , caracteri­
zada porque e l pistón está unido, a un vástago oon el 
que está articulada una palanca oscilante, solicitada 
hacia l a  posición de reposo mediante un dispositivo 
elástico y conectada con un pedal de accionamiento por 
intermedio de una transmisión que incluye un d ispositi­
vo multiplicador de carrera y un dispositivo de carre­
ra muerta, mientras que los dispositivos de cierre y
de freno está conectados con dicho pedai medíante una 
transmisión que comprende un tirante elástico que per­
mite e l u lte rio r desplazamiento del pedal para accio- 
nr el pistón cuando dichos dispositivos de cierre y 
de freno han alcanzado el límite de su carrera.

5. Máquina horizontal para el envasado de pas­
tas comestibles, segán la reivindicación 1 , caracteri­
zada porque e l dispositivo de cierre está constituido 
por una tapa de dos hojas que completan la  pared del 
cilindro y están articuladas en los bordes longitudi­
nales de la  abertura del mismo medial te árboles respec­
tivos que tienen sendos brazos radióles, unidos median­
te bielas de conexión oon el tiran te  de mando.

6 . Máquina horizontal para el envasado de pas-
*

!
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tas comestibles
La presente memoria descrip tiva consta de dies 

hojas fo li anas, escritas a máquina pon una sola cana. 
Barcelona, a 20 de agosto de I960.

Eliseo MA3AFRET3 BAS Jaime Máá PUJOL
P/ÓMTI.
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