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ELl presente invento se refiere a un sistems
de mando con mecanismo de maniobra gradusl, el cual tiene
elementos estdticos y sobre el gue agtuan seflales de una see
cuenoia de sefiales producidas por dispositivos transmisores;
&s ya conocido un mecanismo de maniobra &ra=
dual con elementos estdticos bara el mando de asgensores,
en el yue a oada parads va asignada una unidad de mando y en
donde el estado de partida de una unided de mando influfda
por la seflal de mendo representa la posicidn de 1lg cabina;

Al cambiar la cabina de posieidn, la sefisal de mando hace vae
riar no solasmente el velor de partida de 1s unidad de mando
siguliente, sino tambien el vslor de partida de la unidsd de
mendo precedente, Por consiguiente, los valores de partida
por encime y por debajo de las unidades de mando influidas
por lz seiial, son iguales. Esto, sin embargo, impide el que
los valores de partida de las unidades de mando puedan ser
eipleados de forms direats bara la determinacidn del sentido
de maroha;

Ll presente invento tiene por objeto consee
guir un mecanimmo dg maniobra gradual el eual, con log menos
elementos posibles estdticos unificados, permita fijer la Do~
sicidn del mecanismo de maniobra gradual, y que tembien suuge
nistre valores de partida que sefiglen clarzmente si el gitge

do mecanismo de maniobrs se hella por debajo o por encima de

una determinads posicidn, 1o cuel, por ejemplo, es imprescine
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dible para la determinaocidn del sentido de marcha, Isto se

Bonsigue por el heoho de que las seiiales actuan de tal modo

sobre unidades Zonales, que una seiml cambie los valores de

partida sdélo de una unidad zonal, en cuyo caso 1lds valores
de partida de cada unidad zonal tienen un estéado antes de la
actuacidn de la seiial oorrespondiente, y otro estado despuds

de su actuacidn,

Para evitar que el mecanismo de maniobrs !

gradual conecte va:ios &rados oon uns sefial se sugirid inoor-;
porar, por cads unidad de mendo, un elemento retardador o un |
elemento adicional de memoria, HAste despliegue de elementos
adlcionales puede evitarse segdn el invento, haciendo que
un limitador de meniobrs gradual influido por la seiial del
dispositivo transmisor, por los elementos de posicidn y por

la direccidn gel movimiento, © uno influfdo por la sefial del

dispositivo transmisor y por elementos de posicidn, actde
sobre la unidad zonsl de tal Denera, que el mecanismo de mge |
niobra gradual conecte solamente un paso eOn una sefial de di~§
cho dispositivo trensmisor, ;
In el dibujo adjunto se Tepresenta un ejem= ;

plo de aplicacidn de dna instalacidn de asqensor gon ejemplosf
de realizacidn del mecanismo de mezniobra gradual sugerido porg
el invento, in aquél muestran: ;
La figure 1, la instalacidn de ascensor, en i

;

la gque la carrera de la cabina estd dividida en zonas de see
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fizlizacidn, ,

La figura 2, un liniteador de maniobra grae !
duel para un mecanismo de maniobra gradual con movimiento en ;
dos direcciones opuestas, {

La figura 2a, unidades zonales y los oorres-!
pondiente elementosg de poeicidn y de sefial para un mecanismo
de nmeniobra 0~adual eon movimiento en dos direcciones opuese |
tas,

Las figuras, 3 ¥ 3a, un esquems de un mando |
por pisos, !

La figura 4, otra parte mds del mando para /
el ascensor, |
la figura 5, un elemento estatlco en forms !
de un trangistor conectado a modo de elemento ™ Nl...Ni

La figura 6 un elemento de sefial.,

La figura 7, un limitador de meniobra 8ra=
dual pars un mecanismo de maniobra gradual con movimiento en

une sole direccidn,

La figurs 72, unidadeg Zonales y los go=
rrespondientes elenentos de posicidn y de sefial para un megge~ 5
nismo de maniobra gradual con movimiento én una solg direce |
cidn,

En la figura 1 se hs seflalado con 20 wna ca~§
bina de ascensor que€, con aynda de gables metdlicos 21, estd

i

‘ ' |
unida con un contraneso 23 a gravés de una polea motriz 22, |
!

|
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Esta polea motriz 22 estd montada en el eje de movimiento
lento de un reductor 27 accionado por un motor de inducciéﬁ,
io, Entre el reductor 27 y el motor Ho va incorporado un fre=-
no B gque es aoccionado por imanes B,

La oabina 20 atiende las pargdes 11 g lS.
Estas paradas van provistas de botones de llemada exterior
DA 11 - lS. Zn la cabine 20 van cologados botones redondos
DC Sobre la cabina 20 existe un transmisor en forma de ine
terruptor de inducoidn JS con un arrollamiento primario 24
¥ uwno secundario 25. 4 través de un entrehierro, el arrolla=
aiento primario 24 alimentado con ecorriente alterna produge
en el arrollamiento secundario 25 una corriente alterna de
salida que, en un reotifiocador, es transformgda de forma en
si oonockda en une sefial de corriente continua. Zn el pozo
van sujetos unos talones Fll a FlS que, al pasar por ellos
la cabina 20, alecanzm el entrehierro del interruptor de in=-
duccidn JS e interrumpen la sefial de gorriente continua y
por ello se forms uns Secuencia de seiiales, Luego, en 1la
cabina 20 se ha colocado una via de deslizamientc 26 que ma-
nipulan dos interruptores nsd ¥ ESu situados en los puntos
de parada extremods. §i el interruptor de fin de carrera ESd
d BSu es aocionado por la via de deslizamiento 26 se produ=
¢e en el mismo una sefial de salida 0.
La figura 1 muestra después, que la oarrera

estd dividida en zonas por drdenes (n-l), en donde N designa

‘l\'
!
i
!
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el ndmero de paradas., 4 cada zona va asigneda una unidad zoe
nal deserita en la Pig, 2a, oon salidas Zo y 2d. La 1fnea &
trazo continuo corresponde a un valor de sefinl igual a 1 y,

la lines a trazos, a un valor de seiial iguel a 0, en donde

el valor 1 del elemento Zo Tepresenta el trayecto por debsgjo
del correspondiente taldn F hasta el punto de parada extremo
inferior, J, el valor 1 del elemento Zd, el trayecto desde -
el correspondiente taldn F hasta el punto de parada extremo
superior, 4 uh valor de sefial se le designa con 1 y 0 auando,
en el correspondiente conductor apareoe, frente a un botencial
de referencia, uns tensidn o ninguna tensidr respeotivamente;
Cuando el interruptor de inducoidn Js sale de un taldn ¥, pro=
Meve una variacidn de los valores de selida de 1a correspone=
diente unidad Zonal. Como quiers gue la selida desde el taldn
¥ provoca el ocambio de seiial, varia el lugar de este cembio
para la marche ascendente u v para le marcha descendente a,

COmo se pucde apreciar en lsa Fig. 1. Para poder determinar la

'
i
i

i
|
|

posicidn de la cabina se emplea otro elemento, denominado ele~|

men}o de posicidm Pe, tal como Se describe en la Fig, 3a, el
cual valors sendos valores de salida de dos unidades zonal eg
contiguas, estando T'epresentada esta posicidn por los trayege
tos Pll, P12, ete, De auango se describe mds adelante se des=-
Drende que los valofes de salida de las unidades zonsles Pue=~
den emplearse todavia para la determinsocidn de la direcgidn

de marghs,

.

i
|
1
|
i
I
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Para la desoripeidn del mecanismo de manio=
bra gradugl segin las Figs. 2 y 2a se ns Supuesto gue la oa01-i
na se encuentra en la parada 1l. Después, el ejemplo de manio-;
bra ha side basado en un elemento estdtico que produce una ;
seilal de partida 1 cuando todas las sefiales de entrada tienen ;
el valor 0, y que emite una sefial de salids 0 en el momento j
en que por_lp Tenos una sefial de entrada ha llegado gl valor |
L. A este elemento estdtico se le llama generalmente "Elementog
Ni-Ni", Los talones F estén o gradnados de maners que el taldn j
correSpondlente Se encuentre en el entrehierro del interrupe ;
tor de induwcoidn JS ouando la eabine se halla en una pearada,
Por consiguiente, el arrollnmlento secundario 25 no produce ’
ninguns seiial, es decir, JS-O.

Conforme a la fig, 2, el interruptor de ine
ducoidn J5 va upide con ayuda de un conductor LJS a un elemen=
to 30, ouya salida actua sobre un conductor L30, De acuerdo
con la direcoidn de marcha de la cabina la maniobra por pisos,
como se miestra en la Fig, 3a, produce Seilaleg de diregaidn
de marcha sobre log conductores IFub para marcha &soendente, f
¥y L¥Fdb pars marchs descendente. El conductor LFub va g parar |
8 la primera entrada de uno de los elementos 35 de un elemen- f
to de memoria LIF, XL condunotor LFdb esté conectado a lg prie 4
fera entrada del otro elemento 54. La salida del elemento 35

sirve de segunda entrada del elemento 34, y adends estd unida |

|
& un conductor L 35, La salida del ekemento 34 sirve de se- i
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gunda entrada del elemento 35 ¥, ademds, actua sobre un oon-
ductor L 34.

Un elemento 40 tiene tres entradas IP 11,
IP 13 y LP 15, procedentes de log correspondientes elementos
de posicidn Pe que se desoriben en la Fig, 2a. La salide del
elemento 40 sirve a un elemento 41 de primera entrada, y su se=

gunda entirada va empalmada 2 un @omductor L 55.

Un elemento 36 tiene dos entradas LP 12 y
LP 14, también procedentes de 10s correspondientes elementos

de posicién Pe. Ia salida, del elemento 36 sirve a un elementof
37 de primera entrada, cuya segunda entrada va a parar al con-i
ductor L 34, La salida del elemento 37 actia sobre las prime-
ras entradas de 1os elementos 38 y 42, Las segundas entradss |
de estos elementos van a parar a la salida del elemento 41, .
La tercera entrada del elemento 42 va conectada al conductor

1J5% La salida del elemento 42 alimenta la primera entrada de

!
!
uno de los elementos 45 de ur elemento de memeria iSB. La sali+
da del elemento 38 va empalmeda & la primera entrada del ele- !
mento 39, cuye sezunda entrada estd unida al condgetor LJS. {
La salida del elemento 39 actda como primera entrada del otro E
elemento 45 del slemento de memoris 8B, La salida del elemen@f
to 45 estd empalmada, por una parte, con la segunda entrada

del elemento 46 y, por otra, con un @onductor L 45, La salida

del elemento 46 va a parar, por una parte, a la segunda entra~

da del elemento 45 y, por otra, a un @onductor L 46, Los ele-
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mentos deseritos 36 a 42 J el elemento de memcris MSB oonstituJ

ven el denominado limitador de maniobrg gradual, al que se de-
sizna con SB en 1a Pig, 2,

31 mecanismo de maniobra grsdual va brovis=-
t0 ventajosamente de un dispositivo corrector el cual, en los
puntos de parada extremos, peraite que aquél se cologue en la
¢orrespondiente posiocidn de salida ouando dicho mecanismo eg
alterado por factores externos, I dispositivo gorrector se
compone de 10s elementos 43 ¥ 44. a través de un conductor
LESG, 14 salida del interrupjor de fin de carrera E3d va g pa=-
Tar & la primera entrada del elemento 43, Un conductor Lida
Procedente de la maniobra por pisos ( fig, 3a&) actda como Se-
sunda entrada del elemento 43, cuya salida siéve de tercera

entrada del elemento 45 y del 45. El elemento 44 dispone de

las entradas IFug J LESu, cuys salida ve empalmada, como gugp= .

ta entrada, g log elementos 45 y 46.

Bl cirouito sexdn 1la Pig, 24 representa,
bor una parte, unidades zonales (n=1) con las denominaciones
211 a Z14, y, por otra, las unidadesrde posicidn, en oantidad
igual al nimero de plsos, con el distintivo principal P, Una

unidad zonal Z S€ compone de un elemento de flemoria M con elew

——

nentos Ze y Zd y qon elementos Za y Zb dependientes del sentie

do del fovimiento, correspondi entemente preinterocalados. Upa
unidad de posicidn se coapone de un elementos de posicidn Pe

Y de un elemento de seiial PS5,
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Los elementog Z2a y 2b tienen, normalmente,
Cuatro entradas, ia Primera entrada va COnectada a3 ¢-onductor

L30. La segunda entrada de log elementos Za y Zb, los cualeg

estdn referenciados con un ndice de nfmero par, estd eapalge
da al conductor L45 7, 1a segunda entrsdg de estos-elementos ﬁ
2a y Zb con fhdide de ndmero impar, al conductop L46; La ter |
cera entrada de los elementos 2a estd ooneotada al conduc tor ;
EBS Y, la tercers entrada de log elementos Zb, al condgetor ;
L34. La cuarts entrada de log elementos Za va g parar g lg

salida de losg correspondientes elementog Zc oon el fndice pye

mérico disminufdo én 1l y, la cuarta entrada de los elementog
2b, a la salida de 1os correspondientes elementos 2Zd son el /

l
Tndice numérico aumentado en 1. Como quiera que delante de la |

i
unidad zonal 2 11l no vy intercaladg ninguna otra unidad zongl !

y detrds de la unidag Zonal tampoco va coneotada ninguna otrg

unidad zonal, falta lg cuarta entrada en el elemento Zall ¢ {
en el elemento Zbly, /

Dentro de la migms unidad Zonal, los elemenpf

!
tos estdn conectados de 1g siguiente Nagnere: el elemento Zg ?

tiene dos entradas, Ig Primera entrada estd unida gop la sali-

da del elemento Za 7. la segunda entrada, con 1g salida del f

elemento z4. m eleuento 34 tiene, aslmismo, dos entradas, la |
primera de lag cuales que va a parar a la salida del elemento

|
|
Zb, y, la Segunda, a la daliga del elemento Za,

Los elementos de posicién Pe disponen de
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dos entradas. La primers entrada estd unida con la salida del
elemento Zd de idéntico fndice numérico y, la segunda, con
la salida del elemento Z¢ con un fndice numérico dismiinuf do
en L. Por lo deuds, las salidas de los elementos Zo y 24 van
a parar todavia a losg correspondientes conductores LZe y IZd
Tespectivamente. El elemento Pell dispone sélo de wna entra-

dam ya gque delante de 1la unidad zonal Z1l no va intercalada

ninguna otra unidad zonal. Bl elemento Pel5 dispone igualmen=

te sélo de una entrada porque no existe ninguna unidad zonal

con el mismo Yndice numérico, Las salidas de 10s elementos
Pe van a parar, por una pabte, al pertinente conductor IP

con el Indice numérieo correspondiente y, por otra, a un

correspondiente elemento de seiial P8,

Yo obstante, el dispositivo corrector men=~
cionado anteriormente para el mecanismo de maniobra sradual
puede actuar también directamente sobre las unidades zonales
Z 81 la szlida del elemento 43 actua como tercera entrada
de los elementos Zd y, la salidad del elemento 44, como tere
cera entrada de los elementos Za.

La maniobra por pisos segzdn Figuras 3 y 3a
tiene pulsadores de ocabina Da, los cuales son alimentados a
través de un oircuito de seguridad 55, tal como se degeribe
en lo yue respesta a la Pig; 4, ¥ de un contzaeto auxiliar
KB del fremo B, Luego existen pulsadores exteriores DA en

ninero correspondiente a los lugares de parada, puya alimen=-

tacidn conduce todavia a través de un contaato de suslo XF
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el cual, helldndose la aabins ocupada, desconscta los pulsa=
dores exteriores Da. La seflal del cirouito de seguridad 33
liega luezo, a través del comductor 133, a la entrada de un
elemento 50, ouya seial de salida alimenta a un donductor LSO
Lsta seilal de salida tiene la misidn de snular los elementos
de memoria LS (Fig. 3) y P (Pig. 3a) siempre que el cirouie

o de seguridad S5 sufra una interrupcidn, Para cada lugar de

parada existe un elepento de memoria 1S coimpuesto de 1os elew

mentos Sa y b, Cada elemento Sa dispone de tres entradas, La

primera entrada estd unida con el correspondiente pulsador

D4, la segunda con el correspondiente pulsados DC v, la tere
gera, con la salida del elemento coordinade Sb, El elemento
>P tiene una priuera entrada, la cual va & parar & la salie
da del elemento coordinado Sa. Dicho elemento Sb tiene, ades
mds, dos entradas para la extincidn del elemento de memoriea
I, Una de las entradas estd conectada con el conductor 150

¥, la otra, con el correspondiente conductor IP,

De la desceripeidn de las Figs, 2 y 2a se ha |

desprendido yue la posieidn de la cabina es determinsda por

1os eleuentos de posicidn Pe, Para hacer posible un viaje de la

oabina se reguie ren otros elementos mds con el fin de poder

fijar la direcoidn de 1g marcha, Estos elementos tienen que

poder estipular sk una llamada existe por encima o por debajo

de la posicidn de la oabina, 4 este fin existen unos elemen=-

tos Fg, I"h, F1 y Fk. Los elementos P8 y Fh sirven para la de=

|
!
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terminacidn de la marchs descendente y, los elementos Fi y FkT
‘para la determinacidn de 1g marcha ascendente, Ios elementos !
Pz y M son dmpendientes de log pisos y tiemen un fndice nue= j
mérico, debiendo ahi tener bresente que una marcha ascenden= f
te 0 descendente sélo se puede llevar a cabo desde {ne1) i
paradss,, " ’ i
Cada elemento Pg dispone de dos entradag, ;
una de las cuales va unida a la salida del correspondiente ;
elemento 3a ¥, la otra, al correspondiente conductor Lia, Lasj
salidas de logs elementos #g sirven de entrada de un elemnento
Fh, cuya salida actua so0bre un oonductor LFh. Cads elenento
dispone de dos entradas, la primera que actua sobre la corres

pondiente sahida del elemento Sa y, le Segunda, que va a pg=

T Y

rar al correspondiente conductor LZd, Las salidas de los ele
mentos Fi sirven de entradas del elemento Fk, ouys salida 68«
td conectada a un correspondiente conductor Lrk,

Las sefiales de logs oonductores I7h y LPk -
tienen que ser acumuladas durante la mareha, hasta gue en la
parada prevista el taldn F corta la sefial del interruptor
de induceidn J5, tal v oomo se muestra en la Pig, 38, La see é
nal de descenso gl conductor LFh se suministra como entrada
& un elemento 51, cuya salida sirve de entrada a un elemento
Fda y 8 un elemento 52. El elemento Pda eg une de las parteg
de un elemento de aemoris MFd, compuesto de un elemento Fda

!

¥ de un elemento Fdb, La galida del elemento Pab estd unida
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e0n lz segunda entrada del elemento Pda y, 1s salidg del
elemento Fda, gor La primera entradsa del elemento Fdb,
La seflal de subide en g1 coddactor IPk ge

suministra a un elemento 54, cuya salids sirve de primera

-entreda & un elemento fue y, de segzunda entrada, al elemene

to 52, Bl elemento Fua es una de lag partes de un elemento
de memorig ifu, compuesto de 1os elementos Fua ¥y Fub. La gge
lida del elewento Fub esgtd unida con la segunda entrads del
elemento Fua, y 1s salida de este elementc Fua oop la primew
Ta entrada del elemento Pub. E1 oonductor 155 es la tercera
entrada al elemento 52. La salida de este élemento 52 condu~-
ee, por una parte, haocia un elemento 53 J, POr otra, hagig
la segundg entrada de log elementos »db y Fub, ILa. sslidg del
elementq 53 actua sobre un donductor IMV, Los elementos Fdb

¥ Fub tienen una tercers entrada, la gual vg conectada gl

& la salida del elemento Iub ¥, la cuarta entrads del elemenw
to Fub, & la sslida del elemento Fdb, BEstas dos uniones conge
tituyen un enolavemiento reciproco de log elementos de memos
ria ifd y Ly del sentido de hareha, lo que impide que ambas

direcciones de marcha pueden reaceionar al mismo tiempo, La

salida del elemento Fda y Fus actua, ademds, sobre un conduge

tor IFda y Ifus respectivamente Y, la salida del elemento

Pdb y Fub, sobre un conductor LFdb y LFub respectivamente,

El motor i de 1g parte de accionzmiento es
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alimentado, segdn Fig, 4, desde una red R § T a través de con-
tactores Su y Sd para el sentido de marcha;.El primario de

un transformador Tr va conectado a los conductores S y T,
mientras ¢ue el secundario va a parar, pOr una parte, a un

rectificador GL y, por otra, a través del conductor 67, al

arrollamiento primario 24 del = interruptor de induccidn IS, |

Una de las salidas del rectifiocador Gl va coneatads a un aone

ductor L60, gue estd en masa, y la otra salida, & un conduoe
tor Lél. Los dos conductores LGO va6l alimentan el mando St,
tal como se le ha descrito para las Piguras 2, 2a, 3 ¥y 3a, La ;
corriente eontinua pulsatoria por el lado secundario del rec- \
titiador Gl es aplanada como de ccstumbre, Al mando St van a |
parar las entradas LJS, LESd, LESu y LSS, El sentido de les |
tres primeras entradas fué Oportunamenté mencionado, E1 condue;
tor L6l va conectado a un oircuito de seguridad 55, compuesto .
de un contacto de paracaidas KJ, de un botén de detercién DH ;
¥ de contactos de puerta KT, La salida del circuito de sezu=- ;
rided S$ va & parar, por un& parte, a través del conductor
155, al mande St y, por otra, a través de contactos XV para
control del enclavamiento de las puertas, & un conductor LS}#
Para meyor simplificacidn se ha dibujado solo un contacto KT
y uno XV,

Il mendo St digpone de las tres salidas

LV, LFdb y ILIF'ub anteriormente desoritas, La salida LilV va

'

clnectada a la base de un transistor TMV a travds de uns resise
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tencia 64. EZl emisor de este transistor THV va = parar al

eonduc tor L60 ¥y, el colector, al eonductor L61 a travéds de la

bobina de un electroimdn KV para enclavamiento de las puere
tas, La salida LPAb estd conectada, a travéds de uns resistene
ola 65, a la base de un transistor 154, Su enisor va @ parar
8l conductor L60 & través de un contaoto auxiliar KSul del
contactor para el sentido de marcha Su, y su colestor, a trae
vés de uns bobina de contactor Sd, al conductor L63,

Le salida Lfub estd unide a trevds de uns

resistencia 66 con la base de un transistor TSu, su emisor

con, el conductor L&0 a través de un contaoto suxilisr KS$dl v

su colector aon el oonduotor'L63 a través de una bobine de
eontactor Su, E1 conductor L63 va coneotado después al con=
dnetor L.60 a través de la bobina del electroimgn de frenado
B y a través de los contactos auxiliares K$d2 v K5u2 qonec=
tados en paralelo de los contactores Gd y Su.,

La parte principal del mencionsdo elemento
"Nl...hl" Se compone ventajosamente, sezur la fig. 5, de un
transistor T2. Las entradas van conectadas con 1sa base del
transistor T2 a travéds de un nimero de resistencias depen-
diente del Mando, por ejemplo de las resistencias wl, W2, W3
¥ W4, ¥l emisor de este transistor T2 estd en masa, mientras
qué el colector va a parar, = travds de unsa resistencia VWG,
al conductor de alimentacidn negative L6L del mando. El coe

lector va a psrar, ademds, a la salida 70 del elemento "Ni,,

H
'

|
'

i

|
|
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” Yo obstante, lasg resistencias de entrada ,
W de diono elemento "NL.;.Ni" Se pueden sus tltulr tambien por
diodos, en cuyo caso estos actuan sobre la base a través de
una resistencia ad101onal.
L0s elementos de gefial PS5 mencionados en la

descripeidn estdn concebidos, por ejemplo, conforme a lsa Plg.

6. La entrada se aplica,.a través de una resistencia WS, a |
la base de un transistor Tl, Su emisor se halls en mgsa, en
tanto que su coleator va a parar a través de uns ldmpara de
Seilales 5, al conductor de alimentaeidn negativo LEL. E1 oo~
lector estd unido & la salida Tl. Para la ldmpare de seiales
o se conecta una resistenocia WJ aon el fin de evitar ung dige
torsidn del efeato de sallda sobre el mando en caso de fallar
esta ldmpars de Seflales &,

4 base de un ejemplo de marcha se expligaryg
nds todavia el funcionamiento del mecanismo de maniobrs arae
dual. Sezsdn lo desorito enteriormente, la oabina 20 en la pae
rada 1l se halla en posicidn de reposo. De la descripoidn se f
desprende que el conductor LIS (Fig. 2) oconducge uns sefial 0 !
¥, en consecuencia, el conductor L 30, ﬁna sefial 1. Por eso 5
todas las salidag de los elementos Za y zb ( Rig. 2a) son 1vual
a 0, Como guiers que, como Wltimo viaje, la cabine ha realiza-;

do una marcha descendente hasta la parada 11, los elementoa

Ze tienen ung Salida 1 y, 1los elenentos Zd, una salida 0 Tsto

1
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tiene por consecuencia que el elemento Pell tengs una salida

|
|
1, mientras que los otros elementos Pe tienen una selida 0, /
De este modo el elemento de seuales PSll viene a tener ung |
entrada 1, 1o gue promeve el enocendido de lg eorrespondlen-l
te ldapara de posicidn, ‘
En la mencionadaiposieidn de Teposo de la |
cabina 20, log elementos de lsg Pig. 2 presentan los siguiens f
tes estados: 3071, 340, 3531, 3651 - 37=0 ~ 3831 « 39z
= 4020 « 4120 - 42%1 45-0 - 40:1 4320, 44w0,

Se supone yue es manlpulaao el botdén de lla-

mada exterior DAL5 ( Fig. 3 ). La 'seflal 1 del pulsador DAls !
eolooca las salidas de los suee31voo elementos en log estados;
981530 = SDL521 - FAl5I1 = Fkz0 = 54el = Fuas0 - pybe 1. |
W eda asy brevismente determinada la direccidn de mareha "As-]
censo, La sefial de salida 1 del elemento 54 (Fig, 3a) promuer
ve todavfa los estados de salids 52 0 = 5321, por lo que a ;
travéds del emisor 7 de la base del transistor TV (7ig, 4) f
eiroula ung corriente de mando gue haoce gue se vuelva seleo- ;
t1vo el cirouito de e sor=gol ector ¥ que aatue el electroi- f
a€n de enclavamiento IV, La geiial de direceidn de marcha LEub'
proimeve una oorriente de mando en el transigtor Tsy, hedlana
te la atraccidn gel electroindn de enclavaniento LV se gie=
Tra el contacto LV, el contastor Sy amtua y la cabina marcha i
hacis arriba, g
!

4l mismo tiempo, la sefial de direceidn de
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marcha Liub (Tig, 2) del valOr 1, promeve los siguientes
nuevos estados de Sdllda' 35550 = 3421 ~ 4i=1 = 4230 « 3820
= 39=1. De este modo resulta 46‘0 Y 4521, de forms gue el
eonduc tor L46 tiene una seiial 0 Y, el eonductor 345, una |
seilal 1, !

Debido al movimiento ascendente de la cabl-;
n#, el interruptor de inducoidn Js ( Fig. 1) deja de actuar {

con el taldn P11, por lo qWe el conductor LIS | Elg. 2) es {

i
1

alimentado eon uns setial 1, Esto dd por resultado los 31gu1en
tes nuevos estados de salida: 39 0y, luego 3020, Los gone !
ductores (Fig; 2 a) L30, L46 y u35 tienen una sefial igual g 0,

¥ los conductores u45 ¥y L34, 1gual & 1. BEstos edadog tienen
POr oconsecuencia que todas las entradas del elemento Zall i
sean igual a 0, en tanto qge todos los demds elementos Za y

Zb tengan una entrsda por lo menos con el valor 1. Esto proe
mueve los sizuientes nuevos estados de salida: Zallz]l Zollr
<0 - 2d11z1 ~ Pell=0 - 40s1 - 4120 ~ 3831, Pel2s] - 36=0 ’
Puesto gue el elemento Pel2 ha obtenido la salida 1, el meca#
nismo de maniobra gradual se enouentrs en la posiocidn 12, En |
el instante en que el interruptor de indugeidn J§ llega al
taldn F12, le sefial en el oonduetor LJS gambia desde 1 a 0,
Esto da por resultaao los siguientes nuevos estados de par=- f
tiga: /221 « 450 - 4621, 3021, Por consiguiente, la salids
de Zall viens a sepr igual a 0,

Cuando sigue harchando la eabina J el intew |

!
|
i
|
1
!
{



10

15

20

25

20—:.'

rruptor de induceidn JS sale del taldén Fl2 & F13 6 P14, varia
en forma andloga al estado de salida del elemento Zal2 ¢ Zal3
¢ Jal4, lo ocual lleva consigo una variacidn del estado del
elemento Pel3 & Peld 6 Pels respectivamente,

En el momento en que el elemento de posicidn

Pel5 presenta una seiial de salida l, el elemento_Sbl5 (Fig.3)

recibe una salida 0 y, el elemento Sal5, una salida 1. Al mige
mo tiempo la salida de 32dl4,viene a ger 1rual al, yse fOrman'
lossiguientes nuevos estados de salida: P115=0 - k=] - 54.0.

Sin embargo el ascensor gontinua su maroha escendente ya que ’

la orden de marchsa descendente permanecce almacensada en sl ele-

mento de memoria IFU (Pig, 3a),
- |

n el instante en gque la via de deslizamien«

i

t0 26 acoiona el interruptor de fin de earrera Esu se forma una

I

sefial 0 en el conductor LESu (Fig, 2). Bsta sefial promieve pas|

ra el elemento 34 una salida 1 v, en’eonaecuencia, para los
elementos 45 vy 46, sendas salidas 0. Bsto tiene por consecuen-!
cia el que todas las entradas de los elementos Za (Fig, 2a) |
8¢ vuelvan igual & 0, lo oual traspasa a todas las unidades |
zonales 2 & la posioidn de salida para lez marcha descendente, ;
siempre gue esto no haya tenido ya lugar por el desarrollo i
noraal del mando, |
En el instante en gue el interruptor de ine g
ducoidn J& llega &l taldn F15, la seiial en el conductor LIS
(L 1. 3a8) se convierte igual a 0. Como quiera que la sgefial dei

~
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salida del elemento o4 se convirtid pogo antes en 0, se proe

dugen los 8iguientes nuevos estados de salida: 5221 ~ 53z0,

1o oual hsaee ue deje de actuar el eleotroimdn de enolavami ene

to LV (Pig, 4). luego resulta: Fun=0 - Fuazl, con 1o oual ge

interrumpe la sefial de Mando para el transistor TSy ¥ el cone

tastor Su deja de actuar, El contaoto auxiliar ZSu2 se abre y
hace gue o1 frenoc B entre en funcioneg,

Cuando ge llegs al punto de parada Previsto

la salida del elemento 34 (Fig. 2) se convierte en 0y En estq |

posicidn de 1g cabina, los valores de salida de los elementos
en el linitador ge maniobra gradual 9B son los siguientes;

4000 « 4121 - 4220, 3621 « 3720 30620 -« 4620 - 45s1,

un viajero en 1la cabing y Mmanipula el pulsador DC1l, La sedal
1 procedente del pulsador IC (Fig, 3} prommeve eéntonoes log
siguientes nuevos estados de salida:rSall:O = Sbllll - Pglis]
= Fhz0 ~ 5121 « Fda20 « Pdabz1, De esta manersa queda previas-
Dente determinads 1a direccidn de marcha "Desaenso”, La sefial
de salida 1 gdel elemento 51 ( rig, 3a) promeve todavia log
estados de galids SZ:O - 53:1, por lo'cual el transistor TV
(Fiz. 4) se vuelve conductor y brovoea la atraccidn del elea~
troimén'de enclavamiento Hv, La sefial ge direccidn de mnarcha
en el conductor Lidp provoca una corriente de mando en el

transis tor T34, Con la atraccidn del electroimdn de enclavani

to LV se cierra el contactor KV, actua el contactor $d y 1a

|
|
|
|
i
|
|
l
{
|
i

i
I
i
I

|

|

|

|
en-

J

i
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cabina marche hacia abajo,

Al mismo tiempo, la sefial de direccidn de

fmarcha en el conductor LPdb (Fig, 2) del valor 1, proaueve
los siguientes nuevos estados dé saiida: 3420 = 35:1 = 4120~
-~ 30621 = 3920 - 4221 - 4520 «46ml, por lo yue el conductor
L46 presenta ls senal 1 ¥, el conductor L45, la sefial O,

Hediante el moviaiento descendente de la

cabina, el interruptor de induccidn JS se sale de la zona del |
taldn Fls, por lo que el conductor LIS es alimentado con wna |
seilal 1, Esto da por resultado los siguientes nuevos estados
de salida? 42=0, y despuéds 3020, Los conductores L30, L45 ,
vy L34 { Pig, 2a) tienenunsg seilal-igual a 0, y log 00nductores]
46 155, una seual igual a 1, Tstos emtados tiene por cone :
secuencia yue todas las entradas del elemento Zbl4 sean igua&;
a 0, en tanto gue todos los demds elementos Za ¥y 2b ten“an g
por lo menos uns entrada con el valor 1, Bsto promueve los f
siguientes estados de salida: Zbl4zl = Zbl4=0 = Zol4zl = PelSi
<0 = 4021, Peliml = 36—0 = 37=1 = 3820, Como quiera que el ele-
mento Pel4 ha recibido 3a salida 1, el mecanismo de maniobra l
gradual se halla en la posiocidn 14, ;
En el instante en que el interruptor de in~j
duccidn aleanza el taldn F14, la sefial en el gonductor LJS |
(Pig, 2) cambia desde 1 & 0, Esto proamevs los siguientes_nueJ
vos estados de salida: 3931 « 46=0 = 4531, 3031, Por consis

guiente resulta Zbl4=0 (Fig. 2a).

-
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Al seguir marchando la cabina, y cuando el
interruptor de induccidn J5 sale de la zona del taldn Fl4 ¢
1% 6 P12, varfa en forma endloga el estado de salids del
elemento Zbl3 & zbl2 ¢ Zbll, lo ocual llevs consigo un ocambio
de estado del elemento Pel3 6 Pel2 ¢ P11 respectivamente,

En el instante en que el elemento de posi=-
cidn Pell recibe la seiial de salida 1, el eleménto Sbll
(Plb. 3) varfa su salida & 0 Y, el elemento Sall, a 1. 41
mismo tlempo la salida de Zgll se vuelve igual a 1, y ree
sul tan lOS sigulentes nuevos estados de salida: 7gllu0 = |
Fh=1 - 5120. Sin embargo el ascensor prosigue su marcha dege
cendente ya que la orden de marcha degceendente permanece al=
facenada en el elemento de memoria LFQ (Fig, 3a),

En el instente en que la via de déslizamienﬂ
to 25 manipula al interruptor de fin de carrera ESd, se proe
duce en el conductor LESA (Fig. 2) una sefial 0, Esto provoaga

bpara el elemento 43 una salida 1 y, pOr consiguiente, para

los elementos 45 y 46, sendas salidag O, Esto tiene por cone
secuencla el gue todas las entradas de los elementos Zb (Fig{
2a) se conviertan en 0, lo cual traspasa todas las unidades !
zoéales a la posicidn de salida para la marcha &gcendente, f
siempre que esto no se haya llevado ya a cabo por el desarro-
1lo normal del mando, ;

in el instante en que el interruptor de ipe |

duccién J% llega al taldn Fll se convierte en 0 la sefial en
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el econductor LIS (Pig, 3a). Como quiera que la sefigl de gae
lida del elemento 51 se convirtid poco antes en 0, resultan
los siguientes nuevos estados de salida: 5231 ~ 5320 -, lo
que hace yue deje de actuar el eleotroimdn de enclavamiento
W (#ig. 4). Despuds resulta FAbI0 - Fdazl, por 1o cual se |
1ntarruape la sefial de mando para el transistor TS4 y deja ?
de actuar el contactor Sd, ¥l eontacto auxiliar KSd2 se gbre
¥ hace que el freno B entre en funciones,
Cuando ge llega al lugar de parada Previsto
S€ olnvierte en O la sslida del elemento 43 (Plg. 2) i Bn es~
ta posicidn de 1s cabina, los valores de salida del elemen-
to en el limitsdor de maniobre gradual 3B son los slguientes |
3631 = 3720 - 36821 - 39z0, - 4020 = 4120 = 4221 « 4520 « 46:1{
In el ejemplo gue queda degarito ge enpleo
COmo mecanismo de maniobrg gradual, uno gon movimiento en dos
direccioneg Opuestas es dedir que el eitado necanismo se }
ueve pas0 a paso gon ayuda de seflales, en una u otrs direo= f
cidn previamente determinada, Para otros fines, por ejeaplo i
|
para registrar ls frecuencis de ascensores,puede ger necesarié
un nmecanismo de maniobra gradual gue se mieva paso a paso so-II
lanente en una dlreeolén ¥ que segdn se reguiera, retorne pe-
riddicsmente a 1a posicidn de partida, Un ejemplo de un meoaniﬁ
mo de meniobra sradual de esta clase estd expuesto en lag |

fgse T y Ta, j
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Para mayor claridad, 1a conexidn de los
elementos de estas figuras se hg descrito tan solo en 1o que

se diferencia de la conexidn de los elementos andlogos de

las Piguras 2 v 2a. Pero parsg evitar confusiones, los elenen=

t0s andlogos van provistozs de una cifrs indice adiciongl
1.

Como quiera que el necanismno de maniobrg
gradual segdn leg Eiguras T Y Ta oonects intermitentemen-
te sdélo en un sentido dél moviamiento, delante de cada ele~
hento de memoria I ge las unidades zonales 2111 hes ta
2114 va intercalado Solamente un elemento, o'sea el elemen~
t0 Za el gual dispone, por 1ls misma raan, de un ndmero de
entradas disminufdo en 1, Pars poder llevar el mecanismo de
maniobra gradual a 1a posicidén de partida, se suministra
a 10s elementos 2d una Seilal de reposicién 1 4 través de
un conductor LR, Tgta seiial, segin sea 1g aplicacidn del
ecanismo de maniobra gradual, puede emitirse, por ejem~
plo periddicamen te, por un reloj de contactos o desde lg
posicidém extrems. Pop este motivo, en el liﬁitador de mag=
niobra gradpal SBl en 1s Figura 7 faltan los elementog 36;
37 ¥ 38 de la Pigure 2, ¥ el elemento 141 ya no tiene 1a
entrada dependiente dej Sentido del movimiento, »

Inego, 1a primera entrada del elemento 139
estd wnida oon la sslids del elemento 140, En lugar del

dispositivo sorregtop que aotfa sobre el elemento de memow

i
!

|
|
|
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|
Fie 1B, el elemento 146 del slemento de memoria LSEL giepg |
Ung entrada conectads al conductor IR, !
Por ejemplo, si se emplea. / gsf:hismo de ;
maniobra grsdual como sontador, entonces resultap las gsi= f
Suientes funciones de maniobrasy Las salidag de 10s elemene ;
tOS_en la posicidn de bPartida song 13021 y, por consiguiene j
be es 2820, ZoZ1 ~ Zd20 = Pellls] - 14020 = 14121 = 14220, ~ |
“13931 = 14620 = 14521, = Pell? naste Pell5z0., ;
Una sefial, por ejemplo procedénte de un f
transmisor de up ascensor, a travds del conduqtor LJ31, tiew f
ne como gonsecuencia los siguientes nuevos es tados de salida:J
13920, 13020 « 2a11i=] - 20l11=0 - Zaillzl = Pelll=0 « 140m1 !
14120, Pell221, En el momento en yne desaparece la sefisl ep ef
aorductor LJsl se producen los siguientes nuevos estadog de
salida: 142:1 - 145:0 - 145:1, 13081, Con cada seiial, el me-
canism0 de maniobrs gradval sigue en forma zngloga goneataddo

|
|
!
i
|
|
I
!g

Ur paso mds cada vez, y es llevado a su posiecidn de partidg
|

1
'

en el instante en i€ aparece una seilgl 1 en el conductor LR‘;
Los conductores TP111 a EPllS bueden ir conectador a un re- ;
glstrador de presidr no Tepresentado, que en intervalos de ;
tlempo registre 1g Tespectiva posicidn del mecanismo de manio%
bra &radual, g

Para evitar indeseables puntas de frecuene

cia en uns instalacidn de ascensor, en uno de los conductores

LZ por ejemplo se puede incorporar un dispositivo de puntas

|
|




2 7;.-

unidsd de tiempo la degeads frecuencia de punta,
El objeto del invento se buede realizap
tewbién con ayuda de 0tros elementog estdtigos, por ejemplo

elenentos "y, tom  whou v de memoria,
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La presente Patente de Invencién consta de
las siguientes reivindicacioness:

l.~ Sistema de mando con mecanismo de manio=
bra gradusl, el cual tiens elementos estdticos y en el que

aotuan seiiales de una secuencia de sefiales producidas por dige

positivog transmisores, caracterizado porque las sefiales acge ;
tuan de tal modo en unidades zonales, gue una seiial cambie
los valores de salida solamente de um unidad zonal, er donde

los valores de salida de cada unidad sonal tienen un es tado

antes de la actumcidn de 1ls correspondiente seilal, y el otro |

estsdo despuéds de esta actuacidn.

2.~ Sistema sesdn lo reivindicedo en el pune

i
1
|
i
|
i
i

to 1, caracterizado porque las pertinentes sslidas de la unie .
dad zonal influenciable metuan sobre un elemento estdticos
cuya salida indica la posicidn del mecanismo de maniobra grae
dual . f
3+~ Sistema segdin lo reivindicado en el punw
to 1, caracterigado porque un limitador de maniobra sradual f
influido por la sefial del transmisor, por los elementos de E
posicidn y por la dirececidn del movimiento, actua de tal mane{
ra sobre lzs unidades zonales Que dicho mecanismo coneacta un

p&aso solamente con una sefial del transmisor,

i
i
i
|
i
!
|
|

1

1
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4o~ Sistema segin lo reivindicado en e]

|
|
|
/'
|

punto 1, carscterizado pOrque un limitador de maniobrs sradual !

in#lufdo por ls sefial del transmisor y por los elementos de
posicidn, actuam de tal modo sobre las unidades zonalesg que {
dicho mecanigmo conecta un paso solamente con uns sefial del !
transmisor., !

5e= distenn seqdn lo relvindicado en el pun-g
to 1, caracterizado porgue cada unidad zonal ge compone de

|
: . i
un elemento:. de memoria con dos elementos preintercalados, en I

donde la primera entrada de 1los dosg el ementos preintercalados, |
in-
es/flufda por la seiial del transmisor, la sesunda entrgda par

el elemento. de memoris aoumulador del sentido del movimiento,

-la tercera entrads por el liaitador de maniobra sradual y 1a f

I
cuarta entrada por una salida de 1z unidad monal precedente o |
i

de la sizuiente, en donde la salida del elemento preintercala-{

do va g parar a la entrada de uno de log elementos v, la sali-!

f

da del elemento preinterealado, a una ds las entradas del otro!
elemento del elemento de memoria, mientras que las salidas de |
los dos elementos de este elemento de memoria actdan como en-
tredas reciprocas,

6.~Sistema sesdn 10 reivindicado en el pune
60 1, carscterizado pPorque cada unidad zonal se compone de un
ckemento de memoria y de un elemento preintercalado, en donde g
la primera entrada del elemento preintereslado es influfda ;

por la seiial del transmisor, la segunda entrada par el limitge.
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dor de maniobrs gradual y, la terocers entrada, por ung salidg
de la unidad zonesl precedente, en donde 1g salida del elemene
to preintercalado aciys sobre una entrads de une de los ele~
Aentos, y une sefial de reposicién sobre una entrada del otro
elemento del elemento de memoria, en CUyC gaso las salidas de
los dos elementos del elemento de memoria Sirven de entrsdag
recfprOGaS.

Te= Sistema sestn lo reivindiéado en los
puntos 1 y 3, carascterizado porque las salidas de los elemnen~
tos de posicidn impares aotdan sobre un elemento, cuya sglida
alimenta & un elemento influfdo pOr uno de 1los sentidos de
direceidn soumulados, y los elenmtos de posioldn pares age
taan sobre un elemente, cuysa salida alimenta & un elemento
influfdo por el 0tro sentido de movimiento acumulado, 00n'lo
que las salidas de estos elementos actuan, por uns parte, so-
bre un elemento influfdo POr la sefial del transaisor, cuya
salida in{luye sohre uno de 1os elementos de up elemento de
demoria, y por otra sobre un elemento, cuys salida va unidg
& un eleaento infiuenaiado por la seial del transmisor, en
donde su salida va g parar al otro elemento del, eleaento de
bemoria, y las salidas de log dos elementos hacen las veges
de entradas reciprocas, en donde lss sefiales de salida de los
dos elementos influyen en las unidades zo0nales,

Oe= Sistema sealn 1o relwindicado en los

puntos 1 y 4, ¢ récterizado porque las salidas de los elenene

—————
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tos de posicidn pares actuan sobre uny elemento, ouys salida
p b ’

bOr una parte, alimenta & un elemento, la salida de egte elee

Zento va unida a un elemento influido por la sefial del transe

amlsor, y la salida de este elemento actia sobre uno de los

elementos de un el emento de nemoria, y por otra parte alimen-

ta a otro elemento influfdo por el emisor, ouys salida aotis

Sobre el otro elemento del elemento de memoria, en donde las

salidas de ambos

elementos sirven de entradas reoiprocas, y

las seliales de salida de los dos elementos influyen, en las

unidades Zonales,

Yo+ Sisteme segln lo reivindicado en los

buntos 1 y 3, caracterizado porgue las setiales de direacidn

de movimiento det

sobre un elemento

erminadas por el mendo aotdsn de tal modo

de memoria, gue solamente un cambio de la
» e

direcceidn del acviniento varie las seilales de salida del el e«

men to de memorisa

que actuan sobre el limitador de meniobra

graduel y las unidades zonel eg,

10,» Sistems sexdn 10 reivindiesdo en los

puntos 1 y 3, caracterizado porgue existe un dispositivo coe

rrector dependiente de lg direceidn del movimiento, cuyas se=

tlales de salida s

que estas vayan a

ctuan de tal modo sobre las unidedes zonales

la posicien de salida corregpondiente g la

direceidn del movimiento,

puntos 1 y 3, ocar

1l.- Sistems sesdn 1o reivinaiocado en los

acterizado porque existe un dispositivo de=
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pendiente de la direccidn del movimiento, cuys seflal de salie

da actua de tal modo sobre el limitador de mgniobrs gradual,

que se anule su efecto limitador sobre las unidades zoOnsales,

12 .~ Sistema segdn lo relvindicado en los
puntos 1 y 2, caracterizado porque la salida del elemento de
posicidn actua sobre un elemento de seﬁalaé.

13.~ Bistema segin 10 reivindioado en log

puntos 1 a 12, ceracterizado porque el elemento estdtico cone
siste en un transistor, en donde su emisor va a parar a masa,é
Su colector estd aplicsdo a uns alimentacidn nezativa a trae
vés de una resistencia J las entradas del elemento estdtico
actuan a través de resis tenoias sobre la base del transistor,

14, Sistems segin 10 reivindiocado en los

puntos 1 y 13, caracterizado porque las entradas del elememto
estdtico actuan sobre la base del transistor a través de dio= |

dos y de una resistencia,

15~ Sistema segdn 10 reivindicado en los
puntos 1 y 12, caracterizado porgue el eolector del transise
tor va conectado, a travds de una ldmpara de sefial, al con~
ductor de alimentacidn nezativo,

16.« Sistems segin 10 reivindicado en los
puntos 1, 12 y 15, ocaracterizado borgue una resistencia va

¢oneotada en paralelo con la ldmpara de seiisl.

17.= Sistema de mando con mecanismo de ma-

niobra =radual,




33=

Segdn se desoribe J relvindios en la pre-

Sente memorig descriptiva y se ilustra con los plsnos que g

1

J

& misma se acompafign .,
Conta aesta memoria de treinta y tres hoe

as foliedes y escritas g médquina bor una sola carg,
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