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MEMORTI A DESCRIPIIVA
de une Patente de Introduccidn & nombre de:
GUTEHOFFNUNGSHUTTE STERKRADE AKITENGESELL-
SCHAPFT, de necionalidad alemena, domicilia-
da en OBERHAUSEN/RHLD. (Alemenia); .por:
"DISPOSITIVO DE REGULACION DEL MOVIMIENTO
Df BASCULACION DE UN RECIPIENTE DE METAL &N
FUSION" .~ '

FPara hacer bascular un mezclador de fundicidn bru-
ta a fin de vaciar su contenido, se utiliza un motor eléctri-
co sometido 2 un regulador accionado & msno, lo que permite
reguler la colada. El mezclador vé montado excéntricamente,
de menera que puede enderezarse automiticemente cuando se
interrumpe le corriente de slimentecidn del motor de mendo
lo cual evita un derreme intempestivo de la fundicidn

bruta.

No se puede, sin embargo, satisfacer de esta
menera a todas las exigencias de funcionamiento de un mez-

cledor. Es preciso esegurarse, ademés, de que el mezclador,
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cuando he sido separado de su posicidén inicial (posicidn de
llenado)), quede bloqueado cuendo se corta voluntariamente el
circuito del motor. Para lograrlo se ha previsto un freno

que interviene automaticamente para bloguear el mezclador en
la posicidn alcanzada en el momento de la detencidn del motor.
#gte freno se libera cuando vuelve a entrar el motor en el

(3 . Y 3 14
cirouito para continuar el movimiento de basculacion.

Se ha obscrvado que tal freno, por muy util que sea
para el menejo norual del mezclador, tiene un efecto perturba-
dor, cuando se presentan circunstancias imprevistes, en parti~
cular en caso de averia en la corriente. En este caso, el
freno bloquea el mezclador exactamente cowo en el caso de in-—
terrupcién voluntaria de la corriente. Resulta de ello que el
dispositivo de enderezamiento del mezclador, que tiende a hacer-
10 regresar & su posicidn normel o inicial y que estd previsto
especialmente para el caso de tal interrupcidn, no puede en-
derezar el mezclador. Es mds, se hace necesario soldar el
freno por una &cclon voluntesria dé le meno, & ser posible inme-
diatamente, & fin de limitar, en lo posible, la cantidad de me-
tal en fusidn qué todavie se escepe después de la pareda del
motor. En semejantes casos imprevistos, hay que ejecutar las
operaciones de mando pese al peligro, y su buena ejecuciodn
depende totalmente de la atencidn y de la habilidad de la per-

gona gue accione el dispositivo.

El invento aporta une solucion al probleme de eli-

minar estos defectoe fundamentales de un dispositivo destinedo
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a gobernar el movimiento de basculacidn de un recipiente de
metal fundido, en particular de ﬁn mezelador de fundicidn,
montado éste Gltimo excéntricemente y blogueado en la po-
sicidn alcanzada en el momento de detenerse su motor de
mando por un freno que funciona autométicemente. ¥l invento
tiene por objeto un dispositivo de regulacidn que garanti-
za la seguridad en caso de interrupcién inopinada de la
alimentacién del motor, suprimiendo el frenado eutomético
lo que tiene por efecto, en caso de incidente imprevisto
permitir al dispositivo de enderezamiehto el hacer regre—
sar al mezclador, u otro recipiente semejante, & su posicién

normal.

Los planos adjuntos representen a titulo de ejemplo

dos formes de ejecucidn del objeto del invento, & saber:

La figura 1, un mezclador en corte trensversel ver-

tical;

La figuras 2, el mezcladof en pleno, desde arribe,

¥y su dispositivo de mando.
La figura 3, un freno y su electro-imédn de mando;
le figura.4 un acoplamiento electromagnético;

Le figura 5, bajo forme de esquema de montaje, un

dispositivo de seguridad sin acoplamiento.

El tembor del meyclador 1 estéd montado sobre roda-
. -
mientos y presenta une abertursde llehsdo 1', por le que se

introduce el metal 1iquido a tratar, por ejeuplo con ayuds de
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un cucharén de basculante P (figura 1). Fara la evacuacidn

el tambor 1 posee un cenaldn de vaciado 2, por el cual

puede verterse une parte del contenido del tambor, cuando se
hece girar este, pars quedar recogida, por ejemplo, en un cal-

dero P'.

Bl eje de rotacidén D del tambor 1 estd desplezado
con relacidn al eje Que.paSa por el centro de grevedad 3, de
modo tel que, por gravedad, el tambor queda sometido g una
accidn de endereiamiento, gue le hace regresar & su posi-
cidn normal (figure 1), lo cusl determina el alzamiento aup-
mdtico del canaldn de salide 2 a partir de una posicidn

basculada.

El efecto de basculacidn se transmite a la cu-
bierta del tambor mediante une cremellera 3, cuyo pifion
de mendo 4 v& fijado sobre un arbol 4'. Este arbol es accio-
nado poruintermedio de dos desmultiplicadores 5, 5' (figura
2) por un motor eléctrico 6. Segun la figura 2 se he previsto
un segundo motor 6f, de recambio, que actia como el motor 6
sobre una trensmisioéon intermedia 7, por ejemplo sobre una

transmisidn de tornillp reversible.

Ceda uno de los dos arboles de mando ests, provisto
de un tembor de freno 8 § 8', y entre el tambor de freno y
la transmisidn intermedis 7 va interpuesto un acoplamiento
electromagnético 9 6 9'. Este acoplamiento, cuando esté
desembragado, suprime ed enlace de arrastre por el motor
6 (6') de la cremallera 3, de modo que el tambor del mez-
clador 1 yueda abandonado & sf mismo y, si ha sido basculado,

se laza bajo el efecto del dispositivo de enderezamiento

hasta su posicion inicisl (figura 1).

!
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Mis en detalle se Ban previsto, en el ejemplo de eje-
cucidén segin la figura 3, dos mandibulas de freno 10 para cade
tambor de freno 8 (8'). Bstas uandibulas de fremo se aplican
contra el tambor 8 (8') por basculacidn de una palanca 11
bajo el efecto de un peso 12. Para soltar el freno separando
las mendibulas 10 de los tambores 8 u 8', se utiliza un elec-
tro-imén que actia sobre la palenca 11 en sentido contrario
gl del peso 12. Cuando se éxcite el electro-imdn 13, se libera
el freno. Cuando la excitzacidn gued2 interrumpida, el peso

12 aprete automdticamente el freno.

El acoplamiento electromagnétioo ge compone segun la
figura 4 y a titulo de ejemplo, de dos tembores 14 y 15, enca-
jados concéntricemente uno dertro del otro. El tembor exte-
rior 14 coumprende un ndcleo cilindrico 17 provisto de un arro-
llamiento 16 y que posee uglntervalo anular 18 en el que estéd
situado el tapbor interior 15. Los conductores que terminan
en el afrollamiento 16 estén conectedos & enillos de toma de
corriente 19. Cuando el arrollemlento 16 se excita, los tam-~
bores 14 y 15 quedan blogueados megnéticemente y no pueden
girar Bl uno con respecto al otro, de manera que el motor de

mendo 6 queds ligado a la transwuision intermedia 7.

Eventualmente los anillos de toma de corriente 19
vodrisn reemplazarse por una excitacidn del esrrollamiento 16

. 4
por induccion.

Segln la figura 2, el conductor 20 de llegada de co-
rriente comprende un interruptor de segurided 21 y terminsa
en un regulador 22 de donde sale un conductor 23 conectado al

motor 6 y al freno 8 (& 6' y 8'). Una derivecidn 23' termins
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en el acoplamiento 9 (0 9'). En la posiciéﬁ inicial o powi~
cidn cero del mezclador 1 (figura 1), el interruptor de seguri-
dad 21 estd abierto, y el motor 6 (& 6'), por consiguiente esté
fuera de circuito. Asimismo, los frenos 8, 8' y los acoplamien~
tos 9, 9' estén fuera de corriente, de modo que el tapbor de
freno 8 u &' queda blogueado por su mandibule de freno 10

y el mezclador. 1 queda liberado del freno 8 (u 8'),

Pare hacer bascular el mezclador fuera de su po-
sicidn iniecial (figura 1) a fin de efectuar une colada, se
debe ante todo cerrar el interruptor de seguridad 21 que se
presents, por ejemplo, bajo la forma de un interruptor =
pedal en el puesto de mendo. Cuando se cierra el interruptor
(21) el acoplamiento electromagnético 9 (6 9') queda puesto
bajo corriente, y por consigmiente queds excitado. Al mismo
tiempo, el regulador 22 se encuentra conectedo a la llegada
de corriente. Tan pronto como, para la pueste en marcha del
motor 6; el regulador 22 abandona su posicidn de detencidn,
el electroimén 13 se excita y se suelta el freno 8. EL motor
6 sccione, pues la cremellera 3 (enlace mecénico 9, 7, 5, 5',

4' y 4) .y hece girer sl mezclador contra st dispositivo de en-

derezamientoy hasta cualquier posicidn de basculacidn deseada.

fn funclonemiento normel, puede detenerse el meg-
clador en cualquier posicidn. Pare ello, se hace volver el
regulador 22 a la posicidn cero o posicidn de parzde, lo
que tiene por efecto poner fuera de corriente no sdélo al motor
6 (6 6®) sino también el electro-imén 13, y no asi, en cambio,
al acoplamiento electromegnético 9 ¢ 9'. AGn cusndo el regula-

dor 22 esté en posicién de parada, el acoplamiento permenece

[ S
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excitado (derivacion 23') y mantiene el enlsce de mando con la
cremallera 3, de modo que el freno 8, que ha entrado de nuevo
en funcion en el momento de la para del motor 6, bloguea el
mezclador pese & su dispositivo de enderezamiento, en le posi-

cidn que he alcanzado.

Si se produce un corte de corriente en une posicidn
cualyuiera de basculacién, el enlace de mando entre el motor
6 (6 6') y el mezclador 1 se suprime, por el hecho de que la
excitacidn del acoplamiento queda interrumpida. 1 mezclador
1 vuelve & su posicion inicisl o posicidn cero bajo el efecto
del dispositivo de enderezamiento y ello & pesar de que, por
el hecho de le interrupcidn de lz corriente, el freno 8 vuelto

a entrar en funcidn. No es pues necesario, soltar el freno de mano -

Una everia imprevieta en la corriente no exige, pues
ningune medide particuler por psrte de la persona de servicio
pare la liberacidn del movimiento de retorno del mezclador. In-
cluso si se produce algin otro imprevisto, hay plena garantia con#
tra todo derrame peligroso del contenido del mezclador. En
efecto, =8 preciso tener en cuenta el hecho de que el chorro de
colade que sale del mezclador puede correr m&s O menos POr en-
cima del borde deél cuchardn de tel suerte que sea imposikle &
la persona de servicio permenecer en el puesto de mando. Semejan-
te situacidn peligrosa puedepresentarse en diversas posiciones
del mezclador. En caso de abandono obligado del puestoc de mando,

existian hasta el presente dos posibilidadess

12) O bien el motor de mando permanecia en accidn y
continuaba basculando el mezclzdor hasta la posi-

cidén extrema de este ultimo, antes de ser puesto
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automdticemente fuers de clrcuito, por ejemplo por medio de
un interruptor de limitecidn de movimiento; entonces el
derrame del metal liquido escapabs a todo control y continua-
be contreriamente a le volunitad del operador. El contenido
del megclador se derramabe por la estancia. No podia evi-
tarse un incendio.

0 bien se interrumpis el gobierno del mezclador, al abando-
narse el puesto de mando, por uw interruptor de seguridad
avtomdtice. En este caso el megelador, se encontraba blogquea-
do por el freno. Sin embargo 8l detenerse el mezcledor, el
derrame no terminabe en absoluto. Muy al contrario escapa-~

ba @ain una perte més o menos grende del contenido del mez~
clador, involuntariemente y sin control. Les fonsecuencias
peligrosas eran esencialmente las mismas que en ausencis

de un interruptor de segurided.

En estos dos casos posibles, se trata de un
accidente que vé contre el progrems, accidente que, pese
e presenciadde un interruptor de seguridad y del freno, previs-—
to igualmente por razones de seguridad, puede tener consecven—

cias desastrosas.

En seme jante caso, es preciso tener en cuenta
también que el hombre de servicio puede quedar fueravde
estado de asegurer este servicio incluso como consecuencia
de un desfallecimiento. El interruptor de seguridad, previsto
expresamente pare este caso, interviene con el mismo resul-~
tado final que si el puesto de mendo fuera abandonado en

presencia del peligro.
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En todos estos casos une interrupcidn involunta-
riz de la corriente de alimentacidn del motor de mando deter=
mina el cierre del freno, de manera que, sobre todo en la po-
sicidén de basculacidn completa del mezclador y segun las dimen-
siones de éste puede escapar libremente centidades de fundi-
cidn considersbles (por gjemplo de 40 a 60 toneladas) por el
hecho de que el freno impide al megclador enderezarse automd—

ticamente.

Muy diferente es el resultado con el dispositivo
objeto de este invento. Si el hombre de servicio abandons
su puesto de mendo en presencia del peligro o bien si no se
encuentra en estado:ide asegurar su servicio, el interruptor
de seguridad 21 queds liberado ¥y, como consecuencia, se corta
la corriente, con el resultzdo de que el acoplamiento queda
también fuers de corriente, es decir, que la excitacidn
se interruwipe, de modo que el mezclador puede, & pesar
del funclonemiento del freno 8, regresar autométicemente

a su posicidn inicial (figura 1).

En le forme de ejecucion descrita, el dispositivo
de segurided segun el invento descansa en el hecho de gquebel aco)
plamiento 9 (9') previsto entre el freno 8 (8') y el mezclador
1, interrumpe autométicamente el enlace de mendo en ceso de in-
cidente. Be esta suerte el mezclador 1, & pesar del servicio
del freno, se vuelve a levantar automéficamente, como se de-

g€,

9in embzrgo, la idea fundamentel del invento es rea-

lizable incluso sin acoplemiento especial entre el freno y el
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mezclador del modo siguiente. El controlador del motor de

mando se ha previsto esimismo como un interruptor pare un
electro-imén que aplice el fremo cuasndo es excitado de

manera que el circuito del electro~iman no se éierre mas

que en 1ls posicién de parzda del controlador, es decir, cuan-

do el motor esté fuera del circuito. De esta forma se consi-
gue, sin acoplamiento especial, que el freno funcione automa-
ticomente desPués‘de la puesta sistemdtica fuera de circuito

del motor de mando. FPor ed contrerio, en ccso de un incidente in
imprevisto cualquiera, el electrodmén que acciona el freno |
permanece no excitado, y, por consiguiente, el freno no im-

pide un movimiento de retorgo antomético del mezclador.

’

ista forma de rcalizacidn estéd ilustrada en la fi-
gure 5. El1 motor 6 queda conectado 3&& llegada de corriente
wés srriba descrita, por intermedio del interruptor de se-
guridad 21 y del controlador 22'. Este , en posicidn de parsda,
para la cual se interrumpe lé llegeda de la corriente al mo-
tor 6, cierra un contacto 24, al que V& conectado un electro-

imdn M destinado & aplicar el freno (no representado).

En la posicion de parada figurada del regulador 22',
el motor 6 estd fuera de circuito, mientras que el electro~imén
¥ queda excitado y mentiene el freno accionado. Aqui el electro-
imén M setis, pues, como fuente de frenado, é diferencia del
electro~imén 13 de las figures 2 y 3 cuya funcidn es la de

soltar el freno.

Zn el momento de ponerse en marcha el motor 6, es

decir, cuando se hace girar al regulador 22' a la posheidn 1
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(indicado en punteado), la alimentacidén del electrosmén M

se interrumpe. El freno precedentemente cerrado, se suelta.
El motor 6 puede, pues, hacer girer sl umezclador hasta la
posicidn desesdu. Si, en el curso de este movimienfo, hz de
detenerse el mezclador en una posicidn intermedia cualquiers,
el controlsdor 22', ten pronto ha alcenzado le posicidn de
parada, restublece la corriente de alimentecidn del electro-
imén M y el freno bloquea ¢l mezclzdor en la posicidn inter-

media degeadsa,

En ceso de incidente, por ejemplo en ceso de averia
en 1l corriente durante el funcionamiento del motor, el mez-
clador pucde volver autcméticamente & su posicion inicial
bajo la accidn de su dispositivo de enderezamiento, puesto
que el electrodo~imén M né es excitado y ya que, por oonsiguien;.
te, el freno queda libre. ﬁe esta menera, se evita'una prolon-
gacidn indeseable d= la salide del contenido del mezclador.
Asimismo, el dispositivo’de‘enderezamiento del mezclador ac-
tha como protecciégéuando el operario de servicio no estd ya
en medida de asegurér el mismo o bien cuando se vé obligado
8. abandonar su puesto de mendo por hallarse este en peligro.
En este caso el interruptor de seguridad 21 interrumpe la
llegada de corriente.al motor 6 y el mezclador opera inmedia-
tamente su movimiento de retorno automatico, en efecto; el

freno queda libre cuando el electro-imén M no es excitado.

El esquems de montaje no se propone ilustrar la esen-
cia del invento, sin exponer en absoluto los detalles del mon-
taje. Por ejemplo, los dispositivos de contacto pfevistos para
tales instaliciones no se han representado, pues no son esen-

cigles al invento.
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El objeto del invento presenta interes no solo para
un mezclador de fundicidn, sino tampién para toda clese de hor-
nos basculantes, como por ejemplo los hornos Martin-Siemens u
otros hornos semejantes, en log que una parada en el movimiento
de basculacion puede ocasionsr un derreme intempestivo con coh-

secuenclas més o menos peligroses.

0"'DNOTA.-.

3.- Dispositivo de regulacion del movimiento de bas-
culacidn de un recipientebde metal en fusidn, caracterizado porque
hallandose montado excéntricamente en el sentido de un momento
de giro de retroceso y que por medio de un freno automético queda
fijsdo en la posicidn slcenzeds en el instante de la desconexion
de un motor de accionamiento, se establece un seguro de retroceso
que hace que el freno deje de actuar automdticemente en el caso

de una desconexidn involunteria del motor.

2.~ Dispositivo segin lo reivindicado en el punto
anterior, caracterizado porque en el accionamiento del reci-
piente pers metel fundido, entre el freno y dicho recipiente
ve intercalado un embrague el cual interrumpe automdticanente
la union motriz entre el freno y el recipiente en el caso de

uns desconexidn involunteris del motor.

3.~ Dispositivo seglm lo reivindicedo en log puntos
anteriores, ceracterizado porque el eumpleo de un embrague elec-
tromegnético, el cual esté desconectado en el caso de une inte-

rrupcidn de la corriente de excitacidn,

4.- Dispositivo segun lo reivindicudo en los puntos
anteriores, caracterizado porque un interruptor de maniobra

parz el motor de accionamiento ha sido previsto al mismo tiempo



315 como interruptor de un electroimén que actua al ser excitado el
freno, de tal modo que el circuito de corriempe del electro-
imén esté cerrado solamente cuando eyénterruptor de meniobra

estd en posicidn neutra, es decir, con el motor desconectado.

5.~ DISPOSITIVO DE REGULACION DFL MOVIMIENTO DE
320 BASCUL.LCICON DE UN RECIPIENTE DE METAL N FUSION.

Tzl como se describe y reivindica en la presente
Memorie Descriptive que congte de trece hojas escrites o mi-

quina por une sola cara, y de sug correspondientes dibujos.

¥adrid. 23 AGO, 1960

-
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