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La invencidn que vamos & describir tiene por ob-

gjeto un aparato electroautomatico destinado a conseguir

;la parada sinultanea del motor eléctrico y de la mdquina
ﬁaccionada por el mismo.

H En cualquier industria en queé las miquinas sean

|
ﬁaccionadas por motores eléctricos, se presenta con fre-

I
ﬂcuen01a la necesidad de parar la mdquina para efectuar rea
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iductivo mientras la méquina esta parada,
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ftudlado este nuevo aparato que logra la parade simultanea

‘de ambos elementos: motor y méquina accionada, con la -
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;dos en una caja basculants interpuesia en el conductor -

leléctrico que conecta el motor a la toma de corriente,mds

|
|

'constltu01dn y facilmente acoplable, de tal modo que su
ﬁadaptacidn a las instalaciones industriales existentes,d

ien las nuevag que se fabriquen, no ha de reportar grendes
I’ v
‘trastornos economicos.

la palanca del disparo de parada y arranque de la maquina

de la invencidn y poder comprender mdg facilmente las ca-

racteristicas generales expuestas, asi como su funciona-

—

justes, cambios, comprobaciones, atade de hilos, y otrds’
mil necesidades distintas segun el tipo de industria de
que se trate. Por ejeuplo, en un telar ¢ ndquina Selfac~
tina, suele romperse de vez en cuando el hilo, debiendo
pararse la mdquina para que la operaria proceda a su ata-
do, arrancando, luego que se ha reparado este incidente

normal en el proceso fabril, En todos estos casos la dis-

posicidn mecanica es tal que se desembraga ¢ se desconec—

i1ta la mdquina del motor, pero este sigue marchando, con

+lo caul se produce un consumo de energia totalmente impro

Con el fin de evitar el mencionado inconveniente
'y lograr que la energia eléctrica consumida se ajuste -

*exactamente al tiempo de trabajo de ia mdquina, se ha es-

partloularldad de tratarse de un aparato de sencillisima

En términos generales, este nuevo aparato se com-

pone de tres interruptores especiales de mercurio monta- §

un juego de palancas que unen a dichos interruptores con

>

Para efectuar la descripcidn del aparato objeto
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miento, nos auxiliaremos, en lo que sigue, de una lamlnal
de dibujos en la que representamos un caso de realizacidn,
prdctica de uno de estos aparatos, cuya representacidn es§
més bien de tipo esquematico. Por esto y porque basandose
ien el principio esencial que motiva el invento, pueden -
construirge aparatos de otras muchas formas de realizacid
conviene interpretar estos dibujos en su mds amplia acep-
cién y sin caracter restrictivo alguno.

i Con arreglo pues a los mencionados dibujos en cu~-
ya Unica figura se representa una vista lateral en alzado

wvemos que este aparato se compone de los siguientes elemer

L

tos: de un soporte -3- cuya forma dependerd de la mdquing

'a que vaya a adaptarse; de una caja -6-, de cualquier for
a

‘ma, unida articuladamente por un eje pasador -15-, al so-

fporte ~3= pars que tenga la posibilidad de bascular. En

estd caja =~b6-, van alojados tres interruptores de mercurl?
3-7— en los cuales se sefialan con ~-l1- las salidas del intek

irruptor al motor trifdsico y con -2- las entradas de co-

ﬁrriente al interruptor. A esta caja de interruptores =6- |
lva unida una barra -12- con une incidencia de 1259 aproxi-
Imadamente con la caja, formando el dngulo -9-, uniendose
!a la vez dicha barra -12- a otra barra =13~ en una dispo-
'8101dn sngular -10-, de 100¢. En cuanto a esta ¢ltima ba-
3rxa ~13~, va unida a la barra ~14-, formando el 4ngulo -
5-11- de 155¢ aproximadamente, estando dotadas dichas tres
’barras de orificios -8~ u otro dlspos1t1vo para modificar
Zel punto de unidn de unas barras con otras, a fin de adap
tarse a cualquier mdguina, formando el juego de palancas
transuisor del movimiento de desplazamiento de la palan-

ca de disparo —4-, a la cual va unida lg barra -14- por -



Imedio de 1la abrazadera -5-; que permite regular a voluntad
el punto de unidn.

Como puede deducirse facilmente, cuando la barra
‘—4—, ¢ disparo conectado a la maquina; se mueve en un sen

itido u otro, dicho movimiento es transuitido a la caja -

-6= la cual bascula y acciona & los interruptores de mer-
curio -7-, que d¢ este modo ponen en marcha o paran el mo-
i

itor, simultaneamente con la m#quina, que es lo que se trg&

ita de conseguir.

[
4

; Ademas de la energia eléctrica que se ahorra al

i

itener parado el motor, en los tiempos en que la médquina |
. . ‘ . !
mo funciona, se tiene tambien la ventaja de que en caso -

;de accidente se obtiens una mayor seguridad para el obre-
fro, que hace disminuir la escala de riesgos de accidentes
;y de producirse, el que estbs tengan menos importancia.

; Para demostrar los beneficios que puede reportar
ﬁla aplicacion de este nuevo aparato a la industria,vamos
ﬁa hacer a continuacidn un ligero estudio referido a un
‘telar lanero. En estas mdquinas la canilla de un telar - |
gcon lanzaderas grandes tiene de duracidn, aproximadamente
%111 segundos y el tiempo que tarda la tejedora como mini-
'm0 en cambiar una canilla es de 24 segundos.

; Asi pues, en una hora de trabajo se ponen;

;26 canillas a 111 segundos . . . . . . 2.886 segundos
;Tiempo invertido en poner canillas . . 584 id.‘

id. id. en arreglar hilos . . 130 id.

i Total . . 3.600 segundos
Igual a una hora.
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— Estos cdlculos son mds bien con valores re

‘ya que no se tienen en cuenta el tiempo de mayor rotura en
los hilos de la urdimbre y de la trama, asi como los parcs
por entretenimiento de las empleadas,pase de cartones en
los telares Jacuard,y en los de maquinita,etc,etc. pues -
jpor tendencia natural aunque se sepa que tiene que parard

(el motor solo se hace si el duefio y encargado exigen el -

cumplimiento de esta norma con una dureza extrema,cosa ésw

‘
X

?

ita que a la larga no produce nada mas que la secuela del ;
idescontento.

Sentada esta premisa, que abona en funcidn de la
?conveniencia de la aplicacidn de este dispositivo a los
itelares, tenemos la demostraccidn tedrica siguiente que

7

gse ha comprobado en la prdctica. !

: Para un motor de 1, hp. de potencia, la corriente
«de arranque es de un orden de 5 veces la nominal, y el -
‘tiempo de arranque se estima en unos 7 segundos.

; El rendimiento es pues, 6 sea la potencia absor~
|vida en la red.

i i
I . 736 x 1
? il HP. 0,785 ; en Watts. sera ——
' 0,785

i
Como la corriente de arranque sube a 5 veces la

= 9400

1

i
1
i

;nominal en el momento de conectar el motor a la red para
gbajar paulatinamente hasta estabilizarse al termino del
ﬁarranque,podemos considerar la media de ésta intensidad;
ges decir 2,5 veces la nominal. Y como quiera que la poten:

cia viene dada por la formula.
| P=VIV=3Cos X ésta es proporcional a la in
'tensidad y por consiguiente 2,5 veces la que absorberia

en funcionamiento normal.

. Por lo tanto tendremos que: —
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. Para 1 HP. = 940 x 2,5 = 2,350 Watss
Reduciendolo a Kw = 2,35

¥ reduciendo el tiempo de arranque (que segin se calcula

7
es de 7 segundos) a horas; ésta serd de -5855- con lo que

| la energia absorbida por cada motor durante el arranque

! seria:

i ) 2,35 x 7
i 1 P, = ewmecenmee= = ,00457 Ki/ hora
j 3600

i Recordando lo observado en el telar lanero tendrg
;mos:

; Parando 26 veces a la hora, durante 24 segundos,
| tendremos;

ﬁ26 X 24 segundos = 584 segundos
-Ahora,584 segundos andando gastan 584 x 0,940 = 0,549 EKw.
-Bn arrancar 26 veces se gasta 0,00457 x 26 . .= 0,119 Kw

‘3e ahorra por hora de energia eléctrica . . . . 0,430 Kw,
é Ahorro muy estimable que, para la industria, re-
ipresenta una rebaja muy grande que se refleja en el reci~
ibo de la energia Eléctrica y luego para el control de Ha-
icienda por la produccidn manifestada en los KW, consumi-
%dos. |

! Finalmente conviene tener en cuenta que el aparsto
descrlto y representado podra fabricarse en variedad de
;formas, tamafios y materiales, con la p031b111dad de mo~-
idificar todo aquello de caracter secundario que no altere

Elo esencial que se expone en la siguiente

i P 3

1‘ Los puntos nuevos y de propia invencidn que se -
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lg}esentan para su reivindicacidn en esta Patente de Inveg
¢idn, son: ‘ g

1¢,- Aparato eléctromecanico para la puesta en -;
marcha y paro simultaneo de los motores eléctricos y de |
las mdquinas que accionan, caracterizado por comprender
una caja conteniendo tres interruptores de mercurio, co-

nectada e interpuesta en el circuito eléctrico de alimen-

tacién del motor, montandose dicha caja con un eje de gi-

to de los interruptores, sincronizandose dicha basculacict

icon el movimiento del disparo de parada y arranque de la |

mdquina industrial que acciona el motor.

| 29.- Aparato eléctromecanico para la puesta en -
rmarcha y paro simultaneo de los motores eléctricos y de
las mdquinas que accionan, caracterizado porque la caja

basculante de interruptores eléctricos de la precedente

relv1ndloa01dn, esta mecanicamente enlazada con la barra «

de disparo de parada o arranque de la mdquina por medio

Ede tres barras o tirantes unidos entre si, en una d1sp031é
icidn dngular, con medios para variar a voluntad los pun- f
ﬁtos de unidn, a fin de prolongar o acortar la extensidn j
‘de las barras, segun lo exija el tipo de mdquina a que se:
hapllque, constituyendo teles barras un juego articulado :
de palancas, trasmisor, haste la caja basculante, del mo- 2
ﬁVlmlentO que efectua la barra de disparo de la mdquina - %
”para que, el paro o arranque de la misma y el motor enla=-
zados por este aparato, sea simultaneo. Y
3¢.- "APARATO ELECTHOMECANICO PAKA LA PUESTA BN
MAKCHA Y PARO SIMULTANEO DE 10S MOTOHES ELECTRICOS Y DE
AS VAQUINAS QUE ACCIOKAN", de conformidad en un todq en

ro en un punto que le permita bascular para el accionamien

-
-
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lo esencial y fines industriales a lo descrito en la pre-
cedente Memoria Descriptiva y grdficamente representado
en los adjuntos planos.

Bsta biemoria consta de OCHO hojas escritas ¢ me-

1lineas.,
Madrid, 4 de Agosto de 1860

Por autorizacidn del interesado
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