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El presente Modelo de Utilidad se relaciona con un

conjunto de remo articulado.

Como se sabe, en botes de remos, el sentido de des-
plazamiento del bote, cuando se ejecuta una remada, es conira-
5 rio al de la posicién del remador. Esto tiene como inconvenien
te que el remador debe volverse frecuentemente a fin de corre-
gir el rumbo, con la consiguiente pérdida de tiempo y del ritmo
de remada,ademis de no darle, como es evidente; una total segu-
ridad. |
10 Con el conjunto de remo de la invencién, y sin que se
introduzca ningin cambio en lo que se refiere a la técnica de
la remada habitualmente empleada, los imconvenientes apuﬁtﬁ&os
desaparecen, ya Que el sentido de desplazamiento del baréé'ﬁbg _
responderi al de la posiceibén del remador, es decir, que elgﬁag
15 co se mieve hacia donde el remador esté mirando. cewws

Para obtener este efecto se ha creado un tipo de, Femo
articulado con un apoyo para la articulacién que permite'iodos

los movimientos normales de la remada.

-
LA N

Los elementos constituyentes del conjunto, repigSgn-

20 tados en el dibujo son los sizmientes: LaA

— dos ruedas dentadas (A) dotadas de un eje 6 pexno
de fijacibn, engranadas, existiendo en el lado opuesto al de
engrenaje de cada una, una prolongacién tubular (B) que consti-
tuye el soporte destinado a recibir, por uno de los lados, la ‘
25 parte del remo que contiene la psla {C) y por el otro ia varte
que contiene el pufio (D). Los pernos servirén para fijar la po-
g8icibén reletiva de los dos brazos de remo y del eje al movimien

to de vsivén del mismo. !

- Un sistema de fijacibn y proteccibn constituido por

30 un elemento suzerior (E) y otro inferior (F) dotados, cada uno,
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B
de doa orificios por donde pesarén los pernos de fijacién de
los engranajes.

Este conjunto se apoya:

- ﬁn un soporte pare el remo, constituido por un ele~-
mento (G) fijo a la borda del bote ¥ por un elemento mévil (E)
alrededor del eje YY', que permite mover los remos en sentido
ascendente y el descendente segin que Se pretenda levantar §

hundir el remo en el agua. El elemento inferior (F) del siste-

‘ma de fijacibn de las ruedas dentadas se mantiene fijado a la

cara plana del elemento mévil (H)por medio de encolado 6 cual-
quier otro procesc de fijacibdn que se prefiera.
El modo de funcionamiento es el siguiente: hee

Con este tipo de remo, el remador ejecuta todos 148
movimientos gque habitualmente emples cuando rema ‘con remo%gbr-
dinariocs, pero sucede que el remo, al estar articulado a- “Bra~
vés de los dientes de engranaje, hace que el sentido del?ké%i-
miento de la pale del remo sea el mismo sentido de movimiénto
de los brazos, es decir, cuando se extienden los brazos .hasia
adelante, la pala del remo, al contrario de lo que suced%{?pbi-
tualmente, no se dirige hacia atrés, siné hacia adelant{,:.:yz.
cuando los brazos se flexionan empujando al remo en dirggﬁién
2l cuerpo, la pala del mismo acompafia también ese sentido, ya
que los dientes de la rueda dentada, acoplada al brazo del re-
20 accionado por el remador, obligan al brazo del remo que cég
tiene la pala 2 invertir el sentido de desplazamiento, en rela
cibn con el otro brazo.

Por otra varte, el apoyo 6 soporte del remo permite,
por su caracteristica de oscilacibdn, los movimientoé ascenden~-
tes y descendentes para levantar y sumergir el remo en el agua

en la secuencia de cada remadsa.




principio fundamental.

Degscritsa suficlentemente la naturaleza del 1nventa,;.

~asi como la manera de reslizarlo en la nréctlea, debe hacerse

ceptibles de modificaciones de detalle en cuanto no alteren su

'constar que las disposiciones anteriormente indicadas son suss .




10

- 20

25

30

-l
REIVINDICACIONES

1.- Conjunto de remo articulado, caracterizado porgue
el remo est4 constituido por un pufio con pala, dos ruedas den-
tadas, todas y cada una de ellas con un perno de fijacibn que
constituye al mismo tiempo su eje de rotacibn, disponiendo cada
una de ellas de una prolongacién tubular destinada una de ellas
a8 recibir la pala del remo y, la otra & reecibir el pufio. |

2.~ Conjunto segin la reivindicacibn 1, caracteriza~
do porque comprende un sistema de fijacién de engranaje, cons—
tituido por dos elementos § placas, una de las cuzles es supe-
rior y otra inferior, dotadas de dos orificios, cada una para
introducecibn de los pernos de las ruedas dentadas, manteﬁi@ﬁ?o
los dientes de las ruedas que constituyen el engranaje en.ébﬁ-
tacto permanente y formando, cusndo estfn colocadas, una ééﬁa
abierta en los extremos a fin de permitir el. movimiento eficaz
de la articulacibédn del remo, al mismo tiempo que sirve déupfo—

teceidn pare el mecanismo, .o

3.- Conjunto segin las reivindicaciones 1 y 2,~edrag
terizado porque comprende un apoyo § soporte para la artigﬁla—
cibén del remo, éonstituido por un elemento fijo a 1= bonﬁ?l?el
barco y otro mévil que permite el movimiento ascendentelxvggs-
cendente de los remos, y que esté unido al primero por medio
de un eje alrededor del cual gira, disponiendo adem&s de una

cara plana a donde se apoya y fija la caja que contiene en su j

interior la articulacibn del remo.

4.- Conjunto de remo articulado; tal y como queds sus

. . . |
tancialmente descrito en la presente Nemoria,
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DOMINGOS s%ggs”ﬂn SOUSA NACHADO
y FRANCISCO CASIMIRO SOARES DE
SOUSA

Esta Nemoria consta de 5 bojas escritas a m&Quina por |
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