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E l p re s e n te  Modelo de U t i l id a d  s e  r e la c io n a  con un 

con jun to  de remo a r t ic u la d o .

Cona se  sa b e , en  b o te s  de rem os, e l  s e n t id o  de des­

p lazam ien to  d e l b o te , cuando se  e je c u ta  una remada, es co n tra ­

r io  a l  de l a  p o s ic ió n  de l rem ador. Esto t i e n e  como inconvenieg. 

t e  que e l  remador debe v o lv e rse  frecuen tem en te  a f i n  de co rre ­

g i r  e l  rumbo, con l a  c o n s ig u ie n te  p é rd id a  de tiempo y d e l ritm o 

de remada,además de no d a r le ,  como es e v id e n te ;  una  t o t a l  segu­

r id a d .

Con e l  conjunto  de remo de l a  in v e n c ió n , y s in  que se

in tro d u z c a  ningún cambio en lo  que se  r e f i e r e  a l a  té c n ic a  de
*

l a  remada habituaijm ente em pleada, lo s  in co n v en ien te s  apuntados
* .  *

d esap arecen , y a  lú e  e l  s e n tid o  de desp lazam ien to  d e l  b a rco 'lsb r 

re sp o n d e rá  a l  de l a  p o s ic ió n  d e l rem ador, es d e c i r ,  que e l 'B a r  

co s e  mueve h a c ia  donde e l  remador e s t á  mirando.
* „  +

P a ra  o b te n e r  e s te  e fe c to  se  ha  creado un t ip o  de. remo

a r t ic u la d o  con un apoyo p a ra  l a  a r t i c u la c ió n  que p e rm ite  "todos

lo s  movimientos norm ales de l a  remada. .

Los elem entos c o n s ti tu y e n te s  d e l  c o n ju n to , repáeá'gn-

tad o s en e l  d ib u jo  son lo s  s ig u ie n te s :  ¡"L'i*. * *
-  dos ruedas den tadas (A) do tadas de un e je  ó perno

de f i j a c i ó n ,  engranadas, e x is t ie n d o  en e l  lado opuesto  a l  de 

en g ran a je  de cada una, una p ro lo n g ac ió n  tu b u la r  (B) que c o n s ti­

tuye  e l so p o rte  d es tin ad o  a r e c i b i r ,  p o r uno de lo s  la d o s , l a  

p a r te  d e l remo que co n tien e  l a  p a la  (C) y por e l  o tro  l a  p a r te  

que c o n tien e  e l  puño (D). Los pernos s e r v i r á n  p a ra  f i j a r  l a  po­

s ic ió n  r e l a t i v a  de lo s  dos b razo s  de remo y d e l e je  a l  movímien 

to  de vaivén  d e l mismo. !

-  Un s is tem a  de f i j a c i ó n  y p ro te c c ió n  c o n s t i tu id o  p o r i 

un elem ento s u p e r io r  (E) y o tro  i n f e r i o r  (F) d o tad o s , cada uno , !



de dos o r i f i c i o s  po r donde p asa rán  lo s  pernos de f i j a c i ó n  de 

lo s  e n g ran a je s .

E ste  con jun to  se  apoya:

-  Én un so p o rte  p a ra  e l  remo, c o n s ti tu id o  por un e le ­

mento (G) f i j o  a l a  bo rda  d e l  b o te  y p o r un elem ento móvil (K) 

a lre d e d o r  d e l  e je  YY ', que p e rm ite  mover lo s  remos en se n tid o  

ascen d en te  y e l  descenden te segdn que s e  p re te n d a  le v a n ta r  ó 

h u n d ir  e l  remo en e l  agua. E l elem ento i n f e r i o r  (F) d e l s i s t e ­

ma de f i j a c i ó n  de la s  ruedas den tadas s e  m antiene f i j a d o  a  l a  

c a ra  p lan a  d e l  elem ento m óvil (3 )p o r medio de encolado ó cu a l­

q u ie r  o tro  p roceso  de f i j a c i ó n  que se  p r e f i e r a .
$

El modo de funcionam iento  es e l  s ig u ie n te :
.

Con e s te  t ip o  de remo, e l  remador e je c u ta  todos Irás 

movimientos que h ab itu a lm en te  emplea cuando rema 'con remoM or­

d in a r io s ,  pero  sucede que e l  remo, a l  e s t a r  a r t ic u la d o  a - 't r a -
* *.ves de lo s  d ie n te s  de e n g ra n a je , hace que e l  s e n t id o  del^ &qpi-

*

m iento de l a  p a la  d e l remo se a  e l  mismo se n tid o  de movimiento 

de lo s  b ra z o s , es d e c i r ,  cuando s e  e x tien d en  lo s  b ra z o s  daaaia 

a d e la n te , l a  p a la  d e l remo, a l  c o n tr a r io  de lo  que suced^^ágabi- 

tu a lm en te , no se  d i r ig e  h a c ia  a t r á s ,  s in ó  h ac ia  ad e lan tg ^ \%  

cuando lo s  b razo s se  f le x lo n a n  empujando a l  remo en d ire c c ió n  

a l  cue rpo , l a  p a la  d e l mismo acompaña tam bién ese s e n t id o ,  ya 

que lo s  d ie n te s  de l a  lu ed a  d en tad a , acop lada  a l  b ra zo  d e l re ­

mo accionado p o r  e l  rem ador, ob ligan  a l  brazo d e l remo que con 

t ie n e  l a  p a la  a i n v e r t i r  e l  se n tid o  de d esp lazam ien to , en r e ía  

c ión  con e l  o tro  brazo.

Por o t r a  p a r te ,  e l  apoyo ó so p o r te  d e l remo p e rm ite , 

po r su c a r a c t e r í s t i c a  de o s c i la c ió n ,  lo s  movimientos ascenden­

te s  y descenden tes para  le v a n ta r  y su m erg ir  e l  remo en e l  agua 

en l a  secu en c ia  de cada remada.



D e s c r i ta  su f ic ie n te m e n te  l a  n a tu r a le z a  d e l in v e n to , 

a s i  como l a  manera de r e a l i z a r l o  en l a  p r á c t i c a ,  debe h a c e rse  

c o n s ta r  que l a s  d is p o s ic io n e s  an te r io rm e n te  in d ic a d a s  son su s­

c e p t ib le s  de m od ificac iones de d e ta l l e  en cuanto no a l t e r e n  su 

p r in c ip io  fundam enta l.
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REIVINDICACIONES

1 . -  Conjunto de remo a r t ic u la d o ,  c a ra c te r iz a d o  porque 

e l  remo e s tá  c o n s t i tu id o  p o r un puño con p a la , dos ruedas den­

ta d a s ,  todas y cada una de e l l a s  con un perno de f i j a c ió n  que 

c o n s ti tu y e  a l  mismo tiempo su e je  de r o ta c ió n ,  d isponiendo  cada 

una de e l l a s  de una p ro longac ión  tu b u la r  d e s tin a d a  una de e l la s  

a r e c i b i r  l a  p a la  d e l remo y , l a  o t r a  a  r e c i b i r  e l  puño.

2 . -  Conjunto según l a  r e iv in d ic a c ió n  1, c a r a c te r iz a ­

do porque comprende un s is te m a  de f i j a c i ó n  de e n g ra n a je , cons­

t i tu i d o  por dos elem entos 6 p la c a s ,  una de la s  cu a le s  es supe­

r i o r  y o t r a  i n f e r i o r ,  dotadas de dos o r i f i c i o s ,  cada una p a ra
*

in tro d u c c ió n  de lo s  pernos de la s  ruedas d en tad as, manteniendo

lo s  d ie n te s  de l a s  ruedas que c o n s titu y e n  e l  en g ran a je  en chn-

ta c to  perm anente y formando, cuando e s tá n  co lo cad as , una c a ja

a b i e r ta  en lo s  extremos a  f i n  de p e r m i t i r  e l  movimiento e f ic a z*
de l a  a r t i c u la c ió n  d e l remo, a l  mismo tiem po que s i r v e  d§*pj?o- 

te c c ió n  para  e l  mecanismo. *

3 . -  Conjunto según la s  re iv in d ic a c io n e s  1 y 2,.^eáRac 

te r iz a d o  porque comprende un apoyo 6 so p o rte  para  l a  a r t i c u la ­

ción d e l remo, c o n s ti tu id o  po r un elem ento f i j o  a l a  b o r^ e '& e l
. . r e

barco y o tro  m óvil que p erm ite  e l movimiento ascenden te  jr des­

cendente de lo s  remos, y que e s tá  unido a l  prim ero por medio 

de un e je  a lre d e d o r d e l cu a l g i r a ,  d isponiendo  además de una 

c a ra  p lana  a donde se  apoya y f i j a  l a  c a ja  que c o n tie n e  en su 

i n t e r i o r  l a  a r t ic u la c ió n  d e l  remo.

4 . -  Conjunto de remo a r t ic u la d o ;  t a l  y como queda sus 

tan c ia lm en te  d e s c r ito  en l a  p re se n te  Memoria.



Està Memoria consta de 5 hojas e s c r ita s  a màq.u.ina
una s o la  ca ra .
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