
P A T E N T E  
D E

I N V E N C I O N

por "SISTEMA DE CAMBIO AUTOMATICO DE CANILLAS EN LOS TELARES 

DE VARIAS TRAMAS", a favor de DON FRANCISCO ROS ASTURIANO, de 

nacionalidad española, dom iciliado en CANOVELLAS (B arcelon a), 

Avenida de C anovellas, ndm. 65 - T orre.

MEMORIA DESCRIPTIVA

La presente invención hace re feren cia  a sistem a de 

cambio automático de c a n illa s  en lo s  te la r e s  de v a r ia s  tram as.

Hay v ario s sistem as de cambio automático de c a n illa s  

en la s  lanzaderas de lo s  te la re s  de v a r ia s  tramas, unos con 

5 . depósitos móviles y o tros con lo s  depósitos inm óviles. Este

a que se re f ie re  l a  invención pertenece a lo s  prim eros, es 

d ec ir  con lo s  depósitos de l a s  c a n illa s  móviles y con un de­

p o sito  d iferen te  para  cada c la se  de trama., con que e sté  t r a ­

bajando e l  t e l a r .  Teniendo como p rin c ip a le s c a r a c te r ís t ic a s  

10. d is t in t iv a s  en que dichos depósitos son en forma de petaca
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curva, móviles y d ispuestos de manera que permiten tr a b a ja r  

con un sólo  m artillo  expulsor-in troductor para todos e l lo s .

La invención objeto de e s ta  patente presenta un s i s t e ­

ma de mayor se n c ille z  con stru ctiva  y de más e f ic a c ia  en e l  

funcionamiento, y en esen cia con siste  comprender para cada 

trama un depósito de c a n illa s  en forma de petaca curva, sus­

tentadas todas e l l a s  por un soporte único, comprendiendo un 

mecanismo seleccionador de petacas y un m artillo  único.

Con e l  f in  de f a c i l i t a r  la  exp licac ión , se acompada 

a l a  presente memoria una lámina de d ibu jos en la  que se ha 

representado un caso de re a liz a c ió n  que se c i t a  a t í tu lo  de 

ejem plo.

En e l  d ibujo :

La fig u ra  1, representa en persp ectiva  v is to  por la  

cara  an terio r  y p o s te r io r , del soporte de petacas y dos de 

e l l a s .

La fig u ra  2 , representa en p ersp ectiva  una de la s  

palancas del mecanismo que actúa sobre la s  p e taca s .

La fig u ra  3? representa en p ersp ectiva  la  forma y s i ­

tuación de la s  le v a s .

La fig u ra  4 , representa en p ersp ectiva  l a  situ ación  

del e je  de lev as y palancas del mecanismo seleccionador re s ­

pecto a l  t e l a r .

Como puede verse en la s  f ig u ra s  e l  sistem a con siste  

en que para cada trama e x is te  un depósito de c a n illa s  en fo r ­

ma de petaca curva 1 fig u ra  1.

E sta s  p e taca s , que en e l  caso presente de rea lizac ió n  

son un número de cuatro , están  montadas en su soporte 2 único, 

y colocadas en e l  mismo en unas rega tas gu ías 3; en e l  in te r io r  

de l a s  cuales va un ta ladro  4 por e l  que pasa e l  vastago sus-
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tentador 3 de l a  p e taca .

En e l  soporte va un e je  6 por medio del brazo 7 actúa 

sobre e l  m artillo  8 que e fectú a  e l cambio de c a n i l la .

E l extremo del vastago 5 e s tá  actuado por un tiran te  

que forma parte  de un sistem a de palancas que uno de lo s  e x tre ­

mos va unido a l extremo 9 de la  palanca 10, con e je  de giro  11 

y en l a  que e l  brazo 12 termina en un soporte 13 para l a  r u li-  

na 14. E l brazo 10 lle v a  f i ja d o  a l sa lie n te  15 que se apoya 

por l a  muesca 16 a l  árbol 17 que es excéntrico a l  e je  18 que 

aguanta por lo s  c o jin e te s  19 en unaposición determinada a la s  

palancas 10.

La ru lin a  14 de cada palanca 10 correspondiente a cada 

p etaca , o sea tan tas palancas y ru lin as  como p e tacas, se apoya 

cada una de la s  ru lin as sobre su correspondiente leva 20, 2o' 

20", 2 0 '* '  l a s  cuales van f i ja d a s  a l  e je  21. E sta s  levas l l e ­

van una ru lin a  o muesca 22, 22* 22" 2 2 ' " .  E l árbol 21 va ac­

tuado girando sobre su e je  23 mediante la s  palancas 24 y 25 

actuadas por e l  mecanismo genera.l de cambio de la s  c a ja s  de 

lan zad eras.

E l  funcionamiento es como sigu e: Al g ir a r  de un c ie rto  

ángulo e l  e je  21 dado por e l mecanismo general de cambio, la  

ranura o muesca de la s  levas se coloca debajo de l a  ru lin a  co­

rrespondiente a l a  palanca que ha de actuar y a l  propio tiem­

po ha girado e l  e je  18 levantando e l  brazo 15 y escapando la  

muesca 16 por e fecto  de resbalam iento de la  ru lin a  19 sobre e l  

árbol 17. Entonces e l  brazo 10 g ir a  alrededor de 11 y e l e x tre ­

mo 9 que actúa sobre e l  t iran te  unido a l  sustentador 5 de la  

p e taca , ca lcca  a e s t a  debajo del m artillo  8 que a l  actuar e fe c ­

túa e l  cambio de l a  c a n illa  correspondiente i.

La invención, dentro de su esen cialida.d , puede se r  l i e -



va.da a l a  p rá c t ic a  en o tras formas de re a liz a c ió n  que d ifie ran  

en d e ta lle  de la  indicada a t í tu lo  de ejemplo en la  descripción  

a l a s  cuales alcan zará igualmente la  protección  que se recaba. 

Podrá, pues, con stru irse  en cualqu ier forma y tamaño, con lo s 

m ateria le s más adecuados por quedar todo e llo  comprendido en 

e l  e sp ír itu  de la s  re iv in d icac io n es.

N O T A

Hecha l a  descripción  del invento, se declaran nuevas y 

de propia, invención, la s  sigu ien te s re iv in d icac io n es:

1. Sistem a de cambio automático de c a n illa s  en los 

te la r e s  de v a r ia s  tram as, caracterizado  esencialm ente por e l  

hecho de comprender para cada trama un depósito de c a n illa s  

en forma de petaca curva, montadas todas e l l a s  en un soporte 

único y un mecanismo seleccionador de p etacas y un sólo  m a r tillo .

2. S istem a, según l a  re iv in d icación  1, en que e l  

soporte de petacas e s tá  rígidamente unido a l  t e l a r ,  llevando 

un e je  accionador del m a r t i llo , y unas rega tas guía para la s  

p e ta c a s , con un ta lad ro  en e l  in te r io r  de dichas re g a ta s , por 

donde pasa un vástago sustentador de l a s  mismas, e l  cual es 

actuado por medio de un t ira n te  por e l  mecanismo seleccion ador.

3 .  : Sistem a, según la s  re iv in d icacion es 1 y 2, en

que e l  t iran te  que actúa sobre la  petaca e s tá  accionado por unas 

palancas en que e l  extremo de una de e l l a s  l le g a  una ru lin a  que 

se apoya sobre una leva que l le v a  una muesca o ranura en la  

cual se coloca la  ru lin a  de l a  palanca correspondiente a la  

p etaca  que tiene que e fec tu ar e l  cambio de c a n i l la .



4.. Sistem a, según la s  re iv in d icacion es 1 a 3, en 

que hay tan tas levas como p etacas llendo f i ja d a s  a un e je , 

e l  cual tiene un movimiento de g iro  que coloca e l  hueco de 

la  leva debajo de la  palanca que jfiene que actuar sobre la. 

petaca correspondiente a l h ilo  de trama de l a  lanzadera que 

t e je .

5 . Sistem a de cambio automático de c a n illa s  en lo s  

te la r e s  de v a r ia s  tram as.

Según se describe y re iv in d ica  en la. presente memoria 

que consta de cinco, h o ja s, fo lia d a s  y e s c r i t a s  a máquina por 

una so la  de sus caras, acompañadas de una lámina doble de d i­

bu j o s .

Madrid, a 8 de Agosto de 1.960 

FRANCISCO ROS ASTURIANO 

p .  a .
0 ' ÍCE,IR MíRALLES
ta r*

N/ .mp.
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