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La presente memoria descriptiva tiene como fip, .,
la deelaracién del objeto sobre el que ha de recaer el prié;: .
legio de explotacidén industrial y comercial, exclusivo en el..
territorio nacional de un Modelo de Utilidad, de acuerdo con‘

la vironte legislacién que, como el enunciado indica, se tr@""

ta de "DISPOSICION PERFECCIONADA EN MAQUINAS-TALADRO", “eroe
La invencidn estd bdsicamente dirigida : wies !,
perfeccionamientos relativos a mdquinas de taladro. °

Un aspecto de la invenciédn hace referencila a "
accplamiento que comprende un miembro hembra y otro macho eﬂ.:E

cooperacidn mediante superficies en cufia, las cuales son no-, , , ,
vibles dentroc y fuera del contacto con cada uno por medio &é:':
neralmente del movimiento rolative axial A« lons mlembros, =, .,
comprendiendo dicno acoplamieniov weiivs para activar las su-
perficies-cufia dentro de un contacto fntimo con cada uno en
el apriete del acoplamiento,

Dicho acoplamienio resulta ventajoso para mon=
tar gufas para miquinas taladro.,

El referido acoplemiento estd perieccionalo en
la patente sueca n? 157.300 y comprende un resorie pretleusio
nado, el cual tiene como Gnice objeto mantener la conexién,
ya que los mediocs de aprieta formados por una excéntriea se-
rian indeliberadamente aflojados. Cuando el cierre efectuado
por la excéntrica es correcto, el resorte no funciona. .o -

tensién del resorte es reducida en el apriete del acoplamiern
to.

El objeto de la invencién estriba en perfecciag
nar este acoplamiento a fin de que el resorte pucda tener -
siempre una cierta influencia en el mantenimiento del estado
de apriete del acoplamiento.

Ello se consigue mediante el ajustadc del re=-
sorte, en el apriete del acoplamiento, a fin de acumulov la
fuerza del mismo apretando las superficies-—cufia d2 los miem-

bros contra cada uno. De esta forma, los medlos de tensidn y

evifas
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el resorte actian en serie para que asf{ el apriete dé lugas:.
a un aumento de la fuerza del resorte. Segdn aquella patens °

te sueca, los medios de apriete y el resorte funcionan en =

paralelo. veed

Segdin otro aspecto de la invencién, ésta se -,
relaciona con un elemento de la mfjuine, preferiblemente wm. e
miembro-soporte para mdquinae taladro, el cual es movible a .
10 largo de una gufa y tiene unos slementos rotatorios en ; .
contacto con la misma. Un primer grupo de elementos rot;at:t?:r‘-“p
rios estd unido a uno de los lados de la gufa y cooperandé"
¢on, al menos, un segundo grupo de elementos rotatorios aa&zr

parados a 1lo largo de la gufa, disponidndose estos dltimos :

en un portados cuskis:, mediante una espiga, que entre los sg: e

L P

gundos elementos es pivotable con respecto al elemento de -
ia maquina.

De acuerdo cocn la invencidén, las distancias -
antvo logs elomantos rntatorios del segundo grupo Y el eje =
sobre el cual el portador es pivotable son diferentes, Esta
caracteristica ¢r porticiliuvwerte preferible cuando en el -
elehento—méquinas, por ejemplo, una mfdquina~taladro, la re-
gulacién de la rotacién de la mdquina con relacidén a la gufa
es efectuada mediante tuorca mientras aprieta los citados -
elementos rotatorios contra la gufa; de estos elementos, el
que tiene la distancia mds pequefia al eje-pivot del portaw
dor, estd dispuesto delante del otro vistos en la direccidn
de la fuerza provocada por la tuerca, en la que ésta actiia

me jorando la resistenclia a dicha rotacién.

Seglin un tercer aspecto, la invencidén hace -re¢
ferencia a una junta de taladro dispuesta en relacidn comw -
una columna y un dispositivo=taladro asociaio a2 11 cuerpo-
soporte, que es movible a lo largo de la colummna.

Segin las disposiciones convencionales, el dis

positivo-taladro y el cuerpo-soporte estdn permanentemente =
acoplados entre si formande una unidad.

A
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Este conjunto unitario es pesado y resulta - ..

muy trabajoso desmontar la junta, ya que el cénjunto debe ="'
ser elevado por encima del extremo mds alto de la gufa para «:-
que pueda ser desacoplada.

4
COb i

La presente invencién soslays este inconvenien
te mediante una disposicidn en la que el cuerpo=soporte y =« -~
el diapositivo-taladro son separados en dos unidades indepen,.
dientes e interconectados de nuevo por medios rdpidos de cie .

cceda’r

rre. Asi, el dispositivo~taladrp puede desacoplarse del cuer

*

po=soporte en un lugar convenientemente bajo a lo large de -,.:'

la gufa, desde donde dnicamente el cuerpo-soporte podrd des~:. .

)
r

plazarse al extremo mds alto de la guia. -

En el plano adjunto se eXxpresa: NP

Plgure. 1, ¢e unc vistn en secciédn transversal
del acoplamiento entre dos miembros, que juntos forman la co
lumna de la junta de taludro.

Pigura 2, es la seccién IV-IV de la figura 1.

Figura 3, es una seccidén transversal aumentada
del cuerpo-soporte de la junta, ia columna y el dispositivo
taladro mostrado en corte parcial.

Figura 4, es una vista en perspectiva, parcial
mente simplificada, de 1a junta de sacuerdo con la invencién,

Atendiendo & w. orden de realizacidr. preferen~
te, la junta de taladro mostrada en la figurs 4 incluye una
placa=base (1), una columna (2), un dtil-taladro (3), un ele
mento de dispositivo-taladro (4) que lleva el dtil, y un =~
cuerpo-soporte (5) en el cuel va montado dicho elemento (4).

En la prédctica, la nlaca-base (1) pucde conse
truirse a base de una aleaciédn de aluminio, teniendo urna fi-
nalidad convencional cerrando el anillo que delimita unu espa
cio del cual puede ser evacuado el aire para asi obtener una
depresidn mediante la cual la placa queda adherida y rigide -
mente fondeada conrespecto a la base, por ejemplo, el suelo.

La columna (2) estd relacionada con la placa=-

ese,/e-e
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base (1) a travds de la unién {6) de tipo cdnico la cual pak’°:
mite la rotacién de aquélla con respecto a Sata, comc se egli *
presa mediante lfnesas en la figura citada. L

La referida unidn (6) comprende dos mitades =

(7 y 8), la primera de las cualeas estd r{gidamente acoplad&u-.
a la placa=base (1) a través del zécalo (9) y comprende un ﬂ"
alojamiento~hembra cénico (no representado) en el que una &'°

proyecciédn macho, también cénica, de la mitad (8) es introdu .
cida.

Esto mitad (8) estd rigidamente unida por de="-\,:
trds del tramo-eje (10) sobresaliente lateralmente y lxgado'ﬁ‘i

al tramo (11) mds bajo de la columna. o

El tornillo (12) de apriete se extiende central’"
menbe & través del tramo~eje (10) y estd conectado a rosca -
con la unién hembra de la mitad (7).

Merced al tornillo (12) de apriete las superfi-
cies cénicas de las mitades (7 y 8) son movidas hacia adentro
mientras se obtiene una unidén por friceidn entre la columna
(2) y 1a placa~base (1).

Médiante el aflojamiento de dicho tornillo (12)
la columna (2) estard iiLre del eje en cualquier posicidn in
clinada con relacidn a la placa-~base (1), pudiendo fijarse -
después en dicha posicién mediante el referido tornilio (12)
en funciones de apriete.

La mencionada columna (2) puede constituirse —
Juntaudo varios elementos, dos de los cuales se muestran en =«
la fipura &4, particailarmente los elcmentos (13 y 14), los cua
les difieren en su longitud y estdn constituf’lus vor 01 lubo
rectangular cuya pared tiene un grosor comparativumelte gran-
de, del orden de 3=4 mm,

A lo largo de una de las caras del elemento tu-
bular (13) estd prevista la cremallera (15) la cual forma, en
conjuncién con la (15) correspondiente al (14), un continuo =
camino dentado. Bm concreto, los caminos dentados (15=15') ecs

.II/II.




'14) astén inte:
conectudos a travéds del aeoplamianto no strado en detalle o

as figurzs 1 y 2, el cual comprende un miembre humura fl )':'

“en el extremo m&s bajo de cada elemente tubular, aaf como wun
mienibre smcho (18) en el extremo nda alto Jdo cada uno 2o &om
HO8. ' ' ‘

‘ icho miembro mache (12) tienc una superfici@

_en cwiia formada por une superficie cdnica (= 20) externa, nieu;

“tras que el wicmbro hembra {19) tiene una superficie conicAe

_{41} intorna, siendo wpes conicidades las mismas, gsonerale

. - . -~ N . .
21 miombro hembra (13) astd formade pox un cuer

vo tubnlar aque va scldado o tambida rImidamonte concotado n =

la‘parte mds baju del elemento=colirma, mor ejermlo el tubs =
(ah); el miembro macho (18) cowprende dos elementos movibles
%ﬁlativamante entre 8f a 1o jarge del eje (22), prefareutem@g
e un primer elemento (23) que cowprende la superficie céniea
(20) el cnal va soldado o anclado en el extremo mds alto del
elemento (13), asf como un segundo elemento Formalo nNor una =
cabeza (24), una barre de tracci&n.(?ﬁ)‘que tiene i sulionte
Ffileteado {26) hacia abajo por el lode contrario el e la cne
bewax, .

Ly tuerca (27) estd ajustada al Tiletoasio ¥ one
tre olla v el escaldn (28) orientado haecia abajo del elemeinto
{23) mwy nrevisto un resorte discoidal (29) que oblira a mave
',tnner 1 anbosma ’Eh) contra el apoyo (30) amnlar ordentado hu
 #1@ arriba dol miswnd elemento (23).

1 miembre hembia (19) Yy li2 cabeza \"4) snovible

1 miembro macho (18) tienen unos agsujeros oxtendidos a lo =

ro. del cje transversal (31). Preferertomonte, ol mionbro -
2
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hembra (19) tiene dos azujeros (32 y 33) diametralmente opuyg°-
tos que estdn localizados en lados opuestos de la ranura had- ’
bra del miembro, teniendo el primero un difmet:ro mayor que 01

sezundo. En la cabeza (24) hay un agujero (34) de seccidn trang
versal oblonga.

En esta realizacidn, los agujeros (32 y 33) esew.*
tén definidos por loa cojinetes {135 y 36) metdlicos, 1ntrodu€-
ciéndose en dichos agujeros y en el (34) la excéntrica (37) =
que tiene dos tramos extremos (38 y 39) cilindricos y concég;..
tricos, localizados a lo largo del eje (31) y teniendo diéud—
tros diferentes para fijar en su interior los corruspandientﬂs*
agujeros del miembro hembra, asf como un tramo (%0) cilfndrf;.'
co central asimétrico con relacién al eje (31) comdn. En eliw .
tramo extremo (38) mayor estf prevista una ranura para recie
bir un dtil o llave de accionamiento.

El funcionamiento del acoplamicnto es ol sigulen
te: con anterioridad al ensamblado de 1los8 elementos tubulares
(13 y 14) provistos de los miembros macho y hembra, la excéne
trica es separada de las otras pertes del acoplamiento, Cuane
de este se transporta, aquelleos miembros son provisionalmente
juntados asf como los dos agujeros (32 y 33) transversos del
miembro hembra son alineados con el agujeroc (34) transverso =
en la cabeza (24) del miembro macho. En esta posicidn, la exw
eéntrica (37) estd introducide en los agujeros de manera que
el tramc (39) extremo estd encajado en el agujero (33). Un .-
huolgo pequefio entre los trames (38 y 39) y los correspondien
tes agujeros (32 y 33) resulta mejor, mientras que el hueclgo
entre el tramo (40)inteymedioc y el correspondiente agujero =
(34) en 1a cabeza (24) puede ser mejor grande.

La excéntrice es ahora girada alrededor de 90%
mediante la palanca (42) de accionamiento expresada en la figu
ra 4. Esto significa que las superficioes cénicas (20 y 21) de
los miembros macho y hembra son presionadas conjuntamente en
consecucidédn de un contacto fntimo con cada uno al mismo tiewm

et —— c-w[...
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po que el resorte (29) es tensionado por la fuersa tranamiqi:°:

da o través de la cabeza (24), barra (25) de traccidn y tuer .
ca (27); ello significa que girada la excéntrica (37) estf - -
mantenida con seguridad en 1la posicién de rotacidn adoptadse...’
La mitad inferior no cdénica del primer elemens’®-
to (23) del miembro macho (18) sobresale algo por encime del’’’
borde del extremo superior del elemento tubular (13) en tane.’
to que el borde inferior del miembro hembra (19) estd situam, .
do algo por encima del borde inferior del elemento tubular e ..
{14) mds alto. ?2.

La parte exterior del elemento (23) es rectans - :
gular con la misma seccidn transversal que los tubos (13 y =

"o = oo

14), lo cual significa que ambos estdn impedidos de girar re
lativamente entre s{ cuando la seccién rectangular (23') del
elemento (23) sobresale hacia la correspondiente parte rece=
tangular inferior del tubo (14).

El desacoplamiento se hace de la siguiente ma~
nera: La excéntrica (37) se gira por 1o menos 180% de manera
que el tramo intermedic (40) asimétrico actfia en contra de =
la cara plana inferior del agujero {34) en la cabeza (24) a
fin de que ésta empuje al elemento (23) del miembro macho =
(18} hacia abajo para que cese ¢l encaje a frioccién entre las
superficies cdnicas (20 y 21), En consecuencia, la excdntrica
(37) puede sacarse de los agujeros para as{ podor separar los
miembros macho y hembra,

Obsérvese que la excéntrica puede ser operati-
va desde el lado del tubo (14), ya quo ells y los agujeros en
los que puede introdunlise se extienden transversalmente con
relacién a la longitud del tubeo,

Con una disposicién de acoplamiento tal como 1la
expuesta, es posible montar la estructura-~taladro en columuas
de varics elementos en un tiempo extremadamente corto.

Con referencia a la figura 4, puede observarse
que no solamente los tubos (13 y 14) estdn interconoctados a

y 4
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través de un acoplamiento como el descrito, también la parte’ °°:
(11) inferior de la columna y el tubo (13) estdn interconec= ,

tados por dicho acoplamiento (37°). coe

La zmona (4) de la mdquina-taladro estd consti- -,
tufde por varios componentes, par.. cularmente un motor (h3)?..=
exprasado a trazos, una caja de engranajes (44) y un tramoe *++*
estructure (45) a2 la ecual va vinculada la caja (44) mencioq&'f'
da, Dicha zona (4) estf unida al cuerpoe-soporte (5) desplazg .
ble a lo largo de la columna, mediante un medio do clerre tﬂ.,..
pido cuyas caracteristicas se especifican en la figura 3. %.°

En dicha figura 3, el tramo=sestructura (45) sq .
exprese (inicamente en la lzquierda, enfrentando su extremo -
al cuerpo soporte (5), estando provisto aquel (45) de un apés” -
yo que lleva un borde (46) de material resistente cl cuasl pug
de estar unido al (45) por tornillos (47), expresados a tra-
zZos en la referide figuraj el boxde (46) coopera con un borde
(48) similar atornillado al cuerpo=soporte (5), ejecutdndose
esta cooperacién por dos superficies~cufia inclinadas, prefe-
rantemente uaa primera superficie-cufia (49) en el borde (46)
extendiéndoss oblicuamente al exterior y hacia abajo desde la
estructura (45), asf como una szgunda superficie-cufia (50) en
ol borde {48) extendiéndose oblicuamente hacia arriba y al ex
terior desde el cuerpo-scporte (5).

En la cima, la estructura (45) tiene una parte
inclinada con relacidn al plano de ia base, sobre cuya parte
estd previsto un planc y un borde (51) inclinados de material
resistente, el cual coopera con unos medios de apriete forma-
dos por una excéntrice (52) dispuesta en el cuerpo-soporte (5).
En la préctica, esta excéntrica (52) puede estar formada por
un cuerpe cilfndrico, aunque parciamlmente plano en (53), y que
en sus extremos opuestos estd soportado asimétricamente por las
pestafias o paredes (54=55) conetitufdas en el cuerpo=soporte =
(5); dicho cuerpo (52) se gire mediante 1a llave (42) & tra-
lv'éa del saliente (56) que tiene una ranura.

y

St tboniiott
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La zona (4) de la méquina=taladro ostd montada -
encima del cuerpo=goporte (5) de 15 siguiente manera: La excén
trica (52 se gira hacia la posicién indicada a trazos en 14';':
fig. 3, en la que la superficie plana (53) estd encarada hac;;'
abajo. En esta situacidn, la estructura (45) estd provisionai;.
mente enganchada en el cuerpo-soporte (5) por encaje en los-bqi.
des (46-48). A continuacidn, dicha estructura (45) es pivotgdde

hacia arriba, en la direccidn de las agujas del realoj, sobre':;a

.el centro del eje establecido por los bordes (46-48); de esta’

forma, la estructura (45) adopta la posicidén de la figura 3,,8m
la que la cara frontal (57) de aquélla apoya contra una cornege

pondiente superficie vertical del cuerpo~soporic. N

LAY

Bsta acciédn puede ocurrir sin intervencién do.ls
excéntrica (52) en la que el borde (51) pasa debajo de 1a super
ficie plana (53) dirigida hacia abajo. La estructura eos ajusta~
da mediante un giro a2 180¢ de la cxcéntiica (52), en la posie-
cidn ilustrada a trazo continue en la fig. 3, en la cual aqué=-
1la actda con una fuerza dirigida hacia la estructura (45) en =
oblicuidad hacia abajo. La componente horizontal de osta fuerza
empuje a la estructura hacia dentro del cuerpo-soporte (5) y la
componente vertical estd, en las superficies~cufia (49=-50), divi
dida de tal manera que también ahf se obtione una couponente ho

rizontal de la fuerza que empuja la parte inferior de la estruc

‘tura hacia el cuerpo-soporte (5). Aef, las superficies-cufla -

(49=50) tienen una doble funcidn, servir de 1ligazén provisional
para la estructura durante el montaje y afirmar las cuilas o aprg
tar la estructura contra el cuerpo~soporte. |

Tambidn em la figura 9 sc muestra cémo ¢l cuer—
po=soporte (5) estd guiado a lo largo de la columna (2) por =

un ndmerc de clementos rotatorios constitufdos por ruedas o -
rodillos. M4ds cspec{ficamente, ¢l cuerpo-soportc ticne cuatro
pares de ruedas (58.59.60_61), ineluycndo ~uda par otius dos
separadas a 1o largo del eje de la rueda. Los dos priimeros pa-
res de ruedas (58-59) mencionados, que estdn dispuestas a un =
lado de la columna (2), tienen sus ruedas dc cada par colociw

das en lados opuvestos de la cremallera (15), las cuales estdn
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adaptadas para rodar a8 lo largo de los caminos (16-17), vor -
fig‘u‘a z‘o

® oo
3 @

Estos dos pares de rusdas estén sostenidas esqé- .
cionariamente con relacidén al cuerpo-soporte (5), por ejemplo’s'
las ruedas son girables con relacién a su eje de rotacién pee
ro el eje es amovible con relacién a las pestafias (54~55) 1&;::'°
terales del cuerpowsoporte. -

Los otros dos pares de ruedas (60=61) colocados,:,
sobre el lado opuesto de la columna estén soportados sobre un
portador comdin formado por una barra (62) que por detrds es e
soportada, pivotable con relacién al cuerpo (5), por el eje Juf':
(63). Asf, el eje de loes pares de ruedas (60-61) no estd dirqg?.
tamente vinculado al cuerps (5) soporte, y vor lo diche enter"
riormente, cstd asegurade que ambos paras de ruedas siempre ...,
acaben el recorrido sobre el lado posterior de la columna, in
dependientemente de cualquier tendencia del cuerpo~soporte pa
ra pivotar sobre el par de ruedas (58) como consecuerncia de -
la tuerca del contador de fuerza del dtil-taladro (3) durante
el taladrado, implantada sobre el cuerpo-soporte. Esto signi-
fica que cualquier tendencia al descentramientoc del cuerpo-
soporte estd eliminadeo; ello significa tambidn que la fuerza
reguerida del operador para obtener una cierta veloccidad de =
alimentacidén del dtil-taladro es mfnima.

El eje (63) sobre el cual el portador (62) es =
pivotable, puecle preferiblemente ser ajustado y asegurado con
respecto al cuerpowsoporte, como se indica a trazos en la figu
ra 3. Iste ajuste puede realizarse por diseflar el eje cono =
parte de una excéntrica y facilita el apriete de los pares de
ruedas (60-61) bacia los pares (58-59) para asf asegurar el -
contacto de todos los pares de ruedas contra los caminos sin =
movimiento libre.

Puede observarse que la distancia entre el par =
de ruedas (61) y el aje (63) es més pequefia que la existente =

entre el par (60) y el mismo eje. Eato significa que la fuerza

iﬁ VAT
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ejercida en el par (61) por el eje (63), como consacuencia:&:
de la tuerca actuando hacia arriba sobre el euerpo-sopof€3;.iv
es mds grande que la fuerza correspondiente sobre ¢l par ()
¥y que el eje (63) estd comparativamente cerca al par (6¥l%%4
cual se ajusta primero al camino cuando el cuerpo=soporte, ey
grane en la columna (2). En dicho engrane, el par (61) estd =
libre para piveotar con relacidén al eje (63), que no es olfqg
so cuando el par mids alto contacta con ¢l extremo superior de
la columna, Con el fin de no provocar una resistencia 1nd;£;éa
durante el engrane de los dos pares (58-60) mds altos =vei.'fiw
gura 3-- es preferible tener una palanca tanto tiempo oomopra
posible entre ol eje (63) y el par (60). et

Para sustentar el cuerpowsonorte (5) a lo 1lhwgo
de la columna, estd previsto colocar un juege de engranes consg
titufdo por scndas estructuras dentadns (6L-65), la primera -
de las cuales encaja en la cremallera (15) mientras la segunw
da tiene un saliente transversal (66) -wver firure ll- a la cual
puede vincularse el mango 42.

Cabe la posibilidad de variar la loarsitud de los
tubos integrantes de la columna (2) a fin de facilitar el mone
taje de la misma en funcidn de la altura de los edificios.

E1 acoplamiento descrito puede emplearse en otro
tipo de conexiones ademds de la referida a méquinas-taladro, =
ya que puede aplicarse en componentes o columnas tubulares paw
ra montar andmuios o bien para obtener determinadas estructu-
ras, por cjenplo, estructuras de edificios.

iin vez de una excéntrica del tipo descrito, otros
medios, por ejemplo, cufias, de 1las que son introducidas dentro
y fuera dc los agujeros transversales en los miembros, pueden
ser usados en todas las apilcaciones para apriete de los miepg
bros macho y hembra.

Las caracterfsticas descritas segin la figura 3,
por ejemplo, para colocar la pared de separacidn de los pares
(60-61) sobre un soportador comdn pivotable, puede ser aplica-

cesfooe |




do no solamente en los cuerposesoportes para Jjuntas de talaéﬁz
. e !
dro, sino sobre cualguier méquina con un elemento movibile &

el o

lo largo de una gufa longitudinal y al mismo tiempo sujets ‘a
tuerca. , sonen

Seghlin el libre arbitrio, en vez de 1los pareS.e,

de miembros de rodadura usados pueden colocarse, por ejemplv,

redillos simples, bolas, etc. En la disposicifn descrita, "1ds
dos primeros miewmbros rotatorios (58-59) separados se muese

tran scbre un lado de la columna (2) y los dos serundos mienw

[ ] ...
bros separados soportados sobre un carro comin pivotable d& e
acuerdo con la invencién, En uwna aplicacién mds amplia de];.'i'&_n:.

vento, ol mimero de los priucres miuvmbros rotatorios puede
ser arbitrario, desde

 J
uno en adelante, mientras que ol ndpdfHd"
de los segundos pucde variar desde dos en adeiante. Ademfs, -

s posible colocar la primera y la sesunda serie de miembros

en ¢l interior de una gufa con unas muescas previstas de unos

caminos entre sf enfrentados, qiie en contra de cadn miembro
estdn presionadas hacia afuera. Finalmeute, dos o més soporta
dores {62), comprendiendo cada uno por la nienos dos miembros
rotatorios separados, pueden conectarse pivotantes a un sopoxr
tador principal y comin a dos o mds de agudllos.

Descerita la naturaleza del nresente iavento, =
zsf como su realizacién industrial, sélo cabe afladir que en =
su conjuwite y partes constitutivas es nosible introducir cane
bios de forma, mateoris y disposicidn, sin salirse del suadro
del ianvento, en cuanto tales alteraciones no supongan variae
cidn sustencial del miswo.

¢l solicitante hmce conatar que =1 ianvento co=
rrespondiente a este modelo es una solicitud de T'atentec pre=
sentada en SUDCTA con el nt BOO6209%-4, acogilndosc, ;or lo =

tanto, a4 los beneficios aque conceden los Convenios Internaclg.
nales eu vigor.

o 0 T A
1.1 modelo de utilidad que s¢ solicita ner vein=

sl aaa
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te aflos para Espafia, de acuerdo con la vigente Logialaci&n’qu
bre Propiedad Industrial,.dbhe#4 recaer sobre "DISPOSICION'PER
FECCIONADA EN MAQUINAS-TALADRO", en todo de acuerdo con las' A1

ulontes

L J
sew h

REIVINDICACIONES

12,. "DISPOSICION PERFECCIONADA EN MAQUINAS~TAIA
DRO", del tipo que comprende una columna-gufs constitufda pér
dos o mds tramos ensamblables entre sf mediante un conjunto de
miembros gacho y hewbra en cooperacién con unas superficié;‘é;
cufias, movibles aquéllos dentre y fuera del contacto con céda:
una de éstas, las ecuales son activadas en su contacto Intisig' %
con cada uno de ellos mediante unos oportunos medios de apéi;;
te, eomprondiendo ademds unos juegos de micmbros rotativos ‘dij
puestos a ambos lados de la referida columna-gufa, caracteriza
da porque por una parte estd previsto incorporar unos medios =
de resorte a fin de acumular la fuerza del resorte para acti-
var las superficies de cuflas de les rmiembres contra cada uno =
de ellos, habidndose practicado en dichos miembros unos agujee
ros transversales adaptados para estasblecer la regulacidn con
cada uno de ellos sobre la junta de 1los miembros para poder re
cibir los aludidos medlios de apriete, conaistentes, preferentg
mente, en una excéntrica, en tanto que, por otra parte, esid -
previato que el eje sobre el cual pivota el soporte comiin de =
uno de los juegos de miembros rotatives antedichos vaya dispueg
to excéntiicamente con respecto a estos {ltimes, establecidéndp
se que la més pequefia de las distancias entre los miembros ro-
tatorios y el eje pivot del soporte comin estd entre el eje y
aguel miembro rotatorio gque es adaptado por engranaje inicial -
con la columnas.gufa desds un extremo del mismo.

28 e "DISPOSICION PERFECCIONADA EN MAQUINASaTALA-
DRO", en todo de acuerdo con la 13 raivindicacidn, caracteriza=

da porque el miembro macho estd constitufdo por éns elementoa =

movibles entre sf en sentido axial relativo, uno de cuvos ele~
mentos comprende la superficie de cufia del miembro en tanto que

/
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el segundo elemento estd adaptado para ser accionado por Losm-
medios de apriete, contribuyendo dichos medios a aproximar’’a ‘lo
elementos entre sf e impedir los movimientos de uno al otrb"qu
viéndose en dicho segundc elemento un sgujero transversalz..'.
3% ,~ “DISPOSICION PERFECCICNADA EN MAQUL ! S«TALAw
DRO", de acuerdo con las anteriores reivindicaciones, carﬁctigi
gada porque el dispositivo porta=taladro montedo en un canﬁh-qg
porte desplazable a lo largo de la columna-—-gufa es separable a
dicho carro=soporte para constituir dos unidades .adependigﬂées
e interconectadas mediante medios de cierre-rdpido, los cﬁai;s -
comprenden al menos dos superficles~cufia activadas en coopnwa—
cidn y ajustadan entre sf mediante unocs medios de apriete. “con -
la particularidad de que una primera superficie=cuiia estd ' asocig
da al dispositivo porta=taladreo y axtendido en oblicuildad al exe
terior y hacia abajo desde el dismpositivo porta-taladro, en tan-
to que la segunda superficie-cufia estd asociada al carro-soport
desde el cual se extiende en oblicuidad al exterior v hacia arr
ba, previdndose la adaptacifén de los medios de cierre a fin de

incluir al dispositivo portawtaladro de tal manara awve un com

nente de la fuerza de apriete activa interiomrmente a aquei aisp
sitivo hacia el carro-scoporte, wmientras que el segundo componen
te de l1la fuerza de apriete active la primera y la segunda superd
ficies—cufia ajustadas entre af.

La,~ "DISPOSICION PERFECCIONADA EN MAQUINASeTALA-
DR (]

Segin queda sustancialmente descrito en 1la presen
te memoria descriptiva, que consta de quince hojas mecanegrafig

das por una sola cara, acompafladas de sus Correspondientes dibyu
jos.

El A Oficial.-
% RAFAE!.
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