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La presente invencidn se refiere a un tensor auto-
matico y graduable para cadenas, correas planas o trapezoi-
dales, cintas transportadoras y transmisiones similares, de
constitucidn muy sencilla y eficaz.

L.a disposicién de tensores en cualquier tipo de
transmisibén sinfin es imprescindible y las que se utilizan
actualmente presentan diversos problemas. En algunoé casos
su configuracidn es complicada y costosa. En otros presentan
problemas para su graduacidn y funcionamiento automitico.

Todo ello ha sido superado mediante el tensor pa-
ra cadenas, correas y cintas transportadoras objeto de 1la
invencidn, caracterizado esencialmente por el hecho de que
comprende un cuerpo a modo de caja de contorno poligonal vy,
preferentemente, rectangular, en cuyo interior se halla mon-
tado un émbolo deslizable axialmente, cuyo desplazamiento
esta limitado y guiado por topes apropiados. Dicho émbolo
sobresale por un extremo de la caja es portador de una pie-
za de apoyo contra la cadena o transmisibén a tensar, y pue-
de ser un patin, una rueda dentada, una polea u otro cuer-
po ‘adecuado’segin el tipo de transmisién. El extremo opues-
to del émbolo es empujado por una pluralidad de resortes
respaldados en un soporte de posicidn graduable, que permi-
te ajustar la tensidn de los resortes y adecuarla a las ne-
cesidades de trabajo del tensor, quedando el conjunto mon-

tado a un soporte apropiado.

Para la mejor comprensidn de cuanto queda descri-
to en la presente memoria, se acompafia un dibujo en el que,

tan s6lo a titulo de ejemplo, se representa un caso précti-
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co de realizacibdn del tensor automitico.

En dicho dibujo, la figura 1 es una vista en sec-
cidén longitudinal del tensor en posicidn de trabajo; y la
figura 2 es una vista en alzado lateral parcialmente seccio-
nado, del propio tensor.

El tensor descrito consta en el dibujo de una ca-
ja =1- prismitico rectangular, montada en un soporte apro-
piado -2-. En el interior de la caja -1- estd montado un ém-
bolo deslizable, -3-, con una prolongacidén —-4- saliente por
una de las caras abierta de la caja -l-. Esta prolongacidbn
lleva montado un componente -5- de apoyo contra la transmi-
sién -6~ a tensar, y puede ser una polea, una rueda dentada,
un patin u otro cualquier, apropiado a las caracteristicas
de la cadena o transmisibén -6-.

El émbolo -3~ presenta en dos laterales opuestcs
unas ranuras -7- en las que inciden sendos tornillos gradua-
bles -8-, los cuales constituyen gulia y tope limitador del
desplazamiento axial del émbolo =-3-.

El émbolo -3- presenta en su base interna unos
alojamientos -9~ receptores de los extremos de otros tantos
muelles -10-, respaldados en una pieza graduable -11-, ac-
cionada por un tornillo -12- roscado en una tuerca -13-, que
permite graduar la tensibén de los resortes -10-, de acuerdo
con el esfuerzo que requiera el tensor. Los muelles -10-
estan guiados en unos tetones -14- salientes de la placa
ajustable =-11-.

Como se desprende ficilmente de todo lo descrito,

el tensor actua elésticamente contra la transmisidn -6-, a
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través de % wiaszs de apoyo -5- de tipo convencional. Los
esfuerzos a que se ve sometido el tensor se hallan autométi-
camente compensados por los muelles -10-, cuya tensibén ha
sido previamente graduada mediante el accionamiento del tor-
nillo -12-,

El desplazamiento de la pieza de apoyc ~5~ esté
limitado por la posicidn de los tornillos -8~, y este despla-
zamiento estd en funcidn de la longitud de las ranuras -7-.

El tensor descrito es muy sencillo y su fabrica-
cidén no ofrece dificultad, puediendo ofrecerse a un coste
reducido.

Seran independientes del objeto de la invencidn

los materiales empleados en la construccibdn de los distintos

componentes, formas y dimensiones de los mismos y cuantos

detalles accesorins puedan presentarse, siempre y cuando no

afecten a su esencialidad.
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REIVINDICACTIONES

l. Tensor automatico para cadenas, correas, cintas
transportadoras y transmisiones similares, caracterizado
esencialmente por el hecho de que consta de una caja prefe-
riblemente prismdtica, con un extremo abierto, en la cual
estd montado un émbolo deslizable que se prolonga por el
extremo abierto de la caja y sobresale al exterior de la mis-
ma, y es portador en dicho extremo de un componente conven-
cional de apoyo sobre la cadena a tensar, en tanto que por
el extremo opuesto el émbolo es empujado elidsticamente por
medios de tensidn graduable, estando limitado el recorrido
del émbolc por medio de topes apropiados.

2. Tensor automdtico para cadenas, correas, cin-

tas transportadoras y transmisiones similares, segln la rei-

vindicacibn anterior, caracterizado por el hecho de que el

émbolo es empujado por unos resortes respaldados en un so-

porte de posicidn graduable.

3. Tensor zutomdtico para cadenas, correas, .cin-
tas transportadoras y transmisiones similares.

La presente memoria descriptiva consta de cinco
hojas foliadas escritas a mdquina por una sola cara.

Barcelona, 8 de agosto de 1981

Ambrosio VERA VALERO
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