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MEMORIA DESCRIPTIVA
El presente modelo de utilidad se refiere a un nuevo
dispositivo de direccién de los carrcs limpiado."es utilizados
en la industria textil para la eliminacién de las borras y des-
perdicios que se producen en las correspondientes miguinas de
hilaturae y similares, con cuyo dispositivo se obtienen varias

e importantes ventajas con respecto a las ejecuciones qongcidas

nasta la fecha para la misma finalidad. En efecto, a diferencia

LN RN )

de tales realizaciones convencionales, la que ahora S8e propone
asegura el perfecto desplazamiento del limpiador sea cuéi.sea
el perfil de la pista o gufa sobre el que se mueve, si@lﬁ?sibi-
lidad alguna de desviaciones fuera de la misma, todo lh-;ﬁal se
consigue con auxilio de un sistema de rodadura que obliéé al
aludido limpiador a reseguir o copiar exactamente aquelId“guia,
sin que, en ningin momento, pueda perder el contacto céhf;h

perfil. o

El aludido dispositivo se caracteriza esencialmante
por el hecho de estar constituldo por dos unidades de rodadura
contiguas, articuladas giratoriamente debajo del bastidor o ca=-
rro del propio limpiador mévil, que es el que circula en ambos
sentidos a lo largo de los dor .arriles o guias paralelas situa
das por encima de las correspondientes méquinas textiles, de cu
yas unidades uha es motriz y su acompaiiante, arrastrada, pose-—
yendo la primera un electromotor con reductor adecuado, combing
do con una transmisién dentada, de preferencia por tornillo sin
fin, con dos extremos salientes unidos a sendas ruedas de arrag
tre que descansan sobre aquellas dos gufas, en tanto que la se-
gunda dispone sélo de un eje simple rfgido, portador también de

otras dos ruedas iguales & las citadas y con funcién de apoyo,
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existiendo tanto en una como en otra unidad un grupo copiador o
de resegzuido compuesto por reglillas solidarias de tales unida-
des y portadoras de dos pares de rodillos o rulinas que estén
en contacto casi constante, dos a dos, con los laterales de una
sola de las dos mencionadas gufas, viniendo complementados es-
tos rodillos con unas ufias inferiores angulares, que o?rap de
antidescarrilador, gracias & todo lo cual el limpiador:;céda 1i
bre de desviaciones sobre ias gufas por las que se traéiééh.
Para la mejor comprensién de la presente memofié des~
criptiva se acompaifia una hoja de dibujos en la que, tar-solo a
tftulo de ejemple y no limitativo, se representa un caé.o:..x;i'écti
co de ejecucidn de un dispositivo de direccidn de les caéacte-
risticas generales expuestas., PR A
En dichos dibujosp L

Le Fig. 1 es una vista en planta del conjunto:dé roda~-

dura del mencionado limpiader; ¥

[ 4
LIS AU J

Ia Fig. 2 corresponde a una seccién radial por la 1i-
nea II-II de la figura anterior,

El objeto de esta demanda estd compuesto por dos unida
des rodantes (1) y (2), montadas debajo del bastidor o caja (3) del
carro viajero, de cuyas unidades la primera es motriz y la segun
da, impulseda., ¥l conjunto (1), que es el encargado de trasladar
el limpiador a lo largo de los corresvondientes carriles o gufas
paralelas (4), instaladas por encima de las mAquinas textiles,
consta de un electromotor (5) combinado con un reductor, cuyo eje
acfua sobre un tornillo sin fin con extremos salientes (6) unidos
a unas ruedas de traccidn (7), que descansa sobre las dos gufas

paralelas (4) y que son las gue, al girar, arrastran todo el
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limpiador,

El electromotor reductor (5) presenta una prolongacién
(8), de la que se eleva un cuello (9), destinado a montar, por
mediacién de cojinetes adecuados, la aludida unidad (1) debajo
del carro (3), derivédndose de dicha prolongacién (8) los dos mane
guitos (10), en cuyo interior figura el eje que va acogla?o 8
las ruedas (7), hallédndose unido ademds a uno de aquelika;mangq;
tos (10) dos regletas (11), portadoras de dos pares de Polillos
o rulinas (12), las cuales quedan aplicadas, dos a dos,'é'los cos
tados de una de las dos gufas (4). Todo ello puede apreoiarse en

el alzado de la Fig. 2, pues varias de las piezas mencignallas

también constan en la unidad arrastrada (2), representadé~en di-

cha figura,.

LJ
XX X

Dicha unidad (2), al igual que el conjunto mofek (1),
ve provista de unas ufias de antidescarrilamiento (13), q?ﬁ@adas
debajo de las dog gufas (4), en un caso, unidas al cuergg.g}o) Yy
en otro, al tubular (14) (unidad (2)), que no solamente contiene
el eje (6) para las dos ruedas extremas de apoyo (7), 8ino que
dispone de los demds elementos que aparecen claramente en la Fig,.
2 y oue son los siguientes: Un soporte en puente (15), unido a
la base del bastidor o carro (3) y dotado de un alojamiento cen-—
tral para unos cojinetes (16), destinados al eje (17), solidario
de una horguilla (18), que. a través de una junta eldstica (19)
y de un pasador lateral (20), se acopla al centro del aerpo tubu=-
lar (14).

Aunque no es visible en el dibujo, la unidad motriz (1)

también se enlaza con el carro (3) & través de un grupo de COjiw=

netes y de una junta eldstica similares a los explicados para la
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unidad acompafiante (2).

Cuando la pista o gufa general (4) ofrece tramos en ar—
co de oﬁalquier radio, los ejes tedricos que pasan por los ejes
(6) de las unidades (1) y (2) se convierten en sendos radios (R),
con un centro de édngulo variable segin sea mds o menos pronuncig
da la curva. En los tramos rectos, los aludidos ejes rigidos (6)
se colocan naturalmente paralelos entre sf, Como es ev1dente, el -

referido dngulo en las curvas se origina tanto si éstas son a de~ ?
recha como a izquierda, ya que, en todos los casos, 1as. :u.nida,des
(1) v (2), a1 reseguir exactamente las gufas paralelas?!é}, to~
man la posicién condicionada por los rodillos copiadores-{12).

De todo ello se deduce que las unidades (l)'§°(2) son
totalmente independientes en lo que afecta a su giro por'ios pun-
tos (9) y (17), aunque siempre son esclavas, a través éb:ibs ro~-
dillos (12), del perfil curvado o recto de los carrlles.:o:'guias
(4). El carro o cuerpo principal del limpiador (3) se desplaza,
por tanto, con plena libertad dn ambos sentidos y sin posibili-
dad alguna de descarrilamiento gracias a las ufias de seguridsd
(13).

También es muy importante destacar la total libertad
de las ruedus de apoyo (7), tento las de arrastre de la unidad
motriz (1) como las arrastradas de la unidad acompafiante (2),
asf como la falta de enlace rfgido o articulado entre el grupo
copiador (12) y el extremo opuesto al miswo. Bs evidente Que en
esta ejecucién no se necesita ningfn elemento corrector o compen
sedor, puesio que la adayiecién al perfil por el Qque se circula

es automética debido  justamente a que el medio de contencidn o

limitacién, que es sl quc evita cualquier falso desplazamiento
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lateral. aparece sblo en uno de los extremos, en tanio que;éi
otro acompafiante descansa csimplemente sobre la guia,

Las caracteristicas de estructura y funcionamient
dispositivo de gufa descrito pueden resumirse en los puntoé,é

guientes:

a) Imposibilidad de falsos desplazamientos.laterales

del carro o limpiador gracias a los rodillos (12), en ééntacto

esade

constante con el perfil de una de las dos gufas paralelas (4) ‘f

e e

Fig. 2). )

L ]
o8 s

b) Imposibilidad también de movimientos verticales me

ced a las uiias de seguridad (13), que actdan sobre la’vdra infe-

rior de las dos aludidas gufas paralelas (4) (Fig. 2)::'

¢) Imposibilidad de producirse descarrilami¢¥ntos, sean

Y »

cuales sean la velocidad de traslado y el contorno o plextilla

de los perfiles de las guias. L)

d) Adaptecién permanente del limpiador a tales..perfi=-
les, lo que supone una éompleta copia o reseguimiento de las
gulas por parte tanto de la unidad motriz (1) como de la de
seguimiento o arrastrada (2).

e) Automdtico paralelismo ce los ejes de las dos refe-
ridas unidades cuando circulan por tramos rectos y formacidén de
un dngulo variable con dichos ejes cuando la marcha se realiza
por curvas de cualquier valor y sentido,

f) Autoadaptacidén del conjunto del limpiador traslada-
ble a todas las incidencias de nivel que puedan presgentar uns o “
ambas gulas paralelas (4), ya que las juntas elédsticas interpuese
tas aseguran un efecto de suspensién y amortiguemiento para las

unidades,




Serdn independientes del objeto de la invencién los
materiales, formas y dimengiones de los distinfos comppﬁentéﬁ
del dispositivo de direccidn descrito, siempre que las varia~

ciones que se introduzcan no afecten a su esencialidad.
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N O T A
REIVINDICACIONES

Se reivindica como objeto del presente lModelo de Ut4li:
dads
le,~Dispositivo de direccidén para limpiadores textilés

viajeros, que se caracteriza esencialmente por el hecho de estar

constitufdo por dos unidades de rodadura contiguas, articuladas
giratoriamente debajo del bastidor o carro del propio'Timpiddor
mévil, que es el que circula en ambos sentidos a lo 1ai%b de los fﬁ
dos carriles o gufas paralelas situadas por encima de-dee corres—‘%
pondientes mdquinas textiles, de cuyas unidades una eé:ibtriz y
su acompafiante, arrastrada, poseyendo la primere un elﬁbtromotor
con reductor adecuado, combinado con une transmisién deantada, de
preferencia por tornillo sin fin, con dos extremos saiiéé&es mie- @
dos a sendas ruedas de arrastre que descansan sobre aq@?}}as dos
gufas, en tanto que la segunda dispone s8lo de un eje g%@@le rigdl -
do, portador también de otras dos ruedas iguales a %as citadas
y con funcidén de apoyo, existiendo tanto en una comc en otrz wni- f
dad un grupo copiador o de reseguido compuesto por reglillas 80=
lidarias de tales unidades y portadoras de dce pares de rodillos
o rulinas que estdn en contacto casi constante, dos a dos, con
los laterales de una sola de las dos mencionadas guilas, viniendo
complementados estos rodillos con unas ufias inferiores angulares,
que obran de antidescarrilador, gracias a todo lo cual el limpia-
dor actda libre de desviaciones sobre las gufas por las que se
traslada,

28 ,~Dispositivo de direccién para limpiadores textiles

viajeros, segin la reivindicacién anterior, gue se caracteriza
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" ¥y0, & una horquilla a través de otra juia eldstica, horquilla

apoyo y formando, en el segundo, un &ngulo variable segin las ca=

por el hecho de que tanto la unidad motriz como la arrastradaigbf
hallan articuladas giratoriamente a la base del bastidor del ca=:
rro & citado limpiador a través de sendas juntas eldsticas com=
binadas con cojinetes, de los que las primeras aseguran un efecw
to de suspensidn y amortiguamiento para ls buena circulacién dei)
aludido dispositivo mévil, sean cuales fueren el contorno o plan

tilla de las gufas y las posibles variaciones de nivel ﬁb las

mismas, oo

¥

38,-Dispositivo de direccién para limpiadorés textiles
viajeros, segdn las reivindicacion® l y 2, que se caraeteriza por |
el hecho de que, en su ejecucién préctica, la unidad é&;;lz PrQSGiW
ta una prolongacidn en su grupo motor-reductor de la qup- se eleva
un cuello dotado interiormente de cojinetes para un eie-iijado_al'f
bastidor del limpiador, mientras que la unidad arrastr&@é:se aco=- é

pla, por el cuerpo tubular que aloja al eje.-de sus rueﬁéé}de apo-ﬁf

que es solidaria de un eje situado dentro de cojinetes dispuestos,..

en este caso, en el centro de un soporte en puente invertido fi~ -

jado al repetido bastidor del limpiador,

48,~Dispesitivo de direccién para limpiadores textiles
viajeros, segfin las reivindicaciones 1 a 3, que se caracteriza
por el hecho de que la movilidad de las dos unidades respecto al

carro del limpiador y ls existencia de los rodillos copiadores o

de reseguido que actdan sobre una sola de las dos guias paralelas E

permiten que el mismo pueda circular p oXr. tode clase de tramos
rectos y curvadus, situdndose en el primer caso paralelcs entre

sl 15 dos ejes rigidos portadores de las ruedas de arrastre y




racteristicas geométricas de la correspondiente curva. i
58,-DISPOSITIVO DE DIRECCION PARA LIMPIADORES TEXTILES
VIAJEROS. .

Sean cumles fueren las circunstancias que coneurran oo

la esencialidad propia de la misma,

Consta la presente Memoria descriptiva de dipz- pheinas

. »
» LA

mecanografiadas por una sola cara y va acompafiada de una hoja de

TE RS

dibujos aclarativos, ’

» e

Madrid, 7 agosto 1981 ‘.
P. L B

L R




O IRE ROURA TRMAS

7|
L

| Emlé? o bie

e e el W - .- - ——



r , “Q-‘.

Maarisd Agosk /75




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



