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MEMORIA DESCRIPIIVA
que se presenta para unir g la solicitud
de
PATENTE DE INVENCION
formulada el 26 de Julio de 1960, con el nimeroc 259.8%9.
en
EsPafa a
por VEINTE afios
& nombre de DUNLOP RUBBER COMPANY LIMITED, entidad britd
nica, establecida en 1, Albany Street, Londres, Inglate-
rre, por:

"UN APARATO PARA CORTAR TIRAS DE TEJIDO®

1a presente invencidn se refiere a aparatos para -

“cortar tejido en tiras.

Conforme a la invencidn, un aparato pars cortar ti
reg de tejido partiendo de un trozo de tejido comprende
un trensportaedor pare el tejido, un armazén dispuesta ——
transversalmente respecto del transportador, una cuchi—-—
lle rotatoria moniads en el armazdn y movible a través -
del transportador para coritar del tejido unea tirs, medios
pare bejar la cuchilla hasta una pogicidn de corte y pa-

re levantar la cuchilla desde la posicidn de corte, y me
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dios pars mover la cuchilla a través del transportador,-
desde una posicidn de cuchilla estacionsria situada a un
lado del transportador, con velocidad graduslmente cre—
ciente durante parte del recorridec de corte de la cuchi-
lla, reduciéndose graduslmente la velocidad de la cuchi-
1le hasta 1legar a una posicién de cuchilla estacionarie
al otro lado del transportador, efectuando dichos medios
goimismo el movimiento de retorno de le cuchilla,.

De preferencis, los medios para mover la cuchilla
comprenden un mecanismo de engranaje del género descrito
en 1a Memoria de muestrs patente briténica n. 720.368,-
pera hacer girer le horma de bucle all{ descrita. En lo
sucesivo, este tipo de mecenismo de engraneje se denomi-
nerd "mecanismo de engraneje de salida de movimiento ar-
ménica",

Al mecaenismo de engranaje de salida de movimiento
arménico se le conecta de prefersncis un Organo flexible
gin fin de mande o trenemision de movimiento, para mover
la cuchilla a través del transportador,

Agimismo de modo preferible, se incorpora al apara
to un dispositivo de retencidn, para mantener la cuchi—
‘ila, rotatoria bien en su posieién de corte o bien en su
posicién de levantada, segin convenge

El aparato conforme a la presente invencién puede
ser incorporado a un asparato de tremsporte y empelme de
trozog de tejido cauchutado como el descrito en la Memo-
ria de la solicitud de patente briténica n2. 25959/58e

A continuacidn se describe una forma de ejecucidén
del invento a t{tulo de ejemplo, en relacidn con una mé~

quina pars cortar al bies trozos de tejido de corddn cau
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chutado para cublertas de neumético, vartliendo de un ==
lienzo de tejido, con referencig a log dibujos adjuntos,
en los cuales:

~ la figura 1 es una perspective parcialmente re--
cortade de parte de una maquing de cortar al biles, que -
comprende un aparato pare cortar tejido conforme & la in
vencidn;

- la figura 2 es una perspective, a meyor escals =
que la fige 1, de parte del eparato de coriar tejido, ——
parclalmente recortade para mayor claridad;

- la figura 3 es una viste fragmentaria que llug—
tra con mayor detalle una parte del aparato representado
en la fig. 25 ¥

- la figure 4 es une perspectiva del aparato de —
cortar tejido visto desde el lado del mismo opuesto al -
correspondiente a lg fig. 2.

Une méquine de cortar al bies comprende un trans--
portador 1; un ermazdn la y un aparato de cortar tejlido
2 conforme a la invencidn.

El transportador 1 tiene unos tramos superior e in

~ ferior, utilizéndose el tramo superior pars transportar

a ung posicidn de corte un trozo de teJido a cortar in-—

termitentemente.

El armazén 1a_ comprende un par de carriles parale
los 3 para soportar el aparato de cortar tejido 2, y el
armazén estéd monteda en una posicidn de corte con los ca
rriles 3 extendiéndose transversalmente respecto del
transportador, de un lado al otro, como se indics en la
fige 1. Debajo del transportador 1 hay un platc gliratom

rio 4 sujeto el armazén 1a, y montado libremente a rote~
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cidn en un cojinete 5 sostenido en una place circular 6
que forma parte de un carretén 7. Un cuedrente dentado 8
de forma arqueada, situade alrededor de las partes ra--—-
diglmente més exteriores del plato 4, engrana con un pi-
fién 9 conectado con transmisién de movimiento & un motor
eléctrico y un engranaje de reduccién 10.

El carretén 7 esté& sostenido por cuatro rodillos -
11 montados en carriles paralelos 12, Los rodillos van -
enchavetados uno a cada extremo de los ejes 1la_y 11b,
El eje 1i2_ eetd también provisto de dos pifiones 13, mon
tadoé uno & cadae uno de sus extremos, hacia fuera, en =
sentldo axll, de los rodillos 11, habiendo entre estos -
extremos montado un pifién 14, Ceda pifién 13 engrana con
ung cremallera sujeta a lo largo de cada uno de 1os cam—
rriles 12, El pifién 14 engrema con otro pifiln (no repre-
sentado) conectado mediante un érbol conductor 1; aum -~
motor eléctrico y un engreneje reductor 16, Un operador
de la méquina de cortsr =l bies puede, por tanto, ajug-—
tar ya sea le poeicidn de corta longitudinalmente con w—
respecto el transportedor, o bien el gngulo de inclina~
cidn del armazdn con respecto al transportador, pars ob-
ffener el necesario éngulo de bles en el trozo cortado de

tejido, haciendo funcionar el apropiado motor eldectrico
10 6 16 en el sentido deseado.

El aparato 2 de cortar tejido (fige 2) comprende -
un carro portador lé libremente montado en los carriles
perslelos 3 por medio de rodillos 19. En el portador hay
montado un motor eléctrico 20, habiendo una cuchilla gi-
ratoria de corte 21, circular y dentads, montada & un ex

tremo de un brazo giratorio 22 cuyo otro extremo puede -
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girar libremente alrededor de, pero no en contacto con el
érvol del motor eléctrico 20, La cuchilla de corte es mo
vida por medio de correas dobles 23 y poleas (no repre~-
sentedas), estando una de lag poleas conectada pars re—
cepoidn de movimiento &l eje del motor eléctrico 20, y -
la otra poles conectada con transmisidén de movimiento a
la cuchilla circular de corte. La cuchilla de corte esg,~
pues, capaz de movimiento giratorio glrededor 4o un arco
con centro en el &rbol del motor electrico y, al mismo -
ﬁiampo, la cuchilla puede ser movida por el motor. Juntg
a la cuchilla circular de corte 21 va montada una pia 24
de levantamiento de tejido, que engancha la cara infe—-
rior del trozo de tejido a cortar levantdndolo hasta po-
nerlo en contacto con la cuchilla,

En el lado de los carriles paralelos 3 alejados de
la cuchilla 21, como se indica en la fig. 4, se dispone
ung cadena sin fin 25 montads en dos pifiones libremente
rotatorios 26 y 26a, situados uno a cada extremo de los
carriles 3, teniendo la cadena unos iramos superior e in
ferior. ‘

Un sistems de palancaes de situacidén de cuchilla co

necta la cadena 25 con el brazo giratorio 22 para colo~~

cer o situar la cuchilla 21 en posicion con respecto al
tejido & cortar, como més adelante se describe. El siste
me. de pelancas de situacidn de la cuchilla comprende un
&rbol transverso Zé montado a 1libre rotacidn en cojine—-
tes 29 fijos &l portador 18, de modo que el Arbol trans
verso 28 se extiende transversalmente de un lado & otro
de los carriles paralelos 3. A un extremo del &rbol =~

transverso 28 va flija por uno de sus extremos una palan-

-5«



10

15

20

25

30

ca 30, estando el otro extremo de la palance articulado

a un eslabdn de la cadena 25 de modo que éste pusde lle-

varlo por alrededor de los pifiones 26 y 26a, El otro ex-
tremo del Arbol transverso 28 estéd conectado mediante =
tres palancas 31 a la parte central de una barra 32 suje
ta por sus extremos opuestos, uno al brazo giratorio 22

v el otro & la pia 24 de elevacidn del tejido. Al ser —-
llevada la palenca 30 por lg cadens 25 a lo largo del —-—
tramo inferior de la cadena, el portador lé y, por tanto,
la cuchilla circuler 21, son transportadas por la palan-

ca a’ través del transportador, y la cuchilla circular es
mentenids en una posicidn de corte de tejidoe Al ser la

palanca 30 llevada desde el tramo inferior al superior -
de la cadens por alraededor del piﬁén 26a, el drbol trang
verso 28 gira en los cojinetes 29, poniendo as{ en accién
las palencas 31 para hacer girar el brazo 22 alrededor -
del &rbol del motor eléctrico 20 y con ello levantar la

cuchilla circular 21 aparténdola del tejido, siendo la -
cuchilla transportada en retroceso a través del trangpor
tador en esta posicidn de levantada, Asimismo, al ser la

palanca 30 llevada desde el tramo superior al inferior -

“de le cadena 25 por alrededor del pifin 26, la cuchilla

baja de nuevo a una posicidn en la que queda dispuesta ~
para su recorrido de corte inmediato sucesivo.

A un extremo del armazdén, y movida por un motor -
eléctrico 34, hay una caje de engrenajes 33 que contiene
un mecenismo de engranaje de salida de movimiento arméni
co, del género descrito en la Memoria de nuestra patente
briténics nﬁ..720.368 para hacer girar la horms de bucle

que aqui ge describe. la caja de engranajes va conectada

N -
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con trensmisién de movimiento el pifién 26 por medio de -
un 4rbol (no representado), y proporciona a la cadena y,
por tanto, al portador lé ¥ la cuchilla circular 21 de -
recortar, un movimiento tal que la cuchilla de recortar
se mueve desde une posicion de estacionaria situada a un
lado del transportador, con velocidad gradualmente cre--
ciente durante parte del recorrido de corte de la cuchi-
1la, reduciéndose gradualmente la velocidad de la cuchi-
lla hesta llegar & una posiocidn de estacionaria al otro
del transportedor. La caja de engranajes y la cadena sin
fin devuelven el portador y la cuchilla circular de cor—
te de nuevo a sus posiciones primitives de la misma mane
Tae

Para asegurar que la cuchilla de corts 21 no se mue
ve hacle y desde el tejido'durante su recorrido transver
gal de un lado al otro del transportador, debido & la ——
flexibilidaed de la cadens sin fin, la cuchills estd rete
nida, ya seg en su posicion supsrior o en su posicidn in
ferior, por medio de un dispositive de retencidn 35 (fig.
2). '

El dispositivo de retencidén 35 comprends une espi-
‘e de retencién 36 en cooperseidn con wno u otro de doe
alvéolos 37 v 38 practicados en un 6rgano 39 sujeto al =
brazo 22 como se ilndica en la fig. 3+ Alrededor de la es
piga va dispuesto un muelle 36a, para reducir el juego ~
de holgurae entre la espiga y los slvéolos. Sobre el por-
tador 18 va montade a rotacidén una palance 40, en un pun
to intermedio entre sus extremos, palanca que por Un 6Xe
tremo puede cooperar con la espiga 36, llevando al otro

extremo un rodillo 4le En uno de los carriles parslelos
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3 ven dispuestos tres carriles de gufa 42, 43 y@@l en e
cooperacion con el rodillo 41 durante el movimiento -—
trensversal del carro portador 18. El carril de guia 42
tiene dos superficles extremas inclinadas 45 y 46, y la
distancie entre estas superficies extremas & lo largo ——
del carril es ligeramente menor que la longitud de los -
tramos, bien superior o inferior, de la cedena 25, por -
las razones que més adelants se indicen. Los carriles de
guia 43 y 44, situados ligersmente més cerca de la bande
gin fin de transporte que el carril de gg{a 42, uno adya
cente & cada extremo del carril de gufa 42, se extienden
apartdndose de dicho carril de gufa a lo largo del ca-—
rril 3. El carril de guia 43 esté provisto de una super-
ficie extrema inclinads 4; paralela a la sqperficie 45 ~-
del carril de gufa 42, E1l carril de gufa 44 esté, de mo-
do similar, provisto de uns euperficie_extrema,inclinada
48 raralels & la superficie inclinads 46,
Al moverse la palanca 30 desde el tramo superior -
al inferior de le cadena 25 por alrededor del pifién 26,-
le espige 36 s mantenida, hacia sbajo, fuers de contac-

to con uno y otro de los sgujerocs 37 & 38 del brgeno 39,

nmerced_ al movimiento ascendente de giro de la pelanca 40

originado por el contacto cooperstivo del rodillo 41 com
1la superficie superior del carrdil de guia'44s La cuchi—
1la circular 21 es llevada a su posicidn de corte en el
brazo 22, en rotacidn descendente alrededor del eje del
motor eléctrico 20, por la accidn del sistema é% de paw=-—
lancas de situacidn de cuchille, y el alvéolo 38 es movi
do hasta su alineacidén con la esplga 36, E1 portador 18

comlenza a avanzar, en un recorrido de corte de la cuchi

-8 -
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lle circular, y el rodille 41 se aparts de su contacto -

coopergtivo con el carril ds gu{a,44, entrendo en contac
to con la superficie inclinadae 46 del carril de guia 42.
Durante la continuecién del movimiento del portador, el
rodillo es forzado a bajar por la superficie 46 y a lo -
largo de la superficie inferior del carril de gufa 42, -
haciendo as{ que le palanca 40 gire y la espiga 36 entre
en el alvéolo 38, AL final del recorrido de corte, el ro
d11lo 41 se aperta del carril de gufa 42 y sube por la -
superficie inclinada 47 haata lleger & la superficie su-
periér_del carril de gufe 43, haciendo as{ girar a la pa
lanca 40 en sentido opuesto para sacar del alvéolo 38 la
esplga 36. la palanca 30 se mueve entonces desde el tra-
mo inferior al superior de la cadena 25 por elrededor -
del pifibn 26a, haciendo que la cuchilla circular 21 suba
describiende un arco y aperténdose de la posicidn de cor
te, lo que pone el alvéolo 3% en alineacidn con la espi-
g8 36. IEn el recorride de retorno del portador, el rqdi-
1lo 41 se mueve bajendo por la superficie inclinadg 45 -
haclendo girar la palanca 41‘§ara poner le espiga 36 en
contacto cooperativo con el alvéolo 3&, y subiendo luego
“por la superficie inclinada 48 para desconectar la espi-
ga ¥y permitir el descenso de lg cuchilla circular de nue
vo & su posicidén de corte, dispuesta para el siguiente -
recorrido de corte (la posicién de desconectada se repre
senta en la fig. 2).

En funcionamiento, el armazén se coloca longitudi-
nal y angularmente con respecto al trangportador, parea -
cortar el tejido segin el éngulo y anchura deseados. La

cuchilla 21 se pone en cont{nua rotacidn, y se hace fun-

-9 -
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PRI
cionar la caja de engranajes 33 de modo que pone en movi
miento la cadena sin fin 25 para accionar el carro porta
dor, El extremo de ls palenca 30 conectado a la cadena -
rasa & lo largo del tramo inferior y lleve la cuchille -
de corte en contacto con el tejido a travéa del transpor
tador, cortando as{ un trozo de tejido. Cusndo el poria-
dor llegs al extremo opuesto del armazdn la palancs passa
por alrededor del pifidn 26a &l tramo superior, siendo -
el brazo giratorio 22 movido de modo que la cuchilla cir
cular de corte se aparta del tejido, operscidn que se —
hace posible merced a la salida o desconexidn de lsa espl
ga de retencidn 36 respecto del alvéole 38, de la manera
deecrita; El portador 18 y la cuchilla circular de corte
son transportados en retroceso a lo largo del ermezdén con
la palance 30 moviéndose & lo largo del tramo superior,~
en tanto que el brazo giratorio 22 y la cuchilla circue
ler de corte 21 quedan retenidos en una nueva posicifén,-
apartados del tejido, al volver a cooperar la espliga de
retencidn 36 con el alvéolo 3% eomo antes se ha descrito.

El carro portador es devuelto & su posicién origi-

nal o primitiva, y la operacién se repite después de Mo~

vido el tejido por el transportador en una distancis ade

cuada,

El movimiento de la cuchilla de corte desde una po
sicién de estacionaria a un lado del tejido y con velocl
dad gradualmente creciente durante parte del recorrido--—
de corte, reduciéndose gradualmente la veloocldad de la -
cuchilla haste llegar a una posiocidn de estacionaria sl
otro lado del transportador, permite obtener uns muy sua

ve y uniforme accidén de corte y, por tento, un corte pre

- 10 =
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ciso y sin deformacién del trozo de tejido.

La presente solicitud que corresponde a la presenw
tada en Gran Breta.ﬁa; el 28 de Julio de 1959; bajo el nd
mero 25.806/59, se acoge a los beneficios del articulo -
51 del vigente Egtatuto sobre Propiedad Industriale.

N O T A

Los puntos de invencidn propia y nueva que se pre—
sentan para que sean objeto de eata solicitud de Patente
de Invencién en Espafla por VEINTE afios, son los siguien-
tegs

12,- Un aparato para cortar tiras de tejido & par-
tir de una pieza de tejido, que comprende un transporta-
dor para llevar el tejido, un armazdém dispuesto transver
sglmente al trangportador, una cuchilla giratoria monta~
da sobre el armazdn y movible a través del transportador
para cortar una tira del tejido, medios para bajar la cu
chilla a una posicidn de corte y para levantar la cuchi-
lla de la posicidn de corte, y medios pars mover la Cu——
chilla a través del transportador desde una posicidn ests
cionaria de la cuchilla en una lzdo del transportador —-—
con velocidad creciente gradualmente durante parte del -
movimiento de corte de la cuchilla, siendo reducida gra-
dualmente la velocidad de la cuchilla & uns posicidén es—
tacionaria de la cuchilla en el otro lado del transporta
dor, llevando a cabo ademds dichos medios un movimiento
de retorno de la cuchilla,

22,~ Un apaerato segin el punto 1, en el cual los -

-11 -
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medios para mover la cuchille comprenden un mecanismo de
engranaje de salidas de movimiento arménico pare aumentar
y disminuir la velocidad de la cuchilla,

32,~ Un aparato segin el punto 2, en el cual los =
medios pare mover la cuchilla comprenden una cadena mo~—
triz flexible sin fin, conectada de modo accionable al -
mecanismo de engranaje de salida de movimiento erménico.

42,- Un aparato segin cualqulera de los puntos an-
teriores, en el cual estd previsto una articulacidn de -
posicionamiento de la cuchilla unlda & la cuchilla y & =~
la cédena motriz flexible sin fin, para bajar la cuchi--
1le a una posicidén de corte pera wn movimiento de corte
¥y para levantar la cuchilla de la,posicién de corte para
un movimiento de retorno. .

52,- Un aparato segun cualquiera de log puntos an-
teriores, en el cual estd previsto un dispositivo de blo
queo de dos posiciones que retiene la cuchilla giratoria,
o bien en su posicidén de corte, o bien en su posicidn re
traida.

62— Un eparato segin ei punto 5, en el cual la cu
chilla estd montada sobre un brazo montado pivotante sobre

zmun carro movible a través del transportador, y el dispo-
gitivo de bloqueo comprende um érgano unide al carro que
tiene dos slvéolos, une palance montada pivotante sobre
el carro y una espiga de bloqueo unida a la palanca y mo
vible en un u otro de 103’alvéolo§, pudiendo aplicarse -
la palanca con carriles de guia para controlar el movie
miento de pivotamiento de la palanca para hacer que la -
palence mueve la espiga en aplicacién o desaplicacién —-

con los alvéolos.

-12 -
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72,~ Un aparato segin cualquiera de los puntos an~
teriores, en el cual el armazﬂn se puede pivotar sobre -
un eje normal sl plano del transportador y es longitudi-
nalmente movible con relacién al transportador.

89.~ Un aparato para cortar tiras de tejido.

Tal y como se ha descrito en la Memorla que antece
de, representado en los tres dibujos que se acompafian y
pare los fines que se hen especificado.

Este Memoria congta de trece hojas escritas a mé~—
quing por una sola cara.

Madrid, 21 5&%1%35&

-V
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