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MEMORIA DESCRIFTIVA
que ‘se presenta pera unir a la solicitud
de
PATEKTE D& IgVENCION
formulada el £6 de Julio de 1960, con el n2 259.878
e 1 !
ESPALRA
por VillTE afios
a nombre de SPINLTASEM AKTIEAGESELLSCURAFL, entidad alemana, esta-
blecida, en Xasse-Betbtennausen, Jlemanla, por:
v U DISTOSITIVO TAkA L4 ADLIPIcAcIDN DEL CALYO DE ULILIZACICH

D CAILOS ESUIBADCIES LLEVADOIWS »

«

L1 objeto del invento es un dispositivo gque amplia el com-

po de 1tilizacién de carros estibacores elevadores.
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Los 22pron ectibadores elevadores gixven gacew
coger, bransporber y depositar cargas. fleuncn a ests nerviealar
un margen de aleance que, =i bien puede ser veriedo denbtro de cler-
tos limites mediente desplazemiento o bascalacidn del brazo de
ovr.a, mediaute basculzeidn del chasis o mediante despliegue de
la plataforna de elevacidn no obstante depende siempre de la es-
tabilidad del carro estibador elevador no sujeto. For lo tanto,

los carros estibadores elevadores dnicamente pueden btomar una car-
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pa, cuskdo ésta e ecucuentra sl alcande del brazo y cuaundo no

se sobrepasa un peso detemminedo para une distencia determinada
entre el punto de carga y el puuto de giro,

Tl problema Gel invento estriba snora en ampliar el campo
de atilizaeidn para carros estibadores elevadores, Este proble-
ma se resuelve, haciendo que sobre el brazo de un cervo estiba~-
dor elevador no actue la totaelidad de la fuerza, sino Uniecenen-
te su influeneia sobre los puntos de soporte de uua wvige sobre
dos apoyos» , estando representado al menos uno de estos napoyosw
por el brazo de um cerro estibador elevador. Con ello se consigue

7’

que tabién una fuerza o un grupo de fuerzas fuera del alcance
del cerro estibador elevador, deposite su influjo de fuerza en el
carro estibador elevadox, dentro del alcance de éste,

De acuerdo con el invento se propone, pox lo tvanto, €l que
el carro estibador elevador pueda ser unido con una base fija ©
movil, por medio de una pieza intermedia soporvada de modo bascu-
lable por su carro elevador o su brazo, que sea varisble en su po-
sicida o longitud, o bien en su posicidn y longitud;

Fars el montzje y el transporie de la pileza intermedie,
se ha dispuesto en ella al menos un puito de soporte adlcional
para yna introduceién de fuerza, por medio de la cual la pieza
intermédiawpueda ser basculada frente al carreo elevador o sl
brazo de un earro estibador slevador, alrededor de uu punto de
anidn comln. EL punto de soporte adicional puede estar situado,
por sJjemplo debajo del gancho del brazo, con ayuda puede ser
elevada la pieza intermedia a cualquier altura, una vez estable-
cida la unidn principal con el brazo.

Una disposicidn especialmente favorable se puede conse-
guir enpleando al mismo tiempo dos carros estibadores elevado-

res. Lo este caso Trepresenta el segundo carro estibsdor eleva-
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dor, el apoyo mdévil para la pieza intemedia. Esta se halla en~
tonces soportada en los carros elevadores o los brazos de dosS
carros estibadores elevadores, estazado dispuestas las dog cone-
xiones de la pieza intermedia de modo gue puedan bagecular alre-
dedor de un eje vertical y un eje horizountal, por €jenmplo & ma=-
nera de articulacidn de cruceta. Ln esta combinacidn se disrone
ya, en un grado relativemente alto, de la movilidad de toda la
disposieién,

La modificacidn de la distancic relati%a entre los so-
portes de oonexidn, puede ser faciliteda de la manera mds sen-
¢illa, trasladando los soportes a puntos de conexi én rénida,
previstos para ello, éhora bien, una disposicidn especialmente
favorable consiste en que la distancia eintre los soportes de
conexién sea regulable antomaticesmente de zcusrdo con los mo-
vinientos de maniobras de los easrros estibadores elevadores,
por medio de una realizacidn telescopioa de los soportes, Cou
ello resulta posible el llevar a cabo desplazamientos de toda
la combinacidén de cerros estibadores elevadores, antes, duran-
te o después de realizados los trabajos encomeandadct.

In una realizacidn especial del iaveito, puede la pie=
2za inter-edia ser una viga, sobre cuyo largo, cdirigido dureaite
el estado de trsbajc en direccidn aproximsdamente norizontal,
se halla dispuesto de maneru desplagzable un mecanismo elevador
de cargas, Ocurre con frecuencia, efectivenente, que por moiivos
del servieio no es posible zproximer al carro estibador eleva-
dor lo suficlente a la carga a mover, para podsr cogerla y le-
vantarla don su brazo. 9i adends de ésto resulta vor ejemplo
inposible el disponer grues fijes o correderas, Gebldo a lea
presencia de tuberias, entonces nay qae dispolier andasiajes

elevadores, complicados en su montaje y desmontaje, para izar
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estas carges desfavorablemente situadas, y después volverlos
a relirar, Fara casos asi, represeata la disposicién de acuerdo
coh el invento un dispositivo que ahorra gastos y tieupo.

La pleza internediz puede ser sencillarnente uua viga rec-
ta, que por su otro extremo esté apoyads a la altura precisa,
pero puede Vanbien tener en su otro extremo un sstil de la al-
tura necesaria con conexidn de esquina articulads o rigida a
la flexién, sctando el astil realizado correspondientenente pa=-
ra la estabilidad lateral, Con ello se ocousigue, que al lzar
una cerga distenciada, el influjo de fusrza de la misma se de-
posite en el carro estibador slevador, dentro del alcance de
su brazo. L& carga izades es desplazada & continuacidn hasta
el alcance de apresamlento del brazo y recogida directanmente
por el carro estibador elevador,

Cuando la vnieza intermedia, realizada en forwa de viga
para el mecanimno elevador, se halla disnuesta entre los bra-
zos de Gdos carvos estibadores elevadores, resulta nds sencillo
todavia el izar y trensporbtar estas cargas situadas desfavorable-
mente, fuera del alcance de cada und de los esrros estibadores
elevadores, La carga, una vez izada y desnlazede hasta el al=-
oauce” de uno de los brazos, es recibida directamente por este
carro estibador elevador, mientras que el otro carro estibador
elevador se hace directamente cargo del transporte de la pleza
intermedia, eun ocuuubto éste ha sido soltada del primer carro es-
tibador elevador. Al desnlazar la esrga izada sobre . la viga del
meconisno elevador, pueden resultar necesarios, a efectos de
orillar obstdoulos situados ex la direccidn del desplazamiento,
en forme de trnberies o piezas voluminosas de méquinas, movi-
miéntos de maniobra del girupo de carros estibadores elevadores,

cuya realizacidn se hace posible, realizando la viga telescd-
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Quando las ecircunstanciss lo reqguleren, se puede, de

plca.

acuerdo con otra forma de remlizacibn del inveato, unir econ
cierre de fuerza los brazos con la pieza infermedia, por medio

modo que mediente ls colaborge

[}
ey

de piezas de unidn fijables,
cidn de la pieze intermedia, de los brazos y de los ¢erros ege-
tibadores elevadores, resulta un efecto de bastidor cssi inmo-
vible, Asimigno se puecden prever dispositivos de apuntalanien-
to nidrdulicos en los cerros estibadores elevadores, a efectos
de elevar la estabilidad de los mismos por ejemplo freute a un
aumento de fuerza al izar carges gue se atasguen.

liedicnte el empleo del dispositivo de acuerdo coum el in-
venbto se puede prescindir en nucanos casos de insbtalaciones fi-
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jes para gruas correderas y slamilares, y eu doude ya existan
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sebibadores elevadores de por sf, nronorecions el dispo-

CeLTO8
sitivo un oousiderable shorro de gastos, anarte de feseilitar

el servieio y de sus militinles posibilidades de empleo,
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il vreseate lnvento serd degeriin con mds detalle nara
un ejente de eplicaeidn especial, & base del dibujo. n é1.

muestbran:

L. [ IR . - - .
.re Tigura 1, un cawvro estibador elavalior con ung plieza
intermedia apoyada sobre una base fija, coun meocanigio el evador
1e carges, visto el nexspectiva;

2 . . s s . PR 4
la figura £, lo mismo y sitnedo en ignal direccion, pero

visto desde arriba;

o B . " . A s s A S 2
la figura 4, lo mismo y situado en posiciou siagular, vis-
to desde arriba;
la figura 4, la pieza interuedias con mecanisno elevacdor

de carges, eubtre dos carros estibacores elevadores, visto en

perspectiva;
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la figura 9, los wismo, visto desde arriba.

in un carro estibador elevedor 1 se gncaentre en el ca-
rro elevedor 2, um brazo 5. a el extreun de este brazo estd
sonortace de manere besoulable, medieube uua articulacidn de
eruceta &, una viea 4, for su obro extreno entd soportzda esta
viga, una ves regulada la altura de trsbajo precisa, sobre la
punta de un spunbalaniento ¢ de altura regulable. Un necenismo
elevador de cerges 6, del tipo comoecido, puede ser movido sobre
la viga 4., lledisnte un dispositivo hidréulico plegeble 7, se
apantala el ¢arro estibador elevador 1 antes de dar comienzo
el trabajo, Si en la posioién de traba jo el brazo & del carro
estibador elevador 1 se¢ encuentra en la misma direecidn que la
viga 4, entonces el mecanisno elevador de cergas & pucde ser
movido com su carga hasba directamente sobre el brazo 3 del ca-
rro estibador elevador 1, i el brazo $ forma uu édngulo con la
viga 4, enbtonces se wueve el mecanisino elevador de cargas 6
nasta el extremo del brazo 3, eu donde el dispositivo de recep-
cidn del brazo, no dibujado,tome la carge. A diferencia Ce las
figuras 1 a &, se na representado en las figuras 4 y 5 la dis-
posicidn de la pieze intermedia 4 entre dos carros estibadores
elevaliores, La viga 4 se halls soporteda de menmera basculable
mediante uua articulacidn de eruceta, al igual que astes, en
el brazo 2 del carro estibador elevador 1 y soporta el mecenls-
mo elevador de carges movible 6, La viga 4 es telesedpica y
puede ser regulada para llevar a cabo movimientos de maniobras.,
El otro extreuno de la viga 4’ estd soportado a trevés de la ar-
ticanlacidn de eruceta 8’ en el brazo 3’ del csrro estibador ele-
vador 1’., Ll meocanismo elevador ya cargado, es movido hecie el
GaITo eétlbador elevedor 1 6 1%, segiu les posibilidades loca-

les, donde el brazo toma la eargs sola, o junto coun el mecauis-
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mo elevador de carges. Una vez suelta la unidn de la viga 4
con el brazo 8 8 9’, puede la carga izeds ser tremsporteda por
uno de los carros estibadores elevedores, mientras gue el otro,
una vez sujeta la pieza intermedies de manerz no representada
con detalle, a su vez retira a ésta del lugar ds trsbajo.

La presente solicitud que corresponde a la preseubuada en
Alemania el 29 de Julio de 1,989 con el ndmero S 64.179 XI/tle
se acoge a 1os beneficios del articulo 51 del vigente Estatuto

sobre Fropiedad Industrial.

Los puntos de inveneidn propila y inueva gque se presentan
para que sean objeto de esta solicitud de Patente de Invenoidn
en lspaia por VEINTEZ ziios son los sigulentes:

12,~ Un dispositivo para la ampliacidn del campo de uti-
lizacién#de csrros estibadores elevédores, caracterizado por que
el cerro estibador elevador puede ser uinido a un soporbe fijo
o mévil por medio de una piezs interuedia soportada de manera
bascunlable en su earro elevador o su brazo y variable ~n su
posieidn y/o su longitud.

22,- Un dispositivo de acuerdo con la reivindicaeidn 1,
caracterizado por que en la pieza intermedie se halla dispues-
to al menos un punto de soporte adicional para uns introduceidn
de fuerza, por medio de la cusl puede la pieza intermedia ser
hecha basecular frente al carro elevador o el brazo de ul ¢8Iro
estibador, elrededor del puuto de anidn comdin,

$%,~ Un dispositivo de acuerdo con las reivindiceciones
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1y 2, caracterizado por gque la pieza intermedia estd soporta-
da en los csrros elevadores o brezos de dos carros estibadores,
estando dispuestas las dos conexiones de la pieza intermedia
de modo gue puedan bascular alrededor de un eje vertical y un

eje horizonbtal,

(&3]

42,- Un dispositivo de acuerdo con las reivindieaciones
1 a3, caracterizado por gque la distancia eatre los soportes
de oonexidn puede ser variada autondticemente por medio de una
realizacidn telescdpica de la pieza intermedia, de acuerdo con
Lo los nmovinientos de maniobras de los carros estibzdores eleva-
dores.,
5e,= Un dispositivo de acuerdo con las reivindiceaciones
1 a 4, caracterizado por que la pieza intermedia es una viga,
sobre ouyo largo, que en estzdo de trabajo se halla dirigido
15 casi horizontalmente, estd montado de manera desplazable un
mecanismo elevador de cargas.
62,~ Un dispositivo parz la gmpliaeién del campo de utbi-
ligacidn de carros estibadores elevedores.
Tal y como se ha descrito en la Memoria que auntecede, ITe-
20 presentado en los dibujos que se acompadan y pers los fines que
se han especificado.

Nsta Hemoria eonste de ocho nojas escritas a méouina por

ura sole cara.
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