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nSistema y dispositivo neumdtico para variar
el nivel del chasis de vehficulos provistos de
suspensidn neumdtica”.
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FABBRICA ITALIANA MAGHSTI MARSLLIL, S.D.AZ.,
entidad italiana, residents en Via Guastalla, 2,

MIIAN, Italia.

Le. presente invencidn se refisre a un
sistema y dispositivo neumdtico para variar el nivel
del chasis de vehiculos provistos de suspension de
alre comprimido.

Como es sabido, ung de las caracteristicas
fundamentales de la suspensidn neumdtica es la de man-
tensr constante el nivel del chasis respecto al suelo,
independientemente de las condiciones de carga del
vehiculo.

Bato se realiza vor medio de valvules nive-
ledoras (o niveladores) montadas sobre el chasis del

vehiculo y de muelles eldsticos (o fuelles) interpuestos
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entre el eje de ruedas y el chasis.

Bl nivelador proporciona la regulacidn de
presidn en los referidos muelles bajo el accionamisnto de
una palanca eanlazada al cje de ruedas a través de un
tirante.

A ‘btoda variacidn de carga sobre el vehiculo
sa opone un correspondiente desplazamiento angular de
la palance citada, con la consiguiente activacidn del
nivelador, que provocando la alimentacion o la descargs
de dichos muelles, restablece las condiciones inilciales
prefijadas de nivel del chasis.

La palanca de mando se halla en posicion de
equilibrio cuando el chasis se encuentra al nivel pre-
fijado, nivel determinado por la longitud del tirante
que enlazs el extremo libre de dicha palanca con el extremo
no suspendido del vehiculo.

Bl plano de nivelacidén permanece definitiva-
mente establecido con el mont@je ¥y puesta a punto de
la suspensidn neumdtica.

. Sabldo es que la realizacion del chasis a
nivel fijo presents la desveniaja de no faclilitar el
desenvolvimiento de algunas operacionecs del vehiculo,
como las inherentes a la carga y descarsa.

Particularmente durante la carga, por ejemplo,
seria muy deseable poder disponer de un chasis descendido,
sugceptible de poner luego al nivel establecido, una vez
terminada aquells operacidn,

Objeto de la presente invencidn es sugerir un
sistema y un dispositivo de mando que permita precisamente
el establecimiento, a voluntad del conductor, de una

nivelacion del chasis en diversos planos, independiente-
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mente de la carga, de las variaciones de ésta y de
lag condiciones de movimiento o detencidn del vehfculo,

Slegin la invencion, esto se consigue modificande
por mando la longitud eficaz del tirante, es decir de 1ag
barrs que enlaza la palanca de accionanisnto de nivelador
con la parte no suspendida del vehiculo. #1 lado del
tirante dirigido a la parte no suspendida o eje de ruedas
del vehiculo esta enlazado al émbolo de un cilindro de
manera que, sezin la posicidn que se hags asumir a dicho
émbolo, se determina a voluntad el plano de nivelaciodn
del chasis.

A tal fin, el cilindro sc¢ halla fijado al sje
de ruedas del vehiculo, mientras que el émbolo esta sometido
por un lado a la presidn del fluido conprimido y por otro
a la accion de un muelle previamente cargado.

La invencidn sera ilustrada, sdélo a titulo de
ejemplo, sobre la base del adjunto dibujo, en el que:s

La figura 1 muestra uns ingtalacidn normal
pars suspensidn neumatica proviste de dispositivo que
permite elevar el nivel del chasis,

La figura 2 representa dicha instalacion con
digpositivo pars descender el nivel.

La figura 3 ilustra la instalacion de la figura 1,
alimentada por wn nivelador de tipo servo-activable.

Con referencia a los dibujos, se ha indicado
con 1 el chasis del veh{culo, con 2 el aparato nivelador
solidario del chasis y con 3 el muelle neumstico interpuesto
entre el chasis 1 y el eje de rusdas 4.

#1 nivelador 2, de acuerdo con la carga que actua

sobre el chasis, alimenta o descarge al muelle 3 a traves
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E1l mando del nilvelsdor se obtiene por medio
de la palanca 5 conectada por un lado a los Orzanos de
accionamiento proplamente dichos del aparato y por el
otro lado 7 a un oxtremo del tirante 8., EL1 otro extremo
del tirante estd enlazado, segin la invencidn, al émbolo
9 del cilindro de simple efscto 10 solidario de lg parte
4 no suspendida del vehiculo.

Dicho émbolo es sometido por un lado a la
accion de un muelle neumgtico (12) y por el otro en fase
de alimentacidén a la presidn del flif{do de la camara 11.

Précticamente, el tirante normal de enlace es
sustitufdo por un cilindro de simple efecto que en condi-
ciones de reposo, como se representa en la figura, mantiene
por accidn del muelle lé la distancia descada entre el
punto 7 ¥y el eje de ruedas 4.

Con referencia a la figura 1, cuando se envia
aire comprimido a la cdmara 11 constituida sobre el fondo
superior del cilindro, la distancia entre los puntos T y 4,
a consecuencia de la compresidn del muslle 12, es reducida
en un trecho igual al recorride ¢ del émbolo, provocando
un descenso del punto 7 y por consiguiente una rotacion
en el sentido de las agujas del reloj, de la palanca 6.

La intervencidn del nivelador provoca la descarga del
aire del fuelle 3, con el consiguiente descenso del chasis
1 hasta la nueva posicidén de equilibrio que corresponde

a un nivel mas bajo del precedente en el recorrido Ce

Al liberarse el alre comprimido en 11, el muclle
12 vuelve a distenderse recuperando la distancia original

entre el extremo 7 y el eje de ruedas 4 y renovando las



5.

10.

20,

25,

30.

- 5 =~ (e iy o
159838
:“7 '\(;1,’ J

condiciones de nivel normal del chasis.

Bn el dispositivo de la figura 2, la camara 11
de alimentacion se halla constitufda sobre el fondo
inferior del cilindro 10, por lo gue cuando se envia aire
a dicha camara se vproduce el levantamiento del punto 7 ¥
por consigulente una rotacion, en sentido contrario a
las manecillas del reloj, de la palanca 6. BEn tal caso,
el nivelador procede g alimentar al muelle 3 con la
consiguiente elevacidn del chasis hasta un nivel mds alto
que el precedente, en el recorrido g.

Bvidentemente, ambas operaciones pueden reunirse
en un cilindro de doble efecto con émbolos en reposo en
posicidn media.

Los referidos dispositivos de variacidn de
nivel pueden aplicarse a instalaciones dotadas de cualquier
tipo de niveledor; en la figura 3 se supone que el nivelador
2 es del tipo servo-activable, que comprende la adopcidn
de una ingtalacion provista dgl normal electro~distribuidor
de activacion 13, del nivelador del electro-distribuidor 14
para la alimentacion del dispositivo de variacidn de nivel,
asi como del interruptor combinador 15.

Bete Ultimo puede asumir tres posiciones :

- posicidn X: ambos electro-distribuidores 13
Y 14 son decactivados. 81 nivel del chasis es el preestables
cido para esta condicioén de reposo.

- posicidn Y: se produce excitacidn simultanea
de ambos electro-distribuidores 13 y 14, con la consiguiente
activacion del nivelador y del dispositivo de variaciodn

del nivel.

-~ posicion 5t 93 excitado sdlo el elactro~distri-
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buldor 13. Se tiesne por conelgulente la activacion del
nivelador con squilibrio a aivel normsl.

Normalnente, la posicidn Y es la que se acciona
durante la operacién de carga del vehiculo, realizdndose
un descenso del chasis.

En cambio, en umarcha se restablecse 21 chasis
a su nivel normal y por ello debe desactivarse el dipposi-
tivo de variacidn de nival y alimsntarse el aparato
nivelador. Beta condicion se logra con sl conmuwtador 15
en posleidn 2,

N0 % A

Deserita suficicntemente la naturaleza del
invento, asi como la manera de realizarlo en la prdactica
debe hacerse cousvar gqus las disposiciounes antariormente
indicadas son susceptibles de modificaciones de detalle,
en cuanto no alseven su principio fundamental. También
s2 hace constar que el invento corresponde a una solicitud
de pateabte presentada en Italia con fecha 3 de agosto
de 1.959 bajo el n? 13.036 acggiéndose, vor lo tanto a
los beneficios que conceden logs Convenios Internacionales
én vigor y sisndo lo que constituye la egsncia del
referido inrento y por lo que se solicita patente de
invencidn por 20 ailog en Rapafiat "Sistama y dispositivo
neuwdtico para variar el nivel dal chasis de vehiculos
provistos de suspensidn neumatica", caracterizandose por
lo sisuiente

1. Sistemsz para variar el nivel del chasis de
vehfculos provistos de suspensidén neumatica, caracterizado
por el hecho de que se modifice por mando la longitud

eflcaz del tirante gque cnlaza la palanca de accionaiiento
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del aparato nivelador coa la parte no suspendida del
vehiculo.

2. Sistema para varisr el aivel del chagls
de veniculos provistos de suspensidn neumatica, caracts-
rizado por el hecho de que el nivelador ez del tipo
servo-activable y norque comprende un priner eleciro-
distribuidor para la alimentacidn del nivelador, umn
gegundo elsctro-distribuidor para la alimentacion del
dispositivo de variacion de nivel y un interruptor combi-
nador de tres posiclones correspondisntes a la desactliva-
cién'de ambos elactro-distribuidores, a la excitacida de
unosolo y a la excitacidn de ambom.

3. Dispositivo, para la ejecucidn delsistomna
seaun roiviadicacidn 1, caractarizado por el hecho de
que esté constitufdo por un cilindro de simple o doble
efecto que tiane sl dmbolo enlazado, directamsnte o a
través de una barra, al lado 4e mando de la palanca de
accionamisnto del nivelador, siendo dicho eilindro soli-
dario de la parte no suspendi@a del vehiculo ¥ hallandose
sometido el émbolo por un lado a la accidn de un muelle
_previamente cargado, y del otro, en fase de alimanbaciodn,

: N . ’ * 03 a
a la presion de air sprimido.

4. Sistema 4 varia% el nivel del chagis de

| GOMEZ aCEBO ¥ MODEL
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