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La presente memoria descriptiva tieme como fin la decla-
racidn de un "SERVOMECANISMO DE REGULACION DEL DOSIFICADOR VOLUMETRICO, EN UNA
MAQUINA DE ENVASADO AUTOMATICO", cuyo privilegio de explotacidén industrial y ~
comercial en exclusiva para Espafia, se solicita por veinte afios, de acuerdo con)

la vigente Legisiacibén sobre Propiedad Industrial.

Bajo este titulo se protege un mecanismo que comandado
por una controladora de peso o voiumetrica, actfia sobre el dosificador, de ti-
po volumétrico preferentemente, a fin de variar en mis o en menos la.iatg% del
mismo, constituyendo el conjunto un sistema realimentado o servosistema..

En el Modelo de Utilidad ne 256.845 (propiedad_@q la fir
ma solicitante), se protege una controladora de pesos de piezas y/o Qpéaass, 1a}
cual a base del cAlculo de las desviaciones tipicas respecto al peso ;éfﬁecto,
establecido de forma continua, y periddicamente, por seleccidn del nimero de —
envases, envia una sefial de correccibn, proporcional a la desviacidm pramedio
a la dosificadora, y estando prevista la uni6én manual directa sobre ql:elemeﬂta

dosificador con pulsadores de tendencia al desgaste, en orden a lograx automa-

. . . .« e e
ticamente regulaciones eu el elemento dosificador. '

Esta sefial de correccidn se hadia necesaria su't%ansfos
macidn en un desplazamiento angular o lineal de actuacidn directa sobre el do-
sificador, misibn que cumple el mecanismo preconizado.

El dosificador volumétrico preconizado se regula manual
mente desde una manivela, la cual acopla mediante engranes al dosificador redu
ciendo o aumentando la capacidad del vaso. En un tramo intermedio a este aco-~
plamiento se coloca un embrague que a impulsos de gobierno de la controladora
acopla o desacopla un motor paso a paso que actlla en uno u otro sentido, regu
lado igualmente por la citada controladora de peso.

La realizacidn prictica del inventec se halla representa
da en el plano anexo, en base al cual se hace a continuacidn una descripcibdn -

de detalle del servomecanismo preconizado; en dicho plano:

La figura 1 representa una vista frontal de un ejemplo
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‘vista de un disco de embrague (5). Todo este conjunto forma un bloque montado

-3 - |

de realizacidn practica, de acuerdo con el caricter de la invencidn.

El presente invento consiste en un servomecanismo que -
regula un dosificador volumétrico de una miquina de envasado automitico a par-
tir de una sefial proporcionada por un control de peso del liquido envasado, EE :
ta sefial actfia simultéineamente sobre dos bdrganos del sistema: la bobina (7) de:

un embrague, y el motor paso a paso {1).

Las miquinas de envasado automitico, en gemeral, van -
provistas de una manivela (17) que actfa, a través de un eje (16) y ':més:‘ engra
nes (15) y (14), sobre un eje (13); y este, a su vez, en los engranajgs-(18) y
(19), obteniéndose a partir de éste Gltimo un desplazamiento lineal {€l dosifi

cador, variandose de este modo la cantidad .5 envasgren cada bolsaﬁg saco,

Segin una caracteristica de la invencidén se preve la —
existencia de un motor paso a paso (1) provisto de una reduccidn adecuada (2)
y con salida a un engranaje (3). Este motor se pone en funcionamientos d» impul-

sos eléctricos servidos por la controladora de pesos, pudiendo girar ed.uno u

otro sentido, segin que el peso sea por defecto o por exceso.

En engranaje (3) se halla relacionado a otro'(gf), sito

en el eje (13), y solidario a una pieza (4), mediante soldadura, 1a’ cutl va pr

sobre el eje y con posibilidad de giro virtud a la accidn del motor-reductor —
(1).

Enfrentado al bloque anterior existe un soporte (9) fi-
jo a la miquina y en el cual se coloca una pieza (8), provista de una bobina —
(7), a la cual se halla enfrentada otra pieza (6) fijada al eje mediante una -
chaveta (10), quedando esta pieza (6) ajunta al disco (5) y constituyendo en-
tre ambas un embrague de friccidén. La bobina (7) recibe, al igual que el motor
(1), 1la corriente o impulsos eléctricos de la controladora.

De este modo, al activar la bobina (7) a la pieza (6),

esta se adhiere al disco (5) quedando acoplados el eje (13) y el motor (1).

Por otra parte, se prevee la colocacidn de un acopla-
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miento elistico sobre este eje (13), que se constituye en dos piezas (11), y -
(12) relacionadas entre si mediante unas conformaciones ellsticas, y hallando-
se la referenciada con el (12) fijada al eje (13) por medio de uma chaveta.
Se logra con estos medios un servomecanismo de realiza-
cidn muy sencilla que auna en si mismo unas caracteristicas constructivas y -

funcionales que le dan vida propia de por si.

El solicitante, al amparo de los Convenios Internacio-

nales sobre Propiedad Industrial, se reserva el derecho de extender laJqresen—

te demanda a los paises extranjeros, si fuera posible, reivindicandq la-misma

prioridad de la presente solicitud. .

REIVINDICACIONES

1.~ Servomecanismo de regulacién del dosificador svolumé

» L] - > ...I
trico, en una maquina de envasado automitico, de las que incluye un gobiermo -
manual sobre el dosificador, a base de una manivela que a través desengranes

acciona un eje, el cual actpa sobre el dosificador, caracterizado pargue un —
eje intermedio de este gobierno manual, va provisto de un embrague,.déiado de
una bobina que comanda su accionamiento; actuando sobre el~secundar36'ﬁé dicho
embrague un motor paso a paso cuyos desplazamientos axiales los contrvia una -
sefial eléctrica, que al igual que la actuante sobre el embrague la proporciona
una controladora de peso adosado a la salida de la miquina, de modo que los -
errores de peso captados por el control adtivan motor y embrague quedando asi
acoplados motor y eje, produciéndose entonces la actuacidn automitica sobre -
el eje y por tanto sobre el dosificador.

2.- Servomecanismo de regulacidn del dosificador volume|
trico,. en una maquina de envasado automatico, en todo de acuerdo con la ante-
rior reivindicacibén, caracterizado porque dicho embrague comporta un soporte
sobre el cual se fija una pieza portadora de las bobinas, actuantes sobre otral
fija al eje mediante una chaveta, la cual se halla enfrentada al disco de em—

brague adosado a una pieza soporte dotado de un engrane posterior, en el cual

acopla el eje del motor; de modo que accionado la bobina, primario y secunda-
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rio se enclavan, quedando acoplados eje y motor.

3.— Servomecanismo de regulacidn del sosificador volumé

trico, en una miquina de envasado automitico, en todo de acuerdo con la prime=

ra reivindicacidén, caracterizado porque dicho eje va provisto de un acoplamienf

to eliastico intermedio.

4 .~ "SERVOMECANISMO Dr REGULACION DEL BOSIFICADOR VOLU-
METRICO, EN UNA MAQUINA DE :'VASADO AUTOMATICA".

- .

[ ] [ ]
Tal como se ha descrito en la presente memorza;'éue -

consta de cinco hojas mecanografiadas por una sola cara, acompafiada.de.Sus co

rrespondientes dibujos.

wadrid, & 1 JUL, 1981 -

El Agente Oficial. e
T rse ere e
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i Escala variabte
Madrig 1 JUL. 1981
E. Agente Oficial




	Bibliographic data
	Description
	Claims
	Drawings



