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MEMORTA DESCRIPTT VA
1 que se acompaiia a
| le solicitud de una
PATHNTE DE THVENCION, por veinte afios en #SPATA, & fevor
de DOW JACINIO SUERO GIRALDO, de nacionalided espafiola, con
residencia en VALeNCIL, Cemino -Viejo del (rao, 241
por
“. nPROCEDIMIE.LO KLECTROMECANTCO DE RUGULACION DBL DES
PLAZAMIBNTO D LA PLACA MOVIL EN MAUINAS 'TRICOTOSAS®
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La invencidn a que se refiere la pressnte Memoris
constituye una novedad industriel, con caracteristicas y ven
tajes que la hacen merecedora del privilegio de explotaoién
exclusive que por ella se solicita, de acuerdo con las pres
cripeiones del kstatuto vigente sobre Proviedad Industrial,
de fecha 26 de Julio de 1.929, texto refundido publicado el
30 de nbril de 1.93p.

#n ls presente lfemoria va a ser descrite wn proce
dimiento electromecénico por medio del cual se consigue re-
gular el desplazamiento de la pleca mévil en méquinas trico
tosas, cuyo procedimiento comprende un dispositivo formado
por dos partes en combinscion; una parte mecénica y una par
te eléctrice, que sefialan la posicidn que ocupa en todo mo-
mento la placa mévil, permitiendo asegurer la direccidn del
desplazemiento y el nimero de veces que ha de moverse, en
wio u otro sentido.

m las néquinas tricotosas menueles se utiliza una
palanca para correr hacia la deréche o izquierda una de las
placas donde se encuentran elojades las sgujas. Con dicho
desplazamiento, que suele ser de cinco o seis posiciones,
combinado con determinedo nimero de sgujas, altes y bajas,
se coasiguen numerosisimos dibujos; pero pare ello recguiere

que la persona que trabaje no se distraiga y ponge toda su

atencidn en le direccidn que debs seguir para no variar el
dibujo que pretende realizar. Por ello, cuando se trabajs

un punto en que la placa ha de desplazerse en diferente di-
receidn determinado niimero de veces, es dificil que mentel-
mente no se equivoque la direccida, o el ndmero de veces, por

lo que se requiere que la inteligencia de la persona esté tre

bajando continuamente y adn asi son muy frecuentes los equivo)
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cacicnes ¥ coa ilo la vérdida del irabajo, pussto cue el di
bulo pretendido cambiaria aotzble.eate.

4 Tiz de que el trabajo del onerario que meneja la
péquina tricotosa sea lniceaente necénico, el solicitante na
estudiado un dispositivo que, acoplado en combinacidn con la
nlaca movil de la maquina esteblece wna serie de contactos
eléctricos que determinan la iluminecidn sobre wuna pantalls
de elementos que sefizler la direccidz v almerc de golpes de
palenca a dar para conseguir la formacidn de un determinado
dibujo.

Con el dispositivo electromecdnico en cuestidn se
nace visible a cada momento, aquel trabajo de memoria que eés
preciso realizer en las méquinas tricotosas conocides y que
tiens que resolverse mediaate la inteligencia y la concentra
cidn en el trabajo. Por coasiguiente, con el dispositivo en
cuestidn, basta una simple amirada pere saber el puato de tra
baio en que se encuentre la mdquina y la direccidn que debe
seguirse con la palanca, hacieado aptos a todos parz la rea-
lizacidn de tode clase de puntos, vor complicados que seen.

sl disvositivo que constituye el proceso electro-
mecfnico a que se refiere la presente Petente de Tavencidn,
se ha rewresentado esquematicamente en los dibujos que se
acompafian, cuyz figura 1%, corresponde & un frente de la
placa o cuadro indicador. Le figura 22, constituye una plan
ta del dispositivo mecdnico, y por dltimo, la figura 32,
esquena eléetrico que corresvonde a la realizacidn y monta-
je del conjunto electromecdnico.

il esquema eléctrico comprende un circuito en el
que, en paralelo, se encuentran seis o siete lémpers coinci-

dentes con los nlmeros -1- al ~3- § al -6-, del cuadro indi-
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cador, dependiendo su ndmero de lémperas del tipo de miquine
de que se trate puesto que hay muchas de éllas que tienen so
lo cinco puntos de desplazemiento de la pleca o menos afin.

sl cuadro indicedor comprends una pleca con los orificios co

rrespondientes pare paso de la luz de las lémparss que sefie-
len los puntos de desplazemiento de la palanca de mando, ¥
un registro =7~ que sefials tembién, por ilumineciln, el dig
pero habido por roture del hilo que se trebaja.

Otres ventanas o sberturas -8- y -9~, en forma de
flecha, sefialen la direccidn que ha de seguir la palenca en
su desplazamiento y que corresvonden e las lémparss con los
nimeros homénimos -8~ y -9~ de la figura 32.

Las veatanas extremas de le 1fnea correspondiente
a los desplezamientos de la palanca y que estén sefialades
con el nimero ~10- indica el finel de recorrido de cada una
de las direcciones.

Un punto de epoyo ~1l- sirve de eje de giro & une
pelanca -18- cuyo extremo contacta con los boraes -18- co-
rrespondientes & cade una de las lémpares -1- a -5-. sl ex-
tremo vosterior de la palance comprende une extensibn -14-
trensversel v con ranuras longitudinales por las que son des
plezebles los tornillos =15- y -16- con tuerces de palomille,
cuya cabeza, sensiblemente més anche que el tornillo es guia
da por una pieza arqueeda -17- para obliger al balanceo de !
otra pieza arqueade en oposicidn -18-, cuyos desplazamientos
originen el cierre de los circuitos corresvondientes & las
l4mparas -8~ y -9~ que se encuentran situades en los aloja-
nientos de las fleches. La palence -12-, en su extremo pos-

terior el eje ~1l- presente unos orificios en los que engen

cha una bride -19- que se fije & le pileze =20~ que es la l
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placa mdvil de la mAquina. La superficie -2i- constituye el
soporte pare todo el dispositivo mecénico.
i Segtin la descripeidn, el funcionamiento es el si-
guiente:
9% j Cuendo la pelanca -20- se desplaza & la derecha o
. la izquierde, las cabezas de los fornillos -15- desplazen
? a los cuerpos arqueados, de tal menera que por uno de sus ex
tremos cierren el circuito de le lémpera -8-, nor ejemplo,
quedando iluminade le flecha que sefiela un sentido de la di-
100 . reccién que ha de seguir le pelenca. gimultdnezmente, la pe-
lanca ~12- cierra el circuito de uno de los bornes -13-, con
" lo que se enciende la ldmpars de su correspondiente circuito
I gue ilumine uns de las ventenss del cuadro indicador.
g (ualguiera qus sea el puato en que se inicie el
105 ' trebajo, automdticemente se veré la direccidn que se he de
i seguir con la palauce y los puntos de desplazamiento que ha
de darse a éste para invertir su posicién. Lo mismo ocurrird
en le otra direccidn cuando le pelance se desplace en el sen
tido opuesto.
110 , S$1 durente el funcionemiento existiera rotura de
hilo, esta eventuslided quederfs inmediatemente reflejads
por iluminacién de ls ventena -7-, cuyo circuito eldetrico
estd en combinacidn con los tensores de los hilos, y no se

ha revresentedo en log dibujos por considerarlo innecesario

115 ya que es completemente independiente del dispositivo elsc-
tromecdnico que se ha descrito.

La exposicidn de este iemoria ha puesto de relieve

Vs . . . .
el gren nlmero de ventajas que estos perfeccionamientos, apli

ré . .
! cados 2 las maquines tricotosas, suponen, y que ha de redun-

120 . der en un beneficio de tiempo y economie pers dquellos indus

l
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de Tavencidn qus s€ solici-

fi TSsulen: Le Patent

ta, na de recaer sopre las reivindicacioaes siguientes:
12.- PROCEDILTSIO FLICTROMACANTCO DE RIGULACION

ESPLAZAHTE0 DE La PLACA MOTIL Bf salTisS TRTCOTOSAS,

DL D
capacterizado esencialmente por &L hecho dé comsrencer un com
junio de circuitos elictricos en serie que por medio de con-

tactos sucesivos flumizan laa7eras Que, situadas ez un cua-

-

iro i-dicedor, seialan las digtiztas posiclones del desplazz
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miento de la olaca; viaiendo a ser cerrado cade u1o de los

irstoria socre su
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punto Ce apoyo 7 acciorade desde su brazo de potenciz por

12 brida medisnte 12 cuel se solidariza con le placa mévil
de 1= mAquina tricotosa; estecdo cotado el propio trazo de
sotencia de la pelanca contaciora, de una cruceta ranurads

longitudinalmente, a través de cuja ranura pasen tornillos

con cebeza cilindrica que se fijea mediente tuerca de palo-
. . ./ N , | -

mille ex uaas vosicion convenieate para establecer el acclo-

namieato de un cuerpo arqueado basculagte sobre su punto cen

tral 7 que determina el cierre del circuito de lémparas que
. . s ~ . ./

iluminan sendas flechas que sefialan la direccidn del despla

zamiento de la placa mévil, al hacer contacto cualquiera de

sus extremos con otra pieza semejante situada en oposicidn.
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228,~ se reivindica por Ultimo, como objeto sobra
el cue ha de recaer la Pateate de Tavencidn que se solicita
#PROCHDI T kL0 kLsCTHOMECANT 0 Do ReGULACTON DEL DESPLAZA-
MIZWI0 DE LA PLACs MOVIL hel MadUIwaS LRICOTOSAS?.

Todo tal y coimp queda descrito y reivindicedo en
la presente ifemoria que consta de siete hojas escrites a mé
quine por une sola cara y dibujos que se acomnafien.

iedrid, 16 de Julio de 1.960
ALF/QNSO UNGRTA
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D.JACINTO SUERO GIiRALDO
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