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MEíDRIA DESCRIPTIVA

De una patente de invenoi&n, por veinte anos en España, a 

favor de S.K.Mfugelagerfabríken, G.m.b.n., de nacionalidad 

alemana, residente en gtuttgart-nad-cannstatt (Alemania)

s o b rw.

"PERICO 10RAIMIENTOS DÍTRODUCIDOS EN LOS ACCIONAMIENTOS 

HUSOS DE MAQUINAS DE UBDR Y DE RETORCIR-

&.&&&&&&&&&&&&
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La presente invención se refiere  a los perfeccionamien­

tos introducidos en los accionamientos para husos de maqui­

nas de h ilar y de retorcer, por medio de cintas de acciona­

miento s in -fin  individuales, las cuales son accionadas par 

sendas poleas motrices montadas juntamente en un árbol mo­

tor corrido a lo largo de la  máquina y situadas fuera del 

lazo do la  cinta de accionamiento y están conducidas y ten­

sadas por sendos rodillos de inversión y tensores existen­

tes dentro del lazo de 1" cinta y sujetos en un soporte co-



J3n un accionamiento ya conocido para husos do máquinas h ila ­

doras y retorcedoras, en el que la polca motriz está colocada 

fuera del lazo del medio de accionamiento s in -fin  concebido a 

5 modo de cordón y el rodillo  tensor o de invención subordinado a 

c-da medio de accionamiento se halla situado dentro de dicho la ­

zo, se ha previsto un soporte, tanto pura el rodillo  le inversión 

como para el rod illo  tensor, en donde el soporte para este ú lt i­

mo está montado con movimiento basculante y unido a un resorte 

10 para tensar e l medio de accionamiento, e l cual circule entonces 

en las correspondientes ranuras de la nuez del huso asi como de 

la  polea motriz y dsl rod illo  tensor y de inversión. Mediante 

el empleo de sendos soportes para el rodillo  tensor y de inver­

sión respectivamente resulta una construcción que hace necesario 

15. un montaje particularmente meticuloso de cada una de las piezas.

iin otro montaje también conocido, el rodillo  tensor y de in­

vención para sendos medios de accionamientos concebidos a modo 

de cinta va alojado en un soporte común, en donde el rod illo  ten­

sor es asimismo desplazable bajo la-acción de un resorte de carga 

2o dentro del soporte. Una forma de realización de esta clase requie­

re asimismo un montaje meticuloso, y obliga a mantener un cons­

tante trabajo de conservación debido al alojamiento móvil del 

rod illo  tensor dentro del soporte, asi como el soporte montado 

de forme basculante para el rod illo  tensor en la mencionada for- 

5 rna de realización, según esta comprobado, en los lugares inacce­

sibles precisamente de la  máquina hiladora, los trabajos de con­

servación sólo se realizan en grandes intervalos de tiempo, por 

lo que existe e l riesgo de un atascamiento de los rodillos ten­

sores móviles, y que se debe al hecho de que las superficies de 

los cojinetes y de las guias para el rod illo  tensor, o bien para 

su apoyo, están sujetas en algunas construcciones a un considera-
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ble ensuciamiento de sus soportes, p.e. a causa de las fibras 

volantes.

El invento se ha propuesto la  tarea de lograr un accionamien­

to que, construido con pocas exigencias de espacio, permita un 

montaje sencillo y rápido y en donde, merced a la  disposición es­

pecial de los elementos respectivos de inversión y tensores, esté 

garantizado un funcionamiento lib re  de averias y de entretenimien­

to. Se consigue esta finalidad del Invento, en esencia, por el 

hecho de que el soporte está concebido a modo da palanca de dos 

brazos alojada con movimiento basculante limitado alrededor de 

un eje que se extiende paralelamente al árbol motor, en cuyos 

brazos van situados los ejes de apoyo -no desplaz ables con res­

pecto al soporte- para el rod illo  tensor y de inversión. Esta eje­

cución, sin necesidad de agrandar el espacio ocupado por la  cons­

trucción, perm&te un alojamiento rígido del rod illo  tensoi o de 

inversión en e l soporte que, a su vez, puede bascular en conjun­

to alrededor de un eje, por lo que en el punto de apoyo del so­

porte sobre e l eje se pueden prever convenientemente, bien super­

fic ies  de apoyo autolubrioantes, p.e. de material sinterizado o 

cosa parecida, o bien forros de cojinete de materia plástica y, 

de eate modo, no ser preciso ningún trabajo de entretenimiento.

Los brazos de la  palanca del soporte tienen,según el invento, 

distinta longitud, y el rod illo  que actúa a modo de rodillo  ten­

sor situado con su eje paralelamente al árbol motor, asi como el 

que hace las veces de rodillo  de inversión situado con su eje apro­

ximadamente perpendicular al árbol motor, están alojados respecti­

vamente en el brazo más largo y en el brazo más corto del brazo 

de palanca del soporte. Con la  adopción de esta medida se equi­

libran los alargamientos de la  cinta que se pueden producir p.e. 

durante el funcionamiento, sin menoscabo de la  marcha de la mis­

ma y, por lo tanto, se pueden compensar también en forma sencilla



las tolerancias da las respectivas cintas de accionamiento esti­

puladas por la  fabricación. El soporte está de paso concebido 

ventajosamente de manera que su brazo de palanca corto que sos­

tiene el rod illo  de inversión se halle debajo de la  polea mo- 

& tr iz , mientras que e l brazo de palanca largo que se extiende ha­

cia arriba aloja el rodillo  ,re hace las vece3 de tensor y que al 

bascular el soporte describe un gran recorrido. Dicho rodillo  se 

halla  ventajosamente a la  altura de la  nuez del huso y, visto en 

dirección del lado de la polea motriz rodeado por la cinta de 

10 accionamiento puede ir situado, bien por el lado orientado haoia 

la polea motriz o por el que queda opuesto a ésta, del brazo de 

palanca del soporte que lo sostiene. 31 alojamiento del rodillo  

tensor en e l soporte puede, eventualmente, estar concebido de 

manera que sea conmutable a elección y puede, dé este modo, ser 

15 adaptado a diversas condiciones de trabajo.

En detalle, la  disposición del rodillo  que hace las veces 

de rodillo  tensor en e l soporte se regirá por el modo en que la  

cinta de accionamiento pueda ser colocada o retirada de la  forma 

más sencilla. Independientemente de la  maicionada disposición 

2o del rod illo  tensor en e^soporte, la  co loo ación y separación de

la  cinta de accionamiento s in -fin  en el montaje de accionamiento 

sugerido por el invento pueden llevarse a cabo sencillamente in­

clinando el soporte hacia la  polea motriz hasta tal punto de que 

se a flo je  la cinta y se la  pueda quitar con facilidad, o bien 

25.- que pueda colocarse de nuevo en esta posición del soporte y de 

los rodillos sostenidos por Ó3te. Es aconsejable ahi colocar el 

soporte son un brazo de palanca por lo monos, aproximadamente en 

el plano perpendicular de la  polea motriz para alojar de este 

modo los elementos de accionamiento también en sentido axial en el 

espacio más estrecho posible y sin obstaculizar su manera de t ía -  

bajar.

3o
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para simplificar e l montaje de la  máquina se recomienda 

situar todos los soportes de un lado de la  máquina en una ba­

rra  portadora que se extienda paralelamente al árbol motor a 

lo largo de la  máquina, en cuyo oaso,los caballetes dispuestos 

& a distancias previamente estipuladas para el árbol motor, pue­

den llevar una parte de cojinete conformada para el alo jar len­

to de la  citada barra portadora, El propio soporte está al 

mismo tiempo alojado convenientemente en dicha barra portado­

ra de tal modo, que la  abraza desde arriba a modo de umenvol- 

10 vente y tenga una ranura que limite su recorrido basculante 

y que encierre un órgano de guia, p,e. en fbrma de espiga o 

cosa parecida, sostenido en dicha barra portadora.

Para tensar la  cinta de accionamiento con una fuerza de­

terminada, el soporte está sometido según el invento a la ac­

ia  ción de un acumulador de energía ooncebido ventajosamente a

modo de una pesa unida al soporte. Esta pesa puede ser de una 

sola pieza junto con e l soporte, o bien estar concebida como 

pieza adicional susceptible de ser unida al soporte y, en caso 

dado, poderse regular y f i ja r  con respecto a este último. Se- 

20 gún otra sugerencia del invento, el rod illo  situado en el bra­

zo de palanca corto del soporte y que hace las veces de rodi­

l lo  de inversión puede tener forma cónica con el f in  de asegu­

rar la  cinta para que no se salga de su s it io .

En el dibujo se reprasenta e l invento en un ejemplo de 

25 realización, en el que se muestran:

La Fig.lR una vista latera l de una accionamiento con un 

soporte donde se alojan el rod illo  tensor y de inversión.

La Fig.ga, una vista desde encima del montaje de acciona­

miento según fig .l& .

30 En una mechera designada con (1) en e l dibujo y corrida

como de costumbre a lo  largo de la  máquina van sujetas unas ca-
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jas de cojinete individuales (2 ) para los husos por nedio de 

una tuerca de fijación  (3 ) con separaciones estipuladas co­

rrespondientes al paso, las cuales alojan la  parte de huso
se

giratoria (4) que/extiende hacia arriba por encima de la me­

chera í l ) , la  cual parte giratoria lleva una nuez de acciona­

miento (5) por su parte situada por encima del extremo supe­

rior de la citada caja de cojinete (2 ). una parte ( l ' ) de la  

mechera (1) que sa extiende hacia abajo lleva, visto en el 

sentido longitudinal de la máquina, unos caballetes (6) pre­

vistos en separaciones determinadas para el alojamiento de un 

árbol motor corrido (7) que, a su vez, está provisto de po­

leas motrices (8) colocadas con una separación correspondien­

te al paso de los husos. Por su extremo inferior, cada caba­

lle te  (6) tiene otra parte de apoyo más (& ') para alojar una 

barra portadora (9) extendida a lo largo de la  máquina para­

lelamente al árbol motor (7 ). Esta barra es abrazada desde 

arriba por una parte de apoyo (11) de un soporte (lo)concebi- 

da esencialmente en forma de semi-envolvente, y tiene una es­

piga de guía (12) que encaja en una ranura ( l l ' )  del casqui- 

11o de cojinete (11) y, por consiguiente, limita la carrera 

basculante así como e l asiento axial del soporte (iü ) sobre la  

barra portadora (9 ). El soporte (10) está concebido a su vez, 

a modo de palanca de dos brazos, en cuyos brazos de palanca 

(10 y 10") van montadas unas poleas (13,14) de las que, la  

que hace las veces de rodillo  tensor (13) está montada con mo­

vimiento giratorio en el brazo de palanca corto (10 ') y, la  

que sirve de rod illo  de inversión (14), también con movimien­

to giratorio en el brazo de palanca largo (10 * ) .  ¿os ejes de 

las palancas (13,14) están alojados de paso fijamente en los 

brazos de palanca ( l o ',  10") del soporte ( lo ) y sólo pueden 

girar juntamente con éste alrededor de la  barra portadora(9).
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Un refuerzo (15) conformado junto al soporte (lo ) cons­

tituye un acumulador de energía que act&a en e l sentido de g i­

ro del soporte (lo ) señalado en la  Fi&. 1^, en dirección de 

la  flecha R, quedando por lo mismo tensada una cinta de accio­

namiento (16) que rodea la  nuez (5) y las poleas (13,14) y que 

está conducida alrededor de la  polea motriz (8 ). Esta polea 

(8 ) se halla ahí situada fuera del lazo de la cinta de acciona­

miento (1 6 ),en tanto que la  nuez (5) y e l rod illo  tensor (14) 

asi como el rodillo  de inversión (13) están situados dentro 

del lazo de la  referida cinta de accionamiento. Segán se sigue 

apreciando en la fig .H ' del dibujo, e l eje de rotación para e l 

rodillo  (14) marcha aproximadamente paralelo al eje longitu­

dinal del árbol motor (7 ), mientras que el eje de giro del ro­

d illo  de inversión (13) que presenta una superficie envolven­

te cónica, está inclinado con respecto al mismo.

La colooación de la  cinta de accionamiento (16) puede 

realizarse tendiéndola primero desde arriba sobre el huso o 

su nuez (5 ), en tanto que una parte se coloca alrededor de la  

polea motriz (8 ) y, la otra parte.de la  citada cinta de accio­

namiento (16), alrededor del rod illo  (13 ó 14), después de 

ha^er inclinado el soporte un poco en dirección de la  polea 

motriz. Cuando el soporte (10) es inclinado en dirección de 

la  flecha n en Fig. 1̂  bajo la  acción de la pesa de carga (15), 

se tensa la  cinta de accionamiento (16).

El accionamiento puede ser empleado para ambos sentidos 

de giro sin necesidad de ninguna variación de la  posición de 

los respectivos elementos de accionamiento entre si y, en caso- 

dado, estar blindado por una carcasa sn si conocida que encie­

rra ios elementos de accionamiento. Después, pueden ir  coloca­

dos elementos do frenado o.;- s í ya conocidos y previstos para 

frenar los husos, y estar sujetos como de costumbre a la meche-
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ra o c l.„ e^ja de ceji.e'u:.: 5/3. huso.

Por n lt i  -o, -"1 sd.oj céñente 5e l  propio árbol .rotor 

(7) puede,.dentro del esp íritu  de la  disposición de ac­

cionamiento superita por e l invento, estar concebido Cam­

bien do d istin ta  unaeya nao en e l ejemplo de rea lización  

representado, p .e .  de nodo que los caballetes (5) estén 

neniados no en la  mechera, sino en otra parte f i j a  de la  

m aquina.

U O 1 A

. hn resuenen; la  presento so lic itu d  recaerá sobre las 

siguientes reivindicasiones:

13 .- lo rfa ccio n a m ie n to s  in tro d u cid o s en los acciona- 

nientos potra husos de máquinas de h ila r  y de retorcer, 

caracterizados porque las mis us son accionadas por sen­

das p olcas motrices montadas en un á rb o l motor común co­

rrido a lo  largo do la  máquina y situadas fuera del laso 

de la  cinaa de accionamiento, y son tensadas y conducidas 

por sendos rod illo s  de inversión y tensores e x is te n te s  

dentro d e l lazo de la  cinta y a lo ja d o s en soporte común, 

a la  vez que e l soporte está concebido a modo de una palan- 

<-ca do dos brazos dotada de movimiento g ira to rio  lim itad o  

alrededor .le un eje que se extiende paralelam ente a l ár­

bol motor, en los brazos de cuya palanca van situados los 

ejes de apoyo -nó desplazadles frente a l referido so p o rte - 

dcl r o d i l lo  te n so r y de inversión respectivamente.

28.-Perfeccionamientos, según la  reivindicación  ante­

r i o r ,  c a ra c te r iza d o s  porque los brazos de palan ca del so­

porte están confeccionados con diferentes longitudes, en 

donde o l r o d illo  quo hace las veces de ro d illo  tensor, 

situado con su eje paralo-loa,ente a l árbol motor, está a lo­

jado en e l brazo de palanca largo y, e l  ro d illo  situado



con su e je  ;más 0 monos pe

y opi o s irv e de r o d i l lo de

la n ca corto d e l soporta3.

33.-Forfeccionaim ientos, según la s  re iv in d ic a c io n e s  

a n te r io r e s , c a ra c te r iza d o s  porque e l  soporte va colocado 

a l  nonos con un brazo de p a la n ca , aproximadamente en e l  

plano v e r t i c a l  de l a  p o lea  m o triz , en donde e l  r o d i l lo  

qo.e base la s  veces do r o d i l lo  ten so r e s tá  colocado a 

l a  a ltu r a  de la  nuez del huso y  ̂ v is t o  en d ire c c ió n  d el 

lado  de la  p olea  m otriz abracada por la  c in ta  de a c c io ­

namiento , por e l  lado orientado h a c ia  l a  polea, m o triz , 

d e l brazo de palanca que lo  s o s t ie n e .

4§ .-P e rfe cc io n a m ie n to s, según la s  re iv in d ic a c io n e s  

a n te r io r e s , ca ra c te r iza d o s  porque todos lo s  soportes de 

un lado de la  máquina e stá n  situ ad o s en una b arra  p orta­

dora que se extien d e paralelam ente a l  a ro o l motor a, lo  

la r g o  de la  máquina.

5& .-P erfeccion am ien tos,segú n  la s  re iv in d ic a c io n e s  

a n te r io r e s , ca.racterizo.dos porque e l  soporte abraza la  

b arra  portad ora desde a rr ib a  en forma de en volven te , y 

e s tá  dotado de una ranura que lim ita  su re co rrid o  bascu­

la n te  y e n c ie rra  un árgano de gu ía  sosten id o  en l a  c ita d a

b arra  p ortad ora .

ga .-P erfeccio n a m ien to s, según la s  r e iv in d ic a c io n e s  

a n te r io r e s , ca ra c te r iza d o s  porque e l  so p o rte  e s tá  som eti­

do a la  a c c ió n  de un acumulador de en erg ía  que determina 

l a  te n sió n  de la  c in t a , e l  cu a l e s tá  concebido a modo

de una pesa que e s tá  unida a l  c ita d o  so p o rte .

7 3 .-P erfeccio n am ien to s, según la s  r e iv in d ic a c io n e s

a n te r io r e s  c a ra c te r iza d o s  porque lo s  c a b a lle te s  para, e l  

árb o l motor colocados en una parte f i j a  de la  máquina,

con separacion es previam ente e s tip u la d a s , tie n en  una. parte
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de apoyo conformada a p rop ósito  para e l  alojam iento de la  

barra, p o rta d o ra .

8^ .-P erfeccio n am ien to s, según la s  r e iv in d ic a c io n e s  

a n te r io r e s , ca ra c te r iza d o s  porque e l  r o d i l lo  que hace la s  

veces de r o d i l lo  de in v e r s ió n , p resen ta  forma có n ica .

9^ .-  ''PIRFNC CIONIdniHfOS II'ÍÍRO;UCIDCS EN LOO ACCTONA-

HIHN10S PARA HUSOS D'U 1.A RUINAS DE HILAR Y DE RETORCER".

Según se d escrib e  en l a  presente memoria que consta 

de d ie z  h ojas e s c r i t a s  a maquina y d ib u jo s .

Madrid, 14 de ju l io  de I.96O
A j<s< ..
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