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La presente invencidbn se refiere a los narfecciocua=zmien~

tos introducidos en los accionamienics paru husos de magqui-
nas de hilur y de retorcer, por medio de ciantas de acciona-
miento sin-fin individusles, lus cuales son zcolonadas por
sendas poleas motrices montadas juntamente en un frbol mo-
tor corrido a lo largo de Ll mhquina y situadas fuera del
lazo dc la cinta de accicnamieunto y estén conducidas y ton-
Sadas por sendos rodillos de inversibén y tensores existen=-

tes dentro del lazo de l« cinba y sujstos en un soporte co-
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Bn un sccionamiento ya conocido par:s husos dc hgminwes hilao-

'doras v retorcedores, en el que la polca motriz esth colocada

fusrs dsl lazo del medio de accionumiento sin-fin concehido =
modo de cordbn y el rodillo tcasor o ¢ invencidn subordinzdc a
cuda medio de sccionumiznte se hialla siiu«wdo Acatro de dicho lu=~
20, 53 ha previsto un soporte, tunto pura el rodillo e inversidn
¢omoe para el rodillo tensor; en doude 2l soporse pura este Hlii-
0 esbh zontudo con movimiznlo basculants y unido a un resorte
purs tensar 2l medio de acclonamiciato, el cual circula entonces
en las correspondientes ranuras de la nuez del huso asi como de
la polea motriz y 4ol rodillo tensor y de inversibn. iediante

el empleo de seados soportes para el rodillo tensor y de inve

/]

sién respectivanente resulta una coustruceidn yuz hace nacesurio
uin .aontaje particulermente meticuloso de cauda una dz las niezas,
an otro nacntaje también conocido, el rodillo tensor y de in-
vor8ibn para ssndos medios de accionumientos concetidos a modo
de cinta va zlojado en un soporte comhn, en donle el rolillo ten-
sor o8 asimicmo desplazable bajo 12 -sceibn de un resorte Je carga
dentro del soporte. Una forma ds realizacibn ds ests clase req ie-
re asimisqo un montaje meticuloso, y oblig: a mantener un cons
tante trabajo de conservacibn debido &l ulojamiento mbvil Acl
rodillo tensor dentro del soporte, a3l como ol soporte montado
de Tormo basculante para el rodillo tensor sv la mencionada fox-
ma de realizacibu. seghn est’ comprobado, ea los lugures inscce-
gibles prseisumente 4c 1la mbgqaina hiladora, los trabajos de con=
servacidn sdlo se realizan en grundes intervalos ds tiempo, por
Lo gqus existe el riesgo de un atagscamiento de los rodillos ten~
sores mbviles, y due se debe al heecho de gue las superficies de
los cojinetes y de las gulas para el rodillo tensor, o biecn para

su apoyo, esthn sujetas en algunas construcciones a un considera-
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ble eunsucismriento de sus soportes, p.e. 2 causa de las fibras
volantes,

£1 invento se ha propuesto la tarea de lograr un accionamien-
to que, construido con pocas exigencias de espacio, permita un
montaje sencillo y répido y en donde, merced & lu disposicibn es-
peeial de los elemesntos respectivos de inversidn y tensores, estéd
garantizado un funcionamiento libre de sverias y de entretenimien~
to. Se consigue esta finalided del invento, en esencia, por el
hecho de que ¢l soporte esth concebido a modo do palanca de dos
brazos alojada con wovinicnto basculente limitado alrededor de
un aje que se extiende paralel amente 2l £rbol motor, en cuyos
brazos van situados los ejes de apoyo ~no despl&%ables con res-
pecto el soporte~ para el rodillo tensor y ds inversibn. Bsta eje-
cucibn, sin necesidad de agrandar el espacio ocupado por 1la cons-
truccibdn, permite un alojamiento rigido del rodillo tensot o de
inversibn en el soporte que, a su vez, pucde bascular en conjun-
to alrededor de un eje, por lo qua en el punto de apoyo del so=-
porte sobre el eje se pueden prever convenientsmente, bie. super-
ficies de apoyo autolubricantes, p.e. de material sinterizado o
cosa parecida, o bien forros de cojinecte de muteria plbstica y,
de este modo, no ser preciso ninghn trabajo de entretenimiento.

Los brazos de la palanca dsl soporte tienen,segln el invento,
distinta longitud, y el rodillo gue actlia a modo de rodillo teu-
sor situado con su eje paralclamente al Arbol motor, asi como el
que hace las veces de rodille de inversibdn situado con su eje apro-
ximadamente perpendicular al hrbol motor, esthn alojados respecti-
vamente en el brazo més largo y en el brazo mbs corto del brazo
de palanca del soporte. Gon la adopcibn de vsta medida se equim
libran los alargamientos de la cinta gue se pueden producir pe.e.
durante el funcionaniento, sin menoscabo de 1a marcha de la mis-

ma y, por lo tanto, se pucden compenser también en forma sencilla
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las tolerancias de las respectivas cintas de accionanlento esti-
pulsdas por la fabricacibdn. Wl soporte esth de paso concebido
ventajosamente de menera gue su brazo de palanca corto que sos-
tiene el rodillo de inversibn se halle debajo de la polea mo-
triz, mientras ¢ue el brazo de palanca largo que se extiende ha-
cia arriba aloja el rodillo -ve hace las veces de Tensor y yue al
baseular el soporte describe un gran recorrido. Dicho rodillo se
halla ventajosamente a la altura de lanuez del huso y, visto en
direccibn del lado de la polea motriz rodeado por la cinta de
accionamiento puede ir situado, biecn por el lado orientado hucia
la polea motriz o por el que gueda opuesto a bésta, del brazo de
palance del soporte qus lo sostiene. El alojumiento del rodillo
tensor en el soporte puede, eveantualmente, estar concebido de
manera que sea conmutable & elecoibn y puede, dé este modo, ser
adaptado a diversaes condiciones ds trabajo.

En detalle, 'lza disposiciﬁn del rodillo que hace las veces
de rodillo tensor en el soporte se regiré por el modo en que la

cinta de accionamiento pueda ser colocada o retirada de la forma

mhs sencilla, Independientemeumte de 12 mencionada disposicidn

del rodillo tensor en e)soporte, la colocacibn y separacibn de
la cin@a de accionamiento sin~fin en el montaje de accionamiento
sugerido por el invento pucden llevarse a cabo sencillamente in-
clinando el soporte hacia la polea motriz hasta tal punto de que
se afloje la cinta y se la pueda guitar oon facilidad, o bien
gue pueda colocarse de nuevo en esta pos icibn del soporte y de
los rodillos sostenidos por bste. Bs aconsejable shi colocar el
soporbe won un brazo de palanca por lo mpnos, svroximadamente en
el plano perpendicular de la polea motriz para alojar de este
modo los elementos de accioncmiento tambidn en sentido axiakl en el
espacio més estrecho posible y sin obstaculizar su macera de tba-

bajar.
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Para simplificar el montaje de la mbguina se recomienda
situar todos los soportes de un ledo de la mhquina en una ba-
rra portadora que se extienda paralelamente al frbol motor a
lo largo de la mhquinz, en cuyo caso,los caballctes dispuestos
a distencias previamente estipuladas para el fwbol motor, pue-
den llevar una parte de cojinete couformada para el alojanien-
to de la citada barra portadora. Zl propio soports esth &l
aismo tiempo alojado convenientemeubte en dicha barra portado-
ra de tal nodo, que la abraza desde arriba a modo de ww envols
vente y tenga uns ramwa gue limite su recorrido basculante
¥ que sncierre un 6rgano de guia, P,e. en Iorma Ge =spiga o
cosa parecida, sostenido en ddcha barra por tadora.

Para tensar la cinta de accionamiento con una fuerze de-
terminada, ¢l soporte esth sometilo segflin el invento a la ac-
cibn de un scumulador de energia concebido ventajosamente a
modo de una pesa unida al soporte. Zsta pesa puede ser de una
gola pieza junto con el soporte, o bien estar concebida como
pleza adicional susceptible de ser unida al soports y, en caso
dado, poderse regular y fijar coﬁ respecto a este filtimo., Se-
ghn otrs sugerencia del invento, el rodille situado en el bra=
20 e palanca corto del soporte y que hace las vecos de rodi-
llo de iaversibn puede tener forma cbnica con el fin de asegu-
rar la cinta para gue 1o se salga de su sitio.

En el dibujo se reprssenta el invento en un ejouplo de
roalizacibn, en el ¢ue se muestran:

La Pig.l% una vista lateral de uma sccionamisnto con un
soporte donde se alojan sl rodillo tensor y de inversibm.

Lea Mig.2%, una vista desde emecima del wmontaje de accioni-
miento seghn fig,18.

Bn una mechera designada con (1) en el dibujo y corrida

como de costumbre a lo largo de la mfquina van sujetas unas ca-
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jas de cojinete individuales (2) para los husos por medio de
una tuerca de fijaeibn (3) con geparaciones estipuladas co-
rrespondientes al paso, las cuales alojan la parte de huso
giratoria (4) que/zztienae hacia arriba por encima de l« me-
chera (1), la cual parte giratoria lleva una anuasz de acciona=
miento {5) por su parte situada por encims del extremo supe-
rior de la citada caja de cojinete (2). Una parte (1’) de la
mechera {1} que s& extiende hacia abajo lieva, visto en el
sentido longitudinal de la mBquina, unos caballetes (6) pre-
vistos eun separaclones deteruinadas para el alojamiento de un
#rbol motor corrido (7) que, a su vez, esth provisto de po-
laas motrices {8) colocuzdas con una separacibn correspondien~
te al paso de los husos. Por su extremo inferior, cada caba-
llete {6) tiene otru parte de apoyo mhs (6’) para alojar una
barra portadora (9) extendida a lo largo de la mbquina para-
lelamente «l 4rbol motor (7). Msta barra es abrazada desde
srriba por una parte de apoyo (Ll) de un soporte (10)concebi~-
da esencialmente en forma de semi-envolvente, y ticue una es-
piga de guia (12) que encaja en mua ranura (11’) del casqui-
1llo de cojinste (1l) y, por consiguiente, limita la carrera
basgulante asi como ¢l asiento axial del soporte (LQ) sobre la
barra portadora (9). B1 soporte (1L0) esth concebido a su vez,
a modo de palanca de dos brazos, en cuyos brazos de palanca
(Lu” y 1lo») van montadas unas poleas (13,14) de las que, la
que hace las veces de rodillo tensor (13) esth montada con mo-
vimiento giratorio en el brazo de palanca corto (10') y, 18
gque sirve de rodillo de inversibn (14), también con movimien-
td giratorio en el brazo de palanea largo (1l0o=). 4os ejes de
123 palencas (13,14) estén alojados de paso fijameute en los
brazos de palanea (Lo’, 10») 2el soporte (Lo) y sblo pueden

girar juntamente con 4ste alrededor de la barra portadora(9).
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Un refuerzo (15) couformado junto =l soporte (ly) cons-
tituye un acumnlador de eonergia que actla en el s:ntido de gi-
ro del soporte (10) sefialado en la Fij. 12, en direceibn de
la flecha B, quedando por lo mismo tensada una cinta de accio-
namiento (16} gque rodea la nuez (5) y las poleas (13,14) y que
esth conducide alrededor de la polea motriz (8). Esta polea
(8) se halla ani situada fuera del lsgo de 12 cinta de sccionam
miento (16),en tanto que 12 nuez (5) y el rodillio tensor (14)
asi como el rodillo de iaversibn (13) esthn situudos dentro
del lazq de la referida cinta de accionamieunto. Segfn se sigue
apreciando en la fig.l® del dibujo, el eje de rotucibn para el
rodiilo {14) marcha aproximadamente paralelo al eje longitu-
dinal del %rbol motor (7), mientras gue el eje de giro del ro-
dillo de inversibn (13} que presenta una superficie enw lven-
te cbnica, esth inclinado con respecto al misao.

La colocacidn de la einta de accionamiento (16) pueds
calizarse tendibndola primero desde arriba sobre el huso o
su nuez (5), en tanto que una parte se cdloca alredador de la
polea motriz (8) y, la otra parte de la citada cinta de accio-
naniento {16), alrededor del rodillo (13 & 14), despuds de
haher inclinwdo el soporte un poco en_direccibn de la polea
motfiz.' Cuando el soporte (10) &s inclinado en direccidn de
1a flecha 5 ea Fig. 1% bajo la aceidn de la pesa de carza (106},

sa fonsa la cinta de accionamnizuto (16).

)

41 secionamiento puede ser gmplezdo pars smbos senbidos
de giro sin nccesidad de ninguna variacibn de la posicibn de
los respectivos elementos de accionsmiento entre sl y, en ea=
dado, estar blindudo por unw curcusa cn si conocida que sncie-
rre los elementos de cccionumiente. Desouds, pusden ir coloca-
dos elemsabos do frenado ¢. 51 yz conocidos y previstos para

faonar los husos, y estar sujetos ccuwo de coshumbre & la meche-
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3,~Perfeccionanicntos, sesin las relvindicsclonss

anteriores, caracterizadog nopgue el gororis ve colocado
2l monos con Wl brazZo de palanca,aproxlmadecente en el

ano vertical de la polea modris, en donde el rodillo
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e hame Lles vezcez de rodillo tensor zeta colocado a
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la altura de la nwez del huso y, visto en direceicn del

1lado de la poles moiriz abrasada por la cinta de accio~

nomisnto, por el lado orientado hacia la polea motriz,
del brazo de palance due 1o sostlene.
e

42 ,-Terfeccionzulentos, sogln las relvindicaciones

ansepiores, carccherizados porque todos los soportes de

un lado de la méquina estdn situados en une barra poria-
. . r_ )
dora que se exbiende naralelsaente al arvol notor s o

e o . < .
largo de la maguinge

5e ,~Porfoscionanientos,sexlin las reivindicaciones

Lores, caracherizodos nomque el soporte abroza la

anseri
barre vportadora desde arri bu en forua de envolvente,
esﬁé dosado de une resunura que limita su recorrido bascuw
lante y encierra un Srgeno de guls sostenide en la citads
barra 3orﬁadora;

62 ,~Perfeccionemientos, segin las relvindicaciones
anteriores, ceracterizados porque el soporte estd someti-
40 a la smeccidn de un acumulador de energia que det<rming
la tensidn de la cinizy el cual estd concebido a modo

e una pesa gue egbd vnida el citado soporte.

for]

8 ,~Perfeccionemientos, segin les reivindiceciones
antoriores carscierizados porque los caballetes pare el

’ - ’ .
drbol motor colocades an una yarte fija de la maguina,

con geparaciones previasentc estipulades, tlenen uue parte
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de apoyo conformeds a propdsito pare el alojemiento de la

barire oL tadora .

ga
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.~Perfeccionanientos, segun las reivindicaciones
anteriores, caracterizados porque el rodillo gue hace los
veces de rodillo de inversidn, presenta forma cénica.
98 (WPLRTICCIOWANT, 17008 IHURCIUGINCS F 105 ACCTON im
HITIT008 PAxa HUS0S Db MALUINAS D6 HILAR ¥ D% HOPOHCIRM.
Segln se describe en la pregente memorila que consta
de diez nojas escribas a ndouing ¥ dibujos,

vedrid, 14 de jullo de 1.960
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