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PATENTE
DE
INVENCION

por "PERFECCIONAMIENTOS EN LOS DISPOSITIVOS REGULLDORES
NEUMATICOS PARA LA REGUIACION DE MAGNITUDES FISICASH, &
favor de la firma holandesa UNILEVER N.V., domiciliada
en Museumpark 1, ROTTERDAM (HOLANDA).
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MEMORIA IESCRIPTIVA

La invencidn se refiere a perfecclonemientos en los

dispositivos reguladores neumdticos para la regulacién de

magnitudes f{sicas. La invencidn es aplicada, particularmente,

en el caso de un regulador neumdtico del tipo de vdlvula de
bogquilla con efecto proporcional e integrador.

La invencidn puede ser aplicada en la regulacidn de
un proceso, por ejemplo cuando hayan de ser adiclionadas
continuamente a cantidades de un primer material cantidades
que varian de otro material, de tal modo que la proporcidn

ponderal entre dos materiales siempre esti constante,
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A menudo es neccesario, suspender dﬁfante'algﬁn tiempo tal
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modo operatorio y luego volver a seguirlo al mismo ajuste
que existia en ¢l momento del suspenso ello, para mante-
ner lo mds pequefio posible el desvio entre la cantidad re-
gulada y el valor deseado.

En el caso de un regulador neumdtico del tipo de val-
vula de boquilla con efecto proporcional e integrador, el
suspenso del modo operatorio destruye durante dlgin tiempo
el ajuste del regulador. Esto puede ser el caso debido
a que, a consecuencila del movimiento de reposicién, y porgue
siempre resulta un cierto desvio, cuando es interrumpido
el modo operatorio, persiste el movimiento corrector. 4 con-
secuencia de ello la presibn de salida puede alcanzar un
valor extremo, Si entonces es continuado el procedimiento
es necesario, en primera lfnea llevar de vuelta el drgano
integrador hasta a su Ultima posicidn de equilibrio, lo
cual requiere un tiempo que depende de la magnitud de la
registencia integradora. 5i egta resistencla es baja, tam-
bién es poca la pérdida de tlempo, No obstante, no es in-
dicado, disminuir la resistencia integradora, puesto que
la megnitud de esta resistencla es determinada por las
condiciones necesarias para un rendimiento Sptimo.

Es posible, mantener la dltima presidn en la parte pro-
porcional e¢ integradora del regulador, y en la parte que
contienc el 8rgano regulador, y ello precisamente con ayu-
da de valvulas que cierran autométicamente las comunicacio=
nes de alre respectivas, cuando el procedimiento es sus-
pendido. $ia embargo, se puede aplicar este método solamen-
te cuando el procedimiento es suspendido durante un tiempo

en extremo breve, porque durante un perfodo mis prolongado



5-

10,

15,

20,

25,

de suspenso de servicio escapa aire.

La presente invencidn tiene por finalidad crear un
dispositivo que puede ser utilizado en la regulacidn de
una magnitud variable de un procedimiento, & cuyo efecto,
cuando el procedimiento después de una interrupcidn es
puesto otra vez en marcha, esti ajustada la magnitud va-
riable aproximadamente al mismo valor que en el momento
en gue ha sido suspendido,

Seglin la invencidn esté presente un meccanismo gue
puede ser aplicado, particularmente con un regulador neu-
;nhbico con efecto proporcional e integrador para la reg

lacidn de una magnitud variable de un procedimiento, a cuyo

efecto el regulador comprende un drgano regulador para la regu-

lacidén de la magnitud de esta magnitud variable, cuyo érgano
regulador contiene un drgano memorador para recordar el l-
timo ajuste del drgano regulador en el momento en que el pro-
cedimiento ha sido suspendido, asi como 8rganos para el ajus-
te del drgano regulador a la posicidn memorada, antes de gue
el proceso es proseguido, de manera que la magnitud variable,
si se prosigue el proceso, estd ajustada al mismo valor que
el, valor al que el proceso ha sido suspendido.

Los organos en cuestidn pueden comprender un primer
dispositivo para mover el Srgano regulador a una posicidn
extrema, inmediatamente después de que la Altima posicidn
haya quedado recogida en la memoria, asf como un segundo
dispositivo que es activado, cuando el proceso haya de ser
proseguido, para mover el Organo regulador de su posicidn

extrema hasta que el drgano regulador alcanza la posicidn
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recogida en la memoria, en cuyo momento el proceso puede
ser puesto nuevamente en marcha.

Ambos dispositivos pueden comprender una valvula
para comunicar el Srgano regulador con un manantial de
alta presién o de baja presidn, todo ello de tal manera
que, cuando la valvula de un dispositivo comunica el rgano
regulador con un manantial de alta presidn, la del otro
dispositive comunica el drgano con un manantial de baja
presién, mientras que el 8rgeno regulador normalmente fun-
ciona & presiones que estdn situadas entre las del manan-
tial de alta presidn y las del manantial de baja presidn.

Segln una forma de realizacidn alternativa los drga-
nos seglin la invencidn pueden contener ﬁn detector para
averiguar uh movimiento del drgano regulador de la po-
gicidn recogida en la memoria y un corrector para la repo-
sicidn del érgano regulador a la posicidn recogida en la
memorlia, cada vez que el detector perciba tal movimiento,
de modo que el drganc regulador ec mantenido en la posicidn
recogida en la memoria hasta que el procedimiento es prose-
guido.
. El corrector puede estar arreglado de tal manera que
el drgano regulador es repuesto a la posicidn recogide en la
memoris en virtud de que cada cdisminuecidn de presidn en el
érgano regulador con respecto a la presidén que reina en el
drgano regulador a la posicidn recogica en la memoria, es
corregida.

El dispositivo memorador puede comprender un 6rgano
seguidor gue sigue el movimicnto del drgano regulador, e
cuyo efecto dicho drgeno seguidor es fijado en su Ultima
posicidn en el momento en que el procedimiento es suspen-

dido,
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Puede estar provisto un microconmutador que puede ser
sccionado, cuando el drgano regulador se aparta del drgeno
seguidor fijo.

Segln una forma de realizacidn especial del invento
esti presente uh mecanismo que puede ser cplicado especial-
mente con un regulador neumdtico con efecto proporcional
e integrador para la regulacidn de una magnitud variable
de un procedimiento, & cuyo efecto el regulador comprende
un drgano regulador para regular la magnitud de la magni-
tud vgriable, cuyo Srgano regulador comprende un dérgano se-
guidor para seguir el movimiento del drgano regulador, asi
como asimismo drganos electromagnéticos para la fijacidn
de la posicidn dltima del drgano seguidor en el momento
en gue es suspendide el procedimliento y, precisamente para
mantener la posicidn del drgano regulador, mientras que
estd presente una vdlvula que es accionada en el caso de
suspensién del procedimiecnto, para conectar el drgano re-
gulador con el manantial para la alimentacidn de presidn
al regulador, y precisamente para llevar el drgano regula-
dor & una posicidn extrema, mientras que, ademés, esté presen-
te un microconmutador gue es acclonado, cuando el drgeno
seguidor cesa de seguir el érgano regulador, mientras que,
finalmente, estd presente una vllvula, para dejar escapar
la presidén en el drgano regulador al aire exterior, cuando
se debe proseguir el proceso, y precisemente para mover el
érgano regulador'de su posicidn extrems hasta gue haya que=~
dado alcanzada la posicidn retenida en el drganc nemorador,
en cuyo momento el drgano regulador acclona de nuevo el mi-
croconmutador, para volver a poner ea marcha el procedi-

miento.
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Segln otra forma de realizacidn del invento estd pre-
sente un mecanismo que puede ser aplicado especialmente con
un regulador neumdtico con efecto proporcional e integrador
para la regulacidén de una magnitud variable de un procedi-
miento, & cuyo efecto el regulador comprende un drgano re-
gulador para regular la magnitud de la magnitud variable,
cuyo drgano regulador comprende un drgeno seguidor para se-
guir el movimiento del drgano regulador, asi como Srganos
para la fijacidn de la posiéidn Altima del drgano seguidor
en el momento en que el proceco es suspendido, y precisa-
mente para mantener la posicidn del drgano regulador, una
vdlvule para cerrar la presidn en el érganoc regulador, y la
parte proporcional e integradora del regulador contra la
parte restante del regulador, y un microconmutador que esté
adaptado para ser accionado por el movimiento del drgano re-
gulador fuera de la posicidn memcrada, para conectar la por-
cidn cerrada del regulador con un manantial de presidn més
alta, con la finalidad de hacer retornar el drgano regulador
a la posicidn memorada retenida, después de lo cual el micro-
conmptador es acclonado de nuevo para cerrar el manantial de
presidén mds alta, todo ello, de manera que la parte cerrada
quede conectada nuevamente con las demds partes del regulador
¥y que el drgano seguidor sea liberado, cuando el proceso es
puesto en marcha de nuevo.

A continuacidn se describe dos formas de realizacidn
del invento, con referencia a los dibujos esquemdticos.

Ensefian la

Figura 1 una parte de un regulador neumdtico, y la

Figura 2 una vista de otro regulador neumético.

Primero, se describe la forma de realizacidn segin la
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figura 1. En esta figure, la mitad superior es un esquema de
la parte neumdtica del regulador, mientras que la mitad
inferior representa el esquema de conexicnesg eléctricas

del regulador. El reguledor pertcnece al tipo de vélvula

de boguilla y comprende un disco de oscilacidn 23 y una
boquilla 24 que forman un sistema de vélvula de boquilla,

Un fuelle proporcional 25, ur fuelle de valor medio 26,

un fuelle de valor deseado 27 y un fuelle integrador 28
estén en condiciones, cuando estdn en servicio, de ejercer
una presidn gue hace bascular el disco 23. Su influencia
total determina la posicidn definitiva del disco 23 con res-
pecto a le boquilla y la presidn inversa que resulta es in-
tensificada por un relevador 29 para llevar el disco 23

otra vez al equilibrio. Esta presidn es la presidn de sa-
lida del regulador, siendo proporcional a la diferencia
entre la presidn en el fuelle de valor deseado 27 y la pre-
sidn en el fuelle de valor medido 26. E1 fuelle integrador
28 esté conectado con el conducto de salida mediante una
valvula de estrangulacidn 31 regulable, Si existe un desvio
entre el valor deseado y el medido de la magnitud variable
a, regular del procedimiento, pasard adelante el disco de
oscilacidn para cambiar la presidn de salida sobre la val-
vula de estrangulacidn varieble hasta que la vélvula regula-
dora 11 ocupa la posicidn gque es necegaria vara el manteni-
miento de la magnitud veriable en el valor deseado, es de-
cir, hasta que la presion en el fuelle de valor medido 26
es igual a la presidn en el fuelle de valor deseado 27, El
aire comprimido es conducido a través del conducto 32 y la
resistencia de eire 33 a ia boquilla 24, Bl aire puede cir-
cular sobre €l relevador 29 que intensifice la contrapre-

sidn y el conducto 34 al drgano regulador 11, a2l fuelle pro-
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porcional 25 y a través de la valvula de estrangulacidn al
fuelle integrador 28, El regulador puede ser utilizado para
mantener una proporcidn ponderal constante entre dos polvos

a mezclar. Los pescs respectivos de los polvos son transpues-
tos en presiones de las que una es conducida al fuelle de
valor deseado 27 y la otra ¢1 fuelle de valor medido 26 del
regulador. Un desvio entre los valores deseados y medidos pro=-
duce el efecto gue un drgano regulador 11 en el tubo de ali-
mentacidn de uno de los polves efectiia una correccidn. Con

a8, by ¢ estin indicadas las fases de una alimentacidn de
tres fases, mientras que ¢ es el conducto ¢ puesto a
tierra. Un relevador A hace suspenderse, o bien comenzar de nue'
vo el procedimientc de modo ¢ue desconecta, o bien conecta si-
multénecmente cuatro conmutadores at, b', ¢t y o', Este rele-~
vador A es excitado mediante una bobina 9.

Une vélvula 1, accionada electromagnéticemente, esté
provista entre el fuelle proporcional y el integrador. En
posicidn normal de la vélvula 1 existe una conexidn entre
el fuelle proporcional 25 y el integrador 28 y el drgano
regulador 1l. Cuando la bobina de accionamiento 1! de la
valvula 1 es excitada, la vdlvula 1 conecta el fuelle inte~
grador 28 con una segunda vAlvula 2, acclonada electromag-
néticemente , mientras que &l mismo tiempo el fuelle pro-
porcional es desembragado del fuelle integrador y del dr-
gano regulador 11 de correccidn. La bobina de accionamiento
1t de la valvula 1 estd recogida en un circuito eldéctrico
qﬁe contiene un transformador y un rectificador, juntamente
marcados con 3, un acoplamientc electromagndtico 4 y un
microconmutador 5, Un brazo de eccionamiento 20 del micro-

conmutador descansa en un pequefio saliente 2] de una barra



Se

10.

15,

20,

50.

n
O
I

22 que forma parte del drgano regulador 11, E1 dispositivo
memorador comprende el transformador y el rectificador 3,
el acoplemiento 4 y el conmutador 5.

La vllvula 2 accionada electromagnéticamente estd dis-
puesta detrds de la vdlvula 1 y conectada normalmente con
un conducto de alimentacidn de aire 30. 5i la bobina de ac~
cionamiento 2! es excitada queda conectada la vélvula 2 con
un grifo 6 qué estd provisto de una hendedura cjustable pa-
ra la regulacidn del grado de disminucidn de presidn, la
bohina 2 estd recogida en un circuito que contiene la bo-
bina 8, cuya bobina 8 puede excitar un relevador B.

El dispositivo estd reproducido en la figura 1 en una
posicidn que corresponde al estado de servicio del procedi-
miento. E1 conmmutador 10 conecta los extremos 18 y 19 de
tal manera que se establece sobre dichos extremosg, la bobina
9, los extremos 14 y 15, y la posicidén x del conmutador 5 una
conexidn entre las dos fases ay b . Bl relévador A es excita-
do por la bobina 9, a cuyo efecto la comunicacidn entre los
extremos 12 y 13 es interrumpida, sienco cerrados los conmu-
tadores at, b', ct, o', Todo el microconmutador 5 sigue en
la posicidn x los movimientos del érgano de vélvula 11, en
tanto que el relevador B se encuentra en la posicidn no
excitada. Entonces la véAlvula 2 no estd conectada con la
vélvula 1, Para interrumpir el procedimiento se interrumpe
la conexidn entre los extremos 18 y 19 y, por consiguients,
la comunicacidn entre las dos fases a y b sobre dichos
extremos, la bobiaa 9, los extremos 14 y 15 y zx. El reldva-~
dor A ya no es excitado y se mueve de tal manera gue son
conectados los extremos 12 y 13. El circutto que comprende

la bobina de accionamiento 1' de la valvula 1, es cerrado,
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por lo cual el acoplomiesnto 4 es excitado y fijada la posicidn
del microconmutador 5. La vAlvula 1 es llevada a la posicidn
indicada por las lineas de trazos y conecta el fuelle integrador
28 y el drgano regulador 11 sobre la vilvula 2 con la alimen-
tacidn de aire 30. La presidn on el fuelle integrador 28 y el
drgano regulador 11 es aumentada de este modo hasta la presidn
maxima en el sistema, & consecuencia de ello es levantada con
el drgano regulador 11 la barra 22 a una posicidén extrema lo
cual produce, a consecuencia de la posicidn fija del microcon-
mutador, la conexidn de microconmutador en la posicidn y.

" Para poner nuevamente en marcha el proceso son
comunicados otra vez los extremos 18 y 19 y se oprime
un botdn de arranque 7. Esto produce una conexidn entre las
dos fases a y b sobre y, el botén de arranque 7 y las bobi-
nas 2% y 8 de modo qgue el relevador B es excitado. Esto
produce otra conexidn que se establece sobre Y, los extremos
17 y 16 y las bobinas 2' y 8. La comunicacidn entre los ex-
tremos 14 y 15 es interrumpida. La bobipa 2t es excitada y
conecta la valvula 2 en la posicidn indicada por 1lfneas de
trazos. La presidn en el fuelle integrador y el drgano de
regulacidn 11 entonces desciende sobre el grifo ajustable 6.
5i la presion en el drgano 11 ha vuelto hasta el Wltimo valor
antes de la suspensidn, sl érgano regulador 11 ha retornado
a su posicidn memorada o retenida ¥ conecta el microconmuta-
dor a la posicidén x. Se desexcita elrelevador B por lo
cual son conectadas nuevamente las fases ay b por el
circulto x, los extremos 15 y 14, la bobina 9 y los extre-
mos 18 y 19. Al efecto es excitado el relevador A, por lo
cual se cierran los conmutadores a', b', ct, y o', ponién-

dose nuevamente en marcha el procedimiento, La comunica-~
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cién entre log extremos 12 y 13 estd interrumgida, de modo
gue el &acoplamiento 4 es desexcltado y liberado el micro-
conmutador 5, de manera gue éste estd en condiciones de se-
guir de nuevo el movimiento del drgano 11. Las véalvulas 1 y 2
son iguelmente movidas & sus posiciones en las que esté en
marcha el procedimiento,

ALhora se pasa a describir la forme de realizacidn se~
gin la figura 2. Este regulador es un regulador neumatico
con efecto proporcional e integredor v comprende un disco
oscilante 101l y una boguilla 102 que representan un sistema
de vAlvula de boquilla. Un fuelle proporcional 105, un fuelle
de valor medido 104, un fuelle de valor deseado 1G5 y un
Tuelle integrador 106 pueden ejercer, ci estén funcionando,
una presidn aue hace bascular el disco 101, Su influencia
total determina la posicidn definitiva del disco 101 con
respecto & la boquilla y la presidén invertida que resulta es
Intengificada por un relevador 107 para volver a poner en
equilibrio el disco 101, Este presién es la presidén de sa-
lida del reguleador y es proporcional & la diferencia entre
la presidn en el fuelle de velor deseado 105 y le presidn
en el fuelle de valor medido 1C4. E1l fuelle integrador 106
es%é conectado con el conducto de salida por una vélvule de
estrangulacidn 108 repgulable. Si existe un desvic entre el
valor deseado y el valor medido de la magnitud variable a re-
gular del procedimiento, pasard mis adelante el disco oscl-
lante para cambiar le presidn de salida sobre la vdlvula
de estrangulacidén variable hasta que la vdlvula reguladora
120 ocupa la posicidn que es necesaria para martener la
magnitud variable en el valor deseado, es decir hasta que
la presidn en el fuelle de valor medido 104 es igual a la

presidn en el fuelle de valor deseado 105. El aire compri-
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mido es conducido a través del conducto 109 y la resisten-
cia de aire 110 a la boguilla 102, El1 aire puede circular
sobre el relevador 107 que intensifica la contrapresion y
a través del conducto 111 al drgano regulador 112, al fuelle
proporcional 103 y a través de la vdlvula de estrangulacidn
108 al fuelle integrador 106, Una vélvula 113 accionada por
solenoide es movida automdticamente en el momento en que cesa
el procedimiento de regulacidn y, precisamente para cerrar la
alimentacidn de aire al drgano regulador 1l12.

El drgano regulador 112 comprende una placa flexible
114 que esth fijada en su periferia a la caja del drgano,
mientras que una barra 115 atraviesa esta placa, estando
fijada en ella, y que un resorte 116 en sestado comprimido esté
situado entre el extremo superior abultado de la barra 115 y
una parte 118 de la caja. La barra 115 y la placa 114 son
elevadas mediante la presidn del resorte 116, Cuando la pre-
sidn en el drgano 112 cambia a consecuencia de un desvio
entre el valor deseado y el valor medido la placa 114 se mueve
hacia arriba o hacia abajo, cuyos movimientos son seguidos
por la barra 115, Esta barra estd fijada a modo de charnela
4l brazo 119 de la vAlvula corredera del registro 120 que
puede girar alrededor de un eje fijo 121. Un brazo movil
122 estd conectado de tal manera con el brazo 119 gue éste
sigue libremente los movimientos giratorios del brazo 119,
Un acoplamiento 123 del tipo electromagnético est& dispuesto
concentrico con el sje 121, Este acoplamiento fija automdtica-
mente el Srgano seguidor 122 mdvil con respecto al armazdén del
regulador en el momento en que el proceso es suspendido.

Un microconmutador 124 es llevado por el brazo de la

valvula corredera del registro. El contacto 125 del conmuta-
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dor 124 es normalmente oprimido por el peso del brgano
seguidor 122 movil con procedimiento estando en marcha. Una
vdlvula accionada por solenoide 126 estd dispuesta en una
alimentacidn especial 127 para aire comprimido detrds de
la parte del drgano regulador gque es cerrada por la valwvu-
la 113 en el momento de parada, a cuyo efecto esta vilvula
126 a congecuencia de las seflales emitidas por el microcon-
mutador 124 es cerrada o abierta,

En el servicio el drgano seguidor mévil es fijado en
el momento de parada automiticamente con respecto al arma-
zén del regulador, mientras que al mismo tiempo la vllvula
113 accionada por solenoide es cerrada automdticamente de
modo cue la alimentacidn principal de aire al drgano regulador
112 y al fuelle proporcional e integrador queda cerrada. Ahora
bien, si aire escapa del dorgano regulador y desciende la ten-
sidn, el brazo 119, y por consiguiente también el microconmu-
tador 124 se mueven hacia abajo. Debido a que el dérgano se-
guidor estd fijado, entonces ya no puede seguir més el mo-
vimieanto del brazo. Por consiguiente es soltado el conteacto
del microconmutador. Esto hace moverse la vélvula 126 accio-
nada por solenocide que entonces abre la alimentacidn especial
de aire 127 hacla el drgano regulador 112, Cuando estd otra
vez restablecida la presidn que reinaba ﬁltimamente‘én el
6rgano regulador en el momento de la suspensidn ¥y por con-
siguiente, asimismo, cuando el brazo 119 ha vuelto a su posi-
c1dn retenida el drgano seguidor 122 que aun sigue fijado
aprieta nuevemente el contacto del microconmutador y la vélvula
accionada por solenolde 126 es movida de manera que es cerrada
la alimentacidn especial al drgano regulador. De este modo el

microconmutador 124 forma el detector y la vAlvula accionada
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por selenoide 126 representa, juntamente con la alimentacidn
especial de aire 127 el mecanismo corrector,

De esta manera es mantenido el estado en el momento
de parada hasta que el procedimiento después de la suspen-
sidn es puesto de nuevo en marcha.

31 vien el mecanigmo descrito puede ser aplicado
juntamente con un regulador neumdtico con efecto proporcional
e integrador, puede aplicado no obstante en otros procedimien-
tos también, que son regulados por reguladores con efecto
proporcional e integrador, siempre gque el drgano regulador
final es accionado mediante presiones. En el caso de que la
magnitud variable del procedimiento como vg, la temperatura no
quede constante después de que el procedimiento ha estado in-
terrumpido, es necesario que se tomen medidas para mantener
constante la magnitud varisble a partir del momento de parada.

La invencidn, dentro de su esencialidad,puede ser de-
sarroJlada en otras formas de realizacidn que difleran en de-
talle de la indicada & titulo de ejemplo, a las cuales alcan-
zard igualmente la proteccidn que se recaba, Podri, pues, rea-
lizarse con los medios y aparatos més adecuados, por quedar
todo ello comprendido dentro del espiritu de las reivindica-

ciones,
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Descrito el invento, se declaran nuevas y de propia
invencidn las sigulentes reivindicaciones, con prioridad de
la patente inglesa No. 22106/59 del 26 de junio de 1959.

1. Perfeccionamientos en los dispositivos reguladores
neuméticos para la regulacidn de magnitudes fisicas, especial-
mente para la aplicacidn en reguladores neuméticos con efecto
proporcional e integrador para la regulacidn de una magnitud
variable mediante un’érgano regulador, c aracteriz a-
dos porque congsiste en un dispositivo de recordativo que re-
tiene cada vez la Gltima posicidén del drgano regulador cuando
se suspenda el procedimiento, as{ como en un érgano de repo-
sicidn que hace retornar el drgano regulador en la posicién
recordada, antes de gque el procedimiento se pone en marcha otra
veZz.

2. Perfeccionamientos, segin la reivindicacién 1,
caracterizadcs porque el 6rgano de reposicidn consiste en una
primera parte dispuesta para llevar el frgano regulador a una
posicidn més extrema, inmediatemente después de que haya que-
dado retenide la ultime posicidn antes de la interrupcidn del
procedimiento, y en una segunda parte que es pueste en accidn
en el momento en que el procedimiento ha de ser continuado
¥ que conduce el drgeno regulador de dicha posicidn més extre-
me de retorno a la posicidn retenida, después de que el pro-
cedimiento puede comenzar de nuevo.

3. Perfeccionamientos, segin la reivindicacidn 2,

caracterizadce porque la primera parte del dérgano de reposicidn
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consiste en una valvula gue comunica el érgano regulador en
el momento en que el procedimiento es suspendido, con un manan-
tial de aire de alta o bien de baja presidn, y porque la
segunda parte consiste de una vdlvula que comunica el drgano
regulador en el momento en que el procedimiento de regulacién
ha de ser puesto en marcha otra vez, con un manantial de aire
de alta o de baja presidén, en el sentido de que, cuando el
organo regulador es comunicado por la primera vdlvula con un
monantial neumédtico de alta presidn, es comunicado el 8rgano
regulador por la segunda vélvula con un manantial neumdtico de
baje presidn, y viceversa, & cuyo efecto la presidn de régimen
del drgano regulador queda situada entre la indicada presiodn
alta y presidn baja,

4, Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 1, ca-
racterizados porque el 6rgano de reposicidn consiste en un de-
tector que es sensible a todo movimiento del drgano regulador
fuera de su posicidn conmemorada y en un drgano de correccién
que lleva el drgano regulador de retorno en la posicidn recor-
dade, toda vez que el detector perciba un desvio de modo que
el érgano regulador es retenido en la posicidn conmemorada
hasta que el proceso es puesto en marcha otra vez,

5. Perfeccionamientos segin la reivindicacidn 4, ca-
racterizadosporque el 6rgano'deicorreocién estd desarrollado
de tal manera que responde & toda disminucidn de presidén en el
érgano regulador con respecto a la presidn en el momento de
interrupcidén del procedimiento.

6. Perfeccionamientos seglin una de las reivindicacio-
nes precedentes, cafacterizadaSporque el dispositivo de recor-
dador consiste en un 6rganc seguidor que sigue los movimientos

del drgano regulador, as{ como de un acoplamiento que fija
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el drgano seguidor en su Gltima posicidn, en el momento en que

el procedimiento es suspendido.

7. Perfeccionamientos, segin la reivindicacién 6,
caracterizadosporque el organo seguidor estd provisto de un

5. microconmutador que es accionado en el momento en gue el
drgano regulador se mueve apartindose del drgano seguidor
fijado,

8. Perfeccionamientos especialmente para la aplica-
cidn con reguladores neumdticos con efecto proporcional e integm

10. dor para la regulacion de una magnitud variable mediante un

motor de vdlvula, caracterizadosporque consiste en un brazo

seguidor que sigue los movimientos del motor de vdlvula_ durante
el proceso regulador, en un acoplamiento electromagnético que

es activado en el momento de interrupcidén y que fija la 1l-

15. tima posicidn del brazo seguidor, en una vdlvula que es acti-
vada en el momento de la interrupcidn y que comunica el motor
de vélvula con el suministro de aire comprimido del regulador,
por lo cual el motor de vllvula es llevado a una posicidn
mis extrema, en un microconmutador que es activado, cuando el

20. brazo seguidor cesa de seguir los movimientos del motor de
vélvula, y en una vdlvula que conecta la presidn en el motor
de vdlvula con el aire exterior, cuando es deseable continuar
ol proceso y en virtud de lo que el motor de vdlvula es movido
fuera de la posicidn mis extrema hasta que alcance la posicidn

25, conmemorada, en cuyo momento vuelve a activar el microconmu-
tador que pohe el proceso definitivamente en marcha.

9. Perfeccionamientos especialmente para la aplicacidn
en reguladores neumdticos con efecto proporcional e integrador
para la regulacidn de una magnitud variable medicnte un motor

30, de vllvulas, caracterizadcs porque consiste en un brazo seguidor
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que sigue el movimiento delmotor de vélvulas durante el proceso
de regulacidn, en un acoplamiento electromagnético que es ac-
tivado en el momento de interrupcidn y que fija la dltima
posicién del brazo de motor, en una vdlvula que es activada en
el momento de interrupcidn y que clerre la presidn en el motor
de vélvulas y en la parte proporcional e integradora del regula-
dor de las demds partes del regulador y en un microconmutador
que es activado mediante el movimiento del motor de vdlvulas
fuera de la posicidn fijada, y que al efecto comunica la parte
cerradg del regulador con un manantial neumatico de alta presidn
para llevar el motor de vAlvulas de retorno a la posicidn con-
memorada, después de lo cual el microconmutador es activado

otra vez para desacoplar el manantial neumédtico de alta presién
de modo que, cuando es reanudado el proceso la parte cerrada

del regulador es otra vez comunicada con las demas partes sien-
do liberado el brazo seguidor.

10, Perfeccionamientos en log dispositivos reguladores
neuméticos pare la regulacidn de magnitudes fisicas.

Segiin se describe y reivindice en la presente memoria
que consta de 18 paginas foliadas y escritas a méquina, acom-
pefiadas de dos laminas de dibujos.

Barcelona, pare Madrid, a 25 de Junio de 1960.

UNILEVER N.V.
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