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La presente Memoria Descriptiva tiene como fin la de-
claracidn del objeto sobre el que ha de recaer eli privile-
gio de explotacidén industrial y comercial, exclusivo en el
territorio nacional, de un Modelo de Utilidad gque, comd el
enunciado indica, se refiere a un dispositivo automdtigd’.-

de seleccidn de paradas para aparatos elevadores en moVi-~

miento, preferentemente elevadores. .
sebdeo

La finalidad del presente dispositivo es mejorar.y .-

L]
.
*e

simplificar los sistemas, en general notablemente comble—-

jos, destinados a seleccionar las paradas de toda clase de

*
' EX N X
aparatos elevadores en movimiento, como por ejemplo ascen-
. L]

sores y montacargas, que se instalan en la construccidn’de

edificios para realizar el envio de material y person&?uég
rante &1 tiempo de obra. - Tmess

Dicho dispositivo ha sido especialmente desarrsllado
teniendos en cuenta que debe comportar una gran facilidad -
de aplicacidn y montaje, pensando en gue ha de incorporar-
se 8 eoquipos que pueden ser, montados y desmontados varias
veces, tanto por cambis de lugar de ubicacidn en una misma
pbra, como por cambio de obra.

Una caracteristice particularmente importante del pre
sente dispositivo consiste en que por su simpleza puede ==~
ser utilizado sin errores por cualguier persona 1lnexperta
no cualificada, ya que por medio de un simple acciosnamien-
to giratorio del mando, se puede enviar la parte mjivil del
sistema de transporte al lugar seleccionado,

De acuerdo con la invencidn, el dispositive que se —-

preconiza estd constituido por un conmutador de miltiples
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posiciounes, formado por varios discos de contacto con nu-
cleo comin, un sistema de cableado combinativo entre los
plots o contactos de los discos, y un conjunto de detectd
res de posicidn con contactos que unen los extremos li-

bres del cableadoc combinativo de los discos del conmuta-, ,

dor; finalmente, un eje central, movido por un mands e;}'

LI g

terior accesible, comunica los ndcleos centrales con 19§

distintos contactos o plots exteriores, permitiéndose'al

°. 0‘

cierre de los circuitos cableados segin la posicidn em 2+

L AR
que se® cologuen.

El conjunto puede ser recorrido por una corriente ="

eléctrica de maniobra en el momento de clerre de los ¢ :

- o

cuitos y alimentada por una fuente independiente que aq;r:
mente las bobinas de ur grupo de contactores, reléds, o5 —-,
elementos similares incluidos dentro de un esgquema de fuery
za que ponga en movimiento o detenga el motor de acciona-~
miento del sistema.

Los conjuntoss de conmutador, detectores y armario de
maniobra con sus pulsadores pueden montarse indistintamen~
te en blogue o por separado, mediante la interconexién de
los correspondientes conductores eléctricos; no obstante,
los detectores se colocan siempre sobre la parts mévil del
sistema para ser accilonados por loa topes fijos colocados
en la estructura o guia.

Como se puede apreciar fdcilmente, no €3 naecesario =
ningin tipo de instalacidn eléctrica, a lo largo de la es
tructura de la midquina sino simplemente basta colocar en

el lugar adecuado, a la altura y distancia convenientes,
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unos dispositivos de accionamiento para los detectores, de
forma que su nimero y rosicidén frente a estos sea el que -

se corresponde a la posicidén de parada selecciocnada de an-

temano,

Para la mejor comprensidn del contenido de esta Mepd~
ria, se acompafia a la misma unos planos en gue se ilustta

un ejemplo de ejecucién en la realidad del sbjeto cuya pro

ane @

teccidn se preconiza, el cual se cita y representa a mpdo

4 .
% e

de simple enunciacién y, por consiguiente, sin caréct;r.li

mitativo alguno, )

En dichos planos:

: - »

La figura 1, ilustra un esguema sléctrico del disﬁéé}

tivo de seleccildn de paradas que se preconiza, e
la figura 2, corresponde a una disposicidn esquemﬁtfé
ca de dicho dispositivo.

Como se desprende de la detenida observacidn de las -
referidas figuras, el dispositivo estd constituidos por una
serie de finales de carrera -1, 2, 3, 4 y 5-, adecuadamen-
te conectados a los plots o contactos previstos en una se-
rie de discos -7, 8 y 9-, montados sobre un eje comin -11-
vinculado a un disco o mando selector de paradas -6-, en -
el que se indican el numero de ellas para el sistema mivil,

Dichos discos selectores =7, 8 y 9-, sSe montan c¢on ca
rdcter estiticos, mientras que el eje -11- puede girar 1i-
bremente, al accionar el mando =-6-, Sobre el citado eje
=ll- se solidarizan una serie de brazos -10-, uno para ca-

da disco selector..

En el esquema eléctrico representado en la figura 1,
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se ha considerado la seleccifn de la primera planta o pun

to de parada.

En el esgjuema de finales de carrera de seleccidn, se
puede observar un ejemplo de interconexidn entre cinco -

detectores de carrera, =1, 2, 3, 4 y S-, y tres discos ‘=%

coaxiales =7, 8 y 9-, formando conjunto a través de 1§-92

nexidn de los plots o contactos de los citados discos, Y,

[ BN 3N ]
que se unen eléctricamente con el contactor circular .cep~
* []

tral. s

En este caso concreto, el ndmers total de variantes

o
sen ad
posibles son:

[ ."

Combinaciones de cinco elementos, tomados de uno ‘en’
e
unoc, mds combinaciones de cinco elementoss tomados de Héh:
en dos, mds combinaciones de cinco elementos tomados <
tres en tres,

En general, el numero de paradas posibles, disronien
do de m finales de carrera o detectores, y n discos, serd
la suma del nimero de combinaciones de m elementos tomados
de uno en uns, mds el niUmero de combinaciones de m elemen
tos tomados de dos en dos..., mds el nimer> de combinaciy
nes de m elementos tomados de n-1 en n-1, mds el numero
de las combinaciones de m elementos tomados de n en n, es
decir:

Ndm. de combinaciones = (T) + (g) + (g) + eee (nfl) + (:)

La suma de las cantidades resultantes corresponden -
exactamente al nimero de paradas que se pueden obtener y

corresponde en relacidn directa a la posicién de los bra-

z0s =10~ respecto del disco numerado -6- que corresponde
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a las plantas seleccionadas.

Coms ejemplo de aplicacidn, siguiendo el cableads -
del esquema representado en la figura 1, sl se trata de
establecer una parada en la planta 17%, la conexidn se

establece entre los finales de carrera =1, 2 y b=, . ==

> » L]
o...
Descrito y representado el pbjeto industrial de es-—

a9 @

»
te Modelo de Utilidad, con amplitud y claridad suficien=

o0e 2o

tes para su puesta en prdctica, se declara como nuevgy ep
L S

Espana, haciéndose la salvedad de que los detalles aéc;;
0 c

dentales, tanto del conjunto como de sus componentes, po-

LJ
drdn ser modificados siempre gque no se alters la eseﬁcia-

. .‘.

-~
lidad de la invencidén que queda resumida en las reivi&dil

*2e .
*
»

caciones que se indican a continuacién. Yave
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REIVINDICACIONES

1#,- Dispositivo automdtico de seleccisn de paradas =
para aparatos elevadores en movimiento, caracterizado por
la disposicidn de varios discos dotados periféricamente de

una pluralidad de contactos con ndcleo comin, uniéndoéa:g&
chos contactos, mediante ol cableado correspondiente, ygen
combinacisdn adecuada, con un conjunto de detectores de,.pfr
sicién; dichos discos, que se montan estdticamente, s%ﬂuég_
lados por un eje mdévil coaxial, accionado por un mando,.@g-
terno adecuado, y dotado de tantos brazos radlales como =

‘" e

discos se prevean, conectados igualmente al ndcleo comdq;.

*g,"

de modo que puedan cerrar el circuito eléctricos al contag.

.‘..n

tar con los contactos de los citados dilscos.

22 - Dispositivo automdtico de seleccidn de parad;;':
vara aparatos elevadores en movimients, segin la anterisr
relvindicaciédn, caracterizado porque una vez seleccionada
la posicidn radial de los brazos montados sobre el eje c2
min coaxial a los discos, el circuito eléctrico se abre -
en el momento en que los detectores de posiciédn conectados
en cada caso, quedan abiertos por los correspondlientes to-
pes, pudlendo obtenerse tantas variantes como la suma de -
todas las combinaciones que se puedan efectuar con un nume
ro igual al nimero de detectores tomados de uno en uno, de
dos en dos y as{ sucesivamente, hasta ser tomados en un ng
maro igual al total de discos; cada una de estas variantes
es seleccionada segin la posicidén angular de los brazdos --

vinculados al aje, y corresponde a la detencidén del siste~

ma en movimiento, en un paso o etapa definido por la acecidn
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de topes oportunamente dispuestos, sobre los detectores de
posicidén seleccionados para cada etapa.

38,- Dispositivo automdtico de seleccidn de paradas -
para aparatos elevadores en movimiento, segun anteriores -

reivindicaciones, caracterizado porque los discos corress

a *
Pae?®

poendientes al conmutador y los detectores se montan por, se
e
parado, de modo gue los detectores queden colocados &n la
»

parte mévil del sistema, uniéndose eléctricamente mediante

*e l‘

» W
las correspondientes conexiones al conmutador, susceptibfe
v
L Y
de ser instalado en un punto fijo, .
L
4% ,~ Por dltimo se reivindica como objeto sobre &Y *2-

. ..‘

que ha de recaer el present: Modelo de Utilidad que poF ey~

.....
veinte aflos se solicita registrar para Espafla, = = = « 3%
p o r L I Y ..O

" DISPOSITIVO AUTOMATICO DE SFLECCION DE PARADAS PARA APA-

RATOS ELEVADORES EN MOVIMIENTO "

Todo conforme queda expresado en la presents Memoria
Descriptiva gue consta de ocho hojas foliadas y escritas a

mfquina por una sola cara y planos que se acompafian,

; 7
Madrid, a 14 de Julio de 19§/1 :
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