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La presente Memoria D e sc r ip t iv a  t iene  como f i n  l a  de­

c la r a c ió n  de l  ob je to  sobre e l  que ha de r e c a e r  e l  p r i v i l e ­

g io  de exp lo tac ión  in d u s t r i a l  y com erc ia l ,  exc lu s ivo  en e l  

t e r r i t o r i o  n ac iona l ,  da un Modelo de U t i l i d a d  que, como e l

enunciado ind ica ,  se r e f i e r e  a un d i s p o s i t i v o  automát%.c,b*.-
*  * .  *

de s e le c c ió n  da paradas para apa ra to s  e levadores  en m:n%-

miento, preferentemente e le vado re s .  ,

La f in a l i d a d  de l  presenta d i s p o s i t i v o  es mejorar. jy .—
: -

s im p l i f i c a r  lo s  s is tem as ,  en gene ra l  notablemente comple­

j o s ,  dest inados a se le cc io n a r  l a s  paradas de toda c la se  de 

aparatos  e levadores  en movimiento, como por ejemplo ascen -

sores  y montacargas, que se i n s t a l a n  en l a  construcc ión 'Üe
.  *  *

e d i f i c i o s  para r e a l i z a r  e l  envió  de m ate r ia l  y persona*&*áu 

rante e l  tiempo de obra. . . . . .

Dicho d i s p o s i t i v o  ha s ido  especialmente d e sa r ro l la d o  

teniendo en cuenta que debe comportar una gran f a c i l i d a d  — 

de a p l i c a c ió n  y montaje, pensando en que ha de inco rpo ra r ­

se a equipos que pueden se r ,  montados y desmontados v a r i a s  

veces ,  tanto por cambio de lu ga r  de ub icac ión  en una misma 

obra, como por cambio de obra.

Una c a r a c t e r í s t i c a  pa rt icu la rm ente  importante de l  pr¿  

sente d i s p o s i t i v o  cons is te  en que por su simpleza puede - -  

ser  u t i l i z a d o  s in  e r ro re s  por cua lqu ie r  persona inexperta  

no c u a l i f i c a d a ,  ya que por medio de un simple accionamien­

to g i r a t o r i o  del mando, se puede enviar  l a  p a r ta  móvil d e l  

sistema de transporte  a l  lugar  se lecc ionado .

De acuerdo con l a  invención, e l  d i s p o s i t i v o  que se —  

precon iza  está  const i tu ido  por un conmutador de m ú lt ip le s
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p o s ic io n e s ,  formado por v a r io s  d i sco s  de contacto con nd-  

cleo comdn, un sistema de cab leado  combinative entre lo s  

p lo t s  o contactos de lo s  d i sco s ,  y un conjunto de detecto  

res  de po s ic ión  con contactos que unen loa  extremos l i ­

bres  d e l  cableado combinative de lo s  d iscos  d e l  conmuta-,
*  *  *

dor; f ina lm ente ,  un e je  c e n t r a l ,  movido por un mando ex^
+ * +

t e r i o r  a c c e s i b le ,  comunica lo s  ndc leos  c e n t r a le s  con lo s
*

d i s t in t o s  contactos o p lo t s  e x t e r i o r e s ,  perm it iéndose*e í*
. *.

c i e r r e  de lo s  c i r c u i t o s  cab leados segdn l a  po s ic ión  en ***

que se coloquen. .

E l  conjunto puede ser  r e c o r r id o  por una c o r r i e n t e * —**
* . * .

e l é c t r i c a  de maniobra en e l  momento de c i e r r e  de loa  c!L¿.*
*****cu ltos  y alimentada por una fuente  independiente que aül^r* 

mente l a s  bobinas de un grupo de con tactores ,  r e l é s ,  o. —;*. 

elementos s im i la re s  inc lu idos  dentro de un esquema de fuer, 

za que ponga en movimiento o detenga e l  motor de acc iona ­

miento de l  s istema.

Los conjuntos de conmutador, detecto res  y armario de 

maniobra con sus pu lsadores  pueden montarse ind ist intamen­

te en b loque o por separado, mediante la  interconexión  de 

loe  correspond ientes  conductores e l é c t r i c o s ;  no obstante,  

lo s  de tecto res  se colocan siempre sobre la  pa r te  móvil d e l  

sistema para  ser  accionados por loa  topes f i j o s  colocados  

en la  e s t ru c tu ra  o gu ía .

Como se puede a p rec ia r  fác i lm ente ,  no es necesar io  — 

ningdn t ip o  de in s t a la c ió n  e l é c t r i c a ,  a l o  l a r g o  de la  es 

t ru c tu ra  de l a  máquina sino simplemente bas ta  co locar  en 

e l  lu g a r  adecuado, a l a  a l t u r a  y d i s t a n c i a  convenientes ,
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unos d i s p o s i t i v o s  de accionamiento para lo s  de tec to re s ,  da 

forma que su número y pos ic ión  f ren te  a estos  sea e l  que -  

se corresponde a l a  po s ic ión  de parada se lecc ionada  de an­

temano.

Para  l a  mejor comprensión de l  contenido de esta  %epór

r i a ,  se acompaña a l a  misma unos planos en que se ilusj:Sr^
*

un ejemplo de e jecuc ión  en l a  r e a l id a d  de l  ob je to  cuya pyo¡ 

tecc ión  se p recon iza ,  e l  cual se c i t a  y rep resen ta  a mpdn
**.  I*  * *

de simple enunciación y, por con s igu ien te ,  s i n  c a r á c t e r * l i
+ + +

m itat ivo  alguno.

En dichos p lan o s :

La f i g u ra  1, i l u s t r a  un esquema e l é c t r i c o  de l  d ispó&i
. . .  r  . * +

t ivo  de se le cc ió n  de paradas que se p recon iza .  *

La f i g u ra  2, corresponde a una d i s p o s ic ió n  esquemáti­

ca de dicho d i s p o s i t i v o .

Como se desprende de la  detenida observac ión  de la s  -  

r e f e r id a s  f i g u r a s ,  e l  d i s p o s i t i v o  está co n s t i tu id o  por una 

s e r i e  de f in a l e s  de ca r re ra  - 1 ,  2, 3* 4 y 5 -*  adecuadamen­

te conectados a lo s  p lo t s  o contactos p r e v i s t o s  en una se ­

r i e  de discos -7 ,  8 y 9 - ,  montados sobre un e je  común - 1 1 -  

vincu lado  a un d isco  o mando s e le c to r  de paradas - 6 - ,  en -  

e l  que se indican e l  número de e l l a s  para e l  sistema m óvil .

Dichos d iscos  s e le c to re s  - 7 ,  8 y 9 - ,  se montan con ca 

r á c t e r  e s t á t i c o s ,  mientras que e l  e je  - 1 1 -  puede g i r a r  l i ­

bremente, a l  acc ionar  e l  mando - 6 - .  Sobre e l  c itado  e je  

-1 1 -  ae s o l i d a r i z a n  una s e r i e  de brazos - 1 0 - ,  uno para ca­

da d isco  s e l e c t o r . .

En e l  esquema e l é c t r i c o  representado en l a  f i g u r a  1,
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se ha considerado l a  s e le c c ió n  de l a  primera p lanta  o pun 

to de parada.

En e l  esquema de f in a l e s  de c a r re ra  da s e le cc ió n ,  se

puede observar un ejemplo de in terconex ión  entre  cinco —

detectores  de c a r r e r a ,  -1 ,  2, 3, 4 y 3 - ,  y t r e s  d i s c o s , ^
* * .  *

c o a x ia le s  -7*  8 y formando conjunto a t ravés  de l a * e o******
*

nexión de lo s  p l o t s  o contactos de lo s  c i tados  d isco s ,  yr

que se unen e léctr icam ente  con e l  contactor  c i r c u l a r . c e p —
** *

t r a l .
* * *

En este  caso concreto, e l  número t o t a l  de v a r ian te s
*

p o s ib le s  son:

Combinaciones de cinco elementos, tomados de uno*dh*
* .

uno, más combinaciones de c inco elementos tomados de *<3o&* 

en dos, más combinaciones de cinco elementos tomados t?e** 

t re s  en t r e s .

En genera l ,  e l  número de paradas p o s i b l e s ,  d ispon ien  

do de m f in a l e s  de ca r re ra  o d e tec to re s ,  y n d iscos ,  se rá  

l a  suma de l  número de combinaciones de m elementos tomados 

de uno en uno, más e l  número de combinaciones de m elémen 

tos tomados de dos en d o s . . . ,  más e l  número de eombinacio  

nes de m elementos tomados de n-1 en n -1 ,  más e l  número 

de l a s  combinaciones da m elementos tomados de n en n, es 

d e c i r :

Ndm. de combinaciones = + (* )̂ i + * **  (n - l^  * ( " )

La suma de l a s  cantidades r e s u l t a n te s  corresponden — 

exactamente a l  número da paradas que se pueden obtener y 

corresponde en r e l a c i ó n  d i r e c t a  a l a  p o s ic ió n  de lo s  b r a ­

zos -1 0 -  respecto  d e l  d isco  numerado - 6 -  que corresponde
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a l a a  p lantas  se lecc ionadas .

Como ejemplo de a p l i c a c ió n ,  s igu iendo  e l  cableado —

de l  esquema representado en l a  f i g u r a  1, a i  ae t r a t a  de

e s t a b le c e r  una parada  en l a  p lan ta  17*? l a  conexión se

5 e s tab le ce  entre  l o s  f i n a l e s  de c a r re ra  - 1 ,  2 y 4 - .  . **
^  + *  *

.*
D esc r i to  y representado e l  ob jeto  i n d u s t r i a l  de e e -

* + *+
te Modelo de U t i l i d a d ,  con amplitud y c l a r id a d  s u f i c i e n ­

tes para su puesta  en p r á c t i c a ,  se dec la ra  como nuevq ep
*.

España, haciéndose l a  sa lvedad de que los  d e t a l l e s  a c c j -
+ W *

10 den ta les ,  tanto d e l  conjunto como de sus componentes, po -
******

drán ser  modif icados siempre que no se a l t e r e  l a  e s en c ia -
* * *l i d a d  de la  invención que queda resumida en l a s  r e i v i á d i — 

caciones que se ind ican  a continuación . *****

t e . * *
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R E I V I N D I C A C  I O N E S

1 * . -  D i s p o s i t iv o  automático de s e le c c ió n  de paradas —

para  aparatos  e levadores  en movimiento, c a rac te r iz ado  por

l a  d i sp o s ic ió n  de v a r io s  d iscos  dotados pe r i fé r ic am ente  de
. *

una p lu r a l i d a d  de contactos con núcleo común, un iándos^ 'd^

chos contactos, mediante e l  cableado correspond iente ,  y^$n

combinación adecuada, con un conjunto de detecto res  dq,.pPr

s i e ió n ;  dichos d i s c o s ,  que se montan estát icamente ,  aqAtéta
-* * *

lados  por un e je  móvil c o a x ia l ,  accionado por un mando.pa­

terno adecuado, y dotado de tantos  brazos r a d i a l e s  como -y—*****
d iscos  se prevean, conectados igualmente a l  núcleo conaínf.

***
de modo que puedan c e r ra r  e l  c i r c u i t o  e l é c t r i c o  a l  eonjmg* 

tar  con los  contactos de los  c itados  d is co s .

2 * . -  D is p o s i t iv o  automático de s e le c c ió n  de paradas — 

para aparatos  e levadores  en movimiento, según la  a n te r io r  

r e iv in d ic a c ió n ,  c a rac te r iz ado  porque una vez se lecc ionada  

l a  po s ic ió n  r a d i a l  de lo s  brazos  montados sobre  e l  e je  c^  

mún c o a x ia l  a lo s  d iscos ,  e l  c i r c u i t o  e l é c t r i c o  se abre — 

en e l  momento en que lo s  de tecto res  de po s ic ión  conectados  

en cada caso, quedan a b ie r to s  por los  correspondientes  to ­

pes,  pudlendo obtenerse  tantas v a r ian te s  como la  suma de — 

todas la s  combinaciones que se puedan e fe c tu a r  con un núims 

ro i g u a l  a l  número de detectores  tomados de uno en uno, de 

dos en dos y a s í  sucesivamente, hasta  ser  tomados en un nú 

mero i gu a l  a l  t o t a l  de discos? cada una de e s ta s  v a r ian te s  

es se lecc ionada  según l a  p o s ic ió n  angu lar  de lo s  brazos —  

v incu lados  a l  a j e ,  y corresponde a l a  detención  del s i s t e ­

ma en movimiento, en un paso o etapa d e f in id o  por l a  acc ión
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de topes oportunamente d ispues to s ,  sobre l o s  detecto res  de 

p o s ic ió n  se lecc ionados  para cada etapa.

3 * . — D i s p o s i t iv o  automático de s e le c c ió n  de paradas — 

para aparatos  e levadores  en movimiento, segdn a n te r io r e s  -  

r e iv in d ic a c io n e s ,  c a rac te r iz ado  porque lo s  d iscos  corgea-%
* * * 

.*
pondientes a l  conmutador y lo s  detectores  se montan p o r . s e

* * +
parado, de modo que lo s  detectores  queden colocados en l a

*
pa r te  móvil d e l  s istema, uniéndose e léctr icam ente  mediante

* ** *
l a s  correspondientes  conexiones a l  conmutador, s u sc e p t ib le

*
*  * *

de se r  insta lado  en un punto f i j o .

4 * . -  Por J lt imo se r e i v in d i c a  como ob je to  sobre  &Y*—-

que ha de recaer  e l  presenta Modelo de U t i l i d a d  que por lr* -
.****

v e in te  años se s o l i c i t a  r e g i s t r a r  para España, — -  —

P o r  . . . .

" DISPOSITIVO AUTOMATICO DE SELECCION DE PARADAS PARA APA­

RATOS ELEVADORES EN MOVIMIENTO "

Todo conforme queda expresado en l a  p resenta  Memoria 

D e sc r ip t iv a  que consta de ocho ho jas  f o l i a d a s  y e s c r i t a s  a 

máquina por una s o l a  cara y p lanos que se acompañan.

20
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