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Se t r a t a  de una máquina p ara  enm allar p a le t s  s in  que é sto s  

ro ten  o g iren  a l  e fec tu ar  d icha operación , a l a  vez que loa  

b u lto s  y lo s  propios p a le ts  quedan perfectam ente conjuntados
w *

en unión inamovible que f a c i l i t a  un enmallado corredlo,*.*

5. -  Mediante l a  máquina que se  propugna es p o s ib le  enm allar,

con m alla o p lá s t i c o ,  toda c la se  de b u lto s  y e l  paletoque lo s  

so p o rta  en un so lo  paquete conjuntado, con lo  cual se .co n sigu e  

tra n sp o rte s  cómodos y ra c io n a le s  s in  ninguna c la se  de.problem as.

Particu larm ente l a  máquina es completamente independiente,
.

10. -  con lo  cual se  puede in s t a la r  en cu a lq u ie r  s i t i o  o lu gar^d el
. **

almacén s in  servidumbres dependientes de lin e a s  o cadenas de 

tratam ien to  del producto o productos a  empaquetar.

La id ea  y concepción de l a  máquina t ie n e  por origen  lo s  

problemas que aparecen cuando e l  bu lto  o b u lto s d epositad os en 

15 . -  l a  p a le ta  han de se r  tran sp ortad os en l a  c a r r e t i l l a  h ac ia  e l 

lu g a r  o muelle de d escarga , dado que e l  conjunto se  mueve, se  

d e sa lin e a  y a menudo se  desploma con e l  con sigu ien te  tra sto rn o  

y pérd ida de tiempo en l a  operación .

En e v itac ió n  de e sta  pérd ida de tiempo y  tr a b a jo  n egativ o ,

20. -  actualm ente lo s  b u lto s se  vinculan a tr a v é s  de un f le ja d o  que,

s in  embargo, comporta una operación le n ta  y c o sto sa  en tiempo

y economía que aconsejan su  elim inación mediante e l empleo de

l a  máquina que nos ocupa.
*

En e se n c ia , comprende un b a st id o r  so p o rte , en forma de 

puente, cuya p arte  p o s te r io r  aparece cerrad a  por un armazón o25



t e l a  m etá lica  que impide e l  paso por d ich a p a r te , m ientras 

que por d e lan te  e s tá  completamente a b ie r to  para paso  d el con­

ju n to  b u lto -p a le t . C en tral y superiorm ente dispone de un e je  

v e r t i c a l  hueco por cuyo in t e r io r  d isc u rre  un vástago  que,re­

matado in feriorm ente por una e sp ecie  de p l a t i l l o ,  s i r v e  de 

elemento de p re sió n  sobre e l  bulto  a enm allar, a l a  vez que 

e l  c itad o  e je  comanda a un brazo en ángulo recto  que g i r a  o 

r o ta  alrededor d e l bu lto  fe p o sitad o  sobre e l p a le t .
*  w

Los movimientos de l a  máquina se  r e a liz a n  a trav és* Ide un 

m oto-reductor y un m oto-variador y lo s  mismos se  poneñlén mar­

cha mediante un cuadro e lé c tr ic o  que también dispone áe.han- 

dos de paro . E sto s  movimientos se  v e r if ic a n  a  tra v é s  d& *trans­

m isio n es, c o j in e te s ,  rodam ientos y p iñ on es, a l a  vez *q u é e x is-
+ + *

t e  un carro  portad or de l a  bobina con l a  m ella , con trq leS  ta ­

l e s  como c é lu la  fo t o e lé c t r ic a ,  p a n ta lla  de re fle x ió n  ^^&pazos 

p o rtan tes de e s to s  elementos y f in a le s  de c a rre ra  su p e rio r  e 

in fe r io r  que desconectan e l  sistem a de movimiento d el carro 

portador de l a  m alla .

Para una mejor comprensión de cuanto antecede se  acompa­

ñan d ibu jos en lo s  que se  rep resen ta  esquemáticamente l a  inven­

ción  que a continuación y con re fe re n c ia  a lo s  mismos se  des­

c r ib e  detalladam ente.

En dichos d ib u jo s :

La f ig u r a  1 muestra a  l a  máquina en una v i s t a  en alzado 

f r o n ta l .

La f ig u r a  2 corresponde a una secc ió n  p a r c ia l  de l a  f ig u ­

r a  an te r io r  que m uestra e l  cuadro de mandos e lé c tr ic o  y an ex­

c lu s iv a  e l carro  con l a  bobina de m alla  in sta lad o  en l a  p arte  

in fe r io r ,  que no excluye su  montaje en l a  p arte  su p erio r  de l a  

máquina.
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1 0 .-

1 5 .-

20. -

2 5 .-

3 0 .-

La f ig u r a  3 es úna p la n ta  de l a  máquina, v i s t a  por su  

p a r te  su p e r io r , donde se  observa esquemáticamente e l  funcio­

namiento de l a  misma, a s i  como e l  g iro  d e l brazo angular se ­

gún indican  l a s  fle ch a s e x is te n te s .

De acuerdo con la s  f ig u r a s  que se  represen tan  a  t i t u lo  

de ejemplo i lu s t r a t iv o  no l im ita t iv o ,  l a  máquina de enm allar 

e s t á  c o n st itu id a  por lo s  s ig u ie n te s  elementos d e fin id o s por 

l a s  imarcas:
*  #

1 .  -  Bulto colocado sobre p a le t a .  .

2 .  -  H alla  de p lá s t ic o  o s im i la r .  *1*

3 .  -  Botón de p u esta  en marcha. J

4 .  — Cuadro e lé c t r ic o  d e l siste m a  de funcionam iento. * ; *

5 .  -  S istem a o d isp o s it iv o  de funcionamiento que pu ed e.aar neu­

m ático, h id ráu lico  o m ecánico. J

Botón de desconexión d e l sistem a de funcionam iento**/

7 .  -  H oto-reductor.

8.  -  Piñón re lacion ado  con e je  de s a l id a  d e l m oto-reductor.

9 .  -  Cadena de tran sm isión .

1 0 . -  Piñón conducido y montado en el e je  de s a l id a  d el sistem a

de funcionamiento 5*

1 1 . -  E je  con su s correspondientes rodamientos a x ia le s  r e la c io ­

nado con e l  sistem a de funcionamiento y que es totalm ente 

hueco.

1 2 . -  Vástago de compresión que d iscu rre  por e l  in te r io r  del e je

hueco 11 .

1 3 . -  Tapa que descansa sobre e l  bu lto  1 .

1 4 . -  Brazo angular de movimiento g i r a t o r io .

1 5 *-  F lechas in d icad oras d e l movimiento de ro tac ió n  d e l brazo 14. 

1 6 .-  H otovariador de v e lo c id ad  p ro g re s iv a , 

i ? * -  F in a l de c a rre ra  su p e r io r .



1 8 . -  Carro portad or de l a  bobina de enm allar.

1 9 . -  Bobina p r o v is ta  de m a lla .
\

2 0 . -  F o to cé lu la .

2 1 . -  F in a l de c a rre ra  in term edio .

2 2 . -  F in a l de c a rre ra  in f e r io r .

2 3 . -  Brazo portador de l a  p a n ta lla  de r e f le x ió n .

2 4 .  -  P a n ta lla  de r e f le x ió n .

25.  -  Brazo portador de una segunda fo to c é lu la .
*  *

2 6 . -  Segunda fo to c é lu la .

2 7 . -  Armazón de cerram iento de t e l a  m e tá lic a . *

29 .-#C h asis soporte  en forma de puente. * .J

E l c ic lo  de funcionamiento de l a  máquina se  p u ed é fd iv id ir  

en l a s  fa se s  que siguen : * -

A) P resentación  del bu lto  en e l  centro d e l conjunto dq,*Y& ma­

quina.

B) Amarre de l a  m alla a l  p a le t  donde se  encuentra e l  bu lto  co­

locado.

C) Rotación d e l brazo an gu lar .

E) S a l id a  d e l p a le t  de l a  máquina.

De acuerdo con l a s  f a s e s  que preceden, primeramente se  s i ­

tú a  l a  p a le ta  con e l bu lto  en e l  centro de l a  máquina y segu ida­

mente e l  o p erario  procede a su je ta r  e l  extremo l ib r e  de l a  ma­

l l a  en l a  p a rte  in fe r io r  d e l p a le t .  Posteriorm ente p u lsa  e l  bo­

tón de accionamiento d e l s is te m a  que puede se r  neum ático, h i­

d ráu lico  o m ecánico, con lo  cu al se  e fec tú a  e l descenso de l a  

tap a  su p erio r  de presión  que a p r ie ta  a l  conjunto en ev itac ió n  

de desalineam ientos que p e r ju d ic a r ía n  e l  p erfec to  enmallado 

d e l bulto  p a ra , a  continuación , p u lsa r  un segundo botón que po­

ne en marcha simultáneamente a l  m oto-reductor y a l  m otovaria- 

d o r, e l  primero comanda e l  brazo angular g ir a to r io  y  e l  segundo
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acciona e l  carro  portador de l a  bobina de enm allar, con lo  

cu a l e l  brazo ro ta  a lred ed or d e l b u lto  y e l carro  asciende 

sum inistrando m alla .

E l carro  e s tá  re lac ion ad o  y p o r ta  una fo to c é lu la  que en- 

5. -  fo c a  a l  b u lto  y hace que e l  carro  se  pare  a una determinada 

a l tu r a  cuando p ierde l a  v i s u a l  de aquél y to ca  con e l  f in a l  

de c a rre ra  su p e r io r , en cuyo momento empieza a descender has­

t a  l le g a r  a l a  parte  in fe r io r  donde se  encuentra o tro  f in a l

de c a rre ra  que cuando se  d isp a ra  hace que termine e l  c ic lo+ #
*  *  *

10. -  p ara  que e l operario  pueda c o rta r  l a  m alla  y l a  c a r r e t i l l a  r e -
*  *  *t i r e  e l conjunto de l a  maquina de enm allar.
.  *

En e l caso  de p o s ib le s  f a l l o s  d e l tope f in a l  de daprera

su p e r io r , e x is te  un c ir c u ito  de segu rid ad  de tip o  mec&dico que

e v ita  e s ta  c irc u n stan c ia  y  g a ra n tiz a  seguridad  de quB'áicho
* .  *

15 . -  carro  también se  p ara  y seguidamente desciende a su  pgnto o r i -
. . .

g in a l .  . . . .

Por o tro  lad o , l a  máquina posee un sistem a de seguridad  

person al que e v ita  acc id en tes e imprudencias del person al en­

cargado d el manejo de l a  misma; e ste  sistem a e s tá  compuesto 

20. -  por dos brazos an tago n ista s y p le g ab le s  que portan re sp e c tiv a ­

mente una fo to c é lu la  y una p a n ta lla  de re fle x ió n  enfrentada y  

están  montados en l a  p a rte  d e lan tera  de l a  e s tru c tu ra , conjun­

to  que en e l caso de que e l  operario  entre accidentalm ente en 

e l  rad io  de acción  d el brazo g ir a to r io  pare autom ática y to -  

25. -  talm ente e l funcionamiento del sistem a a l  c o rta r  e l  c irc u ito

e lá s t r ic o ,  a  l a  vez que posteriorm ente e x is te  un armazón metá­

l i c o  que c ie r r a  a l a  máquina por e s ta  p a r te .

D e sc r ita  su ficien tem ente l a  n a tu ra le z a  y alcance de la  

presente  invención , a s i  como una forma p re fe r id a  de poderla 

30^- l le v a r  a l a  p r á c t ic a ,  se  hace con star que en l a  misma podrán



s e r  v a r ia b le s  lo s  m a te r ia le s , form as, dim ensiones, y  en gene­

r a l ,  todos aq u e llo s d e t a l le s  acce so r io s  y secun darios que no 

a lte r e n , cambien n i modifiquen l a  e se n c ia lid a d  que se  propone.

Los térm inos en que queda redactad a e s ta  Memoria son c ie r ­

to s  y f i e l  r e f l e jo  del o b je to  d e sc r ito , debiéndose in te rp re ta r  

en su  sentido  m&s amplio y nunca con c r i t e r io  de c a rá c te r  r e s ­

t r i c t i v o .
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R E I V I N D I C A C I O N E S

1 3 .-  Máquina de enm allar p a le ta  s in  ro tac ió n , c a r a c te r i­

zada por e s t a r  c o n stitu id a  por un b a st id o r  so p o rte , en forma 

de puente, a b ie r to  por l a  p a rte  d e la n te ra , m ientras que l a  

5. -  p a r te  p o s te r io r  se  p re sen ta  cerrada por un armazón de t e l a  

m etá lic a  que impide e l acceso  a l  in t e r io r  de l a  e stru c tu ra , 

disponiendo superiorm ente de un d isp o s it iv o  de a p r ie to  d el 

b u lto , mandado por cu a lq u ier  sistem a b ien  se a  neum ático, h i-

dr& ulico o mecánico, co n siste n te  en un e je  hueco v e r t ic a l  man-
*  *  *

10. -  tado en l a  s a l id a ,  por cuyo in te r io r  d iscu rre  un v ástago  que 

se  remata in feriorm ente en una tap a  que puede se r  desforma 

cuadrada, c i r c u la r ,  rec tan g u la r  o de cu a le sq u ie ra  otro, f ig u ra
S *  *

geom étrica, l a  cual a l  descender e l vástago  p re sio n a  sobre e l 

bu lto  impidiendo e l  desalineam iento d e l mismo cuando,se proce- 

15. -  de a su enmallado, a l a  vez que e l c itad o  vástago  comáü&a a un 

brazo en ángulo re c to , e l  cu a l a trav é s de una transm isión  con 

vencional t ie n e  movimiento g ir a to r io  alrededor d e l ^Mnto id e a l  

c e n tra l de l a  máquina y por tan to  ro ta  a lrededor d e l bu lto  y 

su  p a le ta  s itu ad o s en dicho centro de l a  máquina.

2 0 .-  2&.- Máquina p ara  enm allar p a le ts  s in  ro tac ió n  según r e i ­

v in d icación  a n te r io r , c a ra c te r iz a d a  porque lo s  movimientos de 

l a  misma se  r e a liz a n  mediante e l concurso de un m oto-reductor 

y de un m otovariador de arranque p ro g re siv o , lo s  cu a le s respec­

tivam ente comandan e l movimiento de ro tac ió n  del brazo angular 

25. -  y e l  movimiento de ascenso y descenso de un carro  portador de 

l a  bobina donde se  encuentra l a  m alla o p lá s t ic o  a emplear, 

carro  que su e le  e s ta r  in s ta la d o  en l a  p arte  in fe r io r  d e l p ie  

derecho del brazo an gu lar, y  también en l a  p arte  su p e rio r  del 

mismo y porque e l  movimiento de e ste  carro  se  co n tro la  a t r a — 

30. -  vés de una fo to c é lu la  que p ara  l a  máquina cuando e l  bu lto  d e ja



de ac tu ar sobre l a  misma, a l a  vez que e x is te  un tope f in a l  de 

c a r re ra  su p e rio r  que o b lig a  a in v e r t ir  dicho movimiento para 

que e l  carro  descienda progresivam ente h ac ia  l a  p a r te  in fe r io r  

donde se  encuentra con o tro  f in a l  de c a rre ra  in fe r io r  que a l  

s e r  contactado p ara  automáticamente e ste  movimiento y por tan­

to  e l  c ic lo  de enmallado, todo e l lo  comandado por un c ir c u ito  

e lec tró n ico  accionado a tr a v é s  de cuadro e lé c tr ic o  con botone­

r a  de p u esta  en marcha y  parad a .

3& .- Máquina de enm allar p a le ts  s in  ro tac ión  según re iv in ­

d icac ió n  1&, c a ra c te r iz a d a  porque en l a  misma se  prevén-apuntos 

de seguridad  co n siste n te s  en dos brazos p le g ab le s que éstán  

montados en l a  p a rte  a n te r io r  y de en trada a l a  máquiha^ lo s  

c u a le s ,  respectivam en te, lle v a n  en sus extremos una fo to c é lu la  

y una p a n ta lla  r e f le x iv a  en función de elementos que -evitan ac­

c id en tes e imprudencias de lo s  o p e ra r io s , ya que en él* caso de 

descuido o n e g lig e n c ia  de alguno que puede en trar degíttb del 

rad io  de acción del d isp o s it iv o , é ste  c o rta  automáticamente e l  

c ir c u ito  e lé c tr ic o  y por tan to  e l movimientpae l a  máquina que 

se  p ara  to talm en te , a l a  vez que también se  prevé un segundo 

tope f in a l  de c a rre ra  su p e rio r  que s ir v e  de elemento de segu­

r id a d  en e l  caso  de que por cu alqu ier c ircu n stan c ia  im prev ista  

f a l l a r a  e l prim er tope f i n a l  de c a rre ra  actúe sobre e l  c ir c u i­

to  e lé c tr ic o  parando e l ascenso del carro  portador de l a  bobi­

n a .

4&.- Máquina de enm allar p a le ts  s in  ro tac ión  según re iv in ­

d icac ion es a n te r io re s , c a ra c te r iz a d a  porque e l  conjunto fo to ­

c é lu la  y prim er tope f in a l  de c a rre ra  su p erio r son grad u áb les, 

es d e c ir , pueden s i tu a r s e  a d ife ren te  a ltu r a  en e l p ie  derecho 

d e l brazo angular y porque l a  bobina l le v a  un embrague que per­

m ite e l  p e rfe c to  tensado de l a  m alla sobre e l  bu lto  a enm allar,



e l  cu a l siem pre permanece qu ieto  sobre e l  su elo  y por tan to  s in  

ro ta c ió n , m ientras que e l  brazo g i r a  a lred ed or d e l mismo, a  l a  

vez que e l carro  asciende en coordinación  sim ultánea que permi­

t e  e l  enmallado p erfec to  d e l bu lto  en cu e stió n .

5 a .-  "MAQUINA BE ENMALLAN PALETS SIN ROTACION",
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