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MEMORIA DESCRIPTIVA

que se acompafia a la Solicitud de Registro de

PATENTE de INTRODUCCION

‘por diez afios en Espafia y sus Posesiones,
a favor de

Ateliers de GQonstruction J. DE BUYSIR,

de naclonalldad Dbelga,

domicillada en BRUXELLES (Bélglea), 118-122 rue des Coteaux,

por

"UNA NUEVA MAQUINA RECTIFICADORA DE CIGUENALES"

La presente Patente de Introduccibn se refiere a una nueva
méquina rectificadora de cigllefiales que ocupa un sitio muy redu-
cldo, es de construcelén econbmica y permite la ejecucibn mhs ré
plds de los trabajos de rectificacibn que las miquinas de de esa-
ta clase hasta ahora conocildas. -

Segln el invento, la méquina esti construlda para permitir
de trabajar el cigflefial en su posicibdn vertical v se compone de
un bastidor en forma de columma vertical sobre la cual puede des
plagarse un carro hacla erriba y abajo en su corredera adecuada-
mente gulado y equilibrado por contrapeso y que lleva un eje
transversal gobre el que collsa y del cual esth suspendido osci-

lante el mecanismo portarmelas; un dispositivo de bloqueo elhsti-
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posicibn de trabajo y permitir qultar y volver a ponerlo
en dicha posicibén sin necesidad de modificankl zjuste mi-
crométrico del ascercamlento del portamuelas.

Seghin el invento, el carro estf igualmente provisto
de 1 mendo d@smultiplicado, facultativo, y de un mando
répldo para su desplazamliento vertical.

A eonkinuacibn se describiri especiflcamente wn mo-
do de llevar a la préctica el objeto de esta solicitud,con
referencia a log dibujos que se acompafian ¥y que represen-
tan,a titulo informativa e 1lusirativae, pero no limitatlvo
puesto que podrh variar en pequefios detalles,siémpre que
estos no alteren la esenclalidad del objeto, un ejemplo pre-
ferido de ejecucibén, siendo:;

Fig.l, la mAquina en elevacibén frontal;

Fige2, el objeto anterior en corte horizontal segln
la 1linea quebrada II - II de la figura 1;

Fige.3,a8 escala aumentada, una vista frontal del ca-

‘rro de la mhquina, provisto del mecanlsmo afilador rectifi-

cador;

Fig.4, una vista fragmentaria, en corte a 45° con
respecto a la de la filgura 3;

Flg.5, una vista detallada de ciertos elementos del
mecaniamo emolador-rectificador;

Fig.6, una vista de costado de la figura 3; ¥

Pig.7, una vista de planta de esta miama figura.

Segln estos dibujos, sobre la mesa 1 de una base 2
(Figsel y 2) pivota un plato o disco horlzontal 3, provis-
to en su periferia de una garganta 4 en la cual viene a alo-

jarse una correa trapezoidal 5 arrastrada por la polea &
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de un motor 7 que estd soportado a charmela sobre un pivo-
te 8 sobre el cual puede ser bloqueado en diversas posicio-
nes angulares por medio de un bulén 9,con objeto de ajustar
la tensibn de la correa 5.

30bre esta mesa 1 estd fijada una columna 10 econ
deslizadera 11 sobre la que se desllza un carro 12, equi-
librado por un contrapeso 13 mediente una cadena 14 pasan-
dolsobre poleas adecuadamente'ranuradas 15.

Une segunda placa 16, gulada en una ranura dismetral
17 del disco 3, puede ser bloqueads sobre este dltimo,en
posicibn excentrada. Esta placa soporta una placa giratoria
162 provista de medios de bloqueo, destinada a recibir la
brida de un cigtiefial 18 a rectificar, que eath sujeto sobre
dicha placa con ayuda de bulones pasantes a btravés de lum-
breras 19 de esta placa. Una vez centrado el cigllefial sobre
la placa 16%, &sta se bloques,a su Vez,sobre la placa 16.

Un cabezal-soporte 20, deslizable sobre la correde-

ra-guia 11 para ser bloqueado en la posicibén conveniente

.sobre la columna 10, lleva un dispositivo cuya punta 21 es

destinada a ser introgucida en la abertura axial del extre-
mo del ciglefial con objeto de sostener a este iltimo.

En un soporte gg, previsto lateralmente de la base 2,
esth fijada una barra vertlcal 23, sostenida en su extremi-
dad superior por un brazo 24 que se extlende desde la parte
superlor de la columna 10. 3obre esta barra hay movible un
mangulto 25 con manilla de bloqueo 26,que soporta una hor-

quilla de apoyo 27 para la pleza en obra.
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Sobre un tubo transversal 28 (Figs.l, 3, 4) sujeto
por sus extremos en el carro 12, estl movible a frotamiento
suave, un manguito 29 solldario de un soporte 30 al cual es-
t& fijado un motor 31 el cual, mediante una polea 32 y la
gorrea 33, rmeve un érbql gque en su extremo exterior, lle-
va la nuela 34 de rectificacién que gira en un soporte-co-
jinete 35 solidario del soporte 30.

El mecanlsmo de afllado 29, 30 ¥ _él as! establecido,
constltuye un conjunto indlvidual pendunlar que puede oseilar
alrededor del tubo 28.

Durante la operacién de rectificacibn, la muela 34,
sometida a su movimiento de rotacibén répida bajo el mando
del motor 31 sufrird adembs también un desplazamiento angu-
lar alrededor del eje del tubo 28 por el acclonamiento de
una manilla 36 mancejada por ¢l operador.. Hste movimlento
angular permite no solamente alejar completamente la miela
de la parte a rectiricar, sino tamblén de regular progresi-
vaments el trabaja a efectuar por la periferia de la muela
y de este hecho, se consigue una gran suavidad del ataque
de la misma.

El motor 31 esté unido mediante un cable conductor
flexible 37 a un tablero de dlstribucibén de corriente(no
representado) aplicado a la mAquina y que regula tamblén el
motor 7 que imprime el movimlento de rotacibn al plato 3.

El dispositivo de avance, rev@;ulanclo la posiclén de
la muela, con respecto al eje de la pleza a trabajar, esté
constituido por un vhstago 5 colisante en el sovorte 30 que

coopera con una placa de tope 55 solidark del carro 12.
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Dicho vhstago 54 es roscado y presenta una ranura longitu-
dinal 56 en la cual se extiende una chaveta-guia 57 fijada
en el soporte 30.

En un hueco 58 del soporte 30 hay dispuesto un mon-
gulto 59,roscado Interiormente y enroscado sobre el vhstago
roscado 54, y los extremos de cuyo manguito hacen contacto
con la dos peredes opuestas del hueco 58. Dicho manguito
1leva un pifibn 60 que coopera con un tornillo sin fin for-
mado sobre la barra €1, gulada transversalmente en el so-
porte 30 y controlado por el botbn de mando 62 provisto de
una esfoera mbvil con sujecibn elhstica, y que coopera con
una escala graduada flja prevista sobre el mecanismo.

Un resorte cilindrico 63, enganchado por uno de sus
extremos a un ojal €4 solidario del carro 12 (véase parti-
cularmente Fig.5), estd articulado por su otro extremo, a
una pieza 65 que del otro lado termina en un dlente de all-
gador 66 y que ‘esth destinado a encajar en uno de los dien=-

tes correspondientes de una cremallera 67 fljada sobre una

extensibén lateral del soporte 30 (Fig.6) con objeto de man-

tenor el vlstago roscado 54 en contacto elfstico con la pla-
ca 65 del carro. La pleza 65 presenta por detrfs del dlente
66, un estribo 68 cuyo pivote €9 esth destinado a cooperar
con un gancho 70 formado en el extremo de mia palanca de man-
do 71 articulada en 72 al carro 12.

Cuando la palanca 71 es accionada de lzquierda g dere-

cha, el gancho 70 engancha el pivote 69 y libera el diente 66

del enganche con la cremallera 67. Unos topes 73 limltan el
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125 recorrido de la palanca 71 en ambos sentldos de su movi-
mientao., Por otra parte, cuando dicha palanca esté lleva-
da de derecha a izqulerda, con enganche del ¥#% diente 66,
seglin el difmetro de la pleza en obra, en uno de los dlen-
tes de la cremallera 67 y que esta palanca llega a tomar

130 contacto con el tope 73, la extremidad del gancho 70 viena
a apoyarse sobre la pleza 65 para encajar convenientemente
el diente 66 en su posicién de enganche con el diente de di-
cha cremallera.

Los bulones 74 que fijan la placa de tope 55 llevan

135 una cabeza cbdnica formando tope gque limita la amplitud de

las oseilaciones pendulares lmpartidas al mecanismo afila-

dor por el operador quien a tal efecto,actfa sobre el botbn

6.
E1 Aispositivo de acercamlento de la mmela, estable-
140 cido de este modo, permlte efectuar con una precisibn suma-

mento grande el ajuste de la posicibn de la muela 34 con re-
lacién al eje de la pieza a rectificary 7y permite, ademis,
‘ls retirada raplda de dicha muela de su poslclédn de trabajo,
por el accionamiento de la palanca 71, la cual, al sacar el

145 diente 66 fuera de la cremallera 67, suprime el blogueo e~
lhstico del mecanlsmo de rectificaeibn cuyo nangulto 2¢ pue-
de entonces colisar sobre el Arbol 28 bajo la acclén de una
traccibén muscular ejecutada por el operador sobre la manlilla
48.

150 En esta posiclén de M"retirado"del mecanismo rectifica-
dor, el operador puede proceder cdmodamente a la comprobacibdn

del estado actual del trabajo de rectlficaciébén del ciglefial 18,
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hechio 1o cual puede, con igual rapidez, repujar el mecaals-
mo a su posiclén operativayrematar el trabajo, si hubiese
lugar, llevando los diferentes elementos que hablan sido
desplazados, a su posicién inlelal, mientras el véstago 54,
cuyo punto de ajuste no ha sido modificado, vuelve a entrar
en contacto ¢con la placa-tope &5.

Durante el trabajo de rectificacidn del ciglefial, el
desplazamiento vertical del carro 12, sobre suscorrederas 11,
se efectha normaslmente bajo el mando del volante-manivela 49
que acciona un &rbol 75 que lleva un sinfin 76 engranando con
una rueda dentada BO solidaria de un pliibn 52 (Fig.7) que co-
opera con una cremallera 53 sujeta a la columna 10. La rueda
50 y el pifibn 52 estén calados fijos sobre un Arbol 51 sopor-
tado a pivote por el carro 12 y acclonado por un volante-ma-
nivela 77. E1 &rbol 75 accionado por el volante 49 gira so-
bre mufiones en una caja-soporte 78 que puede oscilar alrede-
dor de un gozne 79 soportado por el carro 12. Una blela 80
articulada a la caja-soporte 78 y sometida a la acclén de un
resorte cilindrico 81, tlende a engranar constantemente el
tornillo sinfin 76 con la rueda dentada 50.

Bsta disposicibn particular del mando de desplazamlien-
to vertlcal del carro, permite efectuar un ajuste de preci-
éi6n del movimiento de dicho carro durante el trabajo de reec-
tificacibn, con ayuda del volante 49, y un desplazamiento ré-
pido de este carro cuando hay lugar de pasar de una cigilefia
o botbn del eje cigilerial a otra cigtlefia o botén o mudequilla,

etc., del mi:zmo.
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Para efectuar el desplazamiento rapldo del carro, el
operador agarra con la mano derecha, el volante-manivela 49
que tira hacla abajo contra fuerza del resorte 81, cuyo mo-
vimiento tiene por efecto de hacer bascular la caja-soporte
78 sobre el pivote 79 con salida del sinfin 76 de la rueda
dentada 50. Efectuado este desembrague, el operador acciona
con la mano izquierda, el volante-manivela 77 que mueve el
piﬁbn B2 y produce el desplazamlento del carro en la direc-
cién deseada, hasta alcanzar la poslcién querida. E1l opera-
dor suelta entonces el volante 49 con lo que el sinfin 76
vuelve autombticamente a su encaje con la rueda dentada 50
bajo la accibén del resorte 8l.

Graclas a la disposicién vertical del ciglefial sobre
la mhquina segln el invento, se suprime el empleo del con-
trapeso imprescindible para equilibrar el cigllefial sobre las
mbquinas horizontales, realizéndose, asl, una economia apre-
clable de mano de obra al instalar el cilglefial sobre nuestra

mbquina. Por la supresibn de los contrapesos, la rotacibén del

cigliefial resulta més suave y uniforme y el trabajo realizado

es mhs verfecto.

Por otra parte, la posicidn en equilibrio estable del
cigllefial reposando sobre su brida sobre el plato de la mhAquina,
hace que el centrado se ofectua mAs comoda- y rhpidamente.

4demhs, el centrado para la rectificacidn de las rmufie-
quillag-cigllefias del cigﬁeﬂal, on la posicibn vertical de este
Gltimo, es igualmente grandemente facilitado y efectuado rapi-
damente por la previsibébn del plato 16 collsante sobre el pla-

to é,
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Descrita suficientemente en lo que precede, la na-
turaleza del objeto de esta soliecitud, asi como el modo
de llevarlo ventajosamente a la préctica, y demostrado que
constituye un positivo adelanto téenico sobre lo hasta aquil
conocido y practicado en el Pails por lo que a mhquinas rec-
tificadoras de cliglefiales se refiere, y demostrado tambilén
gque su adopelbn habrh de resultar beneficiosa para la Eco-
nomta Naclonal ¥ la Industria Constructora de Motores de
Combustibén del Pals en particular, se solicita reglstro de
Patente de Introduccién en Espafia y sus Poseslones,por dlez

afios con sujecldn a la sigulente

]—mﬁfl REIVINDIGATORIA

18) Una nueva MAquina rectificadora de Ciglefiales, caracte~
rizada esencialmente por una construceibn que permite
ejecutar el trabajo de rectificacibn del cigllefial en su
posicibn vertical, a cuyo efecto esth constituilda por
una base provista de un plato motor horizontal provisto
de una mesa o placa deslizante y de una pequeila torre
graduada a 360 °; permitiendo este plato motor girato-
rio un desplagzamiento seglin la carrera y la orientacibm
de los botones o mufiequillas-eigfleiias; sobre dicha to-
rreta graduada glratoria los cilgllefiales estén montados
bien sea por sujecibn directa o bilen por medio de un man-
dril universal, y formando dicha base una columma vertli-
cal con superficles deslizaderas oblicuas en ¢ola de ni-
lano a lo largo de lag cugles se mueve 0 colisa un ca-

rro,equilibrado por contrapeso, portador del dispoasitivo

rectificador.
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2%) Una nueva mhquina rectificadora de cigliefiales, segin

38)

4a)

la reivindicacibn 13, caracterizada porque el disposi-
tivo rectificador esté suspendido a oseilacién de un
guionaje horizontal soportado por el carro de la mé&-
quina y esté provisto de un sistema de regulacilén del
desplazamlento radiasl de la muela con relacibn a la
pleza en obra, y que comprende un tope regulable co-
operante con un tope filjo, previsto sobre el carro,

bajo la accibdn de un resorte de traccibn dispuesto en- -
tre dicho dispositivo y dicho carro.

Una nueva mhquina rectificadora de ecigliefiales, seghin
las reivindicaciones 1% y 2%, caracterizada porque

el tope regulable esth constituldo por una barra gula-
da collisante en dlcho dlsposlitlvo suspendido de recti-
ficaclibn y provista 44 medios micrométricos de control
¥ cuyos medlos estin constituldos por un mangulto bag=
culando en un hueco libre de dicho dispositivo de rec-
tificacibn, ¥ que esth provisto de una rosea interior

que coopera con un paso de rosca correspondiente forma-
do en la superflcle de dicha barra, dicho mangulto lle-
vando en su cara cilindrica externa una rueda dentadanovida
por un tornillo sinfin accionado por un botdn de regula-
cibén que esth provisto de una esfera con ajuste ellsti-~
co que coopera con una escala graduada fljs prevista
sobre el mecanlamo.

Une nueva miguina rectificadora segin las reivindicacio-
na 12 a 32, caracterizada por un resorte de traceibn

previsto entre el carro y el dispositivo suspendido
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de rectificacibdn y que estf articulado por una parte,

a dicho carro, y por otra parte, por medio de un ele-
mento dentado, a una cremallera solidaria del disposi-
tivo suspendido, la liberacibn de dicho eclemento den-
tado de dicha eremallera, para el resbalasmiento libre
de dicho dispositivo sobre sus gulas y el reenganche

de este elemento con la cremallera, despubs de la vuel-
ta de dicho dispositlvo a su posiciédn inicial, siendo
operados por el accionamiento de una palanca articula-
da al carro y cooperante con dicho elemento dentado.
Una nueva méquina rectificadora de cigliefiales, segfn
las reivindicaciones 1% a 4%, caracterizada porque el
carro de la mAquing esti provlsto de un mando deswmlti-
plicado desembragable para ol movimiento vertical de
dicho carro durante el trabajo de rectificacibn y de
un mando directo para el desplazamiento rapido de dleho
carro. Dicho mando desmultiplicado 4el desplazamiento
vertical del carro comprende una manilla aceionando un
drbol montado en wna caja-soporte basculante a volun-
tad sobre dicho carro, contra el antagonismo de medios
elhsticos y bajo el mando del operador, y cuyo arbol es-
t4 provisto de un tornillo sin fin que esti engranado
normalmente, con una rueda dentada solidarizada de un
pliibn que coopera con una cremallera prevista sobre la
columma vertieal de la mhquina; dicha rueda dentada y
dicho pifibn estando fijados sobre un &rbol girando y
basculando en dicho carro y provisto de una manilla éom

volante de accionamientoe.
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62) Una nueva mhquina rectificadora de cigllefinles, segfin
las reivindicaclones 1% 2 52, caracterizada porque el
plato motor estd movido por un motor eléctrico indivi-

205 dual por medio de una correa trapezoldal y comprende
una ramira diametral en la cual colisa un segundc pla-
to que puede ser bloqueado excéntricamente sobre el
primero y lleva una placa glratoria y provisto de wn
sistema de bloqueo, sobre la que se fija el cigilefial

300 por su brida. :

La presente Patente de Introduecibn debe recaer

sobre:

78) "UNA NUEVA MAQUINA RECTIFICADORA DE CIGUENALES"

Sean cuales fueren las circunstanclas especiales
305 gque econcurran con la esencialidad de la Patente
. deserita en la presente Memoria, ilustrada por

los adjuntos Dibujos v definida por las anterio-~

res Relvindicacioned.
Madrid, 30 de Junlo de 1960.

BL INGENINRO- AGENTE
BRAULJO HELGUERA
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