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El presente Modelo de Utilidad se refiere a un dispo-~
sitivo de seguridad para proteccién de equipos o instalaciones
con fluidos a presidn, especialmente aplicable a los equipos ©
instalaciones con enfriamiento de agua o con lubricacién de
aceite a presifn, siendo el citado dispositivo preferentemente
adaptable, no solc a motores de combustién interna, sino también

en cualquier otro tipo de equipos o instalaciones donde sea ne-

cesario evitar los deterioros que pudieran producirse por excesa
eee ®

de temperatura o por falta de presién en el suministro de aceite.)

de lubricacién. . e

El dispositivo de la invencién comprende, como elemem-«
to principal, una electro-v&lvula de bloqueo, cuya finalidad -E-
puede ser por ejemplo el control del circuito de alimentacién....

de combustible. El dispositivo dispone ademfs de uno o mis seny".

sores que aseguren y establezcan la activacién o desactivacién---

de la electro-vé&lvula, de acuerdo con las variaciones de las mag

«n s aa

nitudes de las condiciones gque dichos sensores estan encargados
de vigilar.

Estos sensores pueden consistir en un sensor de tempe-
ratura, encargado de activar la electro-vilvula cuando la tempe-
ratura del equipo o instalacidn asciende por encima de un valor
prefijado, y en un sensor de presifn, gque activara la electro-
valvula cuando la presifén en el fluido de lubricacién desciende
por debajo de un cilerto valor.

Ante todc, la electro-v&lvula gque entra a formar parte
del dispositivo de la invencidn, debe asegurar un cierre perfec-
to del circuito .de suministro de combustible, bajo condiciones

de presibn comparativamente elevada del fluido en el mismo.

Ademas, la vélvula que entra a formar parte del dispo-

sitivo de la invencibn, es capaz de mantenerse en condicién abier
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ta sin consumir corriente eléctrica mientras se encuentra en es-
ta condicién, consumiendo solo corriente mientras debe mantener

cerrado el circuito de suministro de fluido.

Por otro lado, la vdlvula que entra a formar parte del
dispositivo de la invencifn es de funcionamiento seguro y durade

ro, de construccién relativamente econémica y sencilla.

Por su parte, el sensor de presién de fluido es apto

para diversas aplicaciones y en particular, aunque sin limita¥se

a ello, para medir la presifn del aceite lubricante en el cirduil
to de lubricacién de motores de combustién interna, por ejemplq.

automSviles, camiones, etc., as{ como también motores fijos, Rorj

ejemplo en plantas generadoras de energia eléctrica, de bombeo-

de diversos fluidos, motores de embarcaciones de diversos tipos,

S.oap

etc.

Adem&s, el sensor citado es de construccién simple f".

de f&cil montaje, sin necesidad de mano de obra especializada,’
siendo su costo de fabricacifn relativamente bajo, Otra ventaja ]
de este sensor es la de disponer de medios para reducir al mini-
mo la penetracién de particulas extrafias en el interior del sen~-
sor, reduciendo asi al minimo las posibilidades de gque puedan
afectar el correcto funcionamiento del mismo.

En cuanto al sensor de temperatura, es también de cons
titucién sencilla y funcionamiento seguro, y va dotado de un se-
llado especial que asegura su hermeticidad, respecto a las posi-

bles perdidas de aceite.

De acuerdo con la invencifn, la electro-vdlvula esta |
constituida por un cuerpo de vélvula en el que se alojan un na-
cleo magnetico fijo y un nucleo magnetico mévil, que esta sepa-

rado del nucleo fijo por un resorte de expansién. Alrededor de

estos dos nucleos y dentro de una cavidaddel cuerpo no metdlico
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que constituye el cuerpo de v&lvula, esta ubicada una bobina de
autoinduccién con dos terminales, correspondientes a la entrada
y salida de dicha bobina, de manera que, uno de los terminales

se conecta al circuito de alimentacifn, el cual lleva un interrup
tor que corresponde a la puesta en marcha del equipo, mientras

gque el otro terminal de la bobina tiene intercalado por lo menos
dos interruptores que corresponden con los bulbos de los senso-
res de presién y temperatura. E“ B

e o

Los dos nucleos magneticos citados estan constituidys, !
por sendas piezas tubulares, a través de la que circula el flué~
do cuyo paso se desea controlar. '

El nucleo magnetico fijo, en su extremo enfrentado al.
nﬁcleo magnetico mb6vil, tiene coaxialmente formado un asientqﬂ@g.

v&lvula de un didmetro madximo sustancialmente menor que el del ..|

nicleo magnetico mSvil, Por su parte el nucleo magnetico mévil,, |

en su extremo enfrentado al ndcleo magnetico fijo, tiene una

L)
- @8

- -

proyeccién conica cuya conicidad es complementaria con la del
asiento del nucleo magnetico mévil, siendo el di&metro de la baé
se del cono gque constituye esta proyeccifn sustancialmente mayor
que el difmetro mé&ximo de dicho asiento conico. De esta manera,

en la posicidn de cierre de la vé&lvula, la proyeccién gueda solo
parcialmente introducida en el asiento, estando dispuesta dicha
proyeccifn sobre una porcién de menor difimetro de dicho nucleo

mévil y estando atravesada didmetralmente dicha porcién de menor
dilmetro por una abertura pasante lado a lado y comunicante con
la perforacién longitudinal coaxial de dicho nicleo mévil, que

desemboca en el extremo del nicleo mévil opuesto al extremo del

mismo que lleva dicha proyeccién.

Por su parte el sensor de presién comprende un cuerpo

de soporte, que tiene una porcifén superior de forma de copa y



una porcidn inferior de forma de vastago tubular, y un cuerpo
acampanado que remata en una espiga hueca. La porcién superior
de forma de copa define en su borde superior un escalén interno
horizontal y una pestana circunferencial vertical. Por su parte
el cuerpo acampanado tiene en su borde inferior un reborde que
asienta sobre el escalén interno de la porcién en forma de copa
del cuerpo soporte, con interposicién de una primera arandela

eléctricamente aislante, La pestafia circunferencial del cueréﬁ:

superior se dobla hacia dentro apretando el reborde del cuerpb_:;
10 acampanado, con interposicién de una segunda arandela eléctrica~
mente aislante. Entre el cuerpn de soporte y el cuerpo acampana-)

do va alojado un miembro mévil de contactc, que tiene forma ag¢hs
pada con un primer reborde periferico exterior en su parte super
rior y un segundo reborde periferico exterior en su parte infex.

15 rior, siendo el dif&metro externoc del miembro mévil de contacte...

sensiblemente inferior al dif&metro interno de la porcién superi$r

L]
v e w3

de la forma de copa del cuerpo de soporte, pero sensiblemente
mayor que el di&metro interno de una pestahia interioyr de borde
afilado de dicho cuerpo acampanado. Entre la cara exterior late-
20 ral de dicho miembro mévil de contacto y la cara interior de la
porcidn de forma de copa de dicho cuerpo de soporte va dispuesto
un aro de sellado. Adem&s entre la cara interna del cuerpo acam-

panado y la cara del fondo del miembro mévil de contacto se dis-

pone un resorte de compresién.

25 Desde la cara inferior del miembro mévil de contacto |
se proyecta centralmente hacia abajo un saliente. Dentro de la
porcién de forma de vistago del cuerpo de soporte va fijado un
miembro hueco que tiene una porcién superior de asiento conico,

pudiendo dicho miembro m&vil de contacto ocupar una primera po-

30 sicién alta, con el resorte comprimido, en la cual la proyeccién



10

15

20

25

30

-5 -

integral esta fuera de contacto con dicha porcién de asiento,
mientras gue en una segunda posicién baja, con el resorte exten-

dido, la proyeccién integral o saliente esta en contacto con di-

cha porcién de asiento.

El sensor de temperatura comprende un cuerpo metdlico
hueco de soporte, adaptable al equipo o instalacién a proteger,
en el que van alojados los platinos de contacto de un conector
bimetdlico donde uno de los platinos corresponde al bimetal @é{l’
tenido en un soporte conducto, mientras que el otro platino fbiﬂ
ma parte de un porta-platino fijo, que esta integrado con un p%g

no de conexién al circuito eléctrico y una arandela retén que._ |

esta aislada entre dos arandelas de mica, quedando la arandela;.

reten fijada al cuerpo metflico de soporte mediante una cubierta

AL o p

termo-aislante, que esta formada con un anillo met&lico aisladq. |

-

» n

-~

La constitucibén y caracteristicas de los distintOS_”;}

wa"

componentes del dispositivo de la invencidn, as{ como el funcio-
namiento y ventajas del mismo, se podr&n comprender mejor coﬁ"&
la siguiente descripcién, hecha con referencia a los dibujos ad-
juntos, en los que se muestra una forma preferida de ejecucién,
dada a titulo de ejemplo no limitativo,

En los dibuijos:

La figura 1 es un esguema en conjunto del dispositiwo

de la invencidn.

La figura 2 es una seccifn difmetral de la electro-vél|

vula que entra a formar parte del dispositivo de la figura 1, ‘
La JYigura 3 es una seccidn diSmetral del sensor de

presién que entra a formar parte del dispositivo de la figura 1.

La figura 4 es una seccifn segGn la linea 4-4 de la %

!

figura 3.

La figura 5 es una seccifn di&metral del sensor de teg'
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peratura del dispositivo de la figura 1.

Comc puede verse en la figqura 1, el dispositivo de la
invencién esta constituido por una electro-v&lvula 1, uno de
cuyos terminales, se conecta a una fuente de alimentacidn 2 con
interposicién de un interruptor 3 gue puede c¢asistir en la pro-
pia llave de contacto del motor. El otro terminal de la electro-

v&lvula 1 va conectado a los sensores de temperatura 4 y presién

5, los cuales van conectados a masa tal y como se representa Eh.’

el dibujo. <

* ™7

Cuando se pone en funcionamiento el motor se cierra el

>

interruptor 3. Durante la marcha normal del motor, los sensoreg |

4 y 5 se mantendran abiertcs, mientras no se eleve la temperaty-

ra del elemento controlado por encima de un valor normal o des-

LR B B

cienda la presién del fluido de lubricacién por debajo de un vas=|

lor prefijado. Cuando alguno de los sensores se cierra por laﬂ.:A

existencia de condiciones anormales en la temperatura o presién,

A

v 1

[P

se activa la electro-v&lvula 1, cerrando el paso del fluido qﬁé“

circula por su interior, gue penetra y sale por los racores de

conexibén € y 7.

Haciendo referencia ahora a la fiqura 2, la electro-véL

vula 1 esta constituida por un cuerpo sustancialmente cilindrico
gue tiene una cavidad anular coaxial 8, uno de cuyos extremos
desemboca al exterior, mientras que el otro es ciego. Dentro de
esta cavidad coaxial 8 esta alojado un arrollamiericv eléctrico
o bobina 9, cuyos extremos van conectados resrectivamente a los
terminales externos 10, que estan montados en el extremo de la

cavidad anular en forma elé&ctricamente aislada mediante bujes

aislantes 11.

El cuerpo 1 tiene también una cavidad axial 12 que se

prolonga hacia el exterior en un pasaje axial 13 de menor difme~

t

|
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tro, definido por el escaldn 14 y que constituye un conector

erterno de salida de fluido 15.

El otro extremo de la cavidad axial 12 esta obturado
por nn elemento fijo 16 que tiene un pasaje axial 17, que se

proyecta al exterior de modo que forme un conector extarno de

entrada de fluido 18.

El pasaje 17, en su extremo opuesto al del conegtot

18, forma una boca conica 19 gque actua como asiento de véiiﬁia.

Dentro del espacio de la cavidad 12, comprendida entre el asien-

to 19 y el fondo o escalén 14 de la cavidad, esta dispuesto ‘un
elemento mévil 20, que tiene un pasaje axial 21 directameﬁté
abierto en el extremo correspondiente al conector 15, mientfas

e o*

gque en su otro extremo esta cerrado en direccién axial, féémén-
do una cabeza de vélvula conica 22 capaz de cooperér con gf:&sie£
to 19 cuando el elemento mévil 20, axialmente desplazable, en la
cavidad 12, es llevado contra el elemento fijo 16.

Los extremos enfrentados de los elementos fijos 16 y
mévil 20 estan circunferencialmente rebajados de modo que formen
extremcs de menor dilmetro 23 y 24, respectivamente, a los cuales
los rodean los correspondientes extremos de un resorte helicoidal
de compresidn 25 que tiende normalmente a mantemer al elemento

mévil 20 alzjado del elemento fijo 16 y por lo tanto a la cabe-

za de la valvula 22 fuera de contacto con el asiento 19. El1 pa-

saje 21 del miembro mSvil 20 comunica con el espacio de la cavi-
dad 12 comprendido entre los rebajes 23 y 24 y la pared interior
de la cavidad 12 a través de por lo menos una, en el caso especi

fico ilustrado son dos, aberturas radiales 28.

La altura axial de la cabeza de v&lvula 22 y la coni-

cidad de la misma y del asiento 19 es conveniente que sean tales

que en la posicién cerrada de la vdlvula, la cabeza 22 obture
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por completo el asiento 19, pero sin que se toguen los extremos
planos de ios elementos fijo y mévil 16 y 20, guedando una peque-T
fna luz entre los mismos. Esto es conveniente para que siga logran
do un cierre perfecto ain despues de haberse producido un leve
desgaste en la cabeza 22 y/o del asiento 19, pero al mismo tiempo

la luz no debe ser muy grande para no debilitar el campd-.-magne-

tico que atrae al elemento mévil 20. coc"

El funcionamiento de la vdlvula seri explicado Q:gonti
nuacién. Se supondrd c¢me los terminales de conexiSn 10 estan-co-

nectados a una fuente de energia eléctrica, no ilustrada, cabaz

de suministrar la tensidén y la intensidad de corriente aprbpia-

dos para las caracteristicas del arrollamiento 9, pero con un

interruptor no ilustrado en la figura 2, intercalado en e%}cir-
cuito, estando el interruptor abierto inicialmente. En eété’éon-
dicibn, el elemento mévil 20 ocupara la posicién ilustrada-en
la figura, debido 2 la accién orientadora del resorte 25. Se su-
pondrd también que el conector 18 esta conectado a una fuente de
fluide bajo presibén y gque el conector 15 esta conectado al cir-
cuito de utilizacién de fluido.

En estas condiciones, el asiento 19 se encuentra desob%
truido. Por consiguiente el fluido bajo presién podr& circular

libremente desde la fuente a través del concctor 18, pasaje 17,

asiento 19, espacio de la cavidad 12 donde se encuentra el resor

te 25, abertura radial 28, pasajes 21 y conector 15 hacia el

circuito de utilizacién.

Si se cierra ahora el interruptor de modo de aplicar

corriente eléctrica a los terminales 10, circulara corriente a

través del arrollamiento excitador 9, produciendo el correspon=

diente campo magnetico que impulsara al elemento mévil 20 a des-

plazarse axialmente con gran fuerza, de tal manera que la cabe~
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za de vdlvula 22 apoya fuertemente sobre el asiento 19 y cierra
el paso al fluido, aln en los casos en que la fuente de fluido
desarrolla una presifn considerable, como en el caso, por ejempla

con las bombas inyectoras de combustible de mctores de tipe die=-

sel.

Seglin puede apreciarse, la apertura de la vAilvula,.en

ausencia de corriente a través del arrollamiento:9, depende*sola-

mente de la fuerza del resorte 25 y no necesita ser muy grande

dicha fuerza, pués el sentido de circulacién del fluidp que en

cierta medida colabora a la apertura. )

En cambio el cierre se produce bajo los efectos del

campo magnetico generado por la cecrriente gue circula a través

dellarrollamiento 9. Por lo tanto, durante el funcionamierito’ nor
mal del circuito de utilizacién, el arrolliamiento 9 perm;%éﬁé
desexcitado y por eonsiguiente no consume corriente, la cual- se
raquiere solamente durante el tiempo que se desee interrumpir la
circulacifén del fluido hasta que se cierra la llave manual de pa
so del mismo. Esto significa un considerable ahorro de energia
eléctrica, lo cual es especialmente importante cuando la fuente
esta constituida, por ejemplo, por una bateria de acumuladores.
Alrededor de la bobina 9 se disponen las laminas magne

ticas 26. mediante las que se impide el deslizamiento de la fuer

za magnetica efectiva de atraccién entre los nucleos 16 y 20.

La amplitud del pasaje axial 21 del elemento mévil 20
con la estrangulacifn del pasaje axial 13 del conector 15, pro-
duce vna presidén adicional, para ayudar al desplazamiento del
elemento mbvil 20 hacia el elemento fijo 16.

Con el fin de evitar una turbulencia desfavorable del
fluido pasante, el angulo formadec por la base de la cabeza de }

vdlvula cdnica 22 y el extremo de menor di&metro del elemento mé



vil 14, presenta un chafldn 27.

El sensor de presién, gque se representa en las figuras
3 y 4 comprende un cuerpo soporte 28 que tiene una porcifn supe-
rior 29 en forma de copa y una porcién inferior de forma de vas-
5 tagec tubular 30, estando esta ultima provista de una rosca exte-
rior 31, que permite la asociacién del cuerpo 28 dentro Qg.aber-

tura correspondientemente roscada del blogue del motor, ﬁb.ilus-

trado, cuya presién de fluido se desea controlar. El cuerpq 28
se dispone de tal manera que la abertura inferior del v&stago

10 30 desemboca en una parte del interior del blogque del motor,*en

la cual se encuentra el fluido lubricante, cuya presifn se'desea

controlar.

El sensor comprende un seqgundo cuerpo superior ééaﬁpa-
nado 32 gque remata en una espiga superior hueca 33 que si%Ve:pa-
15 ra dos propositos. El primerov es permitir la salida y entxada de

aire desde y hacia el interior de la campana a través del conduc

to 34, de acuerdo con los movimientos del miembro mévil de contag¢
to, al cual se hara referencia m&s adelante. El segundo es ser-
vir como uno de los contactos eléctricos exteriores del sensor,
20 estando el otro contacto eléctrico del mismo representado por el
véstago 30.

El cuerpo acampanado 32 esta fijado al cuerpo de sopor

te 28 en forma aislada con respectoc a este tltimo mediante dos

arandelas de material eléctricamente aislante referenciadas con i
25 los nfimercs 35 y 36 y la fijacifn mecénica propiamente dicha en-!

tre el cuerpo de soporte 28 y el cuerpo acampanado 32 se establg%
ce doblando hacia dentro con fuerte presién una pestana circunfg[
rencial comparativamente delgada 37. Se puede ver que el interio%

|
de la porcién de copa 29 del cuerpo fijo 28, en la parte superior,

30 forma un escalén interno 38 sobre el cual apoya la primera aran-



10

15

20

25

30

tra en la cémara 47, impidiendo que pase hacia arriba hacie la

- 1] =

dela aislante 36, mientras que encima de esta apoya un reborde
39 del extremo inferior de la porcién acampanada 32. Sobre la
parte supericr de este reborde 39 va dispuesta la segunda arande
la aislante 35 y sobre esta va aplicada bajoc presién la pestafia
circunferencial 37 del cuerpo fijo 28. La disposicién es de tal

naturaleza que al ser doblada hacia dentro la pestana 37,:g1%cue£

po acampanado 32 queda automaticamente centrado. Dentro del-espa

cio interior gque forman en conjunto el extremo superior del. cuer

po fijo 28 y el inferior del cuerpo acampanado 32, va disPﬁésto

un miembro m&vil de contacto indicado en general con la reiéfen-

cia n(mero 40, gque comprende una base circular 41, un reborde

vertical 42 y una pestafa circular 43 dirigida radialmente hacia

fuera. Corresponde observar gue la base 41 se prolonga levemeénte
haeia fuera en direccién radial, de modo que forme un peqiedd
escalén 44, de manera que entre este ultimo y la pestafa 43. e

forma una especie de canal 45, en el cual va dispuesto un arc

sello 46 que asegura un cierre hermético al fluido que se encuen

cdmara 48 del interior del cuerpo acampanado 32. Un resorte he-
licoidal de compresifn 49, entre la bSveda 50 del cuerpo acampa
nado 32 y la base 41 del miembro mévil de contacto 40 va dispues
to de manera que tiende a solicitar normalmente hacia abajo a
dicho miembro mévil 40. Por lo tanto, cuando la presién del flui
do en la cdmara 47 es superior a un nivel minimo predeterminado,
empujara hacia arriba al miembro mévil 40 en oposicién a la fuer |

[
za del resorte 49. No obstante, cuando la presién del fluido dis

minuye por debajo de dicho valor minimo predeterminado, lo cual

l
|
correspondera a una condicién de funcionamiento anormal del cir-

cuito de lubricacién del motor gque se contreola, la fuerza del re-

sorte 49 serd superior a la presiétn del fluido en la c&mara 47,
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e manrera que empuje hacia abajo al miembro mévil 40,

Dentro del védstago 30 esta dispuesto un miembro hueco
referenciado con el nimero 51, que tiene una porciﬁn superior de
asiento 52, que es exteriormente circular e intergormente cénica,
y una porcidn inferior tubular 53 gue termina a distancia relati

vamente corta del extremc del wvastago 30.

En el extremo inferior de este ultimo esta dispuaséo

un tapdn de filtro 54, que estd éxteriormente estriado lateral-

mente, estando el tapén 54 introducido a presifn eh el v&stagp

30. Los espacios entre las estrias laterales constituyen ot;bs

tantos pasajes de seccifn muy pequeila que permiten el paso del

fluido bajo presibn, pero impiden el paso de particulas mets{li-

cas, suciedad y similares que podrfan perjudicar el funcidhﬁﬁ&eg
to del sensor. Corresponde hacer notar cue normalmente ei:sbﬂhcr
se instalara en el bloque del motor en posicién oblicua, gopn.sla

espiga 33 hacia abajo, de modo que cualgquier particula extrana

gue alcanzara a pasar a través detlas estrias laterales del ta-
pbn 54, tenderé&n a acumularse en el espacio 55 comprendido entre
el exterior de la porcién tubular 53 y la pared interior del vis-+
tago 30, quedando depositada sobre la parte plana 56 del miembro
hueco 51, sin pasar por lo tanto hacia ia clmara 47 del sensor.
El funcionamiento de este sensor es como sigue: cuando
la fwerza de la presibn del fluido que se desea controlar es su-
perior al nivel minimo predeterminado gue corresponde al funcio-
namiento mormal del motor, la presién del fluido en la cé&mara 47
del sensor mantendra al miembro m&vil de contacto 40 en la posi~
ci6n ilustrada en la figura 3, o-sea gue la pestana circular 33
del mismo se mantiene apoyada con:ra una pestaiia Iinterior de bor |
de afilado 57 del cuerpo acampayiado 32, En estas condiciones, el

miembro mévil 4C se mantiene fuera de contacto eléctrico con el
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cuerpo de soporte 28 del sensor y, dado gue el aro-sello 46 es
de material eléctricamente aislante, no habrd continuidad eléc-
trica entre la espiga 33 y el v&stago.30. Esto resultard eviden-
te si se observa que en esta posicién, si bién el miembro mévil
40 se encuentra en contacto eléctrico con el cuerpo acampanado
32, a través del resorte 49, queda en cambio aislado del cuexrpo

de coporte 28 por el aro-sello 46. Tampoco hay contacto eléciri~

co entre el cuerpo de soporte 28 y el cuerpo acampanado 32 por
la interposicién, entre ambos, de las arandelas aislantes 35y

36,

Si se supone ahora que la presién del fluido en ra cé-

mara 47 ha disminuido por debajo del nivel minimo predeterminado,

para el cual la fuerza del resorte 49 es superior a la fuéfhé de
la presién del fluido, el miembro mévil 40 bajara de modo:gué
una proyeccién 58 de la base 41 del mismo toma contacto cop la

parte interior inclinada (conica) del extremo superior del miem-

bro hueco 51. En estas condiciones se establecera el siguiente
circuito eléctrico: espiga 33, resorte 49, miembro mévil de con-
tacto 40, proyeccién 58 del mismo, miembro hueco 51, véstago 30
y bloque del motor (elé&ctricamente masa) en el cual esta roscado
dicho vastago.

La presifn minima predeterminada para la cual actuaré
el sensor estaré determinada por la fuerza del resorte 49, Por
lo tanto, utilizando un resorte 49 mé&s fuerte, se adapta el sen
sor para motores «ue trabajan con mayores presiones normalet de
lubricacidn y viceversa.

Tal y como se representa en la figura 1 mediante llneag

de punto, desde el centro de la base 41 del miembro mévil de con

tacto 40, puede proyectarse hacia arriba un miembro guiador de

centraje 59 que comprende una porcién terminal cilindrica 60 que:
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tiene un difmetro externo ligeramente menor que el difmetro in-
terno del conducto 34 de la espiga 33. Dicho miembro guiador 59,
en colaboracién con el aro-sello 46, sirve para estabilizar el

desplazamiento vertical del miembro mévil 40 y evitar que pueda
ladearse durante sus movimientos ascendente y descendente. Como
puede apreciarse en la figura 4, que es un corte transversal, por
la linea 4-4 de la figura 3, la proyecciin 58 presenta un?.}bc~

cién transversal hex&gonal y regular, con tres lados m&s cortos

y otros tres mSs largos, dispuestos entre sf en forma alternada.
Cada uno de los lados menores, que se referencian con el niniero

61, puede abarcar un angulo de 30° aproximadamente, mientras que

los lados mayores, que se referencian con el nfimeroc 62, pueden

abarcar un angulo de 90‘,por ejemplo. Esta conformacién éékii-
cular de la proyeccién 58 aségura un excelente contacto egéié
dicha proyeccién y el recepticulo conico 63 del miembro hpego
51.

Pasando ahora a describir el sensor dé temperatura, qul
se representa en la figura 5, éste estdi constituido por un sopor
te 64, que permite adaptarlo al lugar o a la pieza que se desea
controlar y proteger.

En la parte inferior 65 de este soporte se adapta un
reten 66 como sosten del extremo 67 de un bimetal 68 que, en el
otro extremo 69, tiene aplicado un platino de contacto mévil 78
que, como se ve en el dibujo, es complementario del contacto fi-
jo 71, que esta retenido por el porta-platino referenciado con
el nGmero 72.

Este porta-platino 72 se integra en una pieza solida

con la arandela reten 73 y el perno de conexién eléctrica 74.

La arandela reten conductora gue aparece en el dibujo

con la referencia 73, esta ubicada en la parte superior 75 del



10

sopoxrte €64, perfectamente aislada por las arandelas de mica 76,
pero el cierre y ajuste de este porta-platinos 72 y perno de co-
nexidn 74, con la arandela 73, se realiza con una cubierta termo
plastica aislante que aisla a la arandela metflica de bronce o

hierro y gue ha sido senalada con la referencia 77.

El soporte 64 puede o no tener la rosca external.78.pa-

ra establecer contacto con la pieza que se quiere controlar'y

proteger.

Descrita suficientemente la naturaleza del inve&;os

asf{ como la manera de realizarlo en la prictica, debe hacerse

constar que las disposiciones anteriormente indicadas son suscep

LJ
A E R X

tibles de modificaciones de detalle er cuanto no alteren su prin

cipio fundamental. *el”

L]

. 'oc.
L]

.
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REIVINDICACIONES

1.~ Dispositivo de sequridad para proteccién de equi-
pos o instalaciones con fluidos a presién,caracterizado porque
comprende una electro-vilvula de bloqueo, un sensor de presibn
y un sensor de temperatura, cuya electro-v8lvula esta constitui-
da por un cuerpo en el que se aloja un nacleo magnetico fjijo,y
un nucleo magnetico mdvil, coaxiales entre si dispuestos éqZ@rq;,
longacién, entre los que va montado un resorte de expansiéﬁ;'sieg

do los citados nucleos huecos axialmente en alineacién con hqa

entrada y salida del fluido formadas en las bases del cueré&-de
valvula, disponiendo alrededor de ambos nlcleos y dentre de una
cavidad del cuerpo metélico, una bobina de autoinduccién &on "dos

terminales correspondientes a la entrada y salida de dichdﬁﬁﬁbi—

na, de manera que uno de sus terminales este do al:gircui

to de alimentacibén, con interposicibén de un Anterruptor corres-

pondiente a la puesta en marcha del equipoj mientras que el otro

terminal de esa bobina va conectado a lo sensores.A

| 2.~ Dispositivo seglin la reiwilndicacibén 1, caracteriza
do porque el nucleo magnetico fijo cii do, en su extremo enfren~
tado al nucleo magnetico mévil, tiené coaxialmente formado un
asiento de vdlvula de un difmetro maximo sustancialmente menor
que el del nicleo magnetico mé6vil, y dicho nicleo magnetico mé-
vil, en su extremo enfrentado al nticleo magnetico fijo, tiene
una proyeccién cdnica cuya conicidad es complementaria con la de
dicho asiento, siendo el dif&metro de la base del cono que consti
tuye esta proyeccifn sustancialmente mayor que el di&megro maxi-

mo de dicho asiento cbnico, de manera que, en la condicién cerra

da de diche v&dlvula, dicha proyeccién queda solo parcialmente

introducida en el asiento, estando dispuesta dicha proyecciSn

sobre una porcién de menor diSmetro de dicho nlcleo mévil y estan
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do atravesada difmetralmente dicha porcifén de menor difimetro por
una abertura pasante de lado a lado y comunicante con una perfo-
racién axial del nlicleo mévil, que desemboca en el extremo del
nucleo mévil opuesto al extremo del mismo que lleva dicha proyec
cién.

3.- Dispositivo segin la reivindicacién 1, varagteriza
do porgue el sensor de presidn de fluido, comprende un cué;ﬁé de
soporte que tiene una porcién superior de forma de copa y.ﬁﬁé

porcifn inferior de forma de véstago tubular, definiendo el bor-

de superior de la porcifn de forma de copa un escalén interno
horizontal y una pestafia circunferencial vertical y un cuerpo
acampanado que remata en una espiga hueca, teniendo dicho’cierpo

acampanado, en su extremo inferior, un reborde asentado séﬁié
dicho escalfn interno con interposicifn de una primera aragééla
eléctricamente aislante, siendo dicha pestafia circunferencial ver
tical doblable hacia adentro apretando dicho reborde del cuerpo
acampanado con interposicifn de una segunda arandela eléctrica-
mente aislante, y un miembro mévil de contacto que tiene forma
acopada con un primer reborde periférico exterior en su parte
inferior, siendo el di&metro externo del miembro mévil de contac
to sensiblemente inferior al di&metro interno de la porcién su-
perior de forma de copa del cuerpc de soporte pero sensiblemente
mayor que el difmetro interno de una péstaﬁa interior de borde
afilado de dicho cuerpo acampanado, estando interpuesto un aroe--
sello entre la cara exterior _lateral de dicho miembro m&évil de

contacto y la cara interior de la porcién de forma de copa de

dicho cuerpo de soporte, estando intercalado un resorte de com~-

presién entre la cara interna del cuerpo acampanado y la cara

del fondo de dichc miembro mé6vil de contacto, mientras que una

proyeccién integral se proyecta centralmente hacia abajo desde
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la cara inferior del mierbro mévil de contacto, estando un miem-
bro hueco fijado dentro de dicha porcién de forma de védstago del
cuerpo de soporte Yy teniendo una porcifn superior de asiento de

interior cénico, pudiendo dicho miembro mévil de contacto ocwupar
una primera posicién alta, con dicho resorte comprimido, en que
dicha proyeccién integral est8 fuera de contacto coh dicha, por-
cién de asiento y una segqunda posicién baja, con dicha re%qéég

extendido, en que dicha proyeccién integral esti en contactp con

dicha porcién de asiento. *

4.- Dispositivo segfin la reivindicacién 3, caracteriza
do por: el hecho de gque dicha proyeccién integral del miemﬁfé
mévil de contacto tiene seccifn transversal de hexfgono irregu-

lar con tres lados alternados menores y tres lados alternd&hﬁ ma

yores. AN

...'

5.- Dispositive segfin la reivindicacién 4, caracteriza
do por el hecho de que dichos lados menores del hex&gorno abarcan
cada uno un 4ngulo de sustancialmente 30° y dichos lados mayo-
res del hex&gono abarcan cada uno un &ngulo de s&stancialmente
90",

6.~ Dispositivo seglin las reivindicaciones 3 a 5, ca-
racterizado por el hecho de gque dicho miembro hueco fijado den-
tro de dicha porcién de forma de vastago del cuerpo de. soporte
estd prolongada hacia abajo en forma tubular cuyo didmetro exter
no es sensiblemente menor que el difmetro intarno de la porcién
de forma de vé&stago del cuerpo de soporte.

7.~ Dispositivo segn las reivincuicaciones 3 a 6, ca-
racterizado por el hecho de que dicha porcién de forma de vésta

go del cuerpo de soporte tiene, en su extremo inferior, un tapén

de filtro cuya superficie lateral tiene una pluralidad de estrias

verticales, estando dicho tapén de filtro encajado a presién den
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tro de dicho extremo inferior de la porcién de forma de véstago.
8.- Dispositivo segln la reivindicaciones 3 a 7, carac

terizado por: el hecho de que dicho miembro mSvil de contacto tie

ne un miembro guiador de centraje que se proyecta verticalmente

hacia arriba desde el centro del miembro mévil de contacto y com

prende una porcién de columna que remata en una porcién tgqpinal

- ®.

cilindrica que tiene un difmetro externo que permite desl%zagpe

dentro de dicha espiga hueca del cuerpo acampanado.

9.~ Dispositivo seglin las reivindicaciones 3 a 8, ca-

racterizado por el hecho de que dicha porcién de vastago dgf‘

LA

. 9

cuerpo de soporte constituye uno de los terminales eléctricos

.
AR Y

del sensor y dicha espiga hueca del guerpo acampanado constituye

" ."

el otro terminal eléctrico del sensur. el

LE ]

-w
«rw
L]

10.- Dispositivo segn la reivindicacién 1, cardcteri-

zado porque el sensor de temperatura estd constituido por-un--

cuerpo metdlico hueco de soporte, adaptable al equipo a proteger

Yy en el gue estdn alojados los platinos de contacto de un conec-

tor bimetdlico donde -uno de esos platinos- corresponde ai bime
tal retenido en un soporte conductor y el otro platino forma
parte de un porta-platino fijo que est& integrado con un perno
de conexibn al circuito eléctrico y una arandela retén que esté
aislada entre dos arandelas de mica, pero esa arandela retén se
queda fija al cuerpo metllico de soporte con una cubierta termo-
aislante que estd reforzada con un anilio metflico aislado,
11.- Dispositivo de seguridad para proteccién de
equipos o0 instalaciones con fluidos a presién, tal y como gqueda

sustancialmente descrito en la presente memoria e ilustrado en
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los dibujos adjuntos,
Esta Memoria consta de 20 hojas escritas a miquina por

una sola cara.

Madrid,-ﬁ JUL. 1981

- VEN
Sociedad An
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