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La py?santa invención se ñafia re a p e r f ? ccionami-=-ntoc 

en Loo sistemas de au to - r e lo j "  r íe '  paya s-sAal "binaria de da­

tos .

Brt? inv-nción conci-'"-rn' en g-rn^ral a bichos sistema, s 

y an pa r t i cu la r  a sistema para cant.roy r por  rr-^.oj-aría 

un-.- y'Aal b ina r io  de datoa que estó rometida. a momentáneos 

to ycimiento s.

G'-'neralia^nte, con ob je to  de re c l a r a r  la  información 

contenida en una y-ííai de d^.toe d í g i t o s  d-' código b ina r io ,

^' b - s'-r comp roba da ia  s^fial ?n ryada t im p o  de picado.  Es­

ta Operación co¡ap roba dora, q ua- en el a r te  se cono ce por 

" r e l o j e r í a " ,  se realiza; bajo  1 control  de una señal de re­

l o j  que e e t í  sincronizada con l e  serial de datos de código 

b ina r io .  En s i tuaciones donde la  frecuencia de. las ac ia l  de 

datos, (yees. de su r itmo do picado, no va r ia ,  ls. Operación
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com-orobadora crea, problema muy pequeño o nulo, en que un os­

cilador estable teniendo una frecuencia de oscilación corres­

pondiente si ritmo de picado puede ser provisto, y una vez que 

1? s dos señalas son sincronizadas puede seguir la  comproba­

ción sin. incidcnt,- alguno.

En alguna a situaciones el ritmo de picado de la. señal de 

*atop de código binario no es constante, alnó que varía, len- 

t n nt^ sobre una: pequeña gama de frecuencias. Tal cago -̂s.tí 

mejor ejemplificado en el qu? una señal de datos binaria está 

siendo generada por un trensductor magnético escudriñando un 

registro magnético. Se v^rí qu-- el ritmo d ' picado de la se­

ñal d- datos está directamente relacionado con el ritmo de es­

cudriñamiento, y en. conaecu-ncia que cuando c'-'mbia ese ritmo 

de escudriñamiento la señal d<* datos ya. no aatá m?s an sin­

cronismo con una s^ñal de reloj derivada por un oscilador in- 

d '-.p en ent e*

Con objeto de evitar el problema orna do por cambios -en 

el ritmo d? ''scudriñamiento, el arte anterior ha sugerido re­

gistrar una pista de r - lo j  permanent? en Is eup-':rficie de re­

gistro de suerte que si varis. ?1 ritmo de escudriñamiento, la 

frecuencia d'- ambas señales sea afectada de la misma manara 

y, por consiguiente, sea mantenida en sincronismo. Aunque la. 

disposición con relojería tiene indudablemente mucha e venta­

jas tion*' temblón algunas limite cioni a, particularmente don­

de se emplee mas de un portador de registro cíclico con una 

pista de reloj común, donde se emp̂ ê mas de un tran sductor 

de lectura con un camino de registro común, y donde el tran&- 

ductor de lectura, es movido a diferentes recorridos registra­

dores*

pora evitar el problema encontrado con uno pista de reloj30
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p r  ereg istrada fu* desarro llado  el ciet^ms de a u to - re lo j  e f ia  

d esc r ito  en la  la t e n t e  estadounidense 2.864.073. En aquel s is ­

tema se proveen dos osc i lad o res  que aotás,n a lterna tivemertt? 

para proveer una sola sen&l de r e lo j  p--re in te rp re ta r  una se­

ñal d-5 datos reg is trada , estando lo ?  osciladores, conmutados 

detrás y dañante en puntos de t ran s ic ión  n.tr? va lo res  bina­

r i o s  de la  señal de datos por medio de un disparador conven­

c iona l que está controlado directamente por i s  señal de datos. 

Comprendiendo le  señal de r e l o j  la  s combinadas sal ida s de log- 

o se l lad  oras puede ser por l o  tanto considerada como una sola 

señal que está r e  sincronizada con l a  señal de datos en osds 

punto de tran s ic ión  de datos.

El problema de recuperar datos desde una señal de datos 

d ígita, de código b in a r io  que ha. sido transm itida a t ra v és  de 

un canal de comunicación convencional, t a l  como una red de t e ­

le fo n o  estandard, crea problemas ad ic ion a les  d? r e l o j e r í a .  Da­

do que la  mayor parte  de lo ?  canales de comunicación han sido 

primariamente proyectados para comunicación a la. voz, l a s  to ­

le r a n c ia s  en ru idos  y d is to rs ion es  no son tan estrechas como 

s i  e l sistema hubiera sido proyectado para transmisión de da­

to s ,  como es el cago en la  mayor p a r te  de lo s  sistemes r e g is ­

tradores  magnéticos, l e  señal de datos está por l o  tanto a 

menudo d is tors ionada cuando es re c ib id a ,  tomando Is  d is to rs ió n  

o torc im ien to  le, forma, de e r ro res  momentáneos en "  sincronismo" 

entre la  señal que se transmite y la  señal que se r e c ib e ,  sien­

do ajustada l a  fase de l a  señal rec ib ida  para compensar el 

tiempo requerido para tran sm it ir  la  señal desde el tren emisor 

a l  recep to r .  Este t ip o  de d is to rs ión  es comunmente conocido 

en e l  a r t e  como d is to rs ión  "n e rv io s a " ,  y en una transmisión 

de datos a a l ta  ve loc idad  t ien e  el e fe c to  de aumentar o di 3-3 0



mitiuir 12 írecaenoi?. instantanée o iongitu- <13 un picado bi­

ne rio tanto como en un cincuanta por ciento le la frecuencia

original dentro de red áticamente pocos intervalos de picado. 

Sin embargo, se notará que el promedio da frecuencia de la  

señal transmitida no queda usuelmente afectado por distorsión

nerviosa, aunque le. fase de la  señal recibida pueda variar 

respecto a la  fase de la señal transmitida, por otras razones.

Disposiciones de relojería pera receptores de datos suge­

ridas antes en el arte han dominado el problema de la  señal 

recibida variando en fase respecto a la  señal transmitida,de­

rivando la señal de reloj directamente desde la señal de da­

tos recibida, sin embargo, estas disposiciones no son capaces 

de generar una señal de reloj desde la  señal recibida- si está 

ó ata, sometida a distorsión nerviosa. Similarmente, disposición 

sugerida.' en ai arte anterior,para usarlas con sistemas regis­

trador? s magnéticos no están adaptad.se pera receptoras de da­

tos a causa- de su incapacidad para señales de datos de reloj  

sometidas a distorsión nerviosa.

Una manera sugerida en el arte anterior para controlar 

por relojería una señal de datos sometida a distorsión nervio­

sa es transmitir una señal piloto simultáneamente con la  señal 

de datos, pero a distinta, frecuencia, y derivar una señal de 

reloj en el receptor bajo el control de esta, señal piloto.

Tal disposición es enteramente satisfactoria donde el retardo 

característico del canal de comunicación no cambia. Sin em­

bargo, ?n la transmisión de datos entre el transmisor y e'l re­

ceptor un número de diferente g circuitos de t el áfono, s.oJ amen­

to bajo el control de la compañía de teléfonos, será induda­

blemente empleado individualmente en diferentes momentos. Un 

la s  disposiciones de relojería que empleen una- señal piloto
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tronomitido se n- un aju$t- d-i' J..-T -o r e lo j

c'-da v?z qu^ se uso un c i r c u i to  de te le fo n o  ^ i i - y en to .

De s,cu?rfo con 1?. presente invención :re he encontrado que

se puede proveer uno perfeccionada dispo aición d - r l o j^ - r ía  

psro con tro la r  por reloj'--ría una señal do dato? d íg ita  3e có­

digo b in a r io  cometida a. d is to rs ión  nerv iosa . '31 perfecc ionado

si*rt -m.. de r e l o j e r í a  de la presente invención emplea, genera l-

m-'-ntc, un d is p o s i t iv o  un i  estab le  t a l  gomo un m u ltiv ib rador de 

l i b r "  curso ajustado ^ars Operar a la. frecuencia  de ritmo de 

-picado' do l e  señal d^ datos, medios para, generar un impulso 

tr incado? que arranca en fase  con cada tran s ic ión  de d itos  b i­

naria de la. señal do datos, y termina para o?da. mitad do tiem­

po de p icado , y medios conectados entre e l  generador de impul­

so s. trinos.dores y el m u lt iv ibrador de l i b r e  curco pare, abarcar 

lo  salida-, del m u ltiv ibrador a un predeterminado n iv e l  de v o l ­

t a j e  paya mitad de in te r v a lo s  de p icado después de cada tran­

sición de datos b in a r ia .  Se verá qu-? tan pronto como -"1 t r in ­

cado os l ib e ra d o  e l  m u lt iv ib rador cambie, d"-* eotado y la tran­

s ic ión  provee un punto da comprobación qu? ocurre siompr? me­

d io  tiempo después de cada tran s ic ión  da datos, la  salida, del 

m u lt iv ib rador corresponda- por l o  tanto a una señal do r e lo j  

que es r e sin cr on iza  da con la. señal de dato s en cada punto de 

tran c i oión d o da t  o a. '

lo-- consiguiente ,  un ob je to  d? la  pra- s^nte invención es 

proveer  una perfeccionada d ispos ic ión  a? r e l o j e r í a  para seña­

l e s  de u-tos b inar ias .

Otro ob je to  d^ la presento invención es proveer  un s i e t e -  

as de r e l o j e r í a  para una señal de código b ina r io  qu? capaz 

de in te rp re ta r  datos contcn-*idos- en la  señal de datos bajo con­

d i  cion--- e en que l o s  in t e r va lo s  de picado do datos e&trechamen-
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t - adya centc c varían considor;,bI''''m-ntc.

Otro objeto de IR uxos'-nt?. invención es proveer -tu* p"r** 

fecclonada "i&posición do re lo jer ía  para une sel: al do detos 

d íg ita  do código binario que ha sido transmitida a través de 

un canal de comunicación sometida a distorsión.

io s  antedichos objetos y otros; características 7 vente- 

jes  do 1.? invención se. pondrán de manifiesto sn la siguiente 

y mee particular descripción de realizaciones proferidas de 

le  invención, ta l como se ilustra --n la s  figuras de las  dos 

láminas de ^ibujoe adjunta a, dadas como ejemplo no l im ita tivo .

3n los  "ibujos:

la f i g .  13 ilustre ?n fora 

sistema de auto-relojería de i

de blo.uo una realización d<?It 

p re s ent c ln.v en ción :

la  f i g .  23 es  un g r á f ic o  i lustrando señales en d i f  ?r^ntcs 

puntos en ?1 sistema en va r io  & tiempos.;

la. f i g .  33 es una vi& ta esquemática del c ir cu ito  m u lt iv i-

brador iluetrsdo ?.n bloqu?. en la f i g .  13;

la  f ig .  43 eg una vieta ecQuom.itica d? un muitivibrador 

tran ni s toris i do, mostrando el circuito del mi smo, qui pus-da sor 

empr- ado ?n lugar del circuito multivibrador mostrado en la 

f i g .  3&:

le  f ig .  es una vieta. osqU?m%tioa dei g=norador de im- 

puieoe trinc-dores ilu&trado cn bloque en 13 f i g .  13.

lo  f i g .  6& es un- vista, ^squemdtica de otro gonersdor de 

impulso e trine'? dorè & quo pu-̂ de ser empiendo en iugar 

radon mostra do '*n le  f ig .  5&; y

f ig .  73 cs una v i  ¡-te dê . corneirob^dar 0 c ircu ito  d e

lojcria, mostrado en bleou^ en la f ig .  13.

1 3 ;

Refiriéndonos e. Ico  "ibujos, y particularmente a le  pig.

la disposición de re lo je r ía  iiuctrss.da en elle, comprende,3 0
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muí t i  v ib ya d 0 r un i  e , table 10 qu- está

e i -  frecuencia ritmo de picado d

un

'Cí'^o op??6Y

nal da 33.-600 3,3 código b inar io  a sor contunda por r.-loj  -ria,

medios l í  acc ionab lec  P--^' t r in ca r  un t  -Ttnind ¿Oí '̂ -'.r muit i— 

v ibrador 10 g. un n iv  1  do vo lta  je  p.redat.irminsdo en respuesta 

a un impulso trico&.dor, medios i 2 1 *'^' g e n e r a  impulsos de 

tr incado oue tengan un tiempo d'-- duración igu^ l  s l a  mitad del 

tiempo de p icado de la. señal de datos en respuesta, a. cede tran 

alc ión de la. geñsl do datos, y medios comprobadores bajo 

el control  da la  señal do salida del mult iv ibrador lO p s y g  

proveer l e  -.ecal do datos controlada por  r e lo j e r ía #

l e  f i g ,  35 i l u s t r e  un multivibrad.oy un i  estable  convencio­

nal que puede ser empleado en e l  sistema d? l a  f i g .  13. jgj. muí 

t i v ib r a d o r  10 provee uno señal de salida en onde cuadra da cus 

t i e n e  una frecuencia que corresponde o. ia  frecuencia de r i t ­

mo de picado de l a  sana! de 3¿.tos. gara una deta l lada descr ip­

ción del funcionamiento y estructura d? un muit iv ibrador ,  ge 

pu'd? hacer re fe renc ia  a la  Sección 6- 12 , pagina 193 del t ra ­

bajo  t i tu la d o  '^u lse  and D ig i t a l  C i r cu i t s "  ( l i b r a r y  o f  jon- 

gress  Jard Cataiog 13 55*11930) por Kil lman and Taüb, pu b l i ­

cado por IJcGraw H i ü  iu b l i s l i in g  jompany.

Un c i r c u i t o  de m ^ t i v ib ra d o r  unió ¿-ta b le  empleando tran s i  &- 

^oree, que puede ser ecipleado en lugar del muit iv ibrador  mog- 

tredo en l e  f i g .  3- ,  para p foveer  una adecuada señal de s - i i -

. c i r cu i to  es convencional 

l o s  tex tos  standard, 

iente i lustred.os l o s  m3-  

le impulsos- d ' t r i n a d o  

)mo en e l l a  so muestra, e l  

12 inc luye  un terminal d '

2 5. ¡s.tá mo strc.do en la  f i g .  ^

y pus,1a ser encontrddo en mu^Q,, ^

.Jn la  f i g .  55 están esquemáti^

d ios tr in có ^orss 11 y el generador

12 pa ra e 1 sistema d? la  f i g .  pa.

30. ^ n*r-ador da impulsoe trincador^r. '
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entra de 15 a.daptado p..:r¿. sai cor:" otado a ttn m. n.- nti- l 

señal ?r de datos, un c i r c u i t o  ¿8 ^oxcrusivo OR", y una 

Ir re'¡.m:,rdo 1Q para r - ta rá r r  l a  a'"'nal de dá.tospor un i n t r * '

de

l o  d- tiempo corve ¡rpondiente a l  tiempo d-- medio p ica '. e c .

funcionomi.^nto y operación de lo e  c i r c u i t o r de " e x c lu s iv o  oai' 

cotón "upliry.-.dos en j:- S'icoión 13-9) pagina: 4.1 da r - f " r " n -  

ci-. ao t?s  Emocionads* y dado que l o o  citado? c i r c u i t o s  son 

bi'-'O conocido c en el arto no es necesaria-, su g--rentía . Ü-*

n'-rai estos c i r c u i t o s  opere" como une. "puerta "  ouo t i  n.e do s. 

d e r ivac ion es  de entrada y una derivac ión  de sa lida  que rea l iza n  

l a  s igu ien te  función ló g ic a ;  s i  se a p l ica  un impulso a una u 

otra  de l a s  der ivac iones  de entrada, resu lta  una señal de sa­

lida.; pero si se a p l ic a  un impulso que aparezca simultáneamen­

te  en ambas der ivac iones  de entrada, no resu lta  señal de s ? l i -

íuede ser empleada cualquier adecuada unidad de retardo 

en d  c i r c u i t o  de l a  f i g .  5& y dado qu? t a l o s  unidades son con­

ven oionslog $n e l  a r te ,  no es no cesar ía  una descripción j u s t i ­

f ican  "o la ?. Una l ín ^ a  de retardo s i ? ctromagnóti co que tenga 

cara o t e r i c t i c a  s apropiada p funciona sa t i fa c to r ísm ;-n  to  como 

i'a mi idad r-"tardadora de medio picado.

l o s  m-T^iOs tr in cadoreg  11 comprenden un diodo .21 que t i e ­

ne su cátodo 22 conectado a. la  derivac ión  d- ^ l i d a  ^  d "l 

g-n^rador 12 d" impul sos tr incadore  s y su ánodo j?4 conectado 

a l  t  erminal de sa lida 10T del m ult iv ib rador 10. Un impuu so 

tr in cad e r  ^  suministrado a l  cátodo 22 del diodo 21 t r in c a  por 

l o  tanto a l term inal de sa lida  1QT del m u lt iv ib rador a un pre­

determinado v o l t a j e  evitando ai m u ltiv ibrador 10 de cambios 

d? estado hasta ser l ib e rad o  por el impulso t r in cad o r .

30. la  f i g .  6a i lu s t r a  un generador 12* de impulso tr incado?



15.

2ü.

2 t

*70.

y m^"ios 4- tr incó5o 1 1 cus pueden ser capicelo-, en iu y , r

.3 -j  ̂  ̂̂  -1 1 i ....' (-1 * ̂  '" <"*' ' " ,4* <6-r ' '"* iúlpUí .;.-0 p triti cad o r ? s y rub ios t r ín c e ­

"o 11 ¡uostra.dos en ;y ... .p- r- Cía. jomo se mué stra s-n la  f i g .  5&

-1 g -n -under 12 ' -"e irnr n i ,p.O E. t r  in. cader ° s comp r en de un par de

t r a n s i s t o r e s  y ¿6,, caia uno 1 ? l o s  comics e s t 5 l i s e u^sto 

como un muí t i  v ib rador de 3 i  sparo simple, y un t ra n s is to r  21, 

qu -' ?std dispuesto como un inversor  de fase ,  l a  señal i? da­

t o -  es suministrada e l  e lectrodo bese 27E- del t r a n s is t o r  in­

versor  de fase 27. "L. e lec trodo  ba se 25B de t r a n s is to r  es-  

t f  conectado al el ce tro  do emisor 278 d"- t r a n s is to r  a t r a ­

vés de una ca.pscidad 28, mientras que ai ^ o t r o " o  baso 26B 

d.-'1 t r a n s is to r  ¿6 es.t.  ̂ conectado a l  en tro jo  co -actor 270 del 

transistor '  g t r a v é s  d--- la  capacidad 28 ' .  d:ds m u it iv ib rs -  

dor de ' igparo  simpr^ raspón"? a. negat ivas  tran r i  cionca y-'-n^o 

d lo  se'ral de datos y gen ̂ ran un impulso t r i o  cador JÌ. qu.-* 

t i en e  uní: long itud detersuinada por el r i tmo "a dr-scorga s de 

l a s  capacidades 28 y 2S' qu- corresponde a una mitad, d̂ . in t e r ­

va lo  'i? p icado de la  aerial de datos. 81 t r a n s i s t o r  jgo es por­

l o  tonto suministrado con señal de -tatos, d irectam-ntc mir-n- 

t ras  qû - ?1 t r a n s is to r  2_J es suministrado con la  ssñsl da- la­

tos in v - r t id a .  l o s  impulsos tr incad ores. son sumin i  stred Os­

a i  t r a n s is to r  el cual funciona como un me " i o  d  ̂ t r incado 

pe ro el m u lt iv ib rador t ra n e i  et or iza  do mostrado en la f i g .  4a-, 

estando con? otado e l  e lec trodo  co lec to r  290 del t r a n s is t o r  ¿g  

a l  terminal 10T en la  f i g .  48.

8 i  t e r minai 10T d? sc- ida tr inca dora, del mult iv ibrador  10 

está conectado a. un terminal de entrada del c i r c u i t o  compro­

bador 12, mientras qu*̂  la  señal de datos es suministrada al 

o tro  terminal ,  l a  operación y función d-'i c i r cu i to  comprobador 

es explicada después en la memoria.
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:'ig. 25 i lu s t iu  formas do onda. qU" epur.'cen "R var ios 

puntos sn ol sieterne. Jomo se; mas .-tre en eoia, le  forma A'- on­

di- designada rspresent" un;.. sui,?l As A ito?  d^ código bina­

r i o  0 100 ¿0 10 quo ha nido sometida e. d is to rs ión  nerviosa- 

en l o o  tiempos de p icado qu into, sexto y séptimo, la  Ai o to rs ión  

o torc im iento  ha disminuido la  long itud  de lo o  p icados quinto 

" i "  y sexto "0 "  y amienta A o la long itud  d d  séptimo picado que 

es también un l a  form.a. de onda Dg repr-s'-ntí-: un oobre-sim­

p l i f i c a d o  ejemplo d?l e fec to  de d is tors ión  nerviosa en. un... s-— 

fiel d.e As: to s ,  pero ser ó su f ic ien te  pare, exp l icar  -*1 fun c io rs -  

miento del  sistema, de la. f i g .  15, puede suponerse qu^ la  jeñai 

DS. como muestra la  f i g ,  2&, es obtenida desde un adecuado ma­

nantia l  de señales Ae datos t a l e s  como e l  receptor A-" señal de 

Artos ^esc r i to  y re iv ind icado  en l a  so l i c i tu d  pendiente de Ha­

ro ld  G, LmrKey, .-Serial !?3 743,5*76, solic itada, si 23 d^ Junio de 

19 53, que ?stó t ran s fe r ida  a'l s o l i c i t a n t e  de la  p re a -:nt e inven­

ción.

l e  s.ñíel de datos DS es suministrada a i  generador 12 d? 

impulsos trinced.or.es y a l  c i r c ù i t o  Ae ^ruabas 't i gyn^rador 

12 d. impulsos tr inca  dores provee la  señal A - impulso t r in ca -  

ñor Aesignada -Cí-S en la  f i g .  23. Como so mu-"'etra,  le  señal de 

tr incado Cías comprende una p lu ra l idad  A-̂  impuj. eos tr incñdor^a 

-CB que tis-nen una longitud corr'''Q,)Ondi-nte a la  mitad, de la. 

iongitu'** de un picado da- l o  señal Ar -=!ato.e D ^y  qû . empican en

c¿' d a. t  r - n e i  ni 6 n A e ?ñsl de Artos. l s  señal Ji 3 Ir' ' '*'  ̂  ̂* **

g"-naroda por la  d isposic ión mostra.de ?n las- f i gu ra s  5̂  o ó8 o 

pu*Ae proveerse  cualqui^r otra, adecuada d isposic ión que r c ^ l i ­

es le  misma función. Suponiendo que s.e empica el generador A? 

i r r u i r o s  tr incadoros  i lu s t rado  en la  f i g .  53, s-1 c i r cu i to  18 

" 'Exclusivo C3" es suministrado con la  señal d-?- Artos h g y  la
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r-'.l OS dg la. f i g .  23 a. t ra v é s  - ? la  un i-

r e ta r ' indoro IR . la  sal ida del c ir cu ite ix  el u j ív o ost¿.

con' ct-do a un in versor  1, pars, proveer lo ¡* im... ui po t r in  ca do­

r^ c señal de impulso tr incad or (&: S a lOa Medios l í  de

t r in  codo.

lo s-ua.l ?n onda cu.."rada nuutiv ibrador dcaign-^ "e

I*-'* en 1& f i g .  2& y corno ce mue „tra t ien e  uno. fr.; carnei'- d- Ü -  

bre corno ou' corresponde a io frecu-ncis. d - i r itmo òr picudo 

iu .-rii-1 d- datos US. Ul t-.min-o 1 d ¿ulìdu lQ f -l.-n mailtivi- 

brador est4 con ecte do al &no'o brno "o d<el  e:.*' i o  t r inca 30 11 " Un ùm­

per l o tanto e l  terminal 3,- S'.i ida del

' v o l t e j a pro* ' terminado por un t i  an­

mpo ds- apués de oad? trun eioión da -"a-

toa . lo. prfíí.'l liberada. del tr incado .̂cl m u it iv ib redor  de l i b r "  

curco p.'r-'^- ser coneid'rir:. 3.a sieT^o r efe cada con lo  .r-ííai d̂  -lo­

to  : ^n cade, punto d" tran s ic ión  3c datos. 3 l io  funciona. pues 

como une s,-na.l de r---loj convencional cuan do se suministro e un 

c i r c u i to  comprobador juntamente con Is  es-nal ds Rotos Dg pe r? 

proveer un-- señal de datos controle da por  r - l o  j r í a .

Un c ir c u i to  comprobador está mostrado -n. j.a f i g .  73, qu^ 

pU'-d^ ¿.py -.mpj.eado por'- proveer una. señal de dato.- controlada, 

por r e l o j e r í a .  Ul c i r c u i to  comprobador? como s.e mucotra c-n la  

f i g .  73, comprend e un par de puertas AUU cenv ?n clono i  e o , un 

in ve rso r  une unidad ^4 de disparador b ie s tab le  convencional.

la  señal de r e l o j  desde e l  terminal d.e sulida IQT del mul- 

t iv ib ra d o r  10 es suministra de a un t-rm ina l ^6 'le oada puerta 

..iUD :nl--nt.o a cu- la  señal de datos es suministrada ^ir^ct;era'.nt.^ 

ai o tro  term inal 2J de puerta  AND ¿ í ,  e indirectamente a trav 

del in versor  ^  a l  term inal ^8 de la. puerta ANQ 32. lo s  term í­

na las  da sa lida  de l a s  puertas ¡AND están conectados a. l o s  t e r -

s3"
*



? u-M

10.

mina 1 - s d.? f i  uj o y ys-f 1 o.j o 1 e

d i aperador ^  y '"1 terminal de 

34 suministre por lo  tonto lo.

ê -' 1̂ ' ^  <*J' 
corrx-'nto, YMp ^ct iv  uutt -, ^-1

calido, apropiado 34T d-n di so o

seiial do- de too con t ro  inda ^ o v r

 ̂̂  o 

^o-

j - r ía .

Aunque le. invención ha sido part iou larm m tp  mostrada y des­

c r i t a  con re fe ren c ia  ? p re fe r id a  s r e a l iz a c io n e s  de la  misma, se 

entenderá por  l o s  expertos  ?n e l a r te  que pueden ser hachas en 

t a l e s  r e a l iz a c io n e s  v a r io s  cambios en formes y detalA^s sin sa­

l i r s e  por e l lo  d e l e s p ír i tu  y alcance de l e  invención en sus f i ­

na lidades.

P O T A

Hecha la descripción  d?l presente  invento se nace constar, 

que esta solicitud, se a coge a. la  p r io r id a d  de la  s o l ic i tu d  de 

p* ten te  estadounidense S er ia l NS 824.3SO, deposita da ? í is  de 

J u l io  de 19 59, y que se declaran como nuevas y de propia in vm -  

1'5. ción l o s  re iv ind icac iones : s igu ien tes :

1 . -  Perfecc ionam ientos en l o s  sistemas de au to -re lo je r ía ,  

pajr. señal b in a r ia  de da.tos, concerniendo en pa r t ic u la r  a un 

sistema pera con tro lar  por r e l o j e r í a  une, señal de datos binaria, 

que t ie n e  un d is p o s i t iv o  un ieatab le  operando con frecuencia  de

20. l i b r e  curco correspondiente a l  r itmo de picado de la  peña! de

da tos , ca rac te r izados  por  constar de medios para t r in ca r  la  se­

ñal de sa lida  del c i r c u i to  de dicho d is p o s i t iv o  por  un tiempo 

de picado mitad, en respuesta a. dada tran s ic ión  de la  señal de 

datos.

2 . -  í ?rTeccionami-?-ntos, según l e  re iv in d ica c ión  1, carac­

t e r iz a  dos porque l o s  medios tr in oad o re r  compren den un empalme 

conectado a la  sa lida  del d isp o s it iv o  u n ies tab le  y un go rers -

25
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d.or a c c io n ó lo  en rea:u?stí de datos para sum ini&

' ^
t r a r  impul so & tr incad  oye e s dicho empalma.

3 .  -  I  e r  f  eccionamiento s, según la  r e iv in d ica c ió n  1) carac- 

te r iza d os  por un c i r c u i to  comprobador dispuesto para r e c ib i r  

i s  señal de datos y la  señal de salida del d is p o s i t iv o  unies** 

tab le  para proveer uns señal de datos controlada por r e lo je r ía .

4 . -  Perfecc ionam ientos, según la  re iv in d ic a c ió n  2, carac­

te r iz a d a  porque e l  d is p o s i t iv o  un ies tab ls  comprende un m u lti-

v ib rador  de l i b r e  curso.

5*- Perfecc ionam ientos, según l a  r e iv in d ica c ió n  4) carac­

te r iza d o s  porque e l tr incador comprende un diodo.

6 .— Perfecc ionam ientos , según l a  re iv in d ica c ió n  4* carac­

te r iz a d o s  porque e l  generador de impul sos tr in cadores  inc luye 

un c i r c u i to  t ip o  exc lus ivo  OR uno de cuyos term ina les  está d is -  

15. puesto para r e c ib i r  l a  señal de datos b in a r ia ,  y cuyo o tro  te r ­

minal está dispuesto ra ra  r e c ib i r  l a  señal de datos retardada

¿0.

un tiempo mitad del de p icado.

7 . -  í " r fe c c ion a m ien to s ,  según la  re iv in d ica c ión  4, carac­

te r iz a  do aporque e l  generador de impulsos tr in cadores  compren­

de un par d? m uitiv ibr&doree de simple digps.ro t r a n s íg to r i z a ­

dos cada uno de l o s  cueles responde a d i fe r e n te  t ip o  de tran s i­

ción binaria, para p roveer un impulso tr in cador  que t ien e  ÍA du­

ración que corresponde a. la  mitad del tiente o d?. n iesdo.

a memoria que 
pola

8 .-  per fecc ionam ien tos  en l o g  sistemas de a u t o - f l o j e l  
para señal b in a r ia  de datos.

'3?gán se describe  y re iv ind ica . $n la  presente 
consta de t r e c e  ho jas  fo l ia d a s  y mecanografiadas co r  una
cara y da -ios láminas de d ibu jos.

Madrid, a 28 de Junio de 1960.

IñlERlMTIONAL BUálFáSS M'AJHlNlS 'JORIORATION.
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